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随 着 PLC 与 数控 设备 的 广泛 应 用 ， 其 遇 到 的 问题 也 越 来 越 多 ， 维 修 维 护 的 工作 量 也 
越 来 越 大 。 为 了 能 够 快速 排除 故障 、 维 修 维 护 好 PLC， 可 以 使 用 一 些 维修 技巧 。 其 中 ， 
可 通过 了 解 PLC 的 故障 信息 与 代码 这 一 重要 参考 指示 信息 ,减少 维修 维护 的 盲目 性 ， 节 
省 时 间 ， 为 此 ， 特 编写 了 本 书 。 

本 书 共有 5 章 ， 其 中 ,第 1 章 为 PLC 概述 与 维修 维护 基本 功 ， 主 要 包括 概述 、PLC 
内 部 原理 、PLC 板块 结构 特点 、PLC 元 器 件 应 用 与 检测 、 维 护 与 维修 等 知识 ， 从 而 为 快 
速 排除 PLC 故障 、 快 速 维修 维护 好 PLC 打下 基础 。 

第 2 章 主 要 介绍 了 PLC 硬件 维修 需要 速 查 的 62 种 集成 电路 维修 资料 ， 从 而 为 维修 
维护 PLC 提供 技术 资料 速 查 。 

第 3 章 主要 介绍 了 一 些 具 体 的 PLC 故障 维修 与 有 关 问 题 的 解答 ， 具 体 包 括 西 门 子 
S7-200、 西 门 子 57-300, 911+ 57-400, 511 57-1200, = Ж ЕХ 系列、 施耐德 premi- 
um 系列 、 施 耐 德 Quantum 系列 、 永 宏 PLC, i% DVP-32EX、 欧 姆 龙 PLC、 松 下 PLC, 
Kinco- K3 等 。 

第 4 章 汇 集 了 一 些 PLC 故障 信息 与 代码 即 查 ， 具 体 包 括 АВВ AC500、ABB 5500 Ж 
列 、KDN-K3 系列 、Kinco-K3 系列 、SYSMAC CS 系列 、SLIAN S2N 系列 、 欧 姆 龙 
C200Ha & 2], 9511 55, 5117 57-200, 911+ 87-300, ЕЛ H1U/H2U 系列 、 邦 纳 
В5РО1 AR/T 系列 、 邦 纳 BSPO1 SR 系列 、 台 达 AH500CZ 系列 、 台 达 DVP 系列 、 松 下 
ЕРУ 系列 、 艾 默 生 EC10 AA EF AXIS &7], = Ж FXIN AAL = ЕХІ5 АЯ, Ж 
元 TECO AP 系列 、 正 航 电 子 COMPASS- A5 系列 、 嘉 华 CAl 系列 、 德 维 森 PPC11 系列 、 
永 宏 FBs-PLC 系列 、 施 耐 德 premium 系列 等 品牌 的 PLC 故障 信息 与 代码 的 维修 资料 。 

第 5 章 主 要 提供 了 PLC 维修 参考 电路 图 ， 有 具体 包括 三 鞭 PLC FXON-24/60 电源 电 
X. 2 ж PLC FX1N-40/60M 系列 电源 电路 、 西 门 子 РІС 57-200 PLC 内 部 RS485 接口 电 
路 、PLC CPU 主 控 部 分 参考 电路 、PLC 维修 参考 电源 电路 等 。 

为 了 保证 资料 的 全 面 性 、 实 用 性 和 准确 性 ， 本 书 在 编写 中 参考 了 多 个 厂家 的 相关 技 
本 资料 ， 在 此 表示 感谢 。 由 于 涉及 品牌 多 、 型 号 多 ， 以 及 由 于 一 些 原因 导致 最 初 原始 资 
料 来 源 不 详 ， 故 没有 一 一 列 出 参考 文献 ， 在 此 特意 说 明 并 向 原作 者 表达 谢意 。 

总 之 ， 本 书信 息 量 大 、 携 带 查找 方便 、 简 明 实 用 ， 是 一 本 适合 广大 PLC 维修 人 员 、 
机 电工 程 人 员 、 相 关 院 校 师 生 、 数 控 设 备 维修 维护 人 员 、 企 业 技术 管理 人 员 的 速 查 读 
物 。 但 由 于 厂家 产品 精益 求 精 ， 故 障 信息 与 代码 、 内 容 规格 、 软 件 版 本 有 时 可 能 会 修 
正 、 修 改 、 升 级。 因此 ， 读 者 另外 关注 厂家 产品 最 新 版 本 和 最 新 资讯 也 是 有 必要 的 。 

本 书 由 李 瑞 、 张 小 红 、 阳 红 艳 、 李 德 、 震 东 、 夏 春 、 李 敏 、 阳 鸿 钧 、 任 亚 俊 、 阳 红 
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1.1 PLC 基础 与 概述 Ж 


[10] 1] 什么 是 PLC? 
【 精 答 】 РІС 是 Programmable Controller 的 缩写 ， 中 文 为 可 编程 序 控 制 器 ， 其 是 计算 
机 家 族 中 的 一 员 。PLC 是 为 工业 控制 应 用 而 设计 制造 的 一 种 电器 。 早 期 PLC 主要 用 
来 代替 继电器 实现 逻辑 控制 。 随 着 技术 的 发 展 ，PLC 的 功能 已 经 大 大 超过 了 逻辑 控 
制 的 范围 。 

尽管 可 编程 序 控制 器 也 简称 PC， 但 是 为 了 避免 与 Personal Computer (个 人 计算 机 ) 的 
简称 PC 混淆 。 因 此 ， 一 般 把 可 编程 序 控制 器 简称 为 PLC。 
【 问 2】 什么 是 可 编程 序 控制 系统 ?” 它 由 哪些 部 件 组 成 ? 
【 精 答 】 可 编程 序 控制 系统 是 指 以 可 编程 序 控制 器 为 核心 单元 的 控制 系统 。 其 一 般 由 控制 
器 (PLC)、 编 程 器 、 信 号 输入 部 件 、 输 出 执行 部 件 等 组 成 。 

可 编程 序 控制 系统 可 以 在 不 改变 系统 硬件 接线 的 情况 下 ， 通 过 改变 PLC 的 用 户 程序 来 
改变 被 控 对 象 的 运行 方式 ， 从 而 提高 了 控制 系统 的 灵活 性 。 
【 问 3】 РІС 有 哪些 分 类 ? 
【 精 答 】 РІС 的 一 些 分 类 如 表 1-1 所 示 。 


表 1-1 PLC 的 一 些 分 类 
类 型 解 说 





小 型 PLC 的 一 些 特点 如 下 : 

1)1/О0 点 数 一 般 在 128 点 以 下 

小 型 PLC 2) 体积 小 结构 紧凑 

3) 整个 硬件 融 为 一 体 ,除了 开关 量 VO 外 还 可 以 连接 模拟 量 0 ,以 及 其 他 各 种 特殊 功能 模块 
4) 能 执行 包括 逻辑 运算 .计时 、 计 数 、 算 术 运 算数 据 处 理 、 传 送 ,通信 、 联 网 .各 种 应 用 指令 等 











中 型 PLC 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 采 用 模块 化 结构 

2)1/О 点 数 一 般 在 256~1024 点 间 

3)1/О 的 处 理 方式 除了 采用 一 般 PLC 通用 的 扫描 处 理 方式 外 ,还 能 够 采用 直接 处 理 方式 





中 型 PLC 














大 型 PLC 的 一 些 特点 如 下 : 
1) 一 般 1WO 点 数 在 1024 点 以 上 
大 型 PLC 2) 大 型 PLC 的 软 硬 件 功能 极 强 , 具 有 极 强 的 自 诊断 功能 、 通 信 联 网 功能 、 各 种 通信 联网 的 模块 
3) 大 型 PLC 可 以 构成 三 级 通信 网 ,可 以 实现 工厂 生产 管理 自动 化 
4) 大 型 PLC 可 以 采用 三 CPU 构成 表决 式 系统 ,使 机 器 的 可 靠 性 更 高 











PLC 各 分 类 的 特点 对 比如 表 1-2 所 示 。 
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表 1-2 PLC 各 分 类 的 特点 对 比 

















































































































性 能 小 ”型 中 型 大 ж 
WO 点 256 点 以 下 256~2048 点 2048 点 以 上 
存储 器 容量 0.5~2KB 2~64KB 64KB 以 上 
ХХ CPU、16 ит, Ж СРО 32 АКНИ 位 处 
单 立 微 处 理 Е 
CPU CPU, ЛЫН 32 位 位 处 理 器 理 器 和 浮 点 处 理 器 
扫描 速度 10~60ms/ 千 步 10~60ms/ 千 步 1.5~5ms/ F4 
辅助 继电器 8~256 个 256~2048 个 2078 ~8192 个 
定时 器 8~64 个 64~256 个 256~1024 个 
计数 器 8~64 个 64~256 个 256~1024 个 
智能 IO( 特殊 功能 模块 ) 少 有 有 
联网 能 力 (通信 功能 有 有 有 
本 梯形 图 ,流程 图 、 指 令 ( 语 梯形 网 .流程 图 .指令 (语句 ) 
编程 1 五 诗 сез А X tA E 
AEMT | ijs 表 IRIKA ЭШЕ BASIC 
逻辑 运算 、 定 时、 计数 、 寄 逻辑 运算 、 定 时、 计数 .寄存 
逻辑 运算 定时、 计数 、 简 | 存 器 和 触发 器 功能 ,算术 运 | 器 和 触发 器 功能 。 算 术 运 算 、 
主要 用 途 单 算术 运算 、 比 较 、 数 制 | 算 、 比 较 . 数 制 转换 、 三 角 函 | 比较 、 数 制 转换 、 三 角 函 数 、 开 
转换 数 . 开 方 . 乘 方 . 微 分 积分、| 方 . 乘 方 . 微 分 .积分 .PID .定时 
定时 中 断 中 断 、 过 程 监控 文件 处 理 




















【 问 4】 怎样 选择 PLC 可 编程 序 逻 辑 器 件 ? 
【 精 答 】 选择 PLC 机 型 的 基本 原则 : 满足 功能 要 求 的 前 提 下 ， 选 择 最 可 靠 、 维 护 使 用 最 方 
便 、 性 价 比 最 高 的 机 型 。 
另外 ， 一 些 机 型 的 选择 建议 如 下 : 
1) 工艺 过 程 比较 固定 、 环 境 条 件 较 好 (维修 量 较 小 ) 的 场合 ， 可 以 选择 整体 式 结构 的 
PLC。 其 他 情况 ， 可 以 选择 模块 式 结构 的 PLC。 
2) 开关 量 控制 与 以 开关 量 控制 为 主 、 带 少量 模拟 量 控制 的 工程 项 目的 应 用 ， 其 控制 速 
度 无 须 考虑 。 因 此 ， 选 择 带 A-D 转换 、D-A 转换 、 加 减 运 算 、 数 据 传送 功能 的 低档 PLC 也 
能 够 满足 要 求 。 
3) 如 果 控 制 比 较 复 杂 ， 控 制 功能 要 求 比较 高 的 工程 项 目 应 用 ， 可 以 根据 控制 规模 、 复 
杂 程 度 来 选择 中 档 PLC 或 高 档 PLC。 
4) 高 档 PLC 主要 用 于 大 规模 过 程控 制 、 全 PLC 的 分 布 式 控制 系统 、 整 个 工厂 的 自动 化 
等 领域 应 用 选择 。 
5) 对 于 大 型 企业 系统 ， 一 般 尽 量 选 择 统一 的 机 型 。 这 样 ， 有 利于 PLC 模块 互 为 备用 ， 
有 利于 采购 、 管 理 、 应 用 、 培 训 、 开 发 、 资 源 共 享 、 相 互通 信 等 。 
【 问 5】 PLC 的 一 些 功 能 特点 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 PLC 的 一 些 功能 特点 如 表 1-3 所 示 。 
表 1-3 PLC 的 一 些 功能 特点 
名 称 解 说 






































一 般 中 型 以 上 的 PLC 都 提供 一 个 或 一 个 以 上 串 行 标准 接口 (RS232C ) ,从 而 可 以 连接 打印 机 、 
CRT、 上 位 计算 机 、 男 一 台 PLC 等 功能 








串 行 接口 (RS232C ) 
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(Ж) 
名 称 解 说 
РРР" 1) 表 与 块 间 的 传送 、 校 验 和 、 双 售 和 精度 运算 、 对 数 和 反对 数 、 平 方 根 .PID 调节 等 
сие 2) 通 信 速 度 和 方式 .与 上 位 计算 机 的 联网 功能 .调制解调器 等 功能 
ИКЕ 1) 逻辑 与 .逻辑 或 . 异 或 .比较 . 置 位 (位 修改 ) , 移 位 , 求 反 等 
z 2) 这 些 功能 一 般 按 位 操作 ,一 般 用 于 设备 诊断 ,状态 监控 ,分 类 ,报警 处 理 等 功能 
数据 传送 1) 寄存 器 与 数据 表 的 相互 传送 等 
2) 数 据 库 的 生成 .信息 管理 .批量 控制 .诊断 与 材料 处 理 等 功能 
й 1) 四 则 数学 运算 、 开 方 .对 数 、 函 数 计算 РР ЕСА ЖКД 
2) 设 定 值 控制 .流量 计算 PID 调节 、 定 位 控制 与 工程 量 单 位 换算 等 功能 
继 点 输入 /输出 .逻辑 线圈 .定时 器 .计数 器 科 
е" ГМ НВ АН АЦ EAE HME 
2) 替代 传统 使 用 的 继电器 ,完成 条 件 控制 与 时 序 控制 功能 
通信 功能 目前 的 PLC 一 般 能 够 支持 多 种 通信 协议 
1)PLC 的 诊断 功能 有 内 诊断 .外 诊断 两 种 
诊断 功能 2) 内 诊断 是 PLC 内 部 各 部 件 性 能 与 功能 的 诊断 
3) 外 诊断 是 中 央 处 理 机 与 VO 模块 信息 交换 的 诊断 








【 问 6】 PLC 有 关 的 一 些 名 词 术语 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 PLC 有 关 的 一 些 名 词 术语 如 表 1-4 所 示 。 


表 1-4 PLC 有 关 的 一 些 名 词 术语 
名 词 解 ”说 





1) CPU 本 体 也 就 是 CPU 模块 ,其 是 控制 系统 的 核心 

2) 用 户 编写 的 应 用 程序 经 编程 软件 下 载 后 存储 于 CPU 模块 的 永久 性 存储 器 中 ,以 及 在 СРО 运 
行 软件 的 调度 下 ,执行 用 户 程序 的 控制 功能 。 另 外 ,运行 软件 也 负责 诊断 各 模块 的 工作 状态 与 用 
户 程序 执行 错误 





























CPU 本 体 






































1) CPU 运行 软件 又 称 为 CPU 板 级 固件 。 其 存储 于 CPU 本 体 的 Flash 存储 器 中 
2) CPU 运行 软件 在 CPU 模块 上 电 同 时 开始 运行 管理 ,调度 CPU 的 所 有 任务 
3) 用 户 编写 的 应 用 程序 是 在 CPU 运行 软件 的 调度 下 执行 的 

4) 运行 软件 也 负责 诊断 各 模块 的 工作 状态 与 用 户 程序 的 执行 错误 























CPU 运行 软件 
























































1) 物理 ИО 点 的 状态 数据 在 CPU 中 的 存储 区 域 ,分 为 输入 映像 区 、 输 出 映像 区 

2) 为 保证 在 CPU 一 次 扫描 中 数据 的 一 致 性 .提高 程序 执行 速度 ,每 次 扫描 中 CPU 先 将 物理 输 
入 点 的 状态 读 人 到 输入 映像 区 ,应 用 程序 执行 过 程 中 只 对 IO 映像 区 进行 访问 。 扫 描 结束 时 ,下 
将 输出 映像 区 中 的 数据 发 送 到 物理 输出 通道 

3) 有 的 VO 地 址 指 的 就 是 170 映像 区 中 的 地 址 















































ГО 映像 
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KincoBuilder KincoBuilder 是 Kinco-K3 系列 PLC 的 编程 软件 。 目前 ， 支持 LD MIL 两 种 标准 语 




















1) 扩 展 模 块 是 用 于 扩展 CPU 本 体 功 能 的 模块 
2) 扩 展 模块 分 为 扩展 0 模块 (增加 系统 的 输入 /输出 通道 ) .扩展 功能 模块 (扩展 CPU 功能 




















扩展 模块 























1) 扩展 总 线 是 连接 CPU 模块 与 扩展 模块 的 数据 、 信 号 通道 
扩展 总 线 2) 扩 展 总 线 物理 介质 一 般 采 用 了 16 жн ЕВ 
3) 扩 展 总 线 中 集成 有 数据 总 线 、 地 址 总 线 .扩展 模块 工作 电源 等 











Tt 





























1) 数 据 保持 是 指 在 CPU 断 电 后 RAM 中 的 数据 保持 为 断 电 瞬间 的 状态 ,以 及 供 CPU 在 下 一 次 
上 电 时 使 用 
数据 保持 与 数据 备份 2) 数 据 保持 ,一 般 是 靠 超级 电容 或 电池 来 完成 。 常 温 下 ,保持 时 间 不 低 于 144 小 时 或 60 天 
3) 数 据 备份 是 指 用 户 通过 指令 将 数据 写 在 EEPROM 或 者 FRAM 中 永久 保存 
4) 永 久 性 存储 器 均 有 使 用 寿命 ,一 般 EEPROM 允许 写 100 万 次 ,FRAM 允许 写 100 亿 次 
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(80) 


名 词 解 w 

















1) 应 用 程序 又 称 为 用 户 程序 .用 户 工程 

2) 应 用 程序 是 用 户 编 写 的 ,完成 特定 控制 功能 的 一 种 程序 

3) 应 用 程序 下 载 后 ,一 般 存储 在 CPU 模块 的 永久 性 存储 器 ( FRAM 或 者 EEPROM ) 中 。CPU 上 
电 运 行 时 ,程序 被 读 入 КАМ 中 ,并 执行 

1) 在 CPU 中 各 种 任务 是 被 循环 地 连续 执行 的 ,该 种 循环 执行 任务 的 过 程 称 为 扫描 
主 程序 与 程序 扫描 2) 主 程序 是 应 用 程序 的 执行 人 口 。 每 个 扫描 周期 内 主 程序 都 会 被 执行 一 次 
3) 应 用 程序 中 只 能 有 唯一 的 主 程序 。 但 是 ,可 以 从 主 程序 中 调用 多 个 子 程序 





























应 用 程序 





















































【 问 7】 RS232C、RS422 RS485 的 特点 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 RS232C、RS422、RS485 的 特点 如 表 1-5 所 示 。 


表 1-5 RS232C、RS422、RS485 的 特点 

















名 称 解 说 
RS232C 的 一 些 特 点 如 下 : 
1) RS232C 是 美国 电子 工业 协会 ( Electronic Industry Association , ЕГА ) 制定 的 一 种 串 行 物理 接口 
标准 
2) RS 是 英文 推荐 标准 的 缩写 ,232 为 标识 号 ,C 表示 修改 的 次 数 
RS232C 3) RS232C 总 线 标准 设 有 25 条 信号 线 ,包括 一 个 主 通道 .一 个 辅助 通道 




















4) 多 数 情况 下 ,主要 使 用 主 通 道 。 对 于 一 般 双 工 通信 , 仅 需 几 条 信号 线 即 可 实现 

5) RS232C 标准 规定 的 数据 传输 速率 为 S0Baud .75Baud .100Baud .150Baud .300Baud , 600Ваџа 、 
1200Baud 2400Baud .4800Baud .9600Baud 19200Ваоа 

6) RS232C 标准 规定 ,驱动 器 允许 有 2500pF 的 电容 负载 ,通信 距离 将 受 该 电容 限制 


























RS485 的 一 些 特点 如 下 : 

1) RS485 总 线 在 要 求 通信 距离 为 几 十 米 到 上 千 米 时 ,可 以 广泛 采用 RS485 串 行 总 线 

2) RS485 采用 平衡 发 送 与 差分 接收 ,具有 抑制 共 模 干扰 的 能 

3) RS485 加 上 总 线 收 发 器 ,具有 高 灵敏 度 ,能够 检测 到 低 200mV 的 电压 。 传 输 信号 能 在 千 米 以 
外 得 到 恢复 

4) RS485 采用 半 双 工 工作 方式 ,任何 时 候 只 能 有 一 点 处 于 发 送 状态 。 因 此 , 发送 电 路 需要 由 使 
能 信号 加 以 控制 

5) RS485 用 于 多 点 互 连 时 很 方便 ,可 以 省 掉 许多 信号 线 

6) 应 用 RS485 ,可 以 联网 构成 分 布 式 系 统 

7) 应 用 RS485 ,允许 最 多 并 联 32 台 驱 动 器 与 32 AFRA 




















RS485 












































RS422 的 一 些 特 点 如 下 : 

1) RS422 总 线 与 RS485 总 线 原理 基本 相同 , 均 以 差 动 方式 发 送 与 接收 ,不 需要 数字 地 线 

2) RS422 总 线 .RS485 总 线 ( 差 动 工作 ) 同 速率 条 件 下 传输 距离 远 。RS232 为 单 端 输入 /输出 

3) RS422 可 以 通过 两 对 双 绞 线 全 双 工 工作 收发 互 不 影响 ,而 RS485 只 能 半 双 工 工作 , 发 收 不 能 
同时 进行 ,但 其 只 需要 一 对 双 绞 线 

4) RS422 与 RS485 在 19kbit/s 下 能 传输 1200m 











RS422 




















【 问 8】 PLC 的 外 形 与 结构 是 怎样 的 ? 

【 精 答 】 PLC 的 硬件 组 成 与 微型 计算 机 相似 ， 其 主机 由 CPU 板 、 存 储 器 、 输 入 /输出 (1 

О) 接口 、 电 源 等 几 部 分 组 成 。PLC 可 配备 如 编程 器 、 图 形 显示 器 、 通 信和 接口 等 外 部 设备 。 
一 些 PLC 外 形 与 结构 如 图 1-1 所 示 。 
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存 取 通 道 : 
8 ЕРИ пж 
人 停止 ) 1/O 状 态 指示 灯 扩展 接口 盖 板 
CPU 状态 指示 灯 













状态 LED: 

系统 错误 a 

a E 终端 连接 器 

实时 时 钟 ИШ (在 CPU224、CPU226 
电池 1 ”和 CPU226XM 上 可 移动 ) 
通信 端口 ШШ _ 编程 口 RS232)/ 
~H Ея 通信 接口 (RS485) 
上 进行 安装 的 夹子 | ЕЕ. 
接线 端子 35mm 导 轨 е 


卡 接 滑 块 


а) 


电源 、 运行 及 错误 指示 灯 。 。 电池 关 
О 输出 /输入 端子 

















ey 输出 /输入 端子 馅 板 
п(Е$23 е = 
ў 输入 /输出 点 指示 灯 1/O 状 态 指示 灯 
输出 /输入 端子 盖 D CPU 状态 指示 灯 ж 
175 S AE чш. 
RS485 通 信 口 SZ 
输出 /输入 端子 г а п 
入 /输出 点 指示 类 j 
DIN 轨 固定 扣 输出 /输入 端子 。 编程 口 Уш á M4 螺 栓 安 装 孔 
35mm 导 轨 








DR нА 


直接 固定 孔 通信 接口 (RS485) “散热 孔 


时 钟 IO 端 口 ,可 使 用 IO 扩 展 接口 ,可 扩展 IO 
un 32 点 6 路 模拟 量 到 128 点 ,用 74HC595 
电池 4 进 2 出 








РС Уй: 
А 与 74HC165 就 可 实现 


CAN 总 线 


RS232 程 USB 程 模拟 量 输 模拟 量 输 SPI 接 口 可 САМ" [у 
序 下 载 口 序 下 入 D8030 入 D8031 用 于 显示 IO RH ЖҮНҮ 
载 口 状态 用 74H C595 
实现 


b) 


图 1-1 一 些 PLC 外 形 与 结构 
а) 西门 子 $7-200 的 结构 b) 裸 空 PLC 


PLC 实质 是 一 种 专用 于 工业 控制 的 计算 机 ， 因 此 ，PLC 电路 结构 (硬件 结构 ) 基本 上 
与 微型 计算 机 相同 。 一 些 PLC 的 结构 如 图 1-2 所 示 。 

有 的 PLC 采用 模块 化 设计 ， 不 同 模块 可 灵活 组 合 。 一 个 系统 常见 的 模块 如 下 : 

1) 电源 模 件 (PS) 一 一 实现 电源 的 供应 与 连接 ， 例 如 有 的 可 以 实现 连接 到 AC120/230V 
或 DC24V 电源 上 。 

2) 中 央 处 理 单元 ( CPU) 一 一 一 般 有 多 种 СРО 可 供 选 择 。 

3) 通信 处 理 器 (СР) 可 以 实现 总 线 连接 与 点 到 点 连接 。 

4) 功能 模 件 (FM) 一 一 专门 用 于 计数 、 定 位 、 凸 轮 等 控制 任务 、 功 能 。 
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1 
| 可 编程 序 控制 器 | 
| 结构 和 原理 与 微机 相似 。 | 
| “硬件 有 微 处 理 器 、 存储 器 、 | 
| 。 各 种 答 入 /输出 接口 | 
| | 
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模块 式 PLC 
逻辑 框图 
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[ їп] 9] 
[ 精 答 】 





现场 工业 过 程 


图 1-2 








整体 式 PLC 
逻辑 框图 
A _ 
ҮТП [Т 
展 
计算 机 т 
其 他 外 设 | 
ШЕ 
EJIL’ 
接受 现场 信号 -| 
输 输 
入 中 央 处 理 单元 出 
路 路 
电源 


一 些 PLC 的 结构 





5) 数字 量 输入 与 输出 (DDO), Жа ЛУН (ААО) 的 信号 模 件 (SM)。 


PLC 的 一 些 元 件 与 零 部 件 的 特点 是 怎样 的 ? 
PLC 的 一 些 元 件 与 零 部 件 的 特点 如 表 1-6 所 示 。 


表 1-6 PLC 的 一 些 元 件 与 零 部 件 的 特点 


名 称 


解 说 

















2)CPU 的 作 
回 检测 .数据 处 





CPU 0 





% 





1) CPU 也 称 为 中 央 处 理 絮 , 它 是 由 一 片 或 几 片 大 规模 集成 
是 可 以 通过 接口 
里 控制 运算 、 





,软件 向 系统 的 各 个 部 分 发 
及 警 处 理 逻辑 判断 等 ,从 而 实 








5) 当 PLC 投入 运行 日 


3) 目 前 大 多 数 小 型 PLC 都 月 
4) 中 央 处 理 单元 (CPU ) 根 据 PLC 
据 检 查 电源 存储 器 LO 以 及 警戒 定时 器 的 状态 ,并 且 能 够 诊断 程序 中 的 语法 错误 
必 现 场 各 输入 装置 的 状态 .数据 ,并 分 别 存 人 1/ 


经 过 命令 


区 的 各 输出 状态 或 输 


对 ,首先 它 以 扫描 的 方式 
喘 像 区 。 然 后 从 程序 存储 器 中 逐条 读 取 用 户 程序 ， 
算术 运算 的 结果 送 入 VO 映像 区 或 数据 寄存 器 内 ,等 所 有 的 
出 寄存 器 内 的 数据 传送 到 相应 的 输出 装置 。 如 此 循环 运行 





系统 程序 赋予 的 功能 接 











楼 





TAL 


电路 必 乒 组 成 的 ,是 PLC 的 核心 部 分 
出 各 种 命令 ,同时 对 被 测 参数 进行 巡 





现 对 整个 PLC 的 工作 过 程 进行 控制 
Н 8 位 或 者 16 位 单片机 作 CPU 








必 , 以 及 存储 从 编程 器 和 输入 的 程序 . 数 


解释 后 , 按 指 令 的 规定 执行 逻辑 或 



































6) 为 提高 PLC 的 可 靠 1 
式 系统 ,这 样 即使 某 个 CPU 出 现 故 障 , 整 个 PLC 系统 仍 能 正 








双 CPU 











生 ,目前 ,对 大 型 PLC 还 采 























7) PLC 系统 往往 采 





(FRAM) ,数据 存储 器 ( RAM) 、 实 时 时 钟 . 电 源 电 路 、 看 1 





CPU 模块 处 理 器 ,外 接 系 统 程 序 存 储 器 (FLASH ) 、 
] 狗 .输入 /输出 处 理 电路 等 ,构成 一 个 基 





本 的 微 计算 机 系统 。 下 图 就 是 一 款 CPU 模块 硬件 原理 框图 : 


户 程序 执行 完毕 后 ,最 后 将 LO Б 
到 停止 运行 
三 CPU 的 表决 
































mati 























户 程序 存储 器 




























































































































































































































































































































































































六 六 六 站 六 第 1 РОС 概述 与 维修 维护 基本 功 усу = 人 
(Ж) 
名 称 解 Ww 
CPU 

1) 存 放 PLC 系统 软件 的 存储 器 称 为 系统 程序 存储 器 

2) 存 放 应 用 软件 的 存储 器 称 为 用 户 程序 存储 器 

3)RAM( Random Assess Memory) „КОМ EPROM(Erasable Programmable Read Only Memory) .EE- 
PROM ( Electrical Erasable Programmable Read Only Memory ) 都 是 存储 需 

4) RAM 为 随机 存储 器 ( 读 / 写 存储 器 ) ,一 般 是 CMOS 型 的 ,在 PLC 中 通常 用 锂电 池 作 后 备 , 失 
电 时 也 不 会 丢失 程序 。 因 此 ,RAM 存 取 速度 最 快 ,由 锂电 池 支 持 

5) ROM 为 只 读 存储 器 ,系统 程序 固化 在 其 中 ,用 户 不 可 更 改 , 失 电 时 也 不 会 丢失 程序 

6) EPROM 为 可 擦 除 存储 器 ,其 写 人 与 控 除 时 ,需要 用 专用 的 写 入 器 与 探 除 器 

7) EEPROM 为 电 可 擦 除 只 读 存 储 器 ,其 内 部 的 程序 可 以 通过 编程 器 写 入 \ 擦 除 

8) PLC 存储 空间 一 般 包括 以 下 三 个 区 域 .系统 程序 存储 区 、 系 统 КАМ 存储 区 (包括 VO 映像 
区 、 系 统 软 设备 等 ) .用 户 程 序 存储 区 

9) PLC 系统 程序 存储 区 中 主要 存放 着 相当 于 计算 机 操作 系统 的 系统 程序 ,包括 监控 程序 管理 
程序 .功能 子 程序 .命令 解释 程序 .系统 诊断 子 程序 等 。 该 存储 区 一 般 是 PLC 制造 厂商 将 其 固化 

存储 器 在 EPROM 中 ,PLC 用 户 不 能 够 直接 存 取 。 该 存储 区 与 硬件 一 起 决定 了 该 PLC 的 相关 性 能 

10) PLC 系统 ВАМ 存储 区 包括 10 映像 区 各 类 软 设备 , 如 逻辑 线圈 .计时 器 .计数 器 .数据 寄 
存 器 . 变 址 寄存 器 .累加 器 等 存储 器 

11)/0 映像 区 由 于 PLC 投入 运行 后 只 是 在 输入 采样 阶段 才 依 次 读 入 各 输入 状态 与 数据 ,输出 
刷新 阶段 才 将 输出 的 状态 与 数据 送 到 相应 的 外 设 。 所 以 ,IO 映像 区 需要 一 定数 量 的 存储 单元 
(RAM) 以 便 存 放 1/0 的 状态 数据。 这 些 单元 叫做 10 映像 区 ,一 个 开关 量 IO 占用 存储 单元 中 
的 一 个 位 (pit) 

12) VO 映像 区 由 开关 量 VO 映像 区 ,模拟 量 WO 映像 区 等 组 成 

13) 逻辑 线圈 与 开关 输出 一 样 , 每 个 逻辑 线圈 占用 系统 КАМ 存储 区 中 的 一 个 位 。 但 不 能 够 直 
接 驱 动 外 设 , 只 供用 户 在 编程 中 使 用 ,其 作用 类 似 于 电器 控制 线路 中 的 继电器 。 另 外 ,有 些 PLC 
还 提供 数量 不 等 的 特殊 逻辑 线圈 

14) 数据 寄存 器 与 模拟 量 IO 一样 ,每 个 数据 寄存 器 占用 系统 КАМ 存储 区 中 的 一 个 字 
(16bit) 。 另 外 ,PLC 还 提供 数量 不 等 的 特殊 数据 寄存 器 

15) 用户 程序 存储 区 存放 用 户 编 制 的 用 户 程序 。 不 同类 型 的 PLC 其 存储 容量 不 同 

1) 10 接口 是 输入 (IN)/ 输 出 (OUT) 接 口 的 简称 

2)1/О 接口 是 PLC 主机 与 被 控 对 象 进行 信息 交换 的 纽带 

vo H 3) PLC 通过 O 接口 与 外 部 设备 进行 数据 交换 

















4)PLC 的 输入 /输出 信号 有 开关 量 模拟 量 .数字 量 等 类 型 

















5) 所 有 的 输入 /输出 信号 一 般 需 要 经 过 光电 等 隔离 ,以 增强 PLC 的 抗 干 扰 能 力 








Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з ус с усу 
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( 续 ) 
说 




















一 般 PLC 电源 的 交流 电压 波动 在 +10% ~+15% 范 围 内 ,可 以 不 采取 其 他 措施 ,直接 将 PLC 连接 


到 交流 电网 上 去 














输出 形式 





1) 常 见 的 输出 形式 有 继电器 输出 、 晶 闻 管 (SSR) 输出 、 唱 体 管 输出 














2) 
负载 














3) 晶体 管 输出 型 :CPU 通过 光 耦 合 使 晶体 管 通 断 


电器 输出 型 :CPU 驱动 继 


























0.2ms) ,可 带 外 部 负载 小 
4) 晶闸管 输出 型 :CPU 通过 光 耦 合 使 三 端 双向 晶闸管 通 断 ,以 控制 外 部 交流 负载 ,开路 漏电 


流 大 





E йт, 使 触 点 吸 合 ,使 外 部 




















电源 通过 闭合 的 触 点 驱动 外 部 








,以 控制 外 部 直流 负载 ,响应 时 间 快 ( 约 























EBH. 





PLC 电路 板 上 的 电阻 之 一 如 下 图 : 





1) 有 些 电路 板 上 的 器 件 型 号 与 参数 被 抹 掉 了 或 者 看 不 清楚 , 则 可 以 根据 


一 种 类 型 
2) 电阻 损坏 有 






































6) 线 绕 电 阻 一 般 用 作 大 

















R, ATRIA ЛО 

















7) 水 泥 电阻 是 线 绕 





9) 检 测 固定 电阻 。 
正 负 地 分 别 与 电阻 的 














EBH 
8) 保险 电阻 烧 坏 时 ,有 的 表面 会 4 




















路 . 阻 值 变 大 、 阻 值 变 小 等 多 种 情况 
3) 电 阻 的 类 型 有 碳 膜 电 阻 .金属 膜 电 阻 , 线 绕 电 阻 ,保险 电阻 等 几 种 
4) 低 阻 值 (100Q 以 下 ) 与 高 阻 值 (100kQ 以 上 ) 的 损坏 率 较 高 ,中 间 阻 值 损坏 的 情况 较 少 
5) 低 阻 值 电阻 损坏 时 ,常见 的 现象 是 烧 焦 发 黑 。 高 阻 值 电阻 损坏 时 ,很 少 有 痕迹 
电流 限 流 , 阻 值 不 大 。 圆 柱 形 线 绕 电 阻 烧 ] 











电路 原理 分 析出 是 哪 




















时 ,有 的 会 发 黑 、 表 面 爆 皮 、 














的 一 种 , 烧 坏 时 可 能 会 断裂 ,也 可 能 没有 可 见 痕 迹 
E 掉 一 块 , 有 的 没有 什么 痕迹 ,但 一 般 不 会 出 现 烧 焦 发 黑 现象 
固定 电阻 可 以 采用 万 用 表 的 电阻 挡 来 检测 与 判断 :把 万 用 表 的 两 表笔 不 分 











端 引 脚 可 靠 接触 ,然后 读 出 万 








表 检 测 出 的 指示 值 即 可 











实际 检测 中 ,为 提高 测量 精度 , 则 需要 根据 被 测 电阻 的 标 称 值 大 小 来 选择 量程 ,以 便 使 指示 值 
尽 可 能 落 到 全 刻度 起 始 的 20%~80% 弧 度 范围 的 刻度 中 段位 置 。 另 外 ,还 要 考虑 电阻 误差 等 级 。 
超出 误差 范围 , 则 说 明 该 电阻 值 变 值 或 者 损坏 了 。 检 测 时 需要 注意 的 一 


如 果 读 数 与 标 称 阻 值 间 
些 事项 如 下 : 




















中 测 几 十 千 欧 以 上 阻 值 的 电阻 时 , 手 不 要 触及 表笔 与 




















电阻 的 导电 部 分 














@ 检 测 在 线 电阻 时 ,应 从 
产生 影响 ,造成 测量 误差 








电路 上 把 电阻 一 端 








10) 检测 ; 


ҮТЕН. KAWHE ВЕ ЖИЛ Н 








m 
й 
挡 , 然 后 把 万 用 表 的 两 表笔 不 分 








E 负 地 分 别 与 








的 指示 值 即 可 。 如 果 测 得 的 阻 值 为 无 穷 大 , 则 














称 值 相差 很 大 , 则 说 明 该 








电阻 变 什 





如 果 检 测 的 是 在 线 电 阻 , 则 应 从 电路 上 把 熔 
器 件 对 测试 产生 影响 ,造成 测量 误差 


另外 ,对 于 过 电流 比较 严重 的 熔断 电阻 可 以 通过 观察 法 来 检测 与 判断 :熔断 电阻 表 男 
该 熔断 电阻 已 经 损坏 





焦 , 一 般 说 E 
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表 的 
电阻 
说 明 





断 电 








11) 检测 


КНЫН H 

















和 触 压 敏 电阻 两 引 脚 ,然后 检测 正 、 反 向 绝 


























电路 上 焊 开 ,以 免 电 路 中 的 其 他 元 器 件 对 测试 














电阻 挡 来 检测 与 判断 :首先 选择 万 用 表 的 Rx1 
的 两 端 引 脚 可 靠 接 触 ,然后 读 出 万 用 表 检 测 出 













































































该 熔断 电阻 已 经 开路 。 如 果 测 得 的 阻 值 与 标 
阻 一 端 脚 从 电路 上 焊 开 ,以 免 电路 中 的 其 他 元 
[发 黑 、 烧 


E 敏 电阻 可 以 采用 万 用 表 的 Rxlk 挡 来 检测 : 调 好 挡 位 后 ,把 两 表笔 分 别 接 
缘 电 阻 。 正 常情 况 下 一 般 为 无 穷 大 。 不 为 无 穷 大 但 有 一 


定 较 大 的 阻 值 , 则 说 明 压 敏 电阻 存在 漏电 流 现象 。 如 果 检 测 的 阻 值 很 小 , 则 说 明 压 敏 电阻 已 经 


损坏 
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名 称 


(8) 
解 说 























То) 检测 电 位 器 。 电 位 器 可 以 采用 万 用 表 的 电阻 挡 来 检测 : 

GD 把 万 用 表 调 到 合适 的 电阻 挡 

@ 认 准 活动 臂 端 ,固定 臂 端 两 端 

用 万 用 表 的 电阻 挡 测 固 定 辟 端 两 端 ,正常 的 读数 应 为 电位 器 的 标 称 阻 值 。 如 果 万 用 表 的 指 
针 不 动 或 阻 值 相差 很 大 , 则 说 明 该 电位 器 已 经 损坏 

@ 检 测 电 位 器 的 活动 臂 与 固定 辟 端 两 端 接触 是 否 良好 , 即 一 表笔 与 活动 臂 端 连接 ,一 表笔 分 别 
与 辟 端 ( 固定 辟 两 端 中 的 任 一 端 ) 连接 ,然后 转动 转轴 ,这 时 电阻 值 也 随 旋转 慢 慢 逐渐 变化 , 增 大 
还 是 减 小 与 道 时 针 方 向 旋转 ,还 是 顺 时 针 方 向 旋转 有 关 
如 果 万 用 表 的 指针 在 电位 器 的 轴 柄 转动 过 程 中 有 跳动 现象 , 则 说 明 活动 触 点 有 接触 不 良 的 现象 

男 外 ,电位 器 也 可 以 通过 听 声 音 与 感觉 法 来 判断 :首先 转动 旋 柄 ,感觉 旋 柄 转动 是 否 平滑 、 是 否 
灵活 。 电 位 器 开关 通 、 断 时 “ 喀 叭 " 声 是 否 清 脆 , 如 果 有 “沙沙 ” 声 , 则 说 明 该 电位 器 质量 不 好 



























































































































































PLC 电路 板 上 的 一 些 电容 如 下 图 : 



































1) 电 容 太 靠近 稳 压 管 等 器 件 的 散热 部 位 , 则 该 类 电容 可 能 存在 短路 的 现象 。 如 果 仅 是 存在 漏 
电 , 则 可 以 用 电容 表 量 一 下 容量 进行 判断 

2) 电 容 短路 .开路 , 则 可 以 分 析 该 电容 在 电路 中 的 作用 来 判别 。 如 果 是 滤波 电容 损坏 , 则 代 换 
时 ,容量 的 选取 有 时 与 原来 的 可 以 不 严格 一 样 

3) 电容 作为 振荡 电路 的 一 部 分 ,往往 配合 其 他 电阻 决定 一 个 振荡 频率 ,因此 ,电容 的 选择 偏差 
不 能 够 太 大 

4) 电 容 的 类 型 中 ,以 电解 电容 的 损坏 最 为 常见 

5) 电 容 常 见 的 损坏 现象 有 容量 变 小 .完全 失去 容量 漏电 ` 短 路 等 

6) 电容 的 寿命 与 环境 温度 直接 有 关 , 环 境 温度 越 高 ,电容 寿命 越 短 。 因 此 ,在 寻找 故障 电容 时 ， 
可 以 重点 检查 靠 热 源 比较 近 的 电容 

7) 有 些 电 容 漏电 比较 严重 ,用 手指 触摸 时 ,有 的 有 溪 手 的 感觉 。 因 此 ,检查 这 方面 的 电容 比较 容易 

8) 检 修 时 好 时 坏 的 故障 时 ,接触 不 良 .电容 损坏 引起 的 故障 比较 常见 

9) 开关 电源 中 的 电解 电容 损坏 , 则 故障 的 具体 表现 有 开关 电源 不 起 振 .电路 因 电压 不 稳 而 发 生 
逻辑 混乱 、. 没 有 电压 输出 、 输 出 电压 滤波 不 好 、 机 器 工作 时 好 时 坏 、 机 器 开 不 了 机 等 异常 现象 

10) 检测 10pF 以 下 固定 电容 。10pF 以 下 固定 电容 可 以 采用 检测 电容 定性 来 判断 ,也 就 是 说 ,用 
万 用 表 只 能 定性 地 检查 其 是 否 有 漏电 ,内 部 短路 或 击 穿 现 象 。 用 万 用 表 检 测 的 主要 要 点 如 下 : 首 
先 把 万 用 表 调 到 Rx10k 挡 , 然 后 用 两 表笔 分 别 任意 接 电容 的 两 引 脚 端 ,此 时 ,检测 的 阻 值 正常 情 
况 下 一 般 为 无 穷 大 。 如 果 此 时 检测 的 阻 值 为 零 , 则 说 明 该 电容 内 部 击 穿 或 者 漏电 损坏 

11) 检测 电 解 电容 。 电 解 电容 可 以 采用 指针 式 万 用 表 来 检测 ,具体 方法 如 下 : 

QD 把 万 用 表 调 到 Rx10k 挡 或 Rxlk、Rx100 挡 (1~47kF 的 电容 ,可 以 采用 Rx1k 挡 来 测量 ,大 于 
47pF 的 电容 可 以 采用 Rx100 挡 来 测量 ) 

@ 检 测 脱 离线 路 的 电解 电容 的 漏电 电阻 值 , 正常 情况 下 一 般 大 于 几 百 千 欧 。 指 针 应 有 一 顺 所 
动 与 一 回 摆动 :采用 万 用 表 Rx1k 挡 , 当 表笔 刚 接 通 时 ,指针 向 右 摆 一 个 角度 ,然后 指针 缓慢 地 向 
左 回 摆 , 最 后 指针 停 下 来 。 指 针 停 下 来 所 指示 的 阻 值 就 是 该 电容 的 漏电 电阻 。 该 漏电 电阻 阻 值 
越 大 , 则 说 明 该 电容 质量 越 好 。 如 果 漏 电 电阻 为 几 十 千 欧 , 则 说 明 该 电解 电容 漏电 严重 
@ 在 线 检测 。 在 线 检测 电容 主要 是 检测 开路 、 击 穿 两 种 故障 。 如 果 指 针 向 右 偏转 后 所 指示 的 
值 很 小 ( 几乎 接近 短路 ) , 则 说 明 电 容 已 击 穿 .严重 漏电 。 测 量 时 如 果 指 针 只 向 右 偏转 , 则 说 明 
解 电容 内 部 断路 。 如 果 指 针 向 右 偏 后 无 回转 ,但 所 指示 的 阻 值 不 很 小 , 则 说 明 电 容 开 路 的 可 能 
性 很 大 ,应 脱 开 电路 进一步 检测 
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( 续 ) 
说 





пй 

















1)PLC 中 常用 的 二 极 管 有 1N4148 114148 、LL103A ,5М4007 .SMBYW02 、MUR1100 STPS140U、 








MR856 .5A62 等 














表 内 电池 正极 相 











笔 所 接 的 引 脚 端 为 负极 
3) 判 断 二 极 管 的 好 坏 。 可 以 采 
Q@ 选 择 万 用 表 的 Rx100 或 xlk 挡 , 测 
一 点 ;测量 钳 管 时 , 指 旬 
如 果 指 针 在 左 端 不 动 , 则 说 明 所 检测 的 管子 内 部 已 经 断路 
,指针 在 左 端 基本 不 动 ;测量 错 管 时 ,指针 从 左 端 起 动 一 点 ,但 不 应 














@ 测 反 向 电阻 :测量 硅 管 时 


2) 判 断 二 极 管 的 极 性 。 二 极 管 
或 Rxlk 挡 , 然 后 任意 测量 二 极 管 
连 的 黑 表 笔 所 











的 极 性 可 以 采 月 














日 机 械 万 用 表 来 判断 :首先 把 万 用 表 调 到 Rx100 



































的 两 引 脚 端 , 如 果 量 出 的 电阻 具有 几 百 欧 ( 正 向 电阻 ) , 则 与 万 
































楼 的 引 脚 端 为 二 极 管 的 正极 ,与 万 用 表 内 电源 负极 相连 的 红 表 

















指示 在 右 端 





























万 用 表 来 判 出 
正 向 电阻 
靠近 满 刻度 的 地 方 , 则 说 明 所 检测 的 二 极 管 正 向 特性 是 好 的 。 











i 二极管 的 好 坏 , 具 体 方法 如 下 : 
:测量 硅 管 时 ,指针 指示 位 置 在 中 间或 中 间 偏 右 


























超过 满 刻度 的 1/4, 说 明 所 检测 的 二 极 管 反 向 特性 是 好 的 。 如 果 指 针 指 在 0 位置 , 则 说 明 检测 的 





二 极 管内 部 已 短路 





пй 








1)PLC 中 常用 的 晶体 管 有 2SA684 .BC817 .BC807 .2SC2603 等 
2) 晶体 管 处 于 放大 饱和、 截止 状态 的 判断 方法 如 下 : 





对 于 NPN Ë , Ve >Vg >Vg 是 判 
对 于 PNP 管 ,Vi>Vs>Vc 是 判 


断 晶 体 管 是 否 为 放大 状态 的 依据 之 一 
断 晶 体 管 是 否 为 放大 状态 的 依据 之 一 


对 于 NPN 管 ,Vs>Vc>Ve 是 判断 晶体 管 处 于 饱和 状态 的 依据 
对 于 NPN АЎ, с> Vp >Vg 是 判断 晶体 管 处 于 截止 状态 的 依据 


3) 晶体 管 质量 的 万 月 
调 到 到. 参数 挡 上 ,根据 晶体 管 引 脚 的 排列 
上 ,然后 根据 指针 所 指示 的 值 读 出 晶体 管 的 


质量 即 可 

















4) 晶体 管 的 数字 万 用 表 判 昌 
的 PN 结 , 如 果 正 向 导 通 , 则 显 

先 确定 基 极 一 一 选择 二 极 管 挡 ,然后 红 表笔 任 
果 两 次 显示 都 小 于 1V , 则 说 明 
载 符号 1, 则 说 明 红 表笔 接 的 是 PNP 晶体 管 的 基 
0L 或 1, 则 说 明 红 表 笔 接 的 不 
5) 大 功率 晶体 管 


昌 表 判断 方法 如 下 : 






































先 把 万 用 表 调 到 Rx10 挡 , 进 行 调 零 。 然 后 将 万 用 对 
,把 晶体 管 引 脚 位 对 应 插入 万 用 表 Hi 参数 的 测试 管 座 
直流 i. 参 数值。 最 后 根据 Hi 参数 值 来 判断 晶体 管 


























方法 如 下 :首先 把 数字 万 用 表 调 到 二 极 管 挡 ,然后 用 表笔 测 晶体 管 


示 的 数字 即 为 PN 结 








ЕЕ Bé 
&— Яз], ЕЛИ А ЛКК Ж1Ж A Ah, АП 





























红 表笔 接 的 是 NPN 晶体 管 的 基 极 。 如 果 都 显示 溢出 符号 ОТ, 或 超 


是 基 极 ,那么 , 换 引 
好 坏 的 检测 方法 与 万 用 表 检 





本 也 一 样 , 即 检测 中 、 小 功率 晶体 管 的 方法 也 适 





但 是 ,需要 注意 :大 功率 晶体 管 的 工作 电流 比 ; 
小 功率 晶体 管 极 间 电 阻 时 ,万 


Rx1 f“ 








极 。 如 果 两 次 测量 中 ,一 次 小 于 1V, 另 一 次 显示 
和 再 检测 即 可 判断 出 晶体 管 的 电极 



































则 中 、 小 功率 晶体 管 的 极 性 、 管 型 .性 能 的 方法 基 














大 功率 晶体 管 





























表 常 选择 Rx1k 











RK, 
挡 。 大 功率 晶体 管 的 检测 一 般 需 要 选择 Rx10 或 














而 其 PN 结 的 面积 也 较 大 。 所 以 ,检测 中 、 














1)PLC 中 常用 的 场 效应 晶体 管 有 12N60C3 .20N60B3D .MIP0223SC 
2) MIP0223SC 场 效应 晶体 管 的 封装 与 引 脚 分 布 如 下 图 : 





TO-220 


1 


2: Source 


5 
过 





Жуук 1н PLC 概述 与 维修 维护 基本 功 соус усте — 1 一 

































































































































































































































































( 续 ) 
名 称 解 说 
MIP0223SC 的 参数 见 下 表 
符号 数值 单位 
Vp 700 у 
Ve 8 у 
MIP0221SC 0.3 
MIP0222SC 0.585 
Т» А 
MIP0223SC 1.15 
MIP0224SC 1.72 
Lc 0.1 mA 
场 效 应 晶体 管 
To 150 С 
Tag -55~ +150 C 
3) MOS 场 效 应 晶体 管 电极 的 判断 。 首 先 将 万 用 表 置 于 Rx100 或 者 Rx10 挡 , 先 确定 机 极 。 如 
果 一 引 脚 与 其 他 两 脚 的 电阻 均 为 无 穷 大 , 则 说 明 此 脚 就 是 栅 极 CG。 再 交换 表笔 重新 测量 ,S-D 之 
间 的 电阻 值 应 为 几 百 欧 至 几 千 欧 ,其 中 阻 值 较 小 的 那 一 次 , 黑 表 笔 接 的 为 漏 极 D, 红 表笔 接 的 是 
源 极 S 
4) 场 效应 晶体 管 的 检测 。 用 数字 万 用 表 检 测 场 效 应 晶体 管 的 方法 如 下 :首先 把 数字 万 用 表 调 
到 二 极 管 挡 , 再 用 两 表笔 任意 触 碰 场 效应 晶体 管 的 三 只 引 脚 ,好 的 场 效 应 晶体 管 最 终 测 量 结果 只 
有 一 次 有 读数 ,并 且 在 500 左右 。 如 果 在 最 终 测量 结果 中 测 得 只 有 一 次 有 读数 ,并 且 为 0, 则 须 用 
表笔 短 接 场 效应 晶体 管 引 脚 ,然后 再 测量 一 次 ,如 果 又 测 得 一 组 为 500 左右 读数 时 , 则 说 明 此 场 
效应 晶体 管 也 为 好 管 。 不 符合 以 上 规律 的 场 效应 晶体 管 可 能 已 经 损坏 
1)PLC 电路 板 上 的 一 些 接口 实物 如 下 图 : 
针 号 信号 名 称 方向 
1 FG 保护 接地 
接口 .端口 2 SD(TXD) 发 送 数据 输出 
3 RD( RXD) 接收 数据 输入 
4 RS( RTS) 请 求 发 送 输出 
5 CS( CTS) 清除 发 送 输入 
6 5 V 电源 
7 DR( DSR) 数据 准备 好 输入 
8 ER( DTR) 数据 终端 准备 好 输出 
9 SG(OV) 售 号 接地 端 一 
接口 套 ЕС 保护 接地 一 
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( 续 ) 
名 称 解 说 
RS232C 端口 外 形 如 下 图 : 
5 
9 
6 1 
А 65232 通信 口 的 信号 定义 如 下 表 : 
接口 .端口 
信号 ПОЕ 
GND 信号 地 端 
TXD 发 送 数据 端 
RXD 接收 数据 端 
RS485 通信 口 的 信号 定义 如 下 表 : 
信号 描述 
A RS485+ 端 
B RS485- 端 
1)PLC 电路 板 上 的 变压器 实物 如 下 图 : 
DELTR05 540 
2) 开关 变压器 的 判断 方法 见 下 表 : 
项 目 fe 说 
从 结构 上 来 判断 :用 万 用 表 Rx1 挡 测 各 脚 之 间 的 直流 电阻 
关 变 压 器 绕组 通 断 检测 ”| 值 , 同 线圈 两 端 阻 值 小 ,没有 直接 联系 的 线圈 的 端 脚 间 , 阻 值 
为 无 穷 大 
变压器 通过 察看 线圈 引线 是 否 断 裂 / 脱 焊 , 绝 缘 材 料 是 否 有 烧 焦 痕 
观察 法 迹 ,铁心 紧 固 螺杆 是 否 松动 ， 硅钢 片 是 否 有 锈蚀 ,绕组 线圈 是 


否 有 外 馈 等 特征 来 判断 



































一 般 选 择 万 用 表 的 Rx10k 挡 。 测 量 项 目 包 括 铁心 与 一 

绝缘 性 检测 W .铁心 与 各 二 次 侧 一 次 侧 与 各 二 次 侧 、 静 电 屏 蔽 层 与 各 二 
ече 次 侧 .二 次 侧 各 绕组 间 的 电阻 值 。 正 常 的 数值 均 为 无 穷 大 。 
否则 ,说 明 变 压 器 绝缘 性 能 不 良 






































电源 变压器 的 一 次 侧 接 市 电 220V (一 次 侧 是 接 220V 的 变 
压 器 ) ,再 用 万 用 表 恰 当 的 交流 电压 挡 依次 检测 各 绕组 的 
空 载 电压 的 检测 空 载 电压 值 。 检 测 值 可 能 存在 一 定 的 偏差 , 允许 误差 范围 高 
| 





















































下 绕组 一 般 为 <+10% ,低压 绕组 一 般 为 <+5%， 带 中 心 抽 头 
9 两 组 对 称 绕组 的 电压 差 一 般 为 <+2% 





















































温 升 一 般 可 以 采用 温度 测量 仪 来 判断 ,其 中 一 般 小 功率 电 
温 升 的 检测 源 变压器 允许 温 升 为 40~ 50°С 




















Mer ТҮ и олур ы оа. 
组 输出 电压 失常 。 而 上 且 ИИ [н] ЖУ F 
短路 性 故障 检测 判别 流 越 大 ,变压器 发 热 越 严重 。 另 外 ,其 还 表现 为 空 载 电 流 远大 
于 满载 电流 的 10%。 因 此 ,可 以 通过 检测 空 载 电 流 来 判断 
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2% 


解 说 


(Ж) 





模拟 芯片 


模拟 芯片 测试 的 方法 如 下 :直接 测试 .比较 测试 .连接 实验 电路 测试 .示波器 测试 .万 能 表 测 


试 等 








运算 放大 器 














1) 电路 板 维修 时 ,为 了 保证 线性 运用 ,运算 放大 器 必须 在 闭环 ( 负 反馈 ) 下 工作 


2) 没 有 负 反 馈 , 开 环 放大 下 的 运算 放大 器 成 为 一 个 比较 器 


3) 不 论 何 种 类 型 的 运用 放大 器 ,都 有 














个 反馈 








EBH R 





阻 ,也 就 是 用 万 用 表 检 查 输出 端 与 反 向 输入 端 间 的 阻 值 














较 器 用 。 如 果 该 阻 值 较 小 (0Q~ 几 十 千 欧 ) , 则 检查 有 无 


























有 , 则 说 明 运 算 放 大 器 是 做 放大 器 使 

4) 比较 器 好 坏 的 判断 。 一 个 比较 器 当 
- 端 电 压低 时 ,其 OUT 输出 端 为 低 电 平 。 
IREE, H 
了 。 说 明 ; 当 Vccs 接 地 
较 器 不 一 定 是 损坏 了 





























二 ,要 是 输出 电压 











其 + 端 比 - 端 电压 高 时 ， 


i; 因此 ,检查 该 电路 首先 可 以 检查 反馈 上 
。 如 果 阻 值 大 , 则 说 明 运算 放大 器 是 做 比 
电阻 接 在 输出 端 与 反 向 输入 端 间 , 如 果 












































其 OUT 输出 端 为 高 电 平 ;其 + 端 比 














其 输出 为 高 电 平 时 , 基 Vo 一 定 要 等 于 ec 。 当 输出 为 
Vo 一 定 要 等 于 Vccs。 如 果 检 测 时 与 此 不 相符 合 , 则 说 明 所 检测 的 比较 器 可 能 损坏 





为 低 电 平 ,实际 























上 测量 有 零点 几 伏 或 者 更 大 的 电压 时 , 比 











5) 运算 放大 器 好 坏 的 判断 。 运 算 放 大 器 的 + 端 与 - 端 电压 是 相等 的 , 即 Vi =V,。 如 果 检 测 Vi 不 
等 于 万 , 则 说 明 所 检测 的 运算 放大 器 可 能 损坏 了 

















晶体 振荡 电路 、 


晶体 振荡 器 





1) 时 钟 电路 是 大 规模 集成 电路 赖 以 工 
2) 时 钟 电路 是 以 晶体 
3) 晶体 振荡 器 工作 正常 后 ,系统 
工作 
4) 晶体 


























作 的 基本 条 件 











的 时 钟 频率 可 以 由 分 频 电 路 .另外 的 晶体 振荡 器 来 解决 











5) 晶体 
体 振荡 器 电容 损坏 等 
6) 晶体 








展 沪 器 损坏 的 常见 现象 有 晶体 振荡 器 漏 上 日 


日 





展 荡 器 为 基础 ,在 电路 中 产生 恒定 的 方 波 信号 。 唱 体 振 荡 器 停 振 会 使 系 


电路 才能 够 在 CPU 的 指挥 下 按 晶体 振荡 器 时 钟 的 节拍 进行 


展 荡 器 的 数量 与 频率 随 系 统 的 不 同 有 所 差异 ,一般 至 少 有 一 个 。 其 余 电路 所 需 的 不 同 

















振荡 器 为 正常 。 如 果 检 测 有 阻 值 , 则 说 明 所 检测 的 晶体 











7) 晶体 
大 ,但 是 其 在 电路 中 不 能 产生 
8) 晶体 振荡 器 变质 。 








Ry Н 


晶体 振荡 器 变质 

















晶体 振荡 器 能 振荡 ,但 其 时 钟 频 率 偏 离 其 标 称 值 。 虽 有 











9) 晶体 
АЕ 





























X 











包容。 该 





Œ 
щш 
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体 振荡 器 内 部 








路 .晶体 振荡 器 变质 、 唱 








展 荡 器 漏电 的 检测 。 用 万 用 表 Rx10k 挡 检测 ,如 果 其 电阻 为 无 穷 大 , 则 说 明 检测 的 晶体 


























КЇЛ йт ЇЇ ЕН, 





展 荡 器 内 部 开路 的 检测 。 如 果 晶 体 振 荡 器 内 部 出 现 开 路 , 则 用 万 用 表 测 其 电阻 为 无 穷 





会 使 其 参数 改变 。 一 般 需 要 用 示波器 频率 计 来 检测 。 





发 荡 脉冲 ,但 其 脉冲 数量 错误 





展 荡 器 电容 损坏 。 时 钟 电 路 中 ,晶体 振荡 器 的 两 端 到 地 有 的 接 有 一 个 几 皮 法 到 几 十 皮 
电容 漏电 变质 会 引起 时 钟 电路 出 现 


故障 





集成 电路 (1C) 








1) 检 测 电路 板 离线 IC 芯片 。 检 测 出 IC 芯片 各 引 脚 对 地 间 的 正 、 反 电阻 ,以 此 与 好 的 IC 芯片 进 


行 比较 ,从 而 判断 出 故障 点 














2) 在 线 检测 IC 芯片 ,可 以 采用 直流 























上 的 电源 、 万 用 表 内 部 电压 不 得 大 于 6V 














3) 在 线 检测 IC 芯片 ,可 以 采用 测 得 IC 














色 阻 法 进行 ,但 是 ,需要 注意 以 下 几 点 :要 断 开 待 测 电路 板 
测量 时 注意 外 


йт ЕП) 








芯片 各 脚 直流 




















需要 注意 万 用 表 要 有 足够 大 的 内 阻 各 





电压 的 影响 等 








Ноа 23 








电压 与 正常 值 相 比 的 方法 。 应 用 该 方法 ， 








电位 器 旋 到 中 间 位 置 、 表 笔 要 采取 防滑 措施 、 当 测量 值 与 
正常 值 不 相符 时 需要 对 IC 芯片 有 影响 的 相关 外 上 














行 检测 注意 动态 信号 对 IC 芯片 引 脚 











4) 在 线 检测 IC 芯片 ,可 以 采用 交流 工 
压 近 似 值 的 测量 








作 电压 测试 法 。 








用 带 有 dB 挡 的 万 用 表 , 对 IC 进行 交流 电 
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(Ж) 
名 称 解 说 
1) 整 流 器 在 PLC 电路 中 有 应 用 
2)SKD25-08 桥 式 整流 器 的 内 部 结构 如 下 . 
o+ 
小 А Л 
Кыны 
~o 
~O 
本 不 
Б 
SKD25-08 与 其 相关 型 号 的 参数 见 下 表 : 
1„=20А(Т‹ =73%) Уңзм > VRRM R min 
类 型 /V /Q 
SKD 25/02 200 0.15 
SKD 25/04 400 0.3 
Желе SKD 25/08 800 0.7 
SKD 25/12 1200 1 
SKD 25/14 1400 1.2 
SKD 25/16 1600 1.5 
3) 观察 法 判断 桥 式 整流 器 。 如 果 桥 式 整 流 器 外 观 具 有 明显 的 损伤 . 引 脚 氧化 . 引 脚 生 锈 . 引 脚 
弯曲 . 引 脚 折断 有 虚 焊 等 现象 , 则 说 明 桥 式 整 流 器 存在 故障 。 维 修 时 ,需要 更 换 
4) 万 用 表 二 极 管 挡 判断 桥 式 整流 器 的 方法 见 下 表 
连接 状态 解 说 
万 用 表 红 表笔 接 桥 式 整流 器 的 -, 黑 表笔 接 正常 应 有 0.9V 左右 的 电压 降 , 并 且 万 用 
桥 式 整流 器 的 + 表 调 反 没 有 显示 
万 用 表 红 表笔 接 桥 式 整流 器 的 -, 黑 表笔 分 正常 均 有 0.5V 左右 的 电压 降 , 并 且 万 用 
别 接 桥 式 整流 器 的 两 个 输入 端 表 调 反 没有 显示 
万 用 表 黑 表笔 接 桥 式 整流 器 的 +, 红 表笔 分 正常 均 有 0.5V 左右 的 电压 降 , 并 且 万 用 
别 接 桥 式 整流 器 的 两 个 输入 端 表 调 反 无 显示 
检测 电感 。 可 以 采用 万 用 表 来 检查 电感 的 好 坏 :首先 选择 指针 式 万 用 表 的 Rx1 挡 ,然后 测 电感 
电感 的 电阻 值 ,如 果 电 阻 极 小 , 则 说 明 电感 基本 正常 ;如 果 电 阻 为 , 则 说 明 电 感 已 经 开路 损坏 。 电 感 
量 相同 的 电感 ,R 越 小 ,0 越 高 





【 问 10】 HIUZH2U 系列 PLC 端口 功能 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 HIUZH2U 系列 PLC 具有 САМ 通信 功能 ， 但 硬件 上 需要 配置 CAN 通信 卡 。H2U Ж 
列 PLC 配套 的 通信 卡 型 号 为 H2U-CAN-BD。HIU 系列 PLC 配套 的 通信 卡 型 号 为 HIU- 
CAN-BD。 

安装 上 CAN 通信 卡 后 ， 在 PLC 主 模块 上 ， 可 支持 自由 САМ 通信 指令 ， 可 支持 远程 模块 
访问 指令 FROMZTO， 并 支持 CAN-LINK 网 络 功能 。 

为 此 ，HIUZH2U 系列 PLC 需要 具有 相应 的 端口 。 一 些 端口 的 位 置 如 图 1-3 所 示 ， 一 些 
端口 的 作用 如 表 1-7 所 示 。 























表 1-7 一 些 端口 的 作用 
















































































名 称 解 W 
内 部 接口 (背面 ) | 主要 通过 该 接口 与 主 模块 进行 交互 数据 ,内 部 的 逻辑 电源 也 由 主 模块 通过 该 接口 提供 给 通信 卡 
总 线 端 总 线 端口 也 称 为 用 户 端口 
安装 螺钉 孔 HIU-CAN-BD 的 固定 螺钉 为 M2. 6х6 自 攻 螺钉 ,H2U-CAN-BD 的 固定 螺钉 为 M3x6 自 攻 螺钉 
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接收 数据 


电源 指示 灯 
通信 指示 灯 
D 错误 指示 灯 


Atingi 
MAR 


е, 





тА. [= ї =з!" < 

җе Ру 发 送 数 据 指示 灯 
发 送 数据 指示 灯 Р 2: 
а) ) 


图 1-3 一 些 端口 的 位 置 
а) HIU-CAN-BD b) H2U-CAN-BD 


CAN-LINK 接口 引 脚 定 义 如 表 1-8 所 示 。 


表 1-8 CAN-LINK 接口 引 脚 定义 
脚 号 信号 解 说 





外 接 直 流 24V(+20% ) 供电 电源 端 。 为 提高 抗 扰 性 , 通信 板 采用 光电 隔离 ,内 部 逻辑 电路 







































































1 +24V мй a 
由 PLC 主 模块 供电 ,外 部 接口 电路 由 该 电源 供电 
2 CANH САМ 总 线 正 端 
3 PGND 屏蔽 地 线 端 , 接 通信 电缆 屏蔽 层 
4 CANL CAN 总 线 负 端 




















5 oV 外 接 直 流 24V {КЕЕ Л i 
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拨 码 开关 接口 使 每 个 通信 卡 都 有 


一 个 八 位 的 拨 码 开关 ， 通 过 拨 码 开关 ， 用 户 可 以 设 定 模 








块 的 站 号 ， 选 择 波 特 率 ， 是 否 端 接 匹 




















配 电阻 等 情况 。 拨 码 开关 每 一 位 都 有 编号 ， 一 般 ON Ж 






















































































































































































IE 1。 拨 码 开 关 的 一 些 定 义 如 表 1-9 所 示 。 
31-9 拨 码 开关 的 一 些 定义 
拨 码 号 信号 解 说 
1 也 址 线 Al 端 
该 六 位 拨 码 开关 由 高 到 低 组 合成 一 个 六 位 二 进 制 数字 ,用 来 标识 本 机 站 号 
2 也 址 线 A2 端 (PLC 主 模块 还 可 以 通过 D 元 件 设 置 站 号 ) 
TE ON 表示 1,OFF 表示 0 
3 直线 A3 Ўй 高 位 在 高 ,低位 在 低 。 按 以 下 方式 组 合 :A6A5A4A3A2Al 
4 出 址 线 A4 端 例如 Al=ON ,其 他 为 OFF, 则 二 进 制 地 址 为 000001 ,十 进 制 为 K01 ,十 六 进 
制 为 HO1 
5 也 址 线 А5 端 如 果 A5 、A4 都 为 ON ,其 他 为 OFF , 则 二 进 制 地 址 为 011000 ,十 进 制 为 K24， 
十 六 进 制 为 H18 
6 也 址 线 Аб 端 
波 特 率 端 OFF :高 速 模式 , 波 特 率 为 500kbit/s 
Ом. 低速 模式 , 波 特 率 为 100kbivs 
8 匹配 电阻 端 如 果 拨 码 开 关 为 ON ,表示 接 入 1200 的 终端 匹配 电阻 ,否则 为 断 开 
【 问 11】 怎样 检测 开关 类 元 件 ? 
[E] PLC 常用 的 开关 类 元 件 有 继电器 、 接 近 开 关 、 断 路 需 等 需 件 。 检 测 开 关 类 元 件 的 


方法 如 下 : 根据 开关 类 元 件 的 类 型 是 常 财 型 ， 还 是 





的 状态 。 如 果 检 测 








常 开 型 来 判断 。 用 万 用 表 检 测 其 通 与 不 通 

















的 状态 与 好 的 器 件 的 状态 相反 ， 则 说 明 所 检测 的 该 器 件 坏 了 。 
另外 ， 对 于 电路 大 部 情况 下 用 常 开 型 开关 类 元 件 ， 是 用 来 人 工控 制 或 自动 控制 电 ; 


НУ 





通 与 断 开 。 对 于 常 闭 型 开关 类 元 件 ， 主 要 用 于 保护 电路 中 。 


【 问 12】 怎样 判断 通信 模块 的 好 坏 ? 
【 精 答 】 通 
模块 ， 如 果 替 换 后 ， 故 障 排除 ， 
【 问 13】 怎样 判断 导线 的 好 坏 ? 
【 精 答 】 导线 的 好 坏 可 以 通过 检测 其 
代 换 不 知 是 否 损坏 的 导线 。 

【 问 14】 PPC11 系列 可 编程 序 控 
【 精 答 】 

















用 户 程序 
(Ladder) 


信 模 块 的 好 坏 可 以 采用 替换 法 来 判断 : 利用 好 的 通信 模块 替换 怀疑 
则 说 明 所 代 换 的 通 








异常 的 通信 
重信 模块 是 坏 的 。 





通 断 的 方法 来 进行 ， 也 可 以 利用 已 知 通 的 好 的 导线 来 


控制 (输出 ) 组 件 





制 器 的 工作 流程 是 怎样 的 ? 
PPC11 系列 可 编程 序 控制 需 的 工作 流程 如 图 1-4 所 示 。 





IO 映射 表 
МОЖ 


地 址 对 应 表 





жан | 入 组 件 


图 1-4 РРС11 系列 可 编程 序 控制 器 的 工作 流程 


工作 流程 解说 如 下 : 首先 由 用 户 





gramming Package) 程序 规划 软件 编辑 





在 个 人 计算 机 或 笔记 本 电脑 上 ， 利 用 Hi- View ( Pro- 
梯形 图 程序 ， 并 将 该 程序 加 载 到 PPC11 系列 可 编程 序 


控制 器 的 内 存 里 。 当 程序 在 执行 时 ， 控 制 器 读 取 输 入 组 件 的 信号 ， 并 执行 梯形 图 程序 ， 然 后 
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将 结果 送 到 输出 〈 控 制 ) 组 件 。 
实际 上 的 IO 地 址 ， 由 IO 模块 地 址 

















对 应 表 配 合 模块 的 安装 位 置 ， 经 系统 编辑 RTA 170 术 其 接 DISLOT 
而 成 。 
【 问 15】 PPC11 系列 可 编程 序 控制 器 CPU 








模块 的 特点 是 怎样 的 ? 

【 精 答 】 PPC11 系列 可 编程 序 控制 系统 的 

CPU 模块 是 其 控制 的 枢纽 ， 所 有 IO 模块 

的 状态 皆 集 中 在 这 里 。 本 模块 具有 16 位 通信 接口 

CPU、 жара е АРЕН. CPU 借 块 根据 图 1.5 ”结构 框图 

用 户 输入 的 梯形 图 程序 ， 进 行 逻 辑 推 注 、 

算术 运算 等 工作 ， 然 后 将 结果 送 到 各 输出 模块 ， 完 成 控制 任务 。 其 结构 框图 如 图 1-5 所 示 。 
CPU 模块 各 部 分 功能 如 表 1- 10 所 示 。 


表 1-10 CPU 模块 各 部 分 功能 
























































名 Ж 解 说 
1)PPC11 系列 PLC 处 理 器 采用 的 是 16 位 CPU 
处 理 器 2) CPU 的 主要 功能 :为 处 理应 用 指令 .协调 硬件 计算 电路 进行 接点 指令 的 处 理 、 系 统 自 我 诊断 、 
外 围 组 件 的 驱动 等 








1)PPC11 系列 PLC 的 内 存 有 FLASH КОМ SRAM 两 种 

2) FLASH КОМ 占用 64K word 的 地 址 空间 ,用 来 存放 系统 程序 烧 录 应 用 程序 等 

内 存 3) 应 用 程序 ,程序 的 执行 状态 .工作 区 的 记忆 等 存放 在 SRAM 中 ,其 中 应 用 程序 与 状态 记忆 ,由 

电池 断 电 保持 。 当 交流 电源 停电 时 ,系统 自动 把 程序 与 状态 保存 起 来 ,并 由 系统 电池 供电 
4)PPC11 系列 也 可 以 使 用 程序 内 存 













































































1) 硬件 逻辑 芯片 在 电路 结构 上 ,相当 于 主 处 理 器 的 副 处 理 器 

2) CPU 模块 开始 计算 时 ,整个 计算 顺序 的 控制 权 由 该 芯片 掌握 。 其 会 从 梯形 图 程序 的 起 始 地 
址 开始 读 取 梯形 图 指令 , 当 该 芯片 读 到 的 是 一 般 的 触 点 指令 时 ,会 直接 将 触 点 指令 处 理 完毕 , 直 
到 它 读 到 应 用 指令 时 , 才 将 计算 的 控制 权 交 由 CPU ,并 跳 到 相对 应 的 应 用 指令 处 理 例 程 去 执行 。 
CPU 处 理 完 后 ,会 继续 将 计算 的 控制 权 交 回 给 硬件 多 和 辑 芯 片 处 理 梯形 图 程序 

3)24MHz 的 工作 频率 下 ,硬件 计算 硬件 逻辑 芯片 处 理 接点 指令 的 速率 为 0. 2ps/word 





















































硬件 逻辑 芯 
























































该 接口 的 配合 机 型 为 CPU11/ R 的 PLC, 以 此 型 的 PLC 来 说 ,CPU 模块 经 该 接口 (LINK10) 与 远 
程 ГО 模块 相连 ,以 读 取 或 传送 数据 给 分 散在 各 地 的 1/0 模块 


п 


远程 /VO 通信 接口 








1)PPC11 系列 PLC 提供 了 RS232C 、RS422A 通信 端口 
外 围 装置 通信 接口 2) 可 以 利用 CPU 模块 上 的 PORT 1(RS232C ) 连接 Hi- View 编程 软件 与 MODBUS 通信 网 路 
3) PORT 2( RS422A ) 除了 有 与 PORT 1 相同 的 功能 外 ,也 可 以 作为 PLC LINK 通信 接口 












































【 问 16】 Kinco-K3 PLC 模块 的 产品 名 称 命 名 规则 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 Kinco-K3 РІС 模块 的 产品 名 称 命名 规则 如 表 1-11 所 示 。 
表 1-11 Kinco-K3 РІС 模块 的 产品 名 称 命名 规则 


产品 名 称 模块 类 型 + 3 + 子 类 型 + 流水 号 + 功能 标识 





模块 类 型 用 如 下 英文 字母 来 表示 : 
CPU 一 一 CPU 模块 


PM 一 一 扩展 1/0 模块 
模块 类 型 FM 一 一 扩展 功能 模块 

PS 一 一 电源 模块 

SW 一 一 软件 





AS 一 一 附件 
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产品 名 称 


模块 类 型 + 3 + 子 类 型 + 流水 号 + 功能 标识 


( 续 ) 





3 


3 代表 Kinco-K3 系列 小 型 一 体 化 PLC 














I 





采用 一 位 数字 (0~9) 表 示 模 块 的 子 类 型 ,具体 表示 如 下 : 
0 一 一 CPU 模块 

1 一 一 保留 

2 一 一 开关 量 模块 

3 一 一 模拟 量 模 块 

4 一 一 通信 模块 

5 一 一 特殊 功能 模块 
6 一 一 系统 软件 

7 一 一 附件 

8 一 一 电源 模块 

9 一 一 保留 











流水 号 


流水 号 用 一 位 数字 (0~9) 来 表示 某 一 子 类 型 中 的 序号 。 各 子 类 型 中 流水 号 含义 如 下 : 





1) CPU 模块 

4 一 一 CPU 本 体 自 带 14 路 WO 通道 
6 一 一 CPU 本 体 自 带 24 路 WO 通道 
8 一 一 CPU 本 体 自 带 40 路 IO 通道 
其 余 流水 号 保留 
2) 开 关 量 模块 
1 一 一 开关 量 输入 模块 

2 一 一 开关 量 输出 模块 

3 一 一 开关 量 输 入 /输出 混合 模块 
其 余 流水 号 保留 
3) 模 拟 量 模块 
1 一 一 模拟 量 输入 模块 

2 一 一 模拟 量 输出 模块 

3 一 一 模拟 量 输入 /输出 混合 模块 
其 余 流水 号 保留 
4) 通 信和 模块 
0 一 一 RS485 通信 模块 

2 Profibus- DP 协议 从 站 接口 模块 
3 DeviceNet 协议 接口 模块 

4 一 一 Ethermnet 接口 模块 

6 Modem 接口 模块 

其 余 流水 号 保留 

5) 特殊 功能 模块 

0 一 一 运动 控制 模块 

1 品 闸 管 调 压 模块 

其 余 流水 号 保留 

6) 系统 软件 
0 一 一 编程 软件 
其 余 流水 号 保留 

7) 附 件 

0 一 一 编程 电缆 

1 Profibus-DP 94% 
2 Profibus-DP 中 继 器 
其 余 流水 号 保留 

8) 电源 模块 

0 一 一 扩展 电源 模块 

其 余 流水 号 保留 































































































功能 标识 





功能 标识 为 可 选项 ,一 般 使 用 两 个 大 写 英文 字母 
EX 一 一 增强 型 CPU 模块 
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【 问 17】 西门 子 $7-200 CPU 字母 的 含义 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 西门 子 $7-200 CPU 字母 的 含义 如 下 : 
AC 一 一 累加 器 。 
AI 一 一 模拟 量 输入 。 
AQ 一 一 模拟 量 输出 。 
C 一 一 计时 器 内 存 区 
高 速 急速 右 内 存 区 
а 
变量 存储 区 。 
存储 区 。 
а м 
SM 一 一 特殊 内 存 区 (部 分 常用 的 特色 内 存 区 含义 ) 。 
S 一 一 顺序 控制 继电器 存储 区 。 
T 一 一 定时 需 内 存 区 
V 一 一 变量 存储 区 。 
【 问 18】 PLC 的 工作 原理 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 PLC 的 工作 原理 : 在 系统 程序 的 管理 下 ， 通 过 运行 应 用 程序 ， 对 控制 要 求 进行 处 
理 判 断 ， 并 通过 执行 用 户 程 序 来 实现 控制 任务 。 也 就 是 根据 顺序 循环 扫描 的 过 程 来 实现 。 
PLC 执行 一 个 循环 的 时 间 为 一 个 周期 。 在 时 间 上 ，PLC 执行 的 任务 是 根据 串 行 方式 进行 的 ， 
其 具体 的 运行 方式 与 继电器 接触 器 控制 系统 、 计 算 机 控制 系统 均 有 差异 。 
PLC 的 工作 原理 的 一 些 特 点 如 表 1- 12 所 示 。 
表 1-12 PLC 的 工作 原理 的 一 些 特点 
项 НҢ 解说 
1) PLC 的 一 个 周期 一 般 有 5 个 阶段 :内 部 处 理 阶段 .通信 处 理 阶段 .输入 采样 阶段 .程序 执行 阶 
Bt .输出 阶段 
循环 扫描 的 工作 原理 | ”2)PLC 开始 运行 时 ,了 解 0 映像 区 的 内 容 , 再 进行 自我 诊断 ,再 与 外 部 的 设备 进行 通信 连接 ， 
如 果 确 认 正 常 , 则 会 进行 扫描 ,对 每 个 程序 ,CPU 的 第 一 条 指令 执行 周期 性 的 扫描 。 如 果 没有 跳 
转 指令 , 则 会 从 第 一 条 指令 开始 执行 用 户 的 程序 ,直到 结束 符号 
1) 输 入 映像 区 中 的 数据 取决 于 扫描 周期 输入 采样 阶段 的 状态 


PLC 的 信号 处 理 规 则 2) 输 出 映像 区 的 数据 是 程序 输出 的 结果 所 决定 的 
3) 输 出 端子 直接 与 外 部 负载 连接 , 它 的 状态 是 由 寄存 器 的 数据 确定 的 
РІС 的 工作 模式 如 下 : 
1) 运 行 (RUN ) 模式 
2) 暂停 模式 

3) 条 件 下 运行 模式 














































































































































































































PLC 的 工作 模式 








【 问 19] PLC 的 CPU 工作 模式 及 优先 级 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 РІС 的 CPU 工作 模式 及 优先 级 的 一 些 特点 如 下 : 
1) 高 优先 级 有 STOP, HOLDUP, STARTUP (WARMRESTART、COLDRESTART) 等 。 
2) 低 优先 级 有 RUN, RUN-P (PG/PC 的 在 线 读 写 程序 ) 等 。 
3) 调试 模式 就 是 查看 CPU 是 在 RUN 模式 ， 或 是 在 STOP 模式 ， 又 或 是 RUN 模式 的 内 
烁 状态 和 STOP 模式 兼 有 的 保持 模式 。 
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【 问 20】 PLC 保护 是 在 什么 模块 上 进行 设置 ? 有 哪些 保护 级 ? 
【 精 答 】 PLC 的 保护 级 是 在 CPU 模块 参数 的 保护 特性 (Protection) 选项 中 设置 。 它 的 保护 
级 如 表 1-13 所 示 。 
































表 1-13 保护 级 
保 护 级 解 。 说 
1) 利 用 CPU 模块 的 钥匙 进行 保护 
保护 级 1 2) 当 钥 匙 处 于 RUN 时 ,只 能 够 进行 CPU 的 读 操作 ,处 于 STOP 或 RUN-P 时 ,可 以 进行 CPU 的 








读 与 写 操作 (无 保护 ) 


1) 利 用 密码 保护 
2) 使 用 者 不 知道 密码 时 ,只 可 以 进行 PLC-CPU 的 读 操作 ,不 可 以 进行 数据 的 修改 与 程序 的 编 
















































































1 二 户 绿 
ме 辑 ( 写 保护 ) 
3)PLC 密码 保护 与 CPU 模块 的 钥匙 位 置 无 关 
1) 利 用 密码 保护 。 使 用 者 不 知道 密码 时 , 既 不 可 以 进行 数据 的 修改 与 程序 的 编辑 ( 写 保护 ) ,也 
保护 级 3 不 可 以 进行 PLC-CPU 的 读 操 作 ( 写 / 读 保 护 ) 
2) 保护 级 3 与 CPU 模块 的 钥匙 位 置 无 关 


【 问 21】 PLC 的 启动 方式 在 什么 模块 上 进行 设置 ? 它 的 类 型 有 哪些 ? 
【 精 答 】 РІС 的 启动 方式 是 在 CPU 模块 参数 的 启动 特性 (SETUP) 选项 中 设置 。 它 的 类 型 
如 表 1-14 所 示 。 
表 1-14 PLC 的 启动 类 型 

启动 类 型 解 说 

1)PLC-CPU 重新 启动 时 ,执行 主 循环 OB1 前 ,首先 处 理 组 织 块 OB101 
热 启 动 ( Hot restart) 2) 启动 时 ,全 部 CPU 数据 均 被 备份 ,所 有 数据 区 ( 包括 定时 器 ,计数器 标志 寄存 器 等 ,不 分 保 
持 区 、 非 保持 区 ) 的 内 容 全 部 被 保留 
ЖЕ Б] (Wam re 1)PLC-CPU 重新 启动 时 ,执行 主 循环 OB1 前 ,首先 处 理 组 织 块 OB100 
к, ў 2) 启 动 时 ,全 部 PLC 数据 块 (DB) WARE ВЯ АЕ Е А йт л АЕ N Е 
ї 不 变 ; 但 非 保持 区 的 定时 器 .计数 器 .标志 寄存 器 内 容 被 清除 
1)PLC-CPU 重新 启动 时 ,执行 主 循环 OB1 前 ,首先 处 理 组 织 块 OB102 
冷 启动 (Clod restart) 2) 启 动 时 全 部 PLC 数据 块 (DB ) 的 内 容 被 清除 ,并 重新 从 装载 存储 器 输入 原始 设 定 值 ;CPU 的 
全 部 定时 器 .计数 器 标志 寄存 器 的 内 容 均 被 清除 (不 分 保持 区 、 非 保持 区 ) 
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【 问 22】 晶体 管 输出 与 继电器 输出 有 什么 区 别 ? 
【 精 答 】 晶体 管 输出 与 继电器 输出 的 区 别 如 表 1- 15 所 示 。 


表 1-15 ”晶体管 输 出 与 继电器 输出 的 区 别 
项 目 fo w 














1) 品 体 管 只 能 带 直流 负载 。 继 电器 带 交 流 、 直 流 负 载 均 可 
类 型 不 同 2) 晶体 管 电流 0.2~0. 3A, 继 电器 电流 2А 
Е 3) 晶体 管 可 接 直流 24V ,一 般 最 大 在 直流 30У 左右 。 继 电器 可 以 接 直流 24V 或 交流 220V 
















































































1) 晶体 管 带 负载 的 能 力 小 于 继电器 带 负载 的 能 












































负载 能 力 不 同 
ОТОК D 用 晶体 管 时 ,有 时 需要 加 其 他 东西 来 带动 大 负载 
所 休 管 过 裁 能 力 小 于 
晶体 管 过 载 能 力 小 于 | 一般 来 说 ,存在 冲击 电流 较 大 的 情况 时 ,晶体 管 过 载 能 力 较 小 ,需要 降 额 应 用 








继电器 过 载 的 能 
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(Ж) 

项 p 解说 
晶体 管 响应 速度 D 继电器 给 出 型 响应 时 间 慢 ( 约 10ms) ,晶体 管 输出 型 响应 时 间 快 ( 约 0. 2ms 甚至 更 小 ) 
快 于 继电器 2) 品 体 管 输出 一 般 用 于 高 速 输出 ,如 伺服 / 步 进 等 

ин 1) 额定 工作 情况 下 ,继电器 有 动作 次 数 寿命 ,晶体 管 只 有 老化 ,没有 使 用 次 数 限制 

2 继电器 的 每 分 钟 开关 次 数 是 有 限制 的 ,晶体 管 则 没有 

еи D 晶体 管 输出 主要 用 于 定位 控制 ,需要 用 晶体 的 输出 来 发 出 脉冲 

a 2) 继 电器 输出 不 能 用 于 定位 控制 
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[1] 23] PLC 周期 性 检查 项 目 有 哪些 ? 
【 精 答 】 PLC 周期 性 检查 的 项 目 如 表 1-16 所 示 。 


表 1-16 РС 周期 性 检查 的 项 目 














































































































检查 项 目 检查 内 容 标 Ж 
交流 电源 一 电压 |“ 测量 加 在 PLC 上 的 电压 是 否 为 额定 值 1) 电源 电压 必须 在 工作 电压 范围 内 
稳定 度 2) 电源 电压 是 否 出 现 频繁 急剧 的 变化 2) 电源 电压 波动 必须 在 允许 范围 内 
1) 一 般 的 温度 为 0~55%C 
工作 环境 一 一 温度 、 ae oaae E E 2) 相对 湿度 一 般 在 85% 以 下 
с з. з) ИМТ 0. Smm( 10~55Hz) 
4 无 大 量 灰尘 ЖЕ, БОН ЖЕНИ, 
1 基本 单元 与 扩展 单元 是 否 安装 牢固 ГРИМ 
ИГЕЛЕГЕН ы 
=. 2) 连接 电缆 不 能 松动 
安装 条 件 | 搬 好 мы 
Е _ 3) 连 接 螺钉 不 能 松动 
а са 4) 外 部 接线 不 能 有 任何 外 观 异常 
4) 外 部 接线 是 否 损坏 кии ч 
чип туена ЕЖЕН DIEETI 5 年 左右 ,需要 更 换 
шш 2) 继电器 输出 触 点 2) 继电器 输出 触 点 寿命 300 万 次 (35V 以 上 ) 
【 问 24】 PLC 日 常 维护 与 检查 的 项 目 有 哪些 ? 








【 精 答 】 PLC 日 常 维护 与 检查 的 项 目 如 表 1-17 所 示 。 
表 1-17 PLC 日 常 维护 与 检查 的 项 目 


项 目 解 说 




















要 求 日 常 维护 项 目 需 要 每 天 巡 检 














1) 检 查 系统 安置 场所 的 温度 与 湿度 等 运行 环境 条 件 是 否 在 规定 的 技术 指标 范围 内 
2) 温 度 一 般 控制 在 18~55C 间 ,相对 湿度 一 般 控制 在 45%~65% 间 


2: 














1) 检查 报警 记录 是 否 有 系统 报警 
2) 如 果 发 现 有 系统 报警 ,需要 及 时 做 相应 处 理 





卫生 机 房 卫生 需要 清洁 
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解 说 


(2) 





日 常 点 检 与 维护 


1) 操 作 员 站 .工程 师 站 日 常 点 检 与 维护 
人 检查 画面 调用 是 否 正 常 
@) 检 查 主 机 的 前 板 风扇 .电源 风扇 运转 是 否 正 常 
@ 每 月 进行 风扇 与 滤 网 的 清洁 

@ 每 月 进行 显示 器 机箱 的 清洁 

@ 检 查 数据 显示 是 否 正常 
@ 历 史记 录 需 要 定期 清理 ,一 般 半 年 一 次 
@ 检 查 软驱 光驱 工作 是 否 正常 

2) 机 柜 日 常 点 检 与 维护 
人 检查 机 柜 接 地 是 否 正常 
@) 检 查 各 模板 工作 是 否 正 常 
@ 检 查 机 柜 附 属 设备 是 否 正 常 



















































































定期 检查 项 目 














检查 交流 电源 电压 的 稳定 度 .工作 环境 的 温度 .湿度 .振动 ,灰尘 
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【 问 25】 PLC 确认 故障 前 的 检查 项 目 有 哪些 ? 
【 精 答 】 PLC 确认 故障 前 的 检查 项 目 如 表 1-18 所 示 。 


项 目 


表 1-18 РІС 确认 故障 前 的 检查 项 目 
解 ”说 





装 条 件 .使 用 寿命 等 








检查 的 项 目 


1)PLC 系统 必须 处 于 规范 的 条 件 下 运作 








2) 设 备 电 源 接 通 妥善 .正确 ,输入 到 PLC 系统 的 电源 有 正常 开启 





3) 各 背 板 、 模 块 .端子 与 电缆 间 有 妥善 安装 
4) 各 个 显示 灯 为 正常 状态 
5) 各 种 设 定 开关 位 于 正确 的 位 置 








操作 相关 系统 ， 
以 检查 运行 情况 


1) 确 认 主 机 所 设 定 的 RUN/STOP 条 件 
2) 确 认 , 并 排除 外 部 装置 可 能 造成 的 影响 
З) 检查 监控 系统 的 运作 状况 .错误 记录 等 情况 








判断 故障 发 生 
原因 的 范围 




















是 否 是 系统 或 者 外 部 装置 的 原 攻 
是 否 是 主机 或 扩充 模块 的 原因 
是 否 是 参数 设 定 或 控制 程序 的 原因 



































【 问 26】 PLC 的 错误 类 型 有 哪些 ? 
【 精 答 】 PLC 的 错误 类 型 如 表 1-19 所 示 。 


表 1-19 РІС 的 错误 类 型 




































































类 型 解 说 
1) 致命 错误 发 生 的 原因 是 PLC 检测 到 硬件 发 生 了 未 知 的 、 可 能 危及 正确 运行 的 故障 
2) 致命 错误 可 能 会 导致 PLC 无 法 继续 工作 ,并 无 法 确认 РОС 是 否 会 再 次 发 生 不 可 预期 的 、 危 
险 的 错误 
3) 处 理 致命 错误 的 目标 就 是 立即 让 PLC 进入 安全 状态 
致命 错误 4) 发 生 致命 错误 后 ,一些 PLC 自动 采取 的 措施 如 下 : 

















QD 立即 退出 正常 的 扫描 状态 ,并 根据 相关 值 来 直接 复位 或 者 进入 独立 的 安全 子 系统 运行 








@ 所 有 的 输出 点 立即 输出 用 户 在 “PLC 硬件 配置 "中 定义 的 “停机 输出 " 值 





@ЕВЕ STOP 等 相关 指示 灯 闪 烁 ,提示 发 生 了 致命 错误 























记录 故障 点 与 故障 代码 ,并 允许 用 户 使 用 专用 软件 读 取 这 些 记 

















@@ 由 于 致命 错误 会 导致 PLC 不 能 正常 运行 ,因此 ,一 些 故障 信息 
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(Ж) 
类 型 解 ”说 
1) 严重 错误 会 导致 PLC 无 法 执行 某 项 或 几 项 功能 ,不 能 够 继续 正确 运行 程序 ,但 是 其 结果 是 可 
以 预期 的 
严重 借 误 2) 发 生 严 重 错误 时 ,一 些 PLC 自动 采取 的 措施 如 下 : 
хе QO 立即 将 PLC 置 于 STOP 状态 ,所 有 的 输出 点 立即 输出 用 户 中 定义 的 “停机 输出 ” 值 
(ERR STOP 等 相关 指示 灯 长 亮 
@ 记 录 故 障 点 与 故障 代码 ,并 允许 用 户 通 过 相关 协议 读 取 这 些 记录 信息 
1) 一 般 错 误 是 РОС 执行 某 项 功能 时 发 生 错误 ,但 是 PLC 能 够 容忍 该 错误 。 因 此 ,可 以 继续 正 
确 运行 程序 。 其 结果 是 可 以 预期 的 
i 2) 发 生 一 般 错 误 时 ,一 些 PLC 自动 采取 的 措施 如 下 : 
一 般 错误 Фріс 继续 运行 
QERR 等 相关 指示 灯 长 亮 
@@ 记 录 故 障 点 与 故障 代码 ,并 人 允许 用 户 通 过 相关 协议 读 取 这 些 记录 信息 





另外 ， 有 的 把 PLC 的 错误 类 型 分 为 致命 错误 与 非 致 命 错误 ， 具 体 特点 如 表 1-20 所 示 。 
#31-20 РІС 的 错误 类 型 





名 称 解 说 
1) 致命 错误 将 会 导致 PLC 离开 运行 模式 进入 故障 模式 
致命 错误 2) 致命 错误 一 般 发 生 在 PLC 开机 自 检 时 程序 执行 时 的 部 件 失 败 





3) 有 的 编程 组 态 问题 也 会 导致 致命 错误 








1) 非 致命 错误 是 PLC 可 以 探测 到 的 ,但 不 会 使 PLC 离开 运行 模式 的 故障 
非 致命 错误 2) 非 致命 错误 有 些 是 可 探测 的 硬件 问题 ,如 内 存 的 后 备 电池 电压 低 , 只 会 导致 非 致命 错 误 
3) 非 致命 错误 也 可 以 由 组 态 ,编程 错误 等 引起 























【 问 27】 PLC 的 故障 类 型 有 哪些 ? 
【 精 答 】 РОС 的 故障 类 型 如 表 1-21 所 示 。 
表 1-21 РІС 的 故障 类 型 


类 型 解说 





外 部 设备 就 是 与 PLC 实际 过 程 直 接 联 系 的 各 种 开关 、 传 感 器 .执行 机 构 、 负 载 等 。 这 些 设 备 发 


外 部 设备 故障 生 故 障 ,会 直接 影响 PLC 系统 的 控制 功能 。 因 此 ,维修 PLC ,首先 要 分 清 是 外 部 设备 故障 ,还 是 
PLC 本 身 故 障 












































1) 系 统 故 障 是 影响 PLC 系统 运行 的 全 局 性 故障 
2)PLC 系统 故障 可 以 分 为 固定 性 故障 、 偶 然 性 故障 











系统 故障 3) 若 故障 发 生 后 ,可 以 重新 启动 便 系 统 恢复 正常 , 则 就 是 偶然 性 故障 。 如 果 重 新 启动 不 能 恢 
复 ,而 是 需要 更 换 硬件 或 软件 ,系统 才能 够 恢复 正常, 则 认为 是 固定 性 故障 
硬件 故障 PLC 硬件 故障 主要 指 PLC 系统 中 的 模板 .电路 损坏 而 造成 的 故障 








PLC 软件 故障 包含 软件 错误 .操作 错误 等 。PLC 软件 故障 一 般 可 以 通过 PLC 本 身 的 自 诊断 测 
试 功能 或 者 软件 来 查看 .检查 





软件 故障 








【 问 28】 PLC 控制 系统 故障 率 情 况 是 怎样 的 ? 

DEZ] 据 相 关 统 计 ，PLC 控制 系统 故障 率 情 况 如 下 : 
1) CPU 与 存储 器 故障 率 占 5%。 
2) LO 模块 故障 率 占 15% 
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3) 传感器 及 开关 故障 率 占 45%。 
4) 执行 器 故障 率 占 30%。 
5) 接线 等 其 他 方面 故障 率 占 5% 。 
【 问 29] PLC 的 故障 多 发 点 有 哪些 ? 
【 精 答 】 PLC 的 故障 多 发 点 如 下 : 
1) 继电器 、 接 触 器 。 
2) ГЈ, Ho 
3) 开关 、 极 限 位 置 、 安 全 保护 、 现 场 操 作 的 一 些 元 件 或 设备 。 
4) PLC 系统 中 的 子 设备 。 
5) 传感器 、 仪 表 。 
6) 电源 、 地 线 、 信 号 线 的 噪声 。 
【 问 30】 维修 PLC 有 哪些 方法 总 则 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 的 一 些 方 法 总 则 如 表 1-22 所 示 。 


表 1-22 维修 PLC 的 一 些 方法 总 则 

















方法 ж ”说 
换 怀疑 损坏 的 元 件 .配件 ,可 以 通过 更 换 方 法 来 判断 
ж.н 1) Æ РОС БОЕ я W RUR RATER Т ТЕ ЗРЯ 





2) 通 过 这 些 现 象 ,检查 信号 点 ,确定 故障 点 





CPU 正常 的 情况 下 是 低 于 60% 的 ,因此 ,可 以 用 手 摸 感觉 温度 是 否 正常 ,从 而 判断 CPU 是 否 正 
常 。 其 他 小 型 元 件 ,用 手 摸 正常 应 没有 溪 手 的 感觉 
































1) 切 的 意思 就 是 用 各 种 工具 方法 去 检查 故障 点 
切 2)PLC 的 程序 一 般 情况 下 不 会 坏 , 也 不 容易 丢失 。PLC 常见 的 故障 在 输入 、 输 出 信号 ,以 及 输 
出 所 控制 的 负载 。 因 此 ,这 些 单元 是 重点 检查 的 对 象 



































1) 断 电 情 况 下 , 轻 轻 摇动 PLC, 听 听 有 没有 螺钉 松动 ,如 果 松 动 , 则 需要 调 紧 





















































:) 
2) 通 电 情况 下 , 听 听 PLC 是 否 发 出 异常 声音 ,然后 根据 声音 判断 故障 点 与 原因 

闻 用 鼻子 闻 PLC 是 否 存 在 异味 ,从 而 判断 故障 点 

问 向 PLC 使 用 者 询问 发 生 故 障 的 情况 和 操作 情况 ,从 而 为 判断 PLC 故障 提供 支持 与 帮助 




















【 问 31】 维修 PLC 先后 顺序 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 先后 顺序 的 要 点 与 内 容 如 表 1-23 所 示 。 


表 1-23 维修 PLC 先后 顺序 的 要 点 与 内 容 

















































































































要 点 与 内 容 解 说 
先 动 口 再 动手 1) 维 修 PLC 时 ,不 要 立 即 直接 动手 ， 而 是 先 询问 故障 发 生前 后 的 情况 ,故障 现象 
2) ШИХТА ЕН PLC 维修 ,应 先 了 解 其 工作 原理 
先 清洁 再 维修 维修 PLC 时 ,可 以 打开 机 子 ,首先 清洁 PLC 
先 外 后 内 维修 PLC 时 , 先 检查 外 部 现象 与 原因 ,如 果 外 部 正常 , 则 再 检查 PLC 内 部 
А 





先 无 电 判 断后 首先 在 没有 通电 的 情况 下 , 先 判断 熔 丝 是 否 损坏 .是 否 不 通电 就 可 以 判断 出 故障 点 。 如 果 不 和 
通电 判断 够 判断 出 来 , 则 再 通电 检查 PLC 
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【 问 32] PLC 程序 资料 需要 备份 吗 ? 


【 精 答 】 PLC 用 户 程序 允许 用 户 修改 ， 该 程序 也 容易 发 生变 化 、 丢 失 。 为 维修 PLC 方便 与 


缩短 PLC 维修 时 间 ， 需 要 保存 好 PLC 原始 程序 资料 、 修 改 记录 。 


【 问 33] РІС 系统 维护 与 故障 排除 的 流程 是 怎样 的 ? 


【 精 答 】 PLC 系统 维护 与 故障 排除 的 流程 如 表 1-24 所 示 。 
表 1-24 PLC 系统 维护 与 故障 排除 的 流程 

























ak ж. ж ж 
是 
运行 故障 诊断 
可 以 根据 总 体检 查 流程 图 找 出 
总 体 诊断 故障 点 的 大 方向 ,然后 逐渐 细 化 找 EETA 
出 具体 故障 | 输入 检查 流程 | 
输出 检查 流程 
电源 检查 流程 
电源 ) К 25 55 % fid 系 
电源 故障 诊断 如 果 电 源 灯 不 亮 需要 对 供电 系 




















统 以 及 电源 灯 本 身 进 行 检查 
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人 


® 
更 换 电源 部 件 





— 26 — 


Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з усе усу 





项 目 


解 说 





运行 故障 诊断 


电源 正常 ,运行 指示 灯 不 亮 , 则 
说 明 系 统 可 能 因 某 种 异常 原因 而 
终止 正常 运行 











> 














将 RAM/EPROM 
正确 插入 插座 





否 
更 换 微 处 理 器 





是 








输入 /输出 故障 诊断 


1) 输入 /输出 是 PLC 与 外 部 设 
备 进 行 信息 交流 的 通道 

2) 输 入 /输出 是 否 正 常 工作 , 除 
了 与 输入 /输出 单元 有 关外 ,还 与 
连接 配 线 、 接 线 端 子 . 熔断 器 等 元 
件 状 态 有 关 






































断 开外 部 接线 , 接 上 
模拟 输入 ,再 检查 








5 
将 外 接线 接 好 





更 换 输出 部 件 
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【 问 34】 查找 一 般 PLC 故障 的 步骤 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 PLC 维修 时 ， 插 好 编程 器 ， 并 将 开关 拨 到 RUN 位 置 ， 再 根据 下 列 步骤 查找 : 

1) 如 果 PLC 停止 在 某 些 输出 被 激励 的 位 置 、 状 态 (地 方 )， 一般 是 处 于 中 间 状 态 ， 则 
查找 引起 下 一 步 操 作 发 生 的 信号 ， 编 程 器 会 显示 信号 的 ON/OFF 状态 。 

2) 如 果 输 入 信号 ， 将 编程 器 显示 的 状态 与 输入 模块 的 LED 指示 作 比 较 ， 若 结果 不 一 
致 ， 则 说 明 需 要 更 换 输 入 模块 。 更 换 模 块 前 ， 需 要 先 检 查 IO 扩展 电缆 和 相关 连接 是 否 
正常 。 

3) 如 果 输 入 状态 与 输入 模块 的 LED 指示 一 致 ， 则 比较 发 光 二 极 管 与 输入 装置 的 状态 。 
如 果 两 者 不 同 ， 则 需要 测量 一 下 输入 模块 。 如 果 发 现存 在 问题 ， 则 需要 更 换 IO 装置 、 现 场 
接线 、 电 源 等 。 否 则 ， 需 要 更 换 输入 模块 。 

4) 如 果 信 和 号 是 线圈 ， 没 有 输出 或 输出 与 线圈 的 状态 不 同 ， 则 需要 用 编程 器 检查 输出 的 
驱动 逻辑 ， 并 检查 程序 清单 。 

5) 如 果 信 号 是 定时 器 ， 并 停 在 小 于 999. 9 的 非 零 值 上 ， 则 需要 更 换 CPU 模块 。 

6) 如 果 该 信号 控制 一 个 计数 器 ， 则 需要 先 检查 控制 复位 的 逻辑 ， 再 检查 计数 器 信号。 
然后 检查 、 判 断 相关 组 件 是 否 异 常 ， 是 否 需 要 更 换 。 

【 问 35】 利用 PLC 自 诊断 功能 的 步骤 是 怎样 的 ? 

【 精 答 】 РІС 一 般 具 有 自 诊断 功能 。PLC 异常 时 ， 可 以 充分 利用 其 自 诊断 功能 来 分 析 故 障 
原因 ， 找 到 故障 点 ， 达 到 排除 故障 的 目的 。 当 PLC 发 生 异 常 时 ， 首 先 检 查 电源 电压 、PLC 
与 IO 端子 的 螺钉 与 接 插 件 是 否 松 动 、 有 无 其 他 异常 。 然 后 根据 PLC 基本 单元 上 设置 的 各 
种 LED 的 指示 灯 状 况 ， 检 查 PLC 自身 、 外 部 有 无 异常 。 

如 果 通 过 上 述 检查 依然 没有 排除 故障 ， 则 可 以 利用 PLC 的 故障 诊断 功能 查找 故障 原因 。 
【 问 36] 电路 板 上 一 些 程序 芯片 中 的 程序 丢失 怎么 办 ? 

【 精 答 】 对 于 具有 程序 的 芯片 (如 EPROM 等 存储 器 ) 丢失 程序 ， 一 般 可 以 采用 专用 读 写 
器 烧 录 。 
具体 是 通过 读 出 带 程序 的 同型 号 同 应 用 的 好 芯片 ， 然 后 写 到 新 芯片 中 即 可 。 
【 问 37】 怎样 维修 PLC 常见 故障 ? 
DEZ] 维修 PLC 常见 故障 的 方法 如 表 1-25 所 示 。 


表 1-25 维修 PLC 常见 故障 的 方法 






























































































































































项 目 解 说 
1) 采 用 交流 电源 框架 的 电压 输入 端 (AC98~ 162V 或 AC195~252V ) ,需要 检查 电 
源 电压 是 否 正 常 
Е 不 亮 2) 对 于 需要 直流 电压 的 框架 ,需要 测量 DC+24V 与 DCOV 端 间 的 直流 电压 
PWR( 电 源 ) 灯 3) 如 果 不 是 合适 的 АС 或 DC 电源 , 则 需要 检查 PLC 的 外 围 。 如 果 AC 或 DC 电 
源 电 压 正 常 ,但 PWR 灯 不 亮 , 则 需要 检查 熔 丝 .CPU 框架 等 
5% 可 以 通过 检查 显示 出 的 错误 代码 与 代码 含义 ,做 相应 的 修正 或 者 维修 
RUN( 运 行 ) 灯 Жж 1) 需要 检查 编程 器 是 否 处 于 PRG 或 LOAD 位 置 ,或 者 是 否 程序 出 错 
人 2) 检 查 编程 器 是 否 插 好 、 编 程 器 是 否 处 于 RUN 方式 .CPU 模块 是 否 损坏 等 
2 1) 需 要 更 换 锂电 池 
BATT( 电 池 ) 灯 亮 2) 程 序 错误 
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【 问 38] 怎样 根据 面板 上 的 指示 灯 的 变化 来 排除 PLC 故障 ? 
【 精 答 】 根据 面板 上 的 指示 灯 的 变化 来 排除 PLC 故障 的 方法 与 要 点 如 表 1-26 所 示 。 


表 1-26 根据 面板 上 的 指示 灯 的 变化 来 排除 PLC 故障 的 方法 与 要 点 


现象 解 说 

该 红色 LED 灯亮 时 ,说 明 PLC 内 部 的 锂电 池 的 寿命 到 了 ,也 就 是 说 ,需要 更 换 新 电 
池 。 如 果 更 换 新 的 锂电 池 后 ,该 LED 灯 依 旧 亮 , 则 可 能 需要 检查 PLC 内 部 的 СРО 板 
该 灯亮 时 ,可 能 的 原因 如 下 :PLC 内 部 有 导电 性 的 粉尘 侵入、PLC 的 扫描 时 间 超 过 100ms 
以 上 .通电 中 将 RAM/EPROM/EEPROM tI REIR TF PLC 附近 有 杂音 干扰 等 

1) 有 的 PLC EDL IO 扩充 机 座 IO 扩充 模 组 特殊 模 组 的 正面 或 者 相关 位 置 有 一 只 
POWER LED 指示 灯 

2) 主机 通 上 电源 时 ,LED 绿色 灯亮 。 如 果 主 机 通 上 电源 后 ,该 指示 灯 不 亮 ,可 以 把 24+ 
端子 的 配 线 拔 出 。 如 果 指 示 灯 正常 亮 起 , 则 说 明 FX2 的 DC 负载 过 大 ,此 时 ,不 要 使 用 
FX2 的 24+ 端 子 的 DC 电源 ,需要 另外 准备 DC24V 电源 供电 。 如 果 把 24+ 端 子 的 配 线 拔 
出 后 ,该 指示 灯 依 旧 不 亮 , 则 说 明 PLC 内 部 熔 丝 可 能 烧 断 





ВАТТ. V LED 灯亮 




















CPUE LED 灯亮 























POWER 灯 不 亮 























如 果 POWER 灯 闪 烁 状态 , 则 可 能 是 24+ 端 子 与 СОМ 端子 短路 。 维 修 时 ,可 以 把 24+ 
POWER 灯 闪 烁 状态 端子 的 配 线 拔 出 。 如 果 指 示 灯 恢复 正常 , 则 需要 检查 线路 。 如 果 指 示 灯 依旧 闪烁 , 则 需 
要 检查 PLC 内 部 的 电源 电路 

该 红色 LED 灯 闪 时 ,一 般 是 程序 回路 不 合理 造成 的 ,也 可 能 是 参数 设 定 出 错 、 外 在 因 
素 干扰 导致 程序 内 容 产生 变化 等 原因 引起 的 
























































PROG Е LED ХХ 


















































【 精 答 】 维修 PLC 主机 系统 故障 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) PLC 主机 系统 维修 时 ， 需 要 严格 按照 操作 规程 进行 操作 。 

2) PLC 主机 系统 维修 时 ， 需 要 定期 除尘 与 注意 外 部 环境 、 安 装运 行 的 要 求 。 

3) PLC 主机 系统 容易 发 生 故障 的 地 方 一 般 是 电源 系统 、 通 信 网 络 系统 。 

4) 电源 系统 由 于 连续 工作 ， 电 压 、 电 流 的 波动 冲击 是 不 可 避免 的 。 

5) 通信 、 网 络 受 外 部 干扰 的 可 能 性 比较 大 。 

6) 系统 总 线 的 损坏 主要 是 由 于 PLC 有 的 采用 插件 结构 ， 长 期 插 拔 会 造成 局 部 印 制 板 、 
底板 、 接 插件 接口 等 位 置 的 总 线 损坏 。 另 外 ， 在 空气 温度 变化 、 湿 度 变 化 的 影响 下 ， 总 线 的 
塑料 老化 、 印 制 线路 的 老化 、 接 触 点 的 氧化 等 均 会 损耗 系统 总 线 。 

7) PLC 的 中 央 处 理 器 一 般 采 用 高 性 能 的 处 理 芯 片 ， 故 障 率 比较 少 。 

8) PLC 的 主 存储 器 有 的 采用 可 擦 写 ROM， 其 使 用 寿命 与 工艺 、 底 板 的 供电 、CPU 模 
块 工艺 水 平等 均 有 关 。 

【 问 40】 怎样 维修 PLC 的 IO 端口 故障 ? 

【 精 答 】 维修 PLC W TO 端口 故障 的 方法 与 要 点 如 下 : 
1) PLC 的 WO 端口 损坏 率 是 比较 高 的 。 
2) WD PLC 的 LO 端口 /模块 的 故障 ， 需 要 减少 外 部 各 种 干扰 的 影响 与 破坏 。 

【 问 41】 怎样 维修 PLC 的 输入 /输出 故障 ? 

【 精 答 】 维修 PLC 的 输入 /输出 故障 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 可 以 通过 相关 指示 灯 来 判断 故障 是 否 因 外 部 设备 引起 。 

2) 检查 PLC 输入 开关 电 接 触 点 是 否 可 靠 ， 如 果 输 入 信号 没有 传 到 PLC， 则 需要 检查 输 
人 对 应 的 外 部 回路 。 如 果 输 入 信和 号 已 经 采集 ， 则 检查 PLC 是 否 有 相应 输出 指示 。 如 果 没 有 
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相应 输出 指示 ， 则 检查 内 部 程序 、 输 出 指示 灯 。 如 果 输 出 信号 已 经 确认 发 出 ， 则 需要 检查 外 
部 输出 回路 。 

З) 输出 回路 短路 或 其 他 原因 造成 PLC 输出 点 内 部 黏 滞 的 现象 是 比较 常见 的 现象 。 

4) 注意 PLC 使 用 环境 对 其 的 影响 。 
【 问 42】 怎样 维修 PLC 的 子 设 备 ? 
【 精 答 】 PLC 系统 中 的 子 设备 包括 接线 盒 、 线 端子 、 螺 栓 、 螺 母 等 。 维 修 PLC 的 子 设备 的 
方法 与 要 点 如 下 : 

1) PLC 本 身 制作 工艺 、 安 装 工 艺 等 原因 造成 故障 。 

2) 电线 与 螺钉 连接 压 接 松动 、 打 火 、 锈 蚀 等 原因 造成 故障 。 
【 问 43】 怎样 维修 PLC 的 传感器 与 仪表 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 的 传感器 与 仪表 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 传感器 与 仪表 的 故障 在 控制 系统 中 一 般 反 映 为 信号 不 正常 。 

2) 故障 原因 可 能 是 设备 安装 时 信和 号 线 的 屏蔽 层 没 有 单 端 可 靠 接 地 、 没 有 尽量 与 动力 电 
MFR, WATE PLC 内 部 进行 软件 滤波 等 原因 造成 的 故障 。 
【 问 44] 怎样 维修 PLC 的 继电器 、 接 触 器 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 的 继电器 、 接 触 器 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 继电器 、 接 触 器 本 身 问题 ， 需 要 更 换 。 

2) 现场 环境 比较 恶劣 ， 需 要 改善 。 
【 问 45】 怎样 维修 PLC 电路 板 的 复位 电路 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 电路 板 复位 电路 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 复位 电路 一 般 是 在 系统 主板 上 。 

2) 复位 电路 也 是 大 规模 数字 集成 电路 特有 的 电路 。 

3) 微 处 理 器 、 接 口 电路 等 都 有 复位 端子 。 

4) 复位 电路 产生 的 复位 脉冲 把 程序 计数 器 清 零 ， 使 CPU 从 存储 器 中 调 出 初始 化 文件 ， 
对 各 控制 芯片 端口 进行 初始 化 。 

5) 如 果 复 位 电路 不 良 ， 电 路 系统 会 发 生 紊乱 、 死 机 等 故障 。 

6) 维修 PLC 电路 板 ， 一 般 需 要 用 示波器 观察 复位 脉冲 是 否 正 确 。 复 位 脉冲 理想 波形 为 
和 矩形 方 波 。 如 果 没 有 复位 脉冲 ， 则 需要 检查 复位 电路 中 的 电阻 、 电 容 、 唱 体 管 等 相关 元 
器 件 。 

7) 检测 集成 电路 复位 端 时 ， 应 有 一 定 的 低 电 平 或 高 电 平 。 和 否则 ， 说 明 复 位 电路 或 集成 
电路 损坏 。 
【 问 46] 怎样 维修 PLC 电路 板 的 电源 电路 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 电路 板 电 源 电路 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 可 以 用 电压 表 检 测 电源 电压 是 否 正常 。 

2) 可 以 用 示波器 检测 电压 波形 纹 波 是 否 过 大 。 如 果 电 压 波 形 纹 波 过 大 ， 则 可 能 是 电源 
滤波 电容 开路 、 整 流 二 极 管 不 良 / 虚 焊 等 原因 造成 的 。 

3) 如 果 电 源 电路 某 元 件 击 穿 损 坏 ， 则 可 能 会 造成 电源 负载 过 重 。 

4) 如 果 系 统 刚 开机 时 正常 ， 工 作 一 段 时 间 后 电源 电压 下 降 ， 则 可 能 是 稳 压 电路 、 大 功 
率 管 不 良 等 原因 引起 的 。 

5) 电路 板 温 度 升 高 ， 也 可 能 引起 电源 电压 下 降 。 
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6) 存在 元 件 虚 焊 ， 出 现 接触 不 良 等 异常 现象 。 

7) 无 电源 电压 、 电 源 电压 严重 降低 ， 均 会 引起 系统 中 断 或 停止 工作 。 
【 问 47】 PLC 输出 回路 的 特点 是 怎样 的 ? 

【 精 答 】 维修 PLC， 需 要 了 解 的 PLC 输出 回路 的 特点 与 要 点 如 下 : 

1) PLC 的 输出 有 继电器 输出 、 唱 闸 管 输出 、 唱 体 管 输出 等 类 型 。 

2) PLC 维修 时 ， 继 电器 输出 配 线 一 般 用 于 交 直 流 电路 ， 但 是 АС 负载 额定 电压 为 250V 
ITF, DC 负载 额定 电压 为 30V 以 下 。 

3) 晶体 管 输出 配 线 适 用 于 直流 电路 ， 负 载 额定 电压 范围 为 DC5~30V， 负 载 容 量 根据 负 
载 性 质 区 分 ， 例 如 阻抗 负载 有 0. 5A/1 点 、0. 8A/4 点 ; 感 抗 负载 有 12W/DC24V; 灯泡 负载 
为 1.5W/DC24V。 

4) 继电器 输出 负载 容量 以 负载 性 质 区 分 ， 例 如 阻抗 负载 有 2А/1 点 、8A/4 点 СОМ, 
8А/8 点 СОМ; 感 抗 负载 为 80V . А; 灯泡 负载 为 100W。 

5) 唱 闸 管 输出 配 线 适 用 于 交流 电路 ， 负 载 额 定 电 压 范 围 为 AC85~242V ， 负 载 容 量 根据 
负载 性 质 区 分 ， 例 如 阻抗 负载 有 0.3A/1 点 、0. 8A/4 点 ; 感 抗 负载 有 15У. А/АС1ООУ, 
30У - A/AC200V; 灯泡 负载 为 30W。 

6) PLC 维修 时 ， 输 出 回路 需要 设置 适当 燃 丝 作为 保护 。 

7) PLC 维修 时 ， 空 端子 不 要 配 线 。 

8) PLC 维修 时 ， 氛 灯 或 小 电流 负载 在 0. 4V/AC100V 或 1.6V. A/AC200V 以 下 时 ， 需 
要 并 联 浪 涌 吸 收 器 。 

9) PLC 维修 时 ， 电 动机 正 逆转 电路 ， 除 了 PLC 内 部 程序 需要 做 互 锁 设计 外 ， 输 出 外 部 
配 线 也 需要 做 互 锁 配 线 。 

10) PLC 维修 时 ，DC 感 抗 负载 需要 并 联 二 极 管 以 延长 触 点 寿命 。 二 极 管 规格 为 负载 电 

压 的 5~10 倍 以 上 的 耐 压 ， 电 流 则 需要 大 于 负载 电流 。 
【 问 48] 怎样 维修 PLC 的 外 围 ? 
【 精 答 】 PLC 故障 一 些 是 由 用 户 的 接线 错误 、 开 关 位置 的 错误 、 编 程 错误 、 仪 表 故 障 、 传 
感 器 故障 等 原因 造成 的 ， 而 不 是 PLC 本 身 出 现 故 障 。 因 此 ， 发 现 PLC 工作 异常 时 ， 首 先 要 
对 PLC 外 围 的 设备 与 环境 进行 诊断 。 

1) PLC 不 能 够 从 传感器 得 到 信号 ， 则 首先 要 检查 该 传感器 以 及 其 输出 、 接 线 情况 。 如 
果 该 传感器 没有 问题 ， 则 需要 检查 输入 模块 。 

2) 执行 器 无 法 得 到 PLC 写 给 它 的 信号 ， 则 需要 检查 执行 器 以 及 其 输出 、 接 线 情况 。 如 
果 该 执行 器 没有 问题 ， 则 需要 检查 输出 模块 、 驱 动 电路 、 输 出 电路 电源 等 。 

3) 可 以 根据 LED 指示 灯 来 判断 PLC 的 外 围 是 否 异 常 。 

【 问 49】 怎样 检修 输入 回路 ? 

【 精 答 】 判断 某 只 按钮 、 限 位 、 线 路 等 输入 回路 的 好 坏 ， 可 以 在 РОС 通电 情况 下 (一 般 在 
非 运 行 状态 下 ) 进行 ， 按 下 按钮 (或 其 他 输入 接点 ) ， 这 时 对 应 的 PLC 输入 点 端子 与 公共 端 
被 短 接 ， 按 钮 所 对 应 的 PLC 输入 指示 灯亮 ， 说 明 该 按钮 及 线路 正常 。 如 果 指 示 灯 不 亮 ， 则 
说 明 按 钮 可 能 损坏 、 线 路 可 能 接触 不 良 或 者 存在 断 线 现象 。 如 果 按 钮 是 好 的 ， 则 可 以 用 万 用 
表 的 一 只 表笔 接 PLC 输入 端的 公共 端 ， 男 一 只 接触 所 对 应 的 PLC 输入 点 (注意 操作 要 小 
心 )， 如 果 指 示 灯 亮 ， 则 说 明 线 路 存在 故障 。 如 果 指 示 灯 不 亮 ， 则 说 明 PLC 输入 点 已 经 
损坏 。 
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【 问 50] 怎样 检修 输出 回路 ? 
【 精 答 】 PLC 输出 点 〈 这 里 以 电器 输出 型 为 例 ) ， 如 果 动 作对 象 所 对 应 的 指示 灯 不 亮 ， 并 确 
ЖЕ PLC 在 运行 状态 下 ， 则 说 明 输 入 回路 异常 。 如 果 所 对 应 的 指示 灯亮 ， 但 是 所 对 应 的 执行 
元 件 不 动作 ， 则 需要 检查 电磁 阀 控 制 电源 、 熔 断 器 。 有 具体 检查 可 以 用 电 笔 去 测量 所 对 应 PLC 
输出 点 的 公共 端子 。 如 果 电 笔 不 亮 ， 则 需要 检查 熔 丝 等 电源 电路 。 如 果 电 笔 亮 ， 则 说 明 电 源 
是 好 的 ， 则 应 检查 对 应 的 电磁 阀 、 接 触 器 、 线 路 等 。 如 果 排 除 电 磁 阀 、 接 触 器 、 线 路 等 故障 
后 ，PLC 还 是 不 正常 ， 则 可 以 利用 万 用 表 一 只 表笔 ， 一 头 接 对 应 的 输出 公共 端子 ， 另 一 头 
接触 所 对 应 的 PLC 输出 点 。 如 果 电 磁 阀 等 依旧 不 动作 ， 则 说 明 输 出 线路 异常 。 如 果 电 磁 阀 
动作 ， 则 说 明 PLC 输出 点 异常 。 
【 问 51] 判断 插 卡 或 模块 外 部 故障 的 方法 有 哪些 ? 
DEZ] 判断 插 卡 或 模块 外 部 故障 的 一 些 方法 如 表 1-27 所 示 。 
表 1-27 ”判断 插 卡 或 模块 外 部 故障 的 一 些 方法 
名 称 解 说 


根据 故障 现象 范围 特点 故障 发 生 的 记录 等 信息 直接 分 析 、 判 断 产 生 故 障 的 原因 、 部 位 ,从 而 
达到 排除 故障 的 目的 
1) 对 于 一 些 明显 的 有 外 部 特征 的 故障 ,可 以 通过 外 部 检查 ,判断 故障 部 位 ,从 而 达到 排除 故障 
外 部 检查 法 的 目的 
2) 常 见 的 外 部 特征 有 断 线 \ 碰 线 . 短 路、 虚 焊 、 脱 焊 \ 插 头 松动 元件 发 热 烧 坏 等 
对 有 怀疑 的 故障 部 件 ,用 备件 .同样 的 插 卡 或 模块 进行 替换 ,或 相互 比较 ,从 而 达到 排除 故障 的 


















































接 判断 法 







































































替换 对 比 法 


























目的 
ЕНЕ 故障 范围 原因 不 明 时 ,可 以 对 故障 相关 的 部 件 .线路 进行 分 段 。 这 样 逐 段 分 析 检 查 测试、 替 
с 唤 ,从 而 达到 排除 故障 的 目的 
кы 将 某 些 部 位 或 线路 暂时 断 开 , 观 察 故障 现象 和 变化 情况 ,从 而 达到 逐步 缩小 怀疑 对 象 , 最 终 查 
出 故障 部 位 ,排除 故障 的 目的 











【 问 52】 怎样 解决 接地 问题 ? 
【 精 答 】 PLC 的 接地 属于 低压 电器 设备 的 单 点 接地 方式 ， 低 压 电 器 设备 的 单 点 接地 方式 可 
以 分 为 串联 式 单 点 接地 、 并 联 式 单 点 接地 、 多 分 文 单 点 接地 。 它 们 的 特点 如 表 1-28 所 示 。 
表 1-28 接地 的 特点 
名 称 解 说 














1) PLC 维修 时 ,将 多 个 低压 电气 设备 的 接地 端子 在 设备 的 就 近 处 与 同一 根 接地 线 连接 上 ,再 通 
过 该 根 接地 线 与 接地 装置 连接 
串联 式 单 点 接地 2) 该 种 接地 方式 具有 节省 人 力 ,物力 等 优点 

3) 公 用 的 接地 线 出 现 断 路 时 ,如 果 接 地 系统 中 有 一 台 设 备 漏电 , 则 会 引起 其 他 设备 的 外 壳 上 均 
出 现 电压 ,有 一 定 的 安全 威 用 

























































































1)PLC 维修 时 ,将 多 个 低压 电气 设备 的 接地 端子 均 引 出 一 根 接地 线 , 再 将 这 些 若 干 条 线 同 时 接 
到 接地 装置 上 
并 联 式 单 点 接地 2) 当 接 地 系统 中 的 其 中 一 台 设 备 接地 线 出 现 断 路 时 ,不 会 造成 其 他 设备 外 壳 出 现 电 压 

3) 如 果 是 电子 设备 或 其 他 对 高 频 干 扰 高 度 敏 感 的 电气 设备 ,来 自 于 其 他 设备 的 高 频 干 扰 ,将 会 
从 共 地 点 串 入 ,造成 设备 工作 不 正常 等 现象 
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1) PLC 维修 时 ,将 每 个 设备 的 接地 端子 单独 接 到 接地 装置 上 
2) 设 备 具有 单独 的 接地 体 ,每 个 设备 在 电气 接地 回路 上 的 距离 是 比较 远 的 。 这 样 , 可 以 有 效 地 



































多 分 支 单 点 接地 














避免 设备 间 的 相互 电磁 干扰 
3)PLC 维修 时 ,该 种 接地 方式 费时 费力 等 














【 问 53] 怎样 设 定 与 修改 PLC 定时 器 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 时 ， 有 时 需要 修改 一 些 参 数 ， 其 中 包括 修改 定时 器 的 设 定 值 。 修 改定 时 
器 设 定 值 的 一 些 方法 如 表 1-29 所 示 。 
表 1-29 ”修改 定时 器 设 定 值 的 一 些 方法 
名 称 解 说 
重用 人 机 界面 PLC 可 以 用 触摸 屏 ,文本 显示 器 .工控 机 作 人 机 界面 修改 定时 器 参数 









































1) 小 型 PLC 一 般 内 置 设置 参数 用 的 模拟 电位 器 
2) 可 以 把 电位 器 的 位 置 调 到 相应 位 置 实现 定时 器 参数 的 修改 





用 PLC 内 置 模拟 电位 器 




















例如 FX 系列 的 模拟 量 设 定 功能 扩展 板 FX2N-8AV-BD 上 有 8 个 电位 器 ,可 
以 用 应 用 指令 VRRD 读 出 各 电位 器 设 定 的 8 位 二 进 制 数 ,用 作 定 时 器 、 计 数 器 
的 设 定 值 


用 模拟 量 设 定 功能 扩展 板 修改 定时 
器 的 设 定 值 
































1) 可 以 用 按钮 的 上 升 治 与 加 减 计数 器 来 实现 定时 器 参数 的 修改 

用 PLC 外 部 触 点 在 程序 内 作 加 减 计 2) 当 按 下 按钮 ,加 减 计 数 器 的 寄存 器 加 1 或 减 1。 定 时 器 的 设 定 值 就 是 寄存 
数 器 实现 设 定 定时 圳 的 设 定 值 器 中 的 数值 。 根 据 需要 与 定时 器 的 基 时 要 确定 按 下 的 次 数 

3) 加 计数 与 减 计数 的 外 部 触 点 要 分 开 

















增加 LCD 选 件 板 改变 PLC 内 部 定时 例如 CP1H、CP1L 的 PLC 可 以 增加 LCD 选 件 板 CP1W-DAM01 实现 定时 器 
器 的 设 定 值 参数 的 修改 











【 问 54】 怎样 维修 PLC 的 编程 或 组 态 逻 辑 错误 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 的 编程 或 组 态 逻 辑 错误 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) PLC 中 的 编程 或 组 态 逻 辑 错 误 是 PLC 不 能 自动 检查 出 来 的 故障 ， 但 是 可 以 用 程序 中 
的 故障 检测 指令 或 者 编程 单元 的 程序 监视 功能 来 检查 。 

2) 编程 或 组 态 逻 辑 错误 ， 可 能 是 逻辑 错误 、 设 计 错 误 、PLC 外 围 故障 、PLC 内 部 状态 
问题 、PLC 安装 问题 、 组 态 问题 等 。 
【 问 55】 怎样 维修 PLC 软件 丢失 故障 ? 

【 精 答 】 维修 PLC 软件 丢失 故障 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) PLC 程序 一 般 存 储 在 КАМ, EPROM, EEPROM 中 。 

2) 由 于 误 操作 也 会 造成 存储 内 容 丢 失 。 

3) RAM 供电 的 电池 电压 降 到 规定 值 以 下 引发 的 故障 。 

4) 电池 电路 断路 、 和 短路、 接触 不 良 ， 也 会 使 RAM 得 不 到 维持 电压 ， 从 而 引发 该 故障 。 

5) 电源 干扰 脉冲 富 入 总 线 、 电 网 电压 波动 幅 值 过 大 、 高 频 电 磁 干 扰 等 原因 均 会 引起 软 
FER, 

6) 维修 该 类 故障 ， 一 般 是 先 用 软件 清除 ， 再 输入 程序 。 

【 问 56】 程序 调试 模式 的 特点 是 怎样 的 ? 
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【 精 答 】 程序 调试 模式 的 特点 如 下 : 

1) PLC 维修 前 ， 先 要 对 PLC 外 部 接线 仔细 检查 ， 外 部 接线 要 准确 无 误 。 

2) PLC 维修 前 ， 也 可 以 用 事先 编写 好 的 试验 程序 对 外 部 接线 做 扫描 ， 通 电 检 查 、 查 找 
接线 故障 。 

3) 从 安全 角度 考虑 ，PLC 维修 前 最 好 将 主 电路 断 开 。 当 确认 接线 无 误 后 ， 再 连接 主 电 
路 ， 将 模拟 调试 好 的 程序 送 入 用 户 存储 器 进行 调试 ， 直 到 各 部 分 的 功能 都 正常 ， 并 能 够 协调 
一 致 地 完成 整体 的 控制 功能 。 

4) PLC 程序 的 调试 可 以 分 为 模拟 调试 、 现 场 调试 两 个 调试 过 程 。 它 们 的 特点 如 表 1-30 
所 示 。 





























表 1-30 PLC 程序 的 调试 的 特点 
名 称 解 说 





1) PLC 维修 时 ,将 设计 好 的 程序 写 和 人 PLC 后 , 先 要 逐条 仔细 检查 ,并 修正 错误 

2) 用 户 程序 一 般 先 在 实验 室 模拟 调试 ,实际 的 输入 信号 可 以 用 、 按 钮 来 模拟 ,各 输出 量 的 通 / 断 
状态 可 以 用 PLC 上 有 关 发 光 二 极 管 来 显示 ,一 般 不 接 PLC 实际 的 负载 
程序 的 模拟 调试 3)PLC 维修 时 ,可 以 根据 功能 表 图 ,在 适当 的 时 候 用 按钮 来 模拟 实际 的 反馈 信号 。PLC 维修 
中 ,调试 时 需要 充分 考虑 各 种 可 能 的 情况 ,对 系统 各 种 不 同 的 工作 方式 、 有 选择 序列 的 功能 表 图 
中 的 每 一 条 支 路 ,各 种 可 能 的 进展 路 线 逐 一 检查 

4) 顺 序 控制 程序 ,调试 程序 的 主要 任务 是 检查 程序 的 运行 是 否 符合 功能 表 图 的 规定 






































1)PLC 维修 时 ,完成 程序 的 模拟 调试 后 ,将 PLC 安装 在 控制 现场 进行 联机 总 调试 

2) 调试 过 程 中 ,需要 将 暴露 出 系统 中 可 能 存在 的 传感器 、 执 行 器 、 硬 接线 ,外 部 接线 图 .梯形 图 

程序 的 现场 调试 ”| 程序 设计 中 的 问题 加 以 解决 
3)PLC 维修 时 ,如 果 调 试 达 不 到 指标 要 求 , 则 需要 对 相应 硬件 软件 部 分 做 适当 调整 ,直到 达到 

调整 的 目的 



































【 问 57] 怎样 维修 PLC 周期 性 死机 故障 与 程序 丢失 故障 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 周期 性 死机 故障 与 程序 丢失 故障 的 方法 与 要 点 如 表 1-31 所 示 。 
表 1-31 ”维修 PLO 周期 性 死机 故障 与 程序 丢失 故障 的 方法 与 要 点 
项 目 解说 




















1)PLC 程序 丢失 原因 有 接地 不 良 .接线 有 误 、 操 作 有 误 、 存 在 干扰 等 
2)PLC 主机 与 模块 需要 接地 良好 ,IO 模块 24V 直流 电源 负极 也 需要 有 良好 的 接地 
3) 尽 可 能 抑制 与 削弱 PLC 的 干扰 信号 
4) 主机 电源 接线 端子 相 线 需 要 连接 正确 ,以 免 引起 主机 不 能 够 启动 ,程序 丢失 等 现象 
程序 丢失 故障 5) 维 修 PLC 时 ,为 了 防止 程序 丢失 ,需要 准备 好 程序 包 
б) 使 用 编程 器 查找 故障 时 ,可 以 将 锁定 开关 置 于 垂直 位 置 , 再 拔 出 ,以 起 到 保护 内 存 的 作用 
7) WREEF PLC 系统 电源 , 则 先 断 开 主 机 电源 ,再 断 开 IO 模块 电源 。 如 果 先 断 开 IO 部 分 
电源 ,或 IO 部 分 与 主机 电源 同时 断 开 , 则 会 在 断 电 处 理 间 存 人 不 正确 数值 ,从 而 造成 程序 混乱 
等 现象 
























































































































































1)PLC 运行 一 定时 间 出 现 死 机 ,程序 混乱 .故障 显示 等 故障 现象 ,但 是 重新 启动 后 又 一 切 正常 
2) 可 能 原因 有 积 灰 造 成 PLC 周期 性 死机 ,因此 ,需要 对 PLC 机 架 插 槽 接口 灯 部 位 进行 清扫 





周期 性 死机 故障 
































【 问 58】 PLC 出 现 死机 故障 的 原因 有 哪些 ? 
【 精 答 】 PLC 出 现 死机 故障 的 原因 如 表 1-32 所 示 。 
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表 1-32 РІС 出 现 死机 故障 的 原因 
类 型 ж 说 
1) 电 缆 异 常 引起 的 故障 
2) 电源 部 分 有 干扰 或 故障 
вт 3)PLC 的 连接 模块 及 地 址 分 配 模块 出 故障 
4) 扩展 模块 线路 干扰 或 开路 等 
5)IO 帘 电 ,PLC 自动 侦 测 到 IO 错误 ,进入 STOP 模式 
6)/О 损坏 ,程序 运行 到 需要 该 V0 的 反馈 信和 号 ,不 能 向 下 执行 指令 
1) 触 发 了 死 循 环 
жЕ НП ДЕК 门 狗 动作 名 
ӨШ 2) 数 据 溢 出 , 步 长 过 大 看 门 狗 动 作 等 

















3) 保护 程序 启动 相关 功能 :硬件 保护 .限制 使 用 时 间 等 
4) 程序 改写 了 系统 参数 区 的 内 容 ,但 是 没有 初始 化 部 分 

















【 问 59】 怎样 维修 PLC 受 干扰 引起 的 故障 ? 
【 精 答 】 维修 PLC 受 干扰 引起 故障 的 方法 与 要 点 如 下 : 
1) PLC 受 干 扰 会 影响 系统 信号 ， 造 成 系统 控制 精度 降低 、PLC 内 部 数据 丢失 、 机 器 误 


动作 等 现象 。 








2) PLC 受 干 扰 ， 严 重 时 可 能 会 发 生 人 身 、 设 备 事故 。 
3) PLC 受到 的 干扰 分 为 内 部 干扰 、 外 部 干扰 、 随 机 干扰 等 ， 具 体 干扰 源 如 表 1-33 




















所 示 。 
表 1-33 FHR 
== 解 ”说 
1) 通 过 PLC 供电 电源 引入 干扰 
电源 干扰 2) 通过 变 送 器 电源 ,共用 信号 仪表 供电 电源 引入 于 扰 























3) 重 点 检查 与 PLC 电源 原 边 连接 的 设备 








空间 辐射 干扰 








1)PLC 应 用 现场 的 动力 线路 .电气 设备 .雷电 .无 线 信 号 ,加热 设备 等 产生 空间 辐射 电磁 场 ,PLC 
系统 可 能 受到 辐射 干扰 
2) 注 意 空 间 辐射 干扰 ,可 能 会 引起 PLC 内 部 产生 干扰 ,以 及 传输 线路 传输 干扰 等 现象 














з! 














接地 系统 干扰 














1) 地 环 电流 作用 在 PLC 系统 上 会 形成 干扰 
2) 正确 的 接地 ,能够 抑制 电磁 干扰 的 影响 .抑制 设备 向 外 发 出 干扰 




















系统 内 部 干扰 





1)PLC 系统 内 部 也 存在 干扰 现象 
2)PLC 系统 内 部 元 器 件 .电路 间 相互 作用 产生 的 电磁 辐射 
3)PLC 内 部 干扰 与 系统 结构 有 关 






































系统 外 部 干扰 


系统 外 部 干扰 主要 通过 电源 .信号 线 引 入 











信号 线 干扰 





与 PLC 控制 系统 连接 的 各 类 信号 传输 线 ,除了 传输 有 效 的 各 类 信号 外 ,也 会 有 外 部 干扰 信号 
侵入 





4) PLC 干扰 的 途径 ， 具 体 如 表 1-34 所 示 。 


表 1-34 РІС 干扰 的 途径 






































类 型 解 说 
线路 传导 1) 线 路 传导 包括 电源 引入 的 干扰 .接地 引入 的 干扰 
` 2) 这 种 干扰 一 般 是 直接 通过 线路 引入 PLC 系统 内 的 
电场 耦合 两 根 导 线 间 分 布 电容 的 存在 ,往往 是 造成 电场 耦合 的 主要 原因 















































磁场 耦合 








磁场 耦合 也 能 够 产生 干扰 现象 
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5) 针对 具体 干扰 源 与 具体 干扰 原因 ， 采 取 正 确 方法 加 以 限制 。 抑 制 或 消除 干扰 的 一 些 
措施 与 方法 如 表 1-35 所 示 。 
表 1-35 ”抑制 或 消除 干扰 的 一 些 措施 与 方法 



















































































































































































































































































项 目 解 说 
采用 TVS 采用 TVS ,减少 干扰 源 
ка 采用 非 动力 线路 供电 , 避 开 现场 动力 线路 ,以 及 把 现场 电气 设备 的 起 停 开关 等 对 电源 的 影响 排 
除 在 系统 外 ,从 而 减少 干扰 源 
要 1) 为 了 避免 干 护 , 可 以 屏 节 PLC 机 壳 , 将 其 与 电气 柜 隔 开 
2) 保护 接地 与 地 板 保持 一 定 的 连接 ,使 用 铜 导线 时 ,其 截面 积 不 小 于 10mm? 
ШЕЛ. 1) 直流 与 交流 电压 的 数字 量 信号 线 .模拟 量 信号 线 _ 定 要 用 屏 项 电缆 ,采用 独立 的 电费 
独立 的 电缆 2) 信号 线 电缆 与 电源 电缆 装 在 同一 电线 槽 内 ,为 了 政 进 抗 品 性 能 ,需要 将 其 间隔 10cm 左右 
D 电气 柜 内 的 接线 采用 屏蔽 线 
| 2) 模 拟 量 答 入 信号 线 与 数字 量 信号 线 可 以 异 槽 安装 
线路 布局 合 | тА Е. 
线路 布局 合理 3) 直流 电压 线 与 模拟 量 信号 线 不 能 与 交流 量 电压 线 同 线 梢 安装 
4) 若 220V НЫЙ ЕИ ДОШ ЛЕ Н] ЖЯ, ДЬ, ДЕШЕ Н ПЕШ ЭНЕНЕ 
选择 UPS 选择 UPS( 不 间断 电源 ) 为 PLC 供电 ,从 而 减少 干扰 源 
选择 隔离 器 选择 隔离 性 能 较 好 的 设备 ,从 而 减少 干扰 源 





【 问 60】 PLC 时 好 时 坏 的 故障 原因 有 哪些 ? 
【 精 答 】 PLC 时 好 时 坏 的 故障 原因 如 下 : 
1) 接触 不 良 ， 例 如 板 卡 与 插 槽 接触 不 良 、 线 揪 头 与 接线 端子 接触 不 好 、 元 器 件 虚 











2) 信号 受到 干扰 ， 可 能 是 外 部 原因 引起 的 ， 也 可 能 是 元 器 件 参 数 变化 引起 的 。 
з) 元 器 件 热 稳定 性 不 好 引起 的 。 
4) 软件 因素 引起 的 。 
5) 存在 湿 气 、 积 尘 等 原因 引起 的 。 
【 问 61】 PLC 通信 速度 慢 有 哪些 原因 ? 
【 精 答 】 PLC 通信 速度 慢 的 一 些 原因 如 下 : 
1) 变量 的 刷新 周期 引起 的 。 
2) 变量 的 采集 模式 引起 的 。 
3) 通信 波 特 率 受 到 影响 引起 的 。 
4) 画面 中 O 域 的 数量 引起 的 。 
【 问 62】 怎样 维修 PLC 通信 故障 ? 
【 精 答 】 PLC 通信 故障 的 原因 与 解决 方法 如 表 1-36 所 示 。 


表 1-36 РІС 通信 故障 的 原因 与 解决 方法 






































故障 现象 故 障 原 因 解决 方 法 
接 插 不 好 重新 按 紧 
单一 模块 不 通信 模块 故障 需要 更 换 模块 
组 态 不 对 需要 重新 组 态 
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( 续 ) 
故障 现象 故 障 原 项 解 决 方 法 
分 支 通信 和 电线 故障 需要 拧紧 插 接 件 或 更 换 通 信和 电缆 
从 站 不 通信 ,分 支 通信 电 | ”通信 处 理 器 松动 需要 拧紧 通信 处 理 吕 
缆 故 障 通信 处 理 器 地 址 开关 错 需要 重新 设置 
通信 处 理 器 故障 需要 更 换 通信 处 理 器 
通信 电缆 故障 需要 更 换 通 信 电 缆 
主 站 不 通信 调制 解 调 器 故障 断 电 后 ,再 启动 。 或 者 需要 更 换 调制 解 调 需 
yE gH Ey gè КЕҢ. РЗ э Ж ЕЕ ули да 
通信 处 理 器 故障 М» ш 再 启动 ,如果 依旧 无 效 , 则 需要 更 换 通信 
通信 正常 ,但 通信 故障 灯亮 | “” 某 模块 搬入 或 接触 不 良 重新 插入 并 按 紧 模块 











【 问 63] 怎样 查找 PLC 数字 量 信号 故障 ? 
【 精 答 】 查找 PLC 数字 量 信 号 故障 的 方法 与 要 点 如 下 : 
1) 需要 检查 PLC 供电 电源 、 控 制 电 源 ， 看 是 否 异常 。 
2) 检查 IO 端子 线 是 否 存 在 松动 ， 控 制 信号 是 否 正 确 。 
3) 需要 检查 启 停 条 件 、 软 / 硬 联 锁 条 件 是 否 具备 。 
4) 检查 PLC 控制 柜 内 相关 元 器 件 的 触 点 、 接 点 等 接触 是 否 完好 ， 人 逻辑 控制 回路 是 否 完 
好 ， 接 线 是 否 存在 松动 等 现象 。 
【 问 64】 PLC 输出 点 烧 坏 有 哪些 原因 ? 
【 精 答 】 PLC 输出 点 烧 坏 的 一 些 原 因 如 下 : 
1) 接 负 载 电 流 大 。 负 载 过 大 时 ， 没 有 加 继电器 引起 的 。 
2) 用 PLC 输出 直接 驱动 接触 器 、 电 磁 阁 ， 而 没有 通过 中 间 继 电器 隔离 引起 PLC 输出 点 




















烧 坏 





3) 蝇 体 管 后 面 接 的 继电器 或 接触 器 没有 接续 流 二 极 管 ， 导 致 自 感 电压 过 高 击 穿 量 体 管 。 

4) 没有 必要 的 保护 线路 引起 的 。 

【 问 65】 PLC 输出 接点 故障 的 排除 措施 有 哪些 ? 

【 精 答 】 PLC 输出 接点 故障 的 一 些 排除 措施 如 下 : 
1) 交流 接触 器 线圈 并 联 电容 。 
2) 直流 继电器 线圈 反 并 联 二 极 管 。 

【 问 66】 怎样 维修 PLC 的 一 些 故 障 ? 

【 精 答 】 维修 PLC 一 些 故 障 的 方法 与 要 点 如 表 1-37 所 示 。 


表 1-37 维修 PLC 一 些 故障 的 方法 与 要 点 














я 象 维修 方法 与 要 点 
CPU 异常 CPU 异常 报警 时 ,可 能 需要 检查 CPU 单元 连接 情况 .CPU 内 部 总 线 上 的 所 有 器 件 

















1) 电源 电压 高 于 PLC 的 额定 电压 的 上 限 值 或 低 于 PLC 的 额定 电压 的 下 限 值 ,需要 对 供 
电 电 压 进 行 检查 .调整 

PLC 工作 不 稳定 频繁 死 2) 主机 系统 模块 接触 不 良 ,需要 对 主机 系统 模块 进行 清理 ЇЙ 
机 故障 3) CPU .内存 板 内 元 器 件 松 动 , 需 要 对 可 疑 元 器 件 采用 戴 手 套 按压 的 方法 或 补 焊 处 理 
4)CPU 内 存 板 故 障 , 则 需要 更 换 CPU 、 内 存 板 
5) 应 用 程序 扫描 周期 过 长 ,导致 PLC 频繁 死机 , 则 需要 更 改 程序 重新 设 定 扫 描 周期 等 
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现 象 


维修 方法 与 要 点 


(2) 





PLC 停止 在 某 些 输出 被 
激励 的 地 方 


查找 引起 下 一 步 操 作 发 生 的 信号 ,并 将 编程 器 置 于 显示 那个 信号 的 ON/OFF 状态 





PLC 模拟 量 输入 跳动 


























1) 正 在 使 用 一 个 自 供电 的 传感器 .使 用 两 个 独立 的 电源 引起 的 , 因 
的 连接 对 模拟 量 输入 值 是 否 有 影响 





2) 模拟 模块 输入 的 连接 线 








太 长 或 绝缘 性 很 差 引起 的 

















此 ,需要 检查 电源 间 








PROM 不 能 运转 





1) PROM 
2) PROM 





ШАЛКЫ, тз 6 Ei 








1) 不 执行 程序 分 为 全 部 程序 不 执 





ЙТ .部 分 程序 不 执行 等 



























































不 执行 程序 2) 外 部 输入 系统 故障 输入 单元 故障 、CPU 单元 故障 .扩展 单元 故障 .运算 部 分 出 现 故 

障 外 部 负载 系统 出 现 故 障 等 均 会 引起 不 执行 程序 
кп 输入 单元 必 障 .CPU ОЕШ ЛЕШЕ 运算 部 分 用 珊 故 阶 计数 需 异 党 等 区 公司 

эү ууда Бе ЖЫЛ 

ОТЕ 起 部 分 程序 不 执行 
程序 内 容 变化 的 一 些 原因 如 下 ， 

2. 中 长 时 间 停电 引起 的 变化 

程序 内 容 变 化 2) 电 源 ON/OFF 操作 引起 的 变化 
3) 运行 中 发 生 了 异常 变化 

Баа DEFTERE TETE E, ШЕ EE ДИЕ ЕИ ЭЕ ES 
存储 器 异常 





2) 存在 干扰 引起 程 


я 








, 则 需要 更 换 存 储 器 并 排除 干扰 源 











































































































1) 需 要 检查 电池 ,排除 电池 引起 的 故障 
电源 短 时 掉 电 ,程序 内 容 2) 检 查 PLC 电源 电路 
也 消失 3) 检 查 存 储 器 ,检查 外 部 回路 是 否 因 异 常 而 引发 的 故障 
4) 检 查 是 否 存在 噪声 .干扰 所 引发 的 故障 
паи 该 故障 可 能 是 由 噶 声 干扰 PLO 内 部 接触 不 良 等 原因 引起 的 
输入 /输出 单元 不 动作 的 原因 如 下 : 
输入 /输出 单元 不 动作 1) 输 入 信号 没有 读 入 CPU 
2)CPU 没有 发 出 信号 
痊 入 /输出 单元 异常 、 扩 _ _ 
ee 需要 检查 输入 /输出 单元 和 扩展 单元 连接 器 的 插入 状态 .电缆 连接 状态 等 是 否 异 党 
展 单元 异常 
输入 信号 后 编程 器 显示 





的 状态 与 输入 模块 的 LED 
指示 结果 不 一 致 











该 故障 可 能 需要 检查 、 更 换 输入 模块 及 划 








连接 情况 



































输入 状态 与 输入 模块 的 
LED 指示 一 致 ,比较 发 光 二 е 
能 需要 检查 输入 模块 .现场 接线 .电源 等 
极 管 与 输入 装置 的 状态 两 可 能 需要 检查 输入 模块 .现场 接线 .电源 
者 不 同 
PLC 停机 的 一 些 原因 如 下 : 
1) CPU 异常 报警 而 停机 
停机 2) 存 储 器 异常 报警 而 停机 
3) 输 入 /输出 单元 异常 报警 而 停机 
4) 扩 展 单元 异常 报警 而 停机 
写 人 器 不 能 操作 的 一 些 原因 如 下 . 寺 定 键 或 操作 不 当 、 连 接 异 常 . 写 н 
写 人 名 不 能 操作 写 和 人 器 不 能 操作 中 原因 如 下 ;没有 按 下 特定 键 或 操作 不 当 、 连 接 异 常 . 写 和 人 器 拷 








坏 等 
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【 问 67】 更 换 框架 的 步骤 是 怎样 的 ? 
DEZ] 更 换 框架 的 步骤 与 要 点 如 下 (以 一 款 PLC 为 例 ): 
1) 切断 AC 电源 ， 如 装 有 编程 器 ， 则 需要 拨 掉 编程 器 。 
2) 从 框架 的 接线 端 板 上 拔 下 塑料 羡 板 ， 并 拆 去 电源 接线 。 
3) 拨 掉 所 有 的 IO 模块 。 
4) 如 果 是 CPU HER, WEER CPU 组 件 与 填充 模块 。 
5) 印 去 底部 的 固定 框架 的 螺钉 。 
6) 将 框架 向 上 推移 一 下 ， 然 后 把 框架 向 下 拉 出 来 。 
7) 将 新 的 框架 从 顶部 螺钉 上 套 进 去 。 
8) 装 上 底部 螺钉 ， 并 拧紧 螺钉 。 
9) 插入 IO 模块 。 
10) ЛЕРА CPU 与 填充 模块 。 
11) 接 上 电源 接线 ， 盖 好 电源 接线 端的 塑料 盖 。 
12) 检查 电源 接线 是 否 正 确 ， 再 通电 源 。 
13) 检查 整个 控制 系统 的 工作 是 否 正常 。 
【 问 68】 怎样 更 换 CPU 模块 ? 
【 精 答 】 更 换 CPU 模块 的 步骤 与 要 点 如 下 (以 一 款 PLC 为 例 ): 
1) 切断 AC 电源 ， 如 装 有 编程 器 ， 则 需要 拨 掉 编程 器 。 
2) 向 中 间 挤 压 CPU 模块 面板 的 上 下 紧 固 扣 ， 使 其 脱出 卡 口 。 
3) 把 模块 从 槽 中 垂直 拨 出 。 
4) 如 果 CPU 上 装着 EPROM 存储 器 ， 则 需要 把 EPROM 拔 下 ， 再 装 在 新 的 CPU 上 。 
5) 把 新 的 CPU 模块 插入 底部 导 覃 时 ， 先 要 将 印 制 电路 板 对 准 底部 导 覃 。 
6) 为 使 CPU 模块 对 准 顶 部 导 柳 ， 可 以 轻微 地 晃动 CPU 模块 。 
7) СРО 模块 插 进 框 架 ， 直 到 两 个 弹性 锁 扣 扣 进 卡 口 。 
8) 重新 插 上 编程 器 ， 然 后 检查 相关 接线 ， 再 通电 。 
9) 检查 整个 系统 的 操作 是 否 正常 。 
【 问 69】 更 换 型 号 不 同 的 CPU 需要 改变 人 硬件 组 态 中 的 CPU 型 号 吗 ? 
【 精 答 】 更 换 型 号 不 同 的 CPU 需要 改变 硬件 组 态 中 的 CPU 型 号 ， 即 重新 下 载 硬 件 组 态 。 
【 问 70】 怎样 更 换 IO 模块 ? 
DEZ] 更 换 IO 模块 的 步骤 与 要 点 如 下 (И РОС 为 例 ) : 
1) 切断 框架 与 IO 系统 的 电源 。 
2) F IO 模块 接线 端 上 的 塑料 盖 ， 并 拆 下 有 故障 模块 的 现场 接线 。 
3) 拆 去 VO 接线 端的 现场 接线 或 邹 下 可 拆 印 式 接 线 插座 ， 需 要 根据 模块 类 型 而 决定 。 
4) 向 中 间 挤 压 VO 模块 的 上 下 弹性 锁 扣 ， 使 它们 脱出 卡 口 。 
5) 垂直 向 上 拔 出 VO 模块 。 
【 问 71】 更 换 PLC 锂电 池 的 步骤 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 更 换 PLC 锂电 池 的 主要 步 又 如 下 : 
1) 更 换 电池 前 ， 首 先 备份 好 PLC 的 用 户 程序 。 
2) 拆 装 前 ， 先 让 PLC 通电 15s 以 上 。 
3) WF PLC 的 交流 电源 。 
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4) 打开 基本 单元 的 电池 盖 板 。 

5) 取 下 旧 电 池 ， 装 上 新 电池 。 

6) 关上 电池 盖 板 。 

说 明 : 更 换 电 池 时 间 要 尽量 短 ， 一 般 不 允许 超过 3min。 如 果 时 间 过 长 ，PLC 中 的 КАМ 
程序 可 能 会 消失 。 
【 问 72】 松下 PLC 的 替代 型 号 对 照 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 松下 PLC 的 替代 型 号 对 照 如 表 1-38 所 示 。 

表 1-38 松下 PLC 的 替代 型 号 对 照 



























































型 号 п 代 型 号 
松下 FP0-C16T 松下 ЕРОВ-С16Т 
松下 FP0-C32T 松下 FPOR-C32T 
松下 ЕРО 系列 松下 FPOR 系列 
松下 FP1-C16 松下 FP-X 系列 
松下 FP1-C40 松下 FP-X C40 系列 
松下 FP1-C40 松下 FP-X C40 
松下 FP1-C40R 松下 FP-X C40R 
松下 ЕРІ 系列 松下 FP-X 系列 
松下 FP2 ET-LAN 单元 松下 FP2 ET-LAN2 单元 .AFP27901 
松下 FP2 VE 链接 单元 松下 FP2 VE2 链接 单元 ,AFP279601 








2.1 24C04 串 行 EEPROM 


24C04 为 品行 接口 电 可 擦 写 存 储 器 ， 其 容量 为 4KB (512Bx8)。24C04 外 形 如 图 2-1 
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«а 
































Ѕ08(М) 
РЅРІР8(В) 
В 2-1 24004 外 形 
24С04 引 脚 功能 如 表 2-1 所 示 。 
表 2-1 24C04 引 脚 功能 

引 脚 符号 名 称 引 脚 符号 名 称 

1 NC 空 脚 端 5 SDA 串 行 数据 输入 输出 端 

2 А1 器 件 地 址 选择 端 6 SCL 串 行 移 位 时 钟 输入 端 

3 A2 器 件 地 址 选择 端 7 WP 硬件 写 保 护 控制 端 

4 GND 地 脚 端 8 VCC 电源 端 





24C04 参考 代 换 型 号 有 24C04 系列 、M24C04 系列 、PCF8592 系列 、PCX8592 系列 、 











ЅТ24С04, 8592, АТ24С04/Р, ЕМЕ24С04 等 。 





2.2 24С256 Н ГРС 接口 S12Bx64 存储 器 





24С256 是 具有 РС 接口 的 512Bx64 存储 器 ， 其 外 形 如 图 2-2 所 示 。 


8-PIN PDIP 


АО 


А1 


A2 


VSS 





АО 
А1 
А2 
У85 








8-РІМ SOIC 








В 2-2 246256 外 形 





УСС 
ҰР 
SCL 
SDA 
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хой #2%% 


аео 
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24С256 引 脚 功能 如 表 2-2 所 示 。 






































表 2-2 24C256 引 脚 功能 
引 脚 符号 名 Ж 引 脚 符号 名 Ж 
1 АО 器 件 地 址 选择 端 5 SDA 串 行 数据 输入 输出 端 
2 А1 器 件 地 址 选择 端 6 SCL 串 行 移 位 时 钟 输入 端 
3 A2 器 件 地 址 选择 端 7 WP 硬件 写 保护 控制 端 
4 VSS 地 端 8 VCC 电源 端 

















2.3 24C64W6 17 й EEPROM 


24C64W6 存储 器 EEPROM 外 形 如 图 2-3 所 示 。 












































14-Pin SOIC 
8-Pin PCIP 8-Рїп SOIC Б Nec 
== 8-Pin TSSOP A WP 
A001 8 O VCC АО 1 8 VCC A0 1 8 [65 МС МС 
А102 7PwP Al 品 2 〇 7 已 wp АТ? ЕРТ A2 SCL 
A2 口 3 6PDscL А2043 6 上 SCL А2Г-3 2861. oND SDA 
GND 口 4 5DSDA омос s 己 spA 908044 5SHSDA Nc NC 
图 2-3 24C64W6 存储 器 EEPROM 外 形 
24C64W6 引 脚 功能 如 表 2-3 所 示 。 
表 2-3 24C64W6 引 脚 功能 
符号 名 称 符号 名 Ж 
A0~ А2 器 件 地 址 选择 端 SCL 串 行 移 位 时 钟 输入 端 
GND 接地 端 WP 硬件 写 保护 控制 端 
SDA 串 行 数据 输入 输出 端 VCC 电源 端 














2.4 27С128 128KB (16KBx8) CMOS EPROM 存储 器 


27C128 为 128KB (16KBx8) CMOS EPROM 存储 器 ， 其 外 形 如 图 2-4 所 示 。 
27C128 引 脚 功能 如 表 2-4 所 示 。 


表 2-4 27C128 引 脚 功 能 

















符号 名 Ж 符号 名 Ж 
AO~Al3 器 件 地 址 选择 端 00~07 数据 输出 端 
CE 片 选 端 VCC +5V 电压 端 
ОЕ 允许 输出 端 VSS 接地 端 
РСМ 编程 使 能 端 NC 空 脚 端 
VPP 编程 电压 端 NU 未 使 用 
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DIP/SOIC 
е1 VCC 
2 PGM 
3 А13 
4 AS ЕСЫ 
3 A БЕ Е 29] A8 
6 АП 6) 23| A9 
7 OE 7! 27| А11 
8 А10 ЕЯ 26| NC 
9 СЕ 91 25| ОЕ 
101 24| А10 
| її ОЗ| СЕ 
12! 122| 07 
0 可 zilos 
04 
03 
图 2-4 27C128 外 形 
a 时 „> э, 
2.5 401068 六 反 相 施 密 特 触发 器 
40106B 六 反 相 施 密 特 触发 融 外 形 如 图 2-5 所 示 。 
ТҮ 2 6A 
2А | 3 6Y 
2Y | 4 SA 
ЗА | 5 5Ү 
3Y | 6 4A 
Vss | 7 4Y 
图 2-5 40106B 六 反 相 施 密 特 触发 器 外 形 
40106B 引 脚 功能 如 表 2-5 所 示 。 
表 2-5 40106B 引 脚 功 能 
符号 | J 功能 
1A~ бА 1.3.5.9.11.13 输入 端 
1Y ~6Y 2.4.6.8 10 .12 输出 端 
Vpp 14 电源 端 
Уз 7 接地 端 








40106B 功能 如 表 2-6 所 示 。 
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表 2-6 40106B 功能 
输入 nA 输出 nY 输入 nA 输出 nY 





L H H L 
注 : H 为 高 电 平 ; 工 为 低 电 平 。 


Т 











2.6 45038 六 非 反 相 三 态 缓冲 器 * 


4503В ЗЕБ ZSRR 7-Б ANRE 2-6 所 示 。 


Урр DIS? INę OUTe IN; OUT; ІМ; OUT, 
16 lis |м h3 h2 |u 10 |9 




































































ІМ, 


Bn 
= 
DISABLE J> г OUT, 
ї 


















































INPUT 






































y 
TH 
OTHER 


1 2 3 4 5 6 7 8 
DIS4 IN) OUT) IN) OUT, IN; OUT; Vss BUFFERS 











a) b) 


图 2-6 4503B 六 非 反 相 三 态 缓冲 器 外 形 与 内 部 结构 
а) 外 形 b) 内 部 结构 


4503B 真 值 表 如 表 2-7 所 示 。 





表 2-7 4503B 真 值 表 


输入 禁止 输入 输出 





0 0 0 





1 0 1 





X 1 三 态 








注 : X 表示 任意 值 。 








2.7 62256 存储 器 Ж 


62256 是 32 KBx8 高 集成 度 的 随机 存 取 存 储 器 ， 其 采用 双 列 直 搬 式 结构 28 只 引 脚 。 
62256 的 内 部 结构 与 6264 类 似 ， 也 是 由 存储 器 阵列 、 行 / 列 地 址 译 码 器 、 数 据 输 入 /输出 控 
制 逻辑 等 组 成 。62256 引 脚 功能 、 外 部 特性 与 6264 基本 相同 ， 区 别 仅 在 于 由 于 容量 大 ，26 
脚 为 A13，1 脚 为 A14。 

62256 的 引 脚 分布 如 图 2-7 所 示 。 
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Ац Усс 
Ai WE 
A7 Аз 
Ai As 
As А, 
A4 А 
Аз OE 
А; Аң 
Al CS 
Ае 1/0; 

1/00 1/06 
1/0; 1/05 
1/0; 1/04 
Vss 1/03 





图 2-7 62256 的 引 脚 分 布 


2.8 6N137W 高 速 光 耦合 器 


6N137W 高 速 光 耦合 器 引 脚 分 布 如 图 2-8 所 示 。6N137W 与 HCPL-2601、HCPL-2611 内 
部 结构 是 一 样 的 。 


6N137W 真 值 表 (OEZ) 如 表 2-8 所 示 。 








N/C 








N/C 























GND 


图 2-8 6N137W 高 速 光 辜 合 器 引 脚 分 布 


表 2-8 6N137W 真 值 表 (ER) 


* 











输入 使 能 输出 输入 使 能 输出 

H H L L L H 

L H H NC L 

H L H L NC H 
注 ; 五 表示 高 电 平 , 工 表示 低 电 平 ，NC 表示 空 脚 。 
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2.9 7400 四 重 2 输入 与 非 门 电路 Ж 


7400 四 重 2 输入 与 非 门 电路 的 功能 图 与 引 脚 分 布 如 图 2-9 所 示 。 


引 脚 排列 
чә, 























2-9 7400 功能 图 与 引 脚 分 布 
7400 参考 代 换 型 号 有 7410, 7420, 7430, 74N00 系列 、74LS00 系列 、74ALS00 系列 、 


74F00 系列 、74S00 系列 、74AS00 系列 、74ACT00 系列 、74HC00 系列 、74HCT00 系列 、 
CT7400 、CT74H00 СТ74500, CT74LS00 等 。 


2.10 7407 六 路 缓冲 器 /驱动 右 Ж 


7407 为 六 路 缓冲 器 /驱动 器 ， 其 典型 参数 a= 6. Опѕ. 7407 内 部 等 效 线路 图 (1/6) 如 
图 2- 10 所 示 。 





Усс 











6kQ 3.4kQ 1.6kQ 
































Input A A 








1000 Output Ү 














1kQ 
F GND 


Æl 2-10 7407 内 部 等 效 线路 图 ( 1/6 ) 














7407 逻辑 符号 如 图 2-11 所 示 ， 引 脚 分 布 如 图 2- 12 所 示 。 
7407 的 逻辑 式 为 Y = A， 其 功能 表 如 表 2-9 所 示 。 
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ТА —4 1Y | 
2А 一 2Y 2 
3A Le зү y 
ДА — ` 4Y 
5 
5А —— SY 6 
бА —— 6Y 7 
图 2-11 7407 逻辑 符号 图 2-12 7407 引 脚 分 布 
表 2-9 7407 功能 
输入 输出 输入 输出 
A Y 17 17 
H H 











Е: Ны, Т. 表示 低 电 平 。 











7407 参考 代 换 型 号 有 7407A、AMX3684、C7407P、DM7407N、ECG7407、FLH491、 
HE-443- 1020、HEPC7407P、ITT7407N、M53207P、MC7407L、 MC7407P、N7407A 、N7407F、 
N7407N、POSN7407N 、RH- IX0116CEZZ、SK7407、T7407B1 、TCG7407、TL7407N 、X420100070 等 。 


2.11 74HC14 六 反 相 施 密 特 触发 器 


74HC14 为 六 反 相 施 密 特 触发 器 。74HC14 引 脚 功能 分 布 如 图 2- 13 所 示 ， 内 部 结构 如 图 
2-14 所 示 。74HC14 真 值 表 如 表 2- 10 所 示 。 


Усс A6 Y6 А5 Y5 


A4 Y4 











ҮІ A2 Y2 АЗ 


图 2-13 74HC14 引 脚 功能 分 布 








* 


АЗ ҮЗ үх 
Рім4=Усс 

АД 9 y4 Pin7=GND 

as -HD w Y5 

A6 Bio Y6 


图 2-14 74HC14 内 部 结构 


表 2-10 74НС14 HAR 











输入 输出 输入 输出 
A Y H L 
L H 








Е: Н 表示 高 电 平 ，L 表示 低 电 平 。 
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74HC14 参考 代 换 型 号 有 MC74HC14、DV74HC14A、HD74HC14 等 。 


2.12 74HC245 总 线 收发 器 Ж 


74HC245 总 线 收发 器 引 脚 功 能 分 布 如 图 2-15 所 示 。 























图 2-15 74HC245 引 脚 功能 分 布 


74HC245 引 脚 功能 如 表 2-11 所 示 。 


表 2-11 74HC245 引 脚 功 能 

































































脚 号 符号 解 说 
Dik 该 脚 为 输入 /输出 端口 转换 端 。DIR = 1 高 电 平时 ,信号 由 A Ў Л.В 端 输出 。DIR=0 低 
电 平时 ,信号 由 B 端 输入 、A 端 输出 

10 GND 电源 地 端 

Бый А 该 脚 为 信号 输入 /输出 端 。A0=B0,A7=B7,A0 与 ВО 是 一 组 。 如 果 DIR=1.OE=0, 则 Al 
输入 .BI 输出 ,其 他 类 同 。 如 果 DR=0.OE=0, 则 ВІ 输入 A1 输出 ,其 他 类 同 

10 = 该 脚 为 使 能 端 , 如 果 该 脚 为 1,A/B 端的 信号 将 不 导 通 ,只 有 为 0 时 ,AZB 端 才 被 启用 。 该 

脚 也 就 是 起 到 开关 的 作用 

20 Vec 电源 正极 端 
11~18 B 该 脚 为 信号 输入 /输出 端 ,功能 与 A 端 一 样 


























74HC245 真 值 表 如 表 2- 12 所 示 。 
表 2-12 74HC245 真 值 表 























控制 输入 运行 
功 能 
G DIR 
L L B 数据 到 A 总 线 
L H A 数据 到 B 总 线 
H X 隔 开 
注 : H 表示 高 电 平 ，L 表示 低 电 平 ，X 表示 不 定 。 








74HC245 参考 代 换 型 号 有 74HCT245 、74AS245 等 。 
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2.13 74HC273 八路 DD 触发 器 


74HC273 为 八路 D 触发 需 ， 其 引 脚 功能 分 布 如 图 2-16 所 示 ， 
ро Qo 
DI О! 
D2 Q2 
D3 Q3 
D4 Q4 
D5 
D6 ч 
D7 оо 
О7 
CLOCK 





PIN20=Vcc 


RESET PIN10=GND 


图 2-16 74HC273 引 脚 功能 分 布 


表 2-13 74HC273 功能 


* 


功能 表 如 表 2-13 所 示 。 




















й А й ”出 
复位 时 钟 D Q 
L X X 1, 
H ST H H 
H sS І. E 
H L X 没有 变化 
H X 没有 变化 





74HC273 参考 代 换 型 号 有 ECG74HC273 、MC74HC273N 等 。 


2.14 74НС4520 


74HC4520 的 引 脚 功 色 


1CPo 
1СР| 
10, 
19, 
10, 
19; 
ІМК 


b 
12 





GND 











分 布 如 图 2-17 所 示 。 








7.15 


图 2-17 74HC4520 的 引 脚 功能 分 布 
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74HC4520 引 脚 功能 如 表 2- 14 所 示 。 
表 2-14 74HC4520 引 脚 功 能 





















































引 Ж 符 ”号 功 能 
1.9 1CPo .2СР, 时 钟 输入 端 ( 由 低 电 平 到 高 电 平 , 边 沿 触 发 ) 
11,12,13,14 206-20» 数据 输出 端 
16 Усс 正 电源 电压 端 
2 10 1СР, .2 CP， 时 钟 输入 端 ( 由 高 电 平 到 低 电 平 ,边沿 触发 ) 
3.4.5.6 1Q0~1Q3 数据 输出 端 
7,15 ІМК 2MR 异步 主 复位 输入 端 (高 电 平 有 效 ) 
8 GND 接地 端 











74HC4520 参考 代 换 型 号 有 CD74HC4520、CD74HCT4520 等 。 


2.15 74НС541 八路 缓冲 器 和 线路 驱动 器 Ж 


74HC541 为 八路 缓冲 器 和 线路 驱动 需 。 其 引 脚 功能 分 布 如 图 2-18 所 示 ， 应 用 电路 如 图 
2-19 所 示 ， 函 数 表 如 表 2-15 所 示 。 












































74HC541 









































|— мм. 








NN 





100n —— 
50У OVSI 

















图 2-18 74HC541 引 脚 功能 分 布 Æ 2-19 74HC541 应 用 电路 
表 2-15 74НС541 函数 表 
输入 
А fiih Y 
Gi G, A 
L L L L 
L L; H H 
H X X Z 
X H X Z 


























注 : X Ж лу, 7 表示 关闭 (高 阻抗 ) 的 三 态 输 出 状态 ，H 表示 高 电 平 ，L 表示 低 电 平 。 


Б. 
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74HC541 参考 代 换 型 号 有 SN74HC541、MC74HC541 等 。 


2.16 74HCS74 八路 DD 触发 器 Ж 


74HC574 为 八路 DD йл, ЕТА, 5, ЛУН 2-20 所 示 。 


051 
74НС574 






R138 

10kQ 

1/8 0VSI 
5% 



































图 2-20 74HC574 应 用 电路 


74HC574 的 主要 引 脚 功能 如 下 : 


1) 1 脚 0E 一 一 三 态 输出 使 能 输入 端 ( 低 电 平 有 效 ) 。 
2) 2、3、4、5、6、7、8、9 脚 一 一 1D~8D 数据 输入 端 。 











3) 10 脚 GND 接地 端 。 

4) 11 脚 一 一 时 钟 输入 端 。 

5) 19, 18, 17, 16, 15, 14, 13, 12 脚 一 一 1Q~8Q 数据 输出 端 。 
6) 20 脚 一 -Vm 正 电源 电压 端 。 





74HC574 参考 代 换 型 号 有 SN74HC574 、DV74HC574A、MC74HC574A、HD74HC574 、 


LR74HC574、M74HC574 等 。 


2.17 74LS139 两 个 2 线 一 4 线 译 人 码 器 Ж 


7415139 为 两 个 2 线 一 4 线 译 码 器 ， 其 有 5415139 5 7415139 两 种 线路 结构 形式 。 当 选 


Wm (G1) 为 低 电 平 ， 可 以 将 地 址 端 (А, В) 的 二 进 制 编码 在 一 个 对 应 的 输出 端 以 低 电 平 


译 





出 。 如 果 将 选 通 端 (G1) 作为 数据 输入 端 时 ，54/74LS139 还 可 作为 数据 分 配 硬 。 


74LS139 芯片 引 脚 功能 如 表 2-16 所 示 ， 引 脚 分 布 如 图 2-21 所 示 。 
表 2-16 7415139 芯片 引 脚 功能 








引 脚 J 能 引 脚 J 能 
А.В 译 码 地 址 输入 端 Y0~Y3 译 码 输出 端 ( 低 电 平 有 效 ) 
G1.G2 选 通 端 ( 低 电 平 有 效 ) 
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7415139 芯片 功能 如 表 2-17 所 示 。 


















































vcc R 2-17 7415139 芯片 功能 
2 输 入 输 出 
2A 
C B 人 ҮО Ү1 Ү2 ҮЗ 
74LS139 2B 
H X X H H H H 
2Y0 
L L L L H H H 
2Y1 
L L H H L H H 
2Y2 
L H L H H L H 
2Y3 
L H H H H H L 
图 2-21 7418139 引 脚 分 布 Е: Н 表示 高 电 平 ,L 表示 低 电 平 ，X 表示 任意 。 











7415139 的 工作 条 件 如 下 : 

1) 电源 电压 : +7V。 

2) 输入 电压 : +7V。 

3) 发 射 极 间 电 压 : +5. 5V。 

4) 工作 环境 温度 : 0~70%C 。 

5) 储存 温度 : -65~ 150% 。 

7415139 参考 代 换 型 号 有 74LS139N、74LS139PC、DM74LS139N ЕСС7415139, 
HD74LS139P、 M74LS139P、 MB74LS139、 MB74LS139M、 N74LS139F、 N74LS139N、 
NTE74LS139、 SK74LS139、 SN74LS139、 SN74LS139AN、 SN74LS139JD 、 SN74LS139JDS、 
SN74LS139JS 、SN74LS139ND 、SN74LS139NDS 、SN74LS139 等 。 








2.18 74LS174 六 上 升 沿 D 触发 器 Ж 


174 为 六 上 升 沿 D 触发 器 ， 其 有 54174/74174, 54S174/74S174, 5415174/7415174 三 种 
线路 结构 形式 。74LS174 为 六 上 升 沿 D 触发 器 ，Q 端 输出 ， 有 公共 清除 端 。 

74LS174 引 脚 分 布 如 图 2- 22 所 示 。 

74LS174 引 脚 功能 如 下 : 

1) CP 一 一 时 钟 输入 端 (上 升 沿 有 效 ) 。 

2) CR 一 一 清除 端 〈 低 电 平 有 效 ) 。 

3) D1~D6 一 一 数据 输入 端 。 

4) Q1~Q6 一 一 输出 端 。 

74LS174 的 特点 如 下 : 

1) 当 清 除 端 (CR) 为 低 电 平时 ， 输 出 
端 为 低 电 平 。 

2) 在 时 钟 (СР) ЕЛЕНЕ, о 与 
数据 端 (D) 相 一致 。 

3) 当 CP 为 高 电 平 或 低 电 平时 ，D 对 0 图 2-22 74LS174 引 脚 分 布 





Усс Q6 D6 D5 05 D4 Q4 CLOCK 






























































CLEAR QI р р О2 рз Оз ам 
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没有 影响 。 
7415174 极限 值 如 下 : 


1) 电源 电压 一 一 7V。 
2) 输入 电压 一 一 54/74174、54/74S174 为 5.5V; 54/7415174 为 7V。 
3) 工作 环境 温度 一 一 54xxx 为 -55~125%C ;74xxx 为 0~70%C 。 
4) 储存 温度 一 一 -65 ~ 150% 。 
74LS174 功能 表 如 表 2-18 所 示 。 
表 2-18 74LS174 功能 

















输 А 输出 输 А 输出 
CR СР р Q 01 CR CP D Q? 
L X X L H H t L L H 
H Ї H H L H L X Qo Qo 









































注 : 旦 表示 高 电 平 ，L 表示 低 电 平 ，1 表示 低 到 高 跳 变 ，X ЖЛЕ, Qo 表示 规定 的 稳 态 输入 条 件 建立 前 О 的 电 平 。 

7415174 参考 代 换 型 号 有 74LS174N 、74LS174PC、AMX3565、C74LS174P DM74LS174N 、 
DN74LS174P、 HD74LS174、 HD74LS174P、 M74LS174P、 MB74LS174、 MB74LS174M 、 
N74LS174B 、N74LS174F 、N74LS174N 5К7415174, 5№741.5174, 5№7415174], 、SN74LS174JD、 
SN74LS174JDS、SM74LS174JS、SN74LS174N、SN74LS174ND、SN74LS174NDS、SN74LS174NS、 
T74LS174B1、 TCG74LS174、 7415175, 74LS175DC, 74LS175N, 74LS17SPC、 C74LS175P、 
DM74LS175N, ЕСС7415175, GD74LS175、 HD74LS175、 HD74LS175P, HEPC74LS175P、 
M74LS175P, MB74LS175, MB74LS175M, N74LS175B, N74LS175F, N74LS175N, SK74LS175, 
SN74LS175、 SN74LS175J、 SN74LS175JD、 SN74LS175JDS、 SN74LS175JS、 SN74LS175N 、 


SN74LS175ND、SN74LS175NDS、SN74LS175NS、T74LS175B1 、TCG74LS175 等 。 





2.19 74LS245 双向 总 线 收发 器 Ж 


7415245 为 8 ААН = 10] БЖМ лт, НА ХА] = ШЕ, ВЕНА, ШАГЕ 
输入 数据 。 当 其 片 选 端 OE 低 电 平 有 效 时 ，DIR=0， 信 和 号 由 了 B 向 A 传输 ，DIR=1， 信 和 号 由 和 


向 В 传输 。 当 OE 为 高 电 平时 ，A、B 均 为 高 阻 态 。 
74LS245 引 脚 分 布 如 图 2-23 所 示 。 


Усс OE Bl B2 B3 B4 B5 B6 B7 B8 






















































































































































































































































































A3 


A4 


А5 


A6 


A7 


图 2-23 74LS245 引 脚 分 布 





Хук #2 集成 电路 维修 即 查 次 交 六 妆 六 — 53 一 





7415245 引 脚 功能 如 下 : 
1) A 一 一 A 总 线 端 。 
2) B 一 一 B 总 线 端 。 
3) OF 一 三 态 人 允许 端 ( 低 电 平 有 效 )。 
4) DIR 一 一 方向 控制 端 。 

7415245 的 极限 值 如 下 : 

1) 电源 电压 一 一 7V。 

2) 输入 电压 一 一 7V。 

3) 输出 高 阻 态 时 高 电 平 电 压 一 一 5. 5V。 
4) 工作 环境 温度 一 一 0~70%C 。 

5) 存储 温度 一 一 -65~150%C 。 




















74LS245 功能 表 如 表 2-19 所 示 。 
表 2-19 7415245 功能 
功能 定向 控制 功能 定向 控制 
L L B 数据 到 A 总 线 H X 隔离 
L H A 数据 到 B 总 线 




















7415245 参考 代 换 型 号 有 74LS245DC、74LS245N、74LS245NA、74LS245PC.、 
AMX4470、 DM74LS245N、 DN74LS245P、 ECG74LS245、 GD74LS245、 HD74LS245WP、 
M74LS245P、 MB74LS245、 MB74LS245M、 N74LS245F、 N74LS245N、 NTE74LS245、 
ON74LS245N、 SN74LS245、 517415245], SN74LS245JD、 SN74LS245JDS、 SN74LS245]S、 
SN74LS245N 、SN74LS245ND、SN74LS245NDS、SN74LS245 等 。 


2.20 75174DW 四 差 动 线路 驱动 器 Ж 


75174DW 为 四 差 动 线路 驱动 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 2-24 所 示 。 
75174DW 功能 表 (每 个 驱动 器 ) 如 表 2-20 所 示 。 

















GND 





图 2-24 75174DW 引 脚 分 布 
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表 2-20 75174DW 功能 表 (每 个 驱动 器 ) 


















































э йш ”出 输 ”出 
输入 使 能 输入 使 能 
Үү Z Y 7, 
H H H k X [; Z Z 
P H L H 
Е: HH 表示 ТТІ 高 电 平 ，X 表示 任意 , 工 表示 TILREF, 7 表示 高 阻 。 











2.21 75176 线路 驱动 器 Ж 


75176 线路 驱动 需 的 引 脚 分 布 如 图 2-25 所 示 。 





图 2-25 75176 引 脚 分 布 


75176 引 脚 功能 如 表 2-21 所 示 。 
表 2-21 75176 引 脚 功能 



































引 脚 符号 Jy 能 引 脚 符号 J 能 
1 R 接收 器 输出 端 5 GND 接地 端 
2 RE 接收 器 使 能 端 本 АЁ 输入 /输出 总 线 接 口 端 ;A 为 非 反 
3 DE 驱动 器 使 能 端 ` 相 端 ,B 20 
4 D 驱动 器 输入 端 8 Vec 5V 电源 端 


75176 功能 表 如 表 2-22 所 示 。 
表 2-22 75176 功能 
输入 使 能 输出 


D DE A В 
驱动 器 H 


L 
X 
差分 输入 
V, =A-B 
V, =0.2V 
=0.2V<V,<0.2V 
V, <-0.2у/ 
X 
,， 工 为 低 电 平 ,?” 为 未 知 ，X 为 不 定 , 下 为 高 阻 。 


2.22 78112 稳 压 调节 器 Ж 


78112 为 固定 电压 调节 器 单 片 集成 电路 ， 
14. 5V， 输 出 电压 范围 为 11.5~12.5V。 
781.12 参考 代 换 型 号 有 AN78L12、uA78L12、KA78L12A、MC78L12A、LM78L12、78L12ACZ、 
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注 : 为 高 电 平 
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典型 输出 电压 为 12V， 最 大 输入 电压 为 


тип 








хуй 2 ОЙНА ЕШ ус усуе ус 一 55 一 





AN78L12-Y、ECG950、GEVR- 109、HEPC6133P 、MC78L12ACG 、LW78L12ACZ 等 。 


2.23 79112 稳 压 调节 器 Ж 


79142. 为 固定 电压 调节 噩 单 片 集成 电路 ， 其 典型 输出 电压 为 -12V。79L12 引 脚 分 布 如 图 


2-26 所 示 。 
OUTPUT 
? d INPUT 
r, 0 COMMON 


COMMON INPUT OUTPUT 
Æl 2-26 79L12 引 脚 分 布 


79L12 参考 代 换 型 号 有 HEPC6137P 、LM320L- 12, 、LM320LZ- 12、LM320LZ12 、MC79L12AC 、 
MC79L12ACG、MC79L12ACP、MC79L12CG、MC79L12CP、NJM79L12A 、SK9221 等 。 





2.24 AD2S82A 数字 变换 器 Ж 
AD2S82A 是 美国 ADI 公司 专 为 旋转 变压器 格式 的 旋转 角 信 和 号 而 生产 的 一 种 旋转 角 / 数 字 
信号 变换 器 ， 其 封装 形式 为 44 脚 PLCC， 旋 转角 的 数字 输出 分 辩 率 为 10 位、12 位 、14 位 、 








16 位 可 选 。 其 除了 旋转 角 的 数字 输出 外 ， 还 可 以 输出 模拟 速度 量 VEL, DC 误差 信号 与 压 控 
振荡 (МСО) 模拟 控制 信号 。 

AD2S82A 的 引 脚 根据 功能 可 以 分 为 直流 供电 引 脚 、 数 字 信 和 号 输出 脚 、 模 拟 速度 量 及 
УСО 控制 输出 脚 、 模 拟 信号 输入 脚 、 控 制 信号 输入 脚 、 状 态 信号 输出 脚 等 。 具 体 一 些 引 脚 
的 特点 如 表 2-23 所 示 。 








表 2-23 AD2S82A 引 脚 的 特点 

1) 控 制 信号 输入 脚 包括 INHIBIT、ENABLE .BYTE SELECT SC1 .SC2 

2) 通 过 设置 SC1 与 SC2 的 逻辑 状态 ,可 以 自行 选择 变换 器 输出 数据 的 分 辨 率 (10 位 .12 位 、14 
位 16 位) 

3) 分 辩 率 的 改变 ,会 影响 到 外 部 元 件 R4 与 R6 的 选择 

4) 一 般 INHIBIT 脚 与 计算 机 的 CS 信号 相连 接 。 将 该 信号 置 为 低 电 平 ,用 于 把 加 减 计 数 器 的 数 
值 打 入 到 锁 存 器 中 ,600ns 后 可 以 从 锁 存 器 中 读 出 有 效 数据 。INHIBIT 变 高 电 平 会 自动 产生 一 个 
BUSY 脉冲 信号 ,以 刷新 输出 数据 

5) ENABLE 脚 一 般 与 计算 机 的 RD 信号 相连 接 。 该 信号 为 高 电 平时 ,数字 输出 端 全 部 为 高 阻 状 
控制 信号 输入 脚 “| 态 。 该 信号 为 低 电 平时 ,将 锁 存 器 中 的 数据 置 到 数据 输出 端 。 该 信号 的 操作 不 会 影响 变换 器 的 
工作 

6) BYTE SELECT 引 脚 用 于 数据 输出 的 字 节选 择 , 当 用 户 使 用 8 位 宽度 的 数据 总 线 时 ,只 需要 将 
变换 器 的 高 8 位 连接 到 数据 总 线 上 

7) ENABLE 为 低 电 平时 , BYTE SELECT 为 高 电 平时 ,变换 器 将 高 8 位 数据 输出 到 数据 总 线 。 
BYTE SELECT 为 低 电 平 时 ,变换 器 将 低 8 位 数据 输出 到 数据 总 线 

8) 如 果 使 用 16 位 宽度 的 数据 总 线 , 可 以 将 变换 器 的 数据 输出 量 与 数据 总 线 相连 接 , 并 将 BYTE 
SELECT 脚 置 为 高 电 平 或 悬空 。 当 变换 器 的 分 辩 率 被 选择 为 非 16 位 时 ,无 用 的 数据 位 将 被 强 置 
为 低 电 平 。BYTE SELECT 信号 的 操作 同样 不 影响 变换 器 的 工作 
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并 
ž 


解 说 











1) 变换 器 产生 一 个 表示 输入 角 变 化 率 的 直流 模拟 输出 信号 VEL ,一些 场合 中 ,可 以 用 于 替代 传 
统 的 测速 传感器 信号 

2) DC 误差 信号 由 相 敏 检 波 器 产生 ,表示 输入 角 与 输出 的 数字 角度 间 的 误差 量 ,也 就 是 一 个 直 
流 模 拟 电压 信号 。 其 电压 值 与 输入 、 输 出 角 之 差 成 正比 











模拟 速度 量 VEL 
及 DO 误差 信号 输 
出 脚 
























































1) 模 拟 信号 输入 脚 包括 用 于 连接 到 旋转 变压器 的 SIN 信号 .COS 信和 号 .参考 信号 与 信号 地 
2) 信 号 地 在 芯片 内 部 已 与 模拟 地 相连 
Ө 3) ЭТИЛМЕЙ, SIN 信号 .COS 信和 号 与 参考 信号 需要 分 别 采 用 双 绞 线 连接 ， 
以 信号 输入 有 Ct А 
模拟 信号 输入 脚 | 它们 的 信号 地 线 汇 接 到 芯片 的 信号 地 引 脚 上 

4)3 个 输入 信号 的 电压 幅度 ( 有 效 值 ) 要 求 为 2 V 允许 有 10% 的 波动 范围 ， 如 果 信号 电压 的 波 
动 超过 10% , 则 会 导致 输出 数据 的 精度 降低 。 信 号 允许 的 谐 波 失真 率 为 10% 






















































































1) 旋转 变压器 的 角 位 移 量 经 过 变换 后 ,以 二 进 制 码 的 形式 并 行 输出 


BADE 9 的 形式 并 行 输出 
数字 输出 网 2) 根据 对 分 辨 率 .精度 的 不 同 要 求 , 变 换 器 有 10 位 .12 位 .14 位 .16 位 数字 输出 供 选 择 








1) 直流 供电 引 脚 包括 +VL .+Vs -Vs 数字 地 、 模 拟 地 

2)+Vs -Vs 为 片 内 模拟 电路 的 工作 电压 ,分 别 接 +12V 与 -12V 
3) VL 为 片 内 数字 电路 的 工作 电压 ,其 电压 可 接 DC+5V 到 +Vs 
4) 模 拟 地 与 数字 地 必须 在 外 部 连接 























直流 供电 引 脚 



































1) 器 件 的 状态 信号 输出 端 包括 BUSY( 忙 ) DIR( 正 / 反 转 ) RIPPLE CHR) 信号 

2) BUSY 端 为 计算 机 查询 变换 器 的 工作 状态 提供 了 方便 , 当 输入 到 变换 器 的 SIN 与 C0S 信号 发 
生变 化 时 ,BUSY 脚 输出 一 连 串 TTL 电 平 脉冲 。BUSY 为 高 电 平时 ,表示 变换 器 内 部 的 二 阶 电 子 伺 
民 环 路 正在 工作 ,加 减 计数 器 正在 发 生变 化 ,数字 输出 端的 数据 不 能 直接 输出 ;反之 ,可 从 数字 输 
状态 信号 输出 脚 “| 出 端 直接 读 取 数据 
3)DIR 引 脚 的 输出 表示 旋转 变压器 的 转动 方向 ,DIR 状态 的 变化 超前 于 相应 的 BUSY 、 输 出 数 
居 、RIPPLE 信号 的 变化 。 在 两 个 连续 LSB 变化 周期 间 可 能 发 生 多 次 DIR 的 变化 。RIPPLE 引 脚 
在 变换 器 输出 产生 进位 时 , 即 输 入 完成 1 周旋 转 或 1 个 节 距 时 ,输出 1 个 正 跳 变 脉 冲 , 脉 冲 宽度 大 
于 300ns 


































































































AD2S82A 的 内 部 结构 与 引 脚 分 布 如 图 2-27 所 示 。 


AD2S82A 


AD2S82A 
DEMO/I DEMO/O INTEG/I 



































位 加 减 计数 器 








ПІЦИ 
输出 数据 

















BYTE SELECT/I 
ENABLE/I 





16 位 数 器 /OlBUSYO 
位 数 器 ВҮТЕ DIR/O 
ENABLE/I SELECT/I 





图 2-27 AD2S82A 的 内 部 结构 与 引 脚 分 布 
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AD2S82A 数据 传输 从 变换 器 读 取 旋转 角 数 据 时 ， 需 要 遵循 以 下 步骤 : 四 检测 BUSY 信 
号 ， 如 果 BUSY 为 1， 则 数据 无 效 。 反 之 ， 数 据 有 效 。@ 给 INHIBIT 脚 加 低 电 平 。@ 等 待 
600ns 后 ， 给 ENABLE 脚 加 低 电 平 ， 进 行 有 效 数 据 的 读 取 。AD2S82A 信号 关系 如 图 2-28 
所 示 。 


ws | TF L 

INHIBIT | | | 

ЕМАВІЕ | | | 

ВҮТЕ 

SELECT | | 

px 一 一 一 一 一 和 
图 2-28 AD2S82A 信号 关系 


2.25 AD587 高 精度 10V 基准 电压 源 Ж 


А0587 可 以 用 作 需 要 外 部 精密 基准 电压 源 的 8 位 、10 位 、12 位 、14 位 、16 位 D-A 转 
换 器 的 基准 电压 源 。AD587 也 适合 最 高 14 {УЙИ ЛЕНЕ ЕЗЕШ, 、 集 成 式 А-О 转换 器 的 基准 
电压 源 。 

AD587J 与 AD587K 的 额定 工作 温度 范围 为 0~70% ，AD5870U 的 额定 工作 温度 范围 为 
-55~+125% 。AD587JQ 与 AD587UQ 提供 8 引 脚 CERDIP 封装 ， 其 他 型 号 提供 8 引 脚 SOIC 
封装 或 8 引 脚 PDIP 封装 。 

AD587 内 部 结构 与 引 肢 分 布 如 图 2-29 所 示 。 




















NOISE 
+VIN REOUCTION 
















































































GND 


图 2-29 AD587 内 部 结构 与 引 脚 分 布 
说 明 : 引 脚 1、3、7 是 内 部 测试 点 。 


2.26 AD7528R 缓冲 放大 D-A 转换 器 Ж 


AD7528R 为 双 8 位 缓冲 放大 D-A и, HERSH uK 2-30 所 示 。 
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Ё Е Z Б È AGND OUTB 
Ег Т9 OUTA ВВ 
RFBA VREFB 
VREFA 18] Vrer B 
B IDENTIFIER = VREFA Vpp 
DGND I7] Урь __ 
= шй DGND WR 
DACA/DACB WR 
AD7528 = DACA/DACB AD7528 CS 
ан е MSB) DB7 DBO(LSB) 
DB6 DBO(LSB) (MSB) 
DB6 DB1 
|9] 
кашар чы а 
балас DB4 DB3 





图 2-30 AD7528R 主要 引 脚 分 布 


AD7528R 参考 代 换 型 号 有 РМ7528 等 。 


2. 27 


А07541 乘法 D-A 转换 器 








* 


AD7541 为 12 位 乘法 D-A 转换 器 ， 其 主要 引 脚 分 布 如 图 2-31 所 示 ， 内 部 电路 图 如 图 


2-32 所 示 。 


Touti 


IouT2 
GND 


BITI(MSB) 
BIT2 
BIT3 
BIT4 
ВІТ5 





BIT6 


图 2-31 








К FEEDBACK 


VREF IN 
V+ 


BIT12(LSB) 
BIT11 
BIT10 

BIT9 

ВІТ8 





BIT7 


AD7541 主要 引 脚 分 布 















































































































































VREF IN 10kQ 10kQ Токо 10kQ 

о 

(17) Ка 
20kQ 20kQ | | 20КО 20kQ 20kQ 20kQ 
= (3) 
he de d j j 
о о о 

SPDT 

Че Ї Ї Ї Ї Ї © IoUT2 (2) 
SWITCHES бйз йу 

Ф 5 b 10kQ 
MSB BIT2 BIT3 


4) 


(5) (6) 


HO RFEEDBACK 
(18) 


图 2-32 ”AD7541 内 部 电路 图 


AD7541 电源 电压 范围 为 +5~+15V。AD7541 参考 代 换 型 号 有 DAC1122 等 。 


2.28 АМ27С020 存储 器 


* 


AM27C020 为 2Mbit (262144x8bit) CMOS EPROM ， 甚 引 脚 功能 分 布 如 图 2-33 所 示 。 
AM27C020 引 脚 功能 如 表 2-24 所 示 。 

















表 2-24 AM27C020 引 脚 功能 
符 Ж 引 脚 功能 符 Ж 引 脚 功能 
аа 地 址 输入 端 РСМ(Р) 编程 使 能 输入 端 
СЕ(Е) 片 选 使 能 端 Усс 电源 端 
DQ0~DQ7 数据 输入 输出 端 Vpr 编程 电源 端 
ОЕ( С) 输出 使 能 输入 端 Vss 接地 端 
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图 2-33 АМ27С020 引 脚 功 能 分 布 


2.29 BSP450 保护 器 Ж 


BSP450 为 MiniPROFET 高 边 开 关 短 路 保护 输入 保护 与 滞后 过 热 保 护 ， 其 内 部 结构 与 引 
脚 分 布 如 图 2-34 所 示 。 


























电 蓓 泵 电 平 
转移 整流 器 



































[GND MiniPROFET 





图 2-34 В5Р450 内 部 结构 与 引 脚 分 布 


BSP450 的 参数 如 表 2-25 所 示 。 
表 2-25 BSP450 的 参数 




















参数 符号 数值 单位 参数 符号 数值 单位 
Vib -0.3 ~48 V T; -40~ +125 © 
L, lieso) A Tox -55~ +150 
Vin -5.0 ~ Vib у Ра 1.4 ү 
Ín +5 mA Visp +1 kV 
Eig 0.5 J 
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2.30 BTS4141 智能 高 侧 电 源 开 关 Ж 


BTS4141 为 智能 高 侧 电源 开关 ， 其 参数 如 表 2-26 所 示 。 
表 2-26 ВТ54141 参数 










































































= ж # = ж Ж 单 ”位 

过 电压 保护 Исла) 47 y 

工作 电压 Иса) 12-45 ү 

通 态 电阻 Ron 200 mO 

BTS4141 引 脚 功能 如 表 2-27 所 示 。 
表 2-27 ВТ54141 引 脚 功 能 
引 脚 | 符号 功 能 引 脚 | 符号 J 能 
1 OUT | 输出 到 负载 端 4 GND | 接地 端 
2 NC | 未 连接 端 5 IN | 输入 端 ,逻辑 高 信号 启动 电源 开关 
3 Vbb | 连接 到 TAB 端 TAB Vbb | 连接 到 电源 端 
2.31 DG212DY 四 路 SPST CMOS 模拟 开关 Ж 





DG212DY 为 四 路 SPST CMOS 模拟 开关 ， 其 引 脚 分 布 如 图 2-35 所 示 。DG212DY 的 逻辑 
功能 如 表 2-28 所 示 。 


IN2 

















DIP/SO 
图 2-35 ”DG212DY 引 脚 分 布 


表 2-28 002120Ү 的 逻辑 功能 








ш 
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2.32 DG418 系列 精密 CMOS 模拟 开关 Ж 


06417, 06419, 06418 为 精密 CMOS 模拟 开关 ，DG417 内 部 结构 与 真 值 表 如 图 2-36 
所 示 ，DG419 内 部 结构 与 真 值 表 如 图 2-37 所 示 。 














DG417 
真 值 表 
Logic DG417 DG418 
0 ON OFF 
1 OFF ON 


























Горіс“0” 0.8V.Logic“1” =2.4V 


图 2-36 ”DG417 内 部 结构 与 真 值 表 

















真 值 表 
Logic SW: SW2 
0 ОМ ОЕЕ 
1 OFF ON 



































Говіс“0” <0.8 У Logic“1” 224% 


Æl 2-37 06419 内 部 结构 与 真 值 表 


06418 结构 示意 图 (典型 的 通道 ) 如 图 2-38 所 示 。 









































































































































V+o 
本 小 К 
T = 
ja] Level y= 
умо = ame тее 8 
= d уа 
GNDo = Җ 
木 + ор 
y-o 
图 2-38 ”DG418 结构 示意 图 
2.33 DS75176B 多 点 RS485/RS422 收发 器 * 





DS75176B 为 多 点 RS485/RS422 收发 器 。DS75176B 作为 电 平 转换 器 ， 它 是 一 种 半 双 工 、 
高 速 的 电 平 转换 器 。DS75176B 的 内 部 结构 与 引 肢 分 布 如 图 2-39 所 示 。 

















DS751768 
RO Усс 
RE DO/RI 
DE DO/RI 
DI GND 











图 2-39 ”DS75176B 的 内 部 结构 与 引 脚 分 布 


一 62 一 Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з ус с усу 





2.34 НМ6281281.ЕР-8 存储 器 Ж 


НМ6281281ЕР-8 为 8 位 高 速 CMOS 静态 КАМ, НМ6281281ЕР-8 引 脚 分 布 如 图 2-40 
所 示 。 


HM628128P/LP FP/LFP 
































nc goi 

А 2 НМ528128Т HM628128R 

А12 84 АП 0 6 е т 

A9 2 

А7 g5 A6 D14 19 

Аб 06 А8 3 А713 20 

As g7 А131 А12 9112 51 

АД WE 5 Al4 器 11 22 

8 SSz 0 Al16 吴 10 3 

A3 口 9 А15 47 /CY 2 

2 Veç 8 Vec 8 25 

R NC 9 7 26 

А1 A16 本 10 А346 59 

АО А14 11 WE 5 28 

А12 412 АТЗ 4 29 

1/00 A7 413 АВ 3 30 

1/01 A6 14 A9 Э) 31 

1/02 АЗ Аё АН EHO 32 

Vss 
Æl 2-40 ”HM628128LFP-8 引 脚 分 布 
2.35 K6F1008V2C-LF55 存储 器 Ж 


КбЕ1008Ү2С-1.Е55 为 128Kx8bit CMOS RAM， 其 引 脚 分 布 与 内 部 结构 如 图 2-41 所 示 。 
K6F1008V2C-LF55 在 西门 子 PLC 57-200 中 有 应 用 ， 如 图 2-42 所 示 。 
КбЕ1008Ү2С-1Е55 引 脚 功能 如 表 2-29 所 示 。 


Precharge circuit 











Memory array 
Rw 1024 rows 
128>8 columns 
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32-5ТЅОР 
Туре 1-Forward 























1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
8 
9 
1 
1 
1 
1 








= 
ломе 








к=з 
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图 2-41 K6F1008V2C-LF55 引 脚 分 布 与 内 部 结构 
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表 2-29 K6F1008V2C-LF55 引 脚 功能 









































符号 功能 
CS1、CS2 И-ИЙ 
[йт Жу ОЕ 输出 使 能 端 
fo'o oe Е SAMSUNG 531 ОЛКЕ. WE 写 使 能 端 
E а Е АО А16 ЖЫҢЫ АЗЕ 
3 < | /О1-1/08 数据 输入 /输出 端 
\ VCC 电源 端 
VSS 接地 端 
图 2-42 K6F1008V2C-LF55 的 应 用 NC күт 


2.36 14960 系列 单 片 集 成 开关 电源 芯片 Ж 


14960 与 14962 的 引 脚 分 布 如 图 2-43 тәх. ЖР, 14960 上 的 长 引线 表示 后 排 引 脚 ， 短 
引线 表示 前 排 引 脚 ， 前 后 两 排 引 脚 是 互相 错开 排列 的 。 塑 料 外 过 上 的 金属 散热 板 与 地 连通 ， 
板 上 开 有 一 螺钉 孔 ， 用 于 将 芯片 固定 在 大 散热 器 上 。 

14960, 14962 的 一 些 引 脚 功 能 如 表 2-30 所 示 。 

表 2-30 14960, 14962 的 一 些 引 脚 功能 






























































14960 引 脚 号 14962 引 脚 号 解 W 
= 1,3,6,8,9,16 空 脚 端 
1 7 输入 端 
2 10 反馈 端 ,可 以 通过 电阻 分 压 器 将 输出 电压 的 一 部 分 反馈 到 误差 放大 器 
i 补偿 端 ,该 端 与 误差 放大 器 的 输出 端 相连 , 可 以 利用 外 部 阻 容 元 件 对 误差 放大 
器 进行 频率 补偿 
4 4.5.12 13 信号 地 端 
5 14 外 接 定时 电阻 与 电容 ,用 于 决定 开关 频率 
6 15 软 启动 端 ,一 般 外 接 软 启动 电容 ,主要 对 芯片 起 保护 作用 
7 2 输出 端 








与 地 连通 


NC 

软 启 动 
Кт/Ст 
地 

地 
补偿 


反馈 
NC 











图 2-43 14960 5 14962 的 引 脚 分 布 


一 64 一 Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з усе усу 





2.37 14978 系列 稳 压 器 与 控制 器 


14978 系列 是 ST 公司 生产 的 2A 高 效率 单 片 开 关 式 稳 压 器 与 控 M 
Minidip 封装 ，L4978D 为 S016 封装 ， 

















* 


Н. ЖЕН, 14978 为 
外 形 如 图 2-44 所 示 。L4978 最 大 输出 功率 为 100 


WwW， 输入 电压 范围 为 8~55V， 输 出 电压 调节 范围 为 3.3~50V， 内 部 集成 了 3.3V 基准 电压 


源 、 锯 齿 波 信号 、 时 钟 信号 振荡 器 、 误 差 放 大 器 、 脉 宽 调 


电路 等 。 





Minidip 


Æl 2-44 14978 系列 外 形 
L4978D 引 脚 分 布 如 图 2-45 所 示 ， 内 部 结构 如 图 2-46 所 示 。 


L4978D 引 脚 功 能 如 表 2-31 所 示 。 


GND 
SS_INH 
OSC 
OUT 





e iD 一 


NC 

GND 

SS_INH 

OSC 

8 ЕВ OUT 
7 COMP орт 
6 BOOT NC 
5 [|] VCC NC 





Minidip 
























































очо л & о мю 一 





SO16W 





SO16W 


图 2-45 14978р 引 脚 分 布 





过 热 保护 
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欠 电 压 检测 





























禁止 电路 
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时 钟 脉冲 














OSC 


GND 


图 2-46 14978р 内 部 结构 























Їйї, 、 功 率 输出 级 、 各 种 保护 
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表 2-31 L4978D 引 脚 功 能 

























































































引 脚 号 РЯ ПЕТУ 
Minidip 封装 | SO16W 封装 лн Е 
1 2 GND 接地 端 
2 3 SS_INH 软 启动 /使 用 控制 端 。 该 脚 接 低 电 平 时 ,输出 关 断 ,通常 外 接 软 启动 电容 
3 4 osc 搬 荡 阻 容 组 件 外 接 端 
4 5,6 OUT 电压 输出 端 ,通常 外 接续 流 二 极 管 和 储 能 电感 
5 11 VCC 电压 输入 端 
6 12 BOOT 自 举 端 ,外 接 自 举 电容 ,可 提升 功率 驱动 级 的 驱动 能 力 
7 13 COMP 误差 放大 器 输出 端 
я т ЕЁ 反馈 端 。 该 脚 通 过 两 个 电阻 连接 在 输出 电压 与 接地 端 之 间 , 改变 这 两 个 电 
阻 的 阻 值 比例 , 即 可 调整 输出 电压 



















































































L4978D 典型 应 用 外 围 电路 如 图 2-47 所 示 。 
Vi=8~55V 
© 
RI 
20kQ 
Ve. о 
СІ С7 C2 Li Ка 
220һЕ | 220пЕ 2.7nF 126uH Vo=3.3V/2A 
63V (77120) 
R2 D1 不 == 
5 == 9.lko 100nF Gi и 
100nF SB560 н 
L c4 
T 22nF 
= 


Р 2-47 149780 典型 应 用 外 围 电 路 


2.38 ”LM2575S- ADJ 稳 压 器 Ж 








LM2575 为 1А 步 降 稳 压 器 。LM2575 内 部 集成 了 一 个 固定 的 振荡 器 ， 并 具有 完善 的 保护 
电路 ， 包 括 电流 限制 、 热 关 断 电路 等 。 

LM2575 系列 包括 LM1575、LM2575 、LM2575HV 等 子 系列 。 其 中 ，LM1575 为 军品 级 产 
品 ，LM2575 为 标准 电压 产品 ，LM2575HYV 为 高 电压 输入 产品 。 每 一 种 产品 系列 均 提供 
3.3V、5V、12V、15V、 可 调 (ADJ) 等 多 个 电压 档次 的 产品 。 除 军品 级 产品 外 ， 其 余 两 个 
系列 均 提 供 TO-200 直 脚 、TO-220 弯 脚 、 塑 封 DIP-16 脚 、 表 面 安装 DIP-24 脚 等 多 种 封装 形 
式 ， 并 且 分 别 用 后 级 T、Flow LB3、N、M 表示 。 

LM2575S-ADJ 输出 电压 范围 为 1.23~37V， 效 率 为 77% ， 开 关 频 率 为 S2kHz， 输 入 电压 
为 40V。 

LM2575S-ADJ 引 脚 功能 如 表 2-32 所 示 。 

表 2-32 LM2575S-ADJ 引 脚 功能 

































































引 脚 符 号 解 ”说 
VIN 未 稳 电压 输入 端 
OUTPUT 开关 电压 输出 端 ,一 般 外 接 电感 与 快 恢复 二 极 管 
GND 公共 端 
FEEDBACK 反馈 输入 端 
ON/OFF 控制 输入 端 。 接 公共 端 时 , 稳 压 电路 工作 ; 接 高 电 平 时 , 稳 压 电路 停止 
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LM2575S- ADJ 应 用 电路 如 图 2-48 所 示 。 









































R194 2k0 R193 6k34 
1/8W 1% 1/8W 1% 
+VSI 
о 
+VSIS 
L1 330uH | 
ГҮҮ + 
RCH110-331K 
+| C129 D47 C169 
= 33uF 个 STPsl40U EL 470uF VR28 
25V 16V 小 5.6V 
LM2575S-ADJ 105° 1/2W 
LOW ESR 




















0VSI 
图 2-48 ”LM2575S-ADJ 应 用 电路 


2.39 1,М2595 步 降 稳 压 器 Ж 


LM2595 为 步 降 稳 压 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 2-49 所 示 。 


















































5-Lead ТО-220(Т) 5-Lead TO-263(S) 1 

一 一 =_—_ 2 

GND 5 - ON/OFF 5 - ON/OFF 3 

4 - Feed Back 4 - Feed Back 4 

O A ү 3 -Ground 5 
2= VW 

1 - Output 1- Ompli $ 

8 
LM2595T-3.3,LM2595T-5.0, LM2595S-3.3,LM2595S-5.0, 

LM2595T-12, LM2595T-ADJ LM2595S-12, LM2595S-ADJ LM2595J-3.3-QML 


LM2595J-12-QML 
LM2595J-5.0-QML 
LM2595J-ADJ-QML 


图 2-49 ”LM2595 引 脚 分 布 


2.40 LM339 运 放 器 (比较 器 ) Ж 


LM339 为 高 增益 、 宽 频带 、 四 电压 比较 器 集成 电路 。LM339 的 一 些 特 点 如 下 : 

1) 工作 电源 电压 范围 宽 ， 单 电源 、 双 电源 均 可 工作 ， 单 电源 为 2~36V， 双 电源 为 上 1~ 
二 18V 。 

2) 消耗 电流 小 , 7,,=1.3mA。 

3) 输入 失调 电压 小 ，Vio =+2mV。 

4) 共 模 输入 电压 范围 宽 ，V..=0~Vec-1.5V。 

5) 输出 与 TTL、DTL、MOS、CMOS 等 相 兼容 。 

6) 输出 可 以 用 开路 集 电极 连接 “或 ” 门 。 

7) 采用 双 列 直 搬 14 脚 塑 料 封装 (DIP14) 与 微型 的 双 列 14 脚 塑 料 封装 (SOP14) 。 

LM339 内 部 结构 与 原理 图 分 别 如 图 2-50 和 图 2-51 所 示 。LM339 引 脚 功能 与 主要 参数 分 
别 如 表 2-33 和 表 2-34 所 示 。 
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Vect 
1 14 
2 13 3.5ua О) ыр {)100һА 
үу 
3 12 
4 П 正 向 输入 HHE X 
5 10 Vo 
6 9 反 向 输入 
入 
7 8 Лох 
Усс 
1/4 的 内 部 电路 图 
图 2-50 ”LM339 内 部 结构 图 2-51 LM339 原理 图 
表 2-33 LM339 引 脚 功能 
引 脚 号 符号 功 能 引 脚 号 符号 J 能 
1 OUT2 输出 2 端 8 IN-(3) 反 向 输入 3 端 
2 OUTI 输出 1 端 9 IN+(3) E 向 输入 3 端 
3 Vect 电源 10 IN-(4) 反 向 输入 4 Эй 
4 IN-(1) 反 向 输入 1 端 11 IN+(4) E 向 输入 4 端 
5 IN+(1) 正 向 输入 1 端 12 Ve- 电源 端 
0 IN-(2) 反 向 输入 2 端 13 OUT4 输出 4 端 
7 IN-(2) 正 向 输入 2 端 14 OUT3 输出 3 端 
表 2-34 LM339 主要 参数 
5 Ж 符 号 Ж {Н № {у 
电源 电压 Vec +18 或 36 V 
差 模 输入 电压 Vip +36 
t 模 输入 电压 Vi -0.3~ Vec V 
功 耗 Pa 570 mW 
工作 环境 温度 е 0-=+70 C 
储存 温度 Т -65~150 C 
LM339 在 PLC 中 的 应 用 电路 如 图 2-52 所 示 。 
ry Б94 л 
у 
3.6V 1ко 134148 
R88 
22kQ 
R86 R D22 p2 ЗУ 
K K 
IMQ с2612к9 14148 | 14148 
9 = 
14 е 223 = c36 
8 Е89 1000uF/6V 
LM339 ~ IMQ AÈ 
03-18 с=з Е 
图 2-52 ”LM339 在 PLC 中 的 应 用 电路 
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LM339 参考 代 换 型 号 有 AMX4200、AN1339、AN6912、AN6912N、BA10339、CA139AFE、 
CA139F、 CA139G、CA239、 CA239A、CA239AE、 CA239AG、 CA239E、 CA239G、 CA339、 
CA339A、 CA339AE、 CA339AG、 CA339E、 CA339G、 DM-87、 EAS00-05800、 ECG834、 
EW84X156、 EW84X372、 HA17339、 HA17901G、 HA17901P 、LA6339、 LM239、 LM239A、 
LM239AJ、LM239AN、LM239J]、LM239N 、LM2901 、LM2901J] 、LM2901N 、LM3302 、LM3302J、 
LM3302N、 LM339A、 LM339AJ、 LM339AN、 LM339DP、 LM339J]、 LM339N、 MB4204、 
MB4204C、MB4204M 、MC3302、MC3302P 、MLM139、MLM139AL、MLM139L、MLM239AL、 
MLM239L、 MLM2901P、 MLM339 (Р), 、MLM339AL、MLM339L、MLM339P 、 NJM2901N、 
NTE834 、 P61XX0027、 PC339C、 SK3569、 TA75339、 TA75339P、 TCG834、 TVSUPC339C、 
UA2901PC、UA339ADC、UPC177C、UPC339C 等 。 


2.41 LM431 可 调式 精密 并 联 稳 压 器 Ж 


LM431 Ў п ИНКА К й, ЖО ОЛ ЕЕ РУ ВТМ Я 2-53 所 示 。 




















































































































































































































































































































SOP-8 
M ИИ | 
8 221 负 参考 
) 1 змо [ей л 
人 эш [Ей eade) В 
OM y 正极 s% amal paw zma У 
rar Micro—8 
负极 (K) 
о 
са Рет 00| 800 
DE O TK ` Hora 
R) 7 
正极 
(A) эв ~ узо Ж 
4.0k NU 
= 20pF 10k 
Ы 负极 2.4k 7.2k||_C 本 2) 
参考 端 R) о F -o K) 91 
1 二 Л ~ 1.0k 
Мег =2.5V 人 小 800 ` 
STERA) ERA) 
LM431 符 号 及 内 部 框图 LM431 内 部 电路 图 
图 2-53 1М431 引 脚 功能 与 内 部 结构 
LM431 相关 型 号 的 特点 如 表 2-35 所 示 。 
表 2-35 LM431 相关 型 号 的 特点 
型 号 P/W 1,/тА Vs/V 封装 形式 代 换 型 号 
SC431 0.78 150 37 TO-92 KA431.TL431. 
SC431 0.71 150 37 SO8 CTL431.CP431 
SC431 0.3 150 37 SOT-23 HA431.YL431 
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( 续 ) 

型 号 Po/W 1z2/mA 2] 封装 形式 代 换 型 号 
LM431 0.78 100 37 TO-92 S431 
LM431 0.81 100 37 SO8 
LM431 0.28 100 37 SOT-23 

431 0.35 100 37 SOT-23 

431 0.5 100 37 TO-89 
ТІ431 0.70 100 37 SOP-8 TL431CD.ACD.BCD 











2.42 1,М675 功率 运算 放大 器 


LM675 为 功率 运算 放大 髓 ， 其 引 脚 分 布 如 图 2-54 所 示 。 








图 2-54 ”LM675 引 脚 分 布 


2.43 МАХ232 通信 接口 集成 电路 


MAX232 为 RS232 通信 接口 集成 电路 ，MAX232 的 引 脚 分 布 如 图 2- 55 所 示 。 


T2OUT 
R2IN 


Ё 2-55 








1 
2 
3 
4 
5 
6 
7 
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МАХ232 的 引 脚 功能 如 表 2-36 所 示 。 


引 脚 号 


表 2-36 МАХ232 的 引 脚 功能 
解 说 





MAX232 的 引 脚 分 布 





* 


* 





утә, 














提供 给 RS232 








ВЕНА ЕЕН 1,2,3,4,5,6 脚 和 电容 构成 。 
串口 电 平 的 需要 














电荷 泵 电路 的 功能 是 产生 +12V 、-12V 两 个 电源 ， 











7,8,9,10,11,12, 
13,14 





数据 转换 通道 由 7、8、9、10、11、12、13、14 脚 构成 两 个 数据 通道 。 其 中 ,13 脚 (RIIN) .12 脚 


(RLOUT) ‚|11 


(T2IN) 7 脚 (T20UT) 为 第 二 数据 通道 
(TIIN) .10 脚 (T2IN) 输入 转换 成 RS232 数据 从 14 脚 (ТООТ) .7 脚 


TTL/CMOS 数据 从 11 34 


(T20UT) 送 到 





TTLACMOS 数据 后 从 12 H 





HI СТІ) ‚14 脚 (TI1OUT) 为 第 一 数据 通道 ,8 脚 (R2IN) .9 脚 (R20UT) .10 脚 


电脑 DB9 插头 ;DB9 插头 的 RS232 数据 从 13 脚 (RIIN) ‚8 脚 (R2IN ) 输入 转换 成 
(R10UT) .9 脚 (R20UT) 输 出 





15,16 

















供电 端 ,其 








Р 15 脚 为 CND ,16 JAW Vec(E 





+5V) 
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MAX232 的 参考 代 换 型 号 有 ADM202E、SP232A、LT1080、SP240、ADM232、 


ADM1181A 等 。 


2.44 MAX3468ESA 


MAX3468ESA 的 内 部 结构 如 图 2- 56 所 示 ， 应 用 电路 如 图 2- 57 所 示 。 
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DI 















































Æl 2-56 MAX3468ESA 
内 部 结构 


MAX3468ESA 的 功能 如 表 2-37 所 示 。 


表 2-37 MAX3468ESA 的 功能 





























图 2-57 MAX3468ESA 应 用 电路 

































































TRANSMITTING 
INPUTS OUTPUTS 
RE DE CN B A 
1 1 0 1 
X 1 0 1 0 
0 0 X High- Z High- Z 
1 0 X Shutdown 
RECEIVYING 
INPUTS OUTPUT 
RE DE A-B RO 
X 三 -0.05V 1 
0 X <-0.2V 0 
0 X Open 1 
1 1 X High-Z 
1 0 X Shutdown 








2.45 MC68HC916X1 微 控制 器 


MC68HC916X1 为 16 位 微 控制 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 2-58 所 示 。 
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УЕН PH6/DATA6 
PADA0/AN0 PH7/DATA7 
VSSA PG0/DATA8 
VDDA PG1/DATA9 
VSSE PG2/DATA10 
ADDR1 PG3/DATA11 
VDDE PG4/DATA12 
VDDR2 VDDE 
PB0/ADDR3 PG5/DATA13 
PB1/ADDR4 VSSE 
PB2/ADDR5 PG6/DATA14 
PB3/ADDR6 PG7/DATA15 
PB4/ADDR7 ADDRO 
PB5/ADDR8 РЕІ/РЅАСКІ 
нор MC68HC916X1 PE4/DS 
VSSI 
PB7/ADDR10 PE5/AS 
PA0/ADDR11 PE6/SIZ0 
PA1/ADDR12 PE7/SIZ1 
PA2/ADDR13 R/W 
VDDE MODCLK 
PA3/ADDR14 PF6/IRQ6 
VSSE VDDE 
PA4/ADDR15 PF7/IRQ7 
PA5/ADDR16 VSSE 
PA6/ADDR17 TSC 
PA7/ADDR18 BERR 
VFPE2K RESET 
PGPO/IC1 PQSO/MISO 
PGP1/IC2 PQS1/MOSI 
сока шк ун М4>»чт>дижошшШшкеЕбсбпоск рм 
外 
пса 55 ЕБкыкхДИ ЫР ШӘ ЕЕ ДО 
Бао о ОО AA > ala SSS YAFO 
ZZS О Qe ORS боо? 
F z F Ma AAAA А 
5 名 BÈ Б © 
а А Ас 证 А 
ё. 
С) 
A 
图 2-58 МС68НС916Х1 引 脚 分 布 


2.46 PC817 REXHA A Ж 


PC817 是 常用 的 线性 光 耦 合 器 ， 其 在 电路 中 常常 被 当 作 耦 合 器 件 ， 具 有 上 下 级 电路 完全 
隔离 的 作用 ， 相 互 不 产生 影响 。PC817 引 脚 功能 与 内 部 结构 шь 
如 图 2-59 所 示 。 
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PC817、PC816、4N35 等 属于 晶体 管 型 光 耦 合 器 ， 它 们 жй 
常用 于 开关 电源 电路 的 输出 电压 采样 与 误差 电压 放大 电路 ， =k 
ЛУ Н Р E а T R ЭЛ ЛЫ AARE 
器 结构 简单 ， 输 入 侧 由 一 只 发 光 二 极 管 ， 输 出 侧 由 一 只 光敏 2? 
晶体 管 构 成 。 当 输入 端 加 电信 和 号 时 ， 发 光 器 发 出 光线 ， 照 射 阴极 








在 受 光 器 上 ， 受 光 器 接收 光线 后 导 通 ， 产 生 光 电流 从 输出 端 ” 图 2-59 PC817 引 脚 功能 与 
输出 ， 从 而 实现 了 “ 电 一 光一 电 ” 的 转换 。 内 部 结构 
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PC817 光 耦 合 器 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 输入 端 工作 压 降 约 为 1.2V。 

2) 输入 最 大 电流 为 50mA， 上 典型 应 用 值 为 10mA。 

3) 输出 最 大 电流 为 1A 左右 ， 可 以 直接 驱动 小 型 继电器 。 

4) 输出 饱和 压 降 小 于 0. 4V。 

5) 可 用 于 几 十 千 赫 较 低频 率 信和 号 与 直流 信和 号 的 传输 。 

6) 对 输入 电压 /电流 有 极 性 要 求 。 

7) 当 形 成 正 向 电流 通路 时 ， 输 出 侧 两 引 脚 呈现 通路 状态 ， 正 向 电流 小 于 一 定 值 或 承受 
一 定 反 向 电压 时 ， 输 出 侧 两 引 脚 之 间 为 开路 状态 。 

PC817 参考 代 换 型 号 有 TLP621、TLP521、TLP321、TLP124、TLP121、PC713、PC617、 
ON3111、ON3131 等 。 















































2.47 SI8050 开关 集成 电路 Ж 


518050 开关 集成 电路 的 引 脚 分 布 与 内 部 结构 如 图 2-60 тул. 518050 系列 的 特点 如 表 
2-38 所 示 。 




























































































Vm 1 2 SWour 
1 
1 
9 4 Vos 
Ф Vm | 
Оныт Ee] 7 
@ vos _ - 
@ 5.5 5 S.S з GND 
В 2-60 518050 引 脚 分 布 与 内 部 结构 
表 2-38 518050 系列 的 特点 
型 号 SI- 8033S SI-8050S SI- 80905 SI-8120S SI-8150S 
Vo/V 3.3 5.0 9.0 12.0 15.0 
lo/A 3.0 





2.48 SN65HVD1176D 集成 电路 


SN65HVD1176D 集成 电路 的 引 脚 分 布 与 内 部 结构 如 图 2-61 所 示 。 
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Хукук #2 集成 电路 维修 即 查 wkk — 73 一 
—— А 
i pa! 
B 
DE 
R 1° 8 УСС | > 
RE 2 7 в 
DE 3 6 А RE > | | 
D 4 5 GND 一 一 < 
图 2-61 SN65HVD1176D 引 脚 分 布 与 内 部 结构 
2.49 SN7S176 线路 驱动 器 Ж 
SN75176 为 线路 驱动 器 ， 其 特点 如 表 2-39 所 示 。 
表 2-39 SN75176 的 特点 
名 称 特 点 名 称 特 点 
电源 电压 最 大 :5.25V 工作 温度 最 低 0°С 
电源 电压 最 小 :4.75V 工作 温度 最 高 70°С 
电源 电压 范围 4.75~5.25V 接口 类 型 RS422 
封装 类 型 SOIC 器 件 标 号 75176 
工作 温度 范围 0-+70°С 器 件 标 记 SN75176AD 
SN75176 的 引 脚 功能 如 表 2-40 所 示 。 
表 2-40 SN75176 的 引 脚 功能 
引 脚 符号 功 能 引 脚 符号 功 能 
1 R 接收 器 输出 端 5 GND | 接地 端 
2 RE 接收 器 使 能 端 6 А 输入 输出 总 线 接口 , 非 反 相 端 
3 DE 驱动 器 使 能 端 7 B 输入 输出 总 线 接口 , 反 相 端 
4 D 驱动 需 输 入 端 8 Vec 5V 电源 端 
SN75176 引 脚 分 布 如 图 2- 62 所 示 ， 功 能 特点 如 表 2-41 所 示 。 
图 2-62 ”SN75176 引 脚 分 布 
表 2-41 SN75176 功能 特点 
输入 使 能 输出 
р рЕ А B 
驱动 器 H H H L 
| H L H 
X L Z Z 
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( 续 ) 
差分 输入 使 能 输出 
V, =A-B RE R 
„ Vi=0.2V L H 
接收 器 -0.2V<Vi<0.2V E y 
V, <-0.2V L L 
Хх H Z 
È: HASEF, LIERE, ? 为 未 知 ，X 为 不 定 ，E 为 高 阻 。 
SN75176 在 57-200 РІС 内 部 RS485 接口 电路 中 有 应 用 ， 如 图 2-63 所 示 。 
1kQ 
协议 选择 ~ 2 2 ~ 协议 选择 
RTS 4 1500 
6 1000 ji SN75176 
+5У 一 || m => HPU 
4 
З 5 р 
3 RI 109 6 3 ы 
Redgs DH -收发 使 能 
DB9M D- $ R2109 7 2 
8 1 L 
0 š вр 
быры Эр 本 本 | Жи = 
Г. „| 
FG 一 本 本 | Az 2“ 
124V 一 了 _ < 424ү 
L+ о——— 
图 2-63 5375176 的 应 用 电路 
SN75176 参考 代 换 型 号 有 MAX485、MAX487 等 。 
2.50 SP337 串 行 收发 器 Ж 


SP337 为 3.3~5V 可 编程 RS-232/RS485/RS422 тИ, НАА К: 
1) +3.3V 或 +5V 运行 电源 电压 。 

2) 软件 可 编程 RS232 或 RS485/RS422 选项 。 

3) RS232 下 的 4 个 RS232 驱动 器 与 4 个 接收 器 。 

4) RS485/RS422 模式 下 的 两 个 К5485/ 65422 全 双 工 收发 絮 。 
5) 复合 RS232、RS485/RS422 模式 。 

6) ESD 规格 : 

D +15kV: 人 体 模型 。 

(©) +15kV: ТЕС 1000-4-2 空气 放电 。 

@) :8kV: ТЕС 1000-4-2 接触 放电 。 

7) 先进 的 故障 保护 。 

8) 1/8 单位 负载 ，256 总 线 收发 吉 。 

9) 全 差分 驱动 器 三 态 (高 阻 ) 控制 。 

10) 接收 需 输 出 三 态 控制 。 








хуй 第 2 章 集成 电路 维修 即 查 ус усуе ус ус 一 75 一 








11) SP337 具有 两 个 RS232 速度 等 级 ， 即 1Mbit/s 的 SP337EU 与 具有 斜率 限制 功能 
256kbit/s 的 SP337EB。 

12) SP337EU 与 SP337EB 都 能 够 在 RS485 模式 下 达到 15Mbit/s。 

13) 该 系列 芯片 ， 根 据 工 作 温度 范围 分 为 商用 级 0~ +70% 、 工 业 级 -40~+85%C 两 类 。 

14) SP337 是 与 其 引 脚 兼容 的 SP334 的 升级 版 。 

SP337 引 脚 分 布 与 应 用 如 图 2-64 所 示 。 























SP337 
RS232 Mode 
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图 2-64 ”SP337 引 脚 分 布 与 应 用 


2.51 STR-G6651 开关 稳 压 器 厚 膜 集成 电路 Ж 


STR- 66651 为 离线 式 OFF-LINE 准 谐振 反 激 型 开关 稳 压 器 厚 膜 电路 ， 与 STR-G 系列 其 
他 型 号 的 区 别 是 ，STR- G6651 输出 功率 较 小 ， 具 体 如 表 2-42 所 示 。 
表 2-42 STR-G 系列 的 特点 




















йш DS 极 最 低 击 穿 电压 DS 极 最 大 导 通 电阻 输出 功率 
(Ip =300pA)/V (Ip =0.9A)/Q /W 
AC100/120V 输入 
STR- G6622 450 2.18 44~60 
STR- G6624 450 0.92 98~130 














( 续 ) 
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mA DS 极 最 低 击 穿 电压 DS 极 最 大 导 通 电阻 输出 功率 
(Ip =300pA)/V (Ip =0.9A)/Q /W 
АС110/120У 输入 
STR- G6632 500 2.62 36~50 
AC200/220V 输入 
STR- G6651 650 3.95 66 
STR- G6652 650 2.80 86 
STR- G6653 650 1.95 120 











STR- G66XX 内 部 结构 如 图 2-65 所 示 。 
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图 2-65 ”STR-G66XX 内 部 结构 
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STR-G66XX 的 引 脚 功能 如 表 2-43 所 示 。 


表 2-43 STR-G66XX 的 引 脚 功能 



































符号 功 能 符号 J В 

DRAIN 内 部 开关 管 的 漏 极端 SUPPLY 前 级 控制 电路 端 ,一 般 接 +Vcc 供 电 端 
SOURCE 内 部 开关 管 的 源 极端 OVERCURRENT | 过 电流 传 感 电压 端 

GND 厚 膜 电路 共 地 端 , 一 般 接 -Vec 端 FEEDBACK 反馈 电压 输入 端 

















STR- G6551 基本 参数 如 表 2-44 所 示 ， 极 限 参数 如 表 2-45 所 示 。 
表 2-44 STR-G6551 基本 参数 






































































































































































































































项 Н 符号 条 件 最 小 | 典型 | 最 大 单位 
开始 启动 电压 Vint Vin 升 高 上 限 14.4 16 17.6 V 
欠 电 压 锁 定 Ving AN 降低 下 限 9.0 10 11 V 
过 电压 阔 值 Уоург) Vin IRI ERR 20.5 22.5 24.5 V 
DS 极 间 击 穿 电压 VgR) pss Ip =300pA 650 — — у 
D 极 漏 电流 1 Vps = 650У = = 300 й 
导 通 电阻 rpston) Vs = 10Ү, =0.9А, T; =+25% 一 一 3.95 Q 
EKK W E tott 45 — 55 us 
准 谐振 最 小 脉 宽 ав) D 波形 持续 期 0 一 一 1.0 из 
最 小 关 断 时 间 tot D 波形 持续 期 0 一 一 1.5 hs 
D 波形 持续 期 了 0.68 0.73 0.78 V 
БЕЛА ЕВ, НЕ JAE Уървк - 
OSC 同步 2 1.3 1.45 1.6 V 
过 电流 保护 /FB 端 引 入 电流 Тоср/ЕВ Уссрукв = 1-ОУ 12 1.35 1.5 mA 
锁定 保持 电流 7 Vin 从 24.5V 降低 为 8.5V — — 400 mA 
锁定 释放 电压 Vin In S20pA , Viy № 24.5V 降低 6.6 — 8.4 ү 
关 时 间 在 Узь =200V „Jp =0.9A — — 250 ns 
Incon) 运用 电流 了 一 一 30 mA 
供电 电流 
Inom VAN 仅 向 振荡 器 供电 一 一 100 MA 
有 效 绝缘 电压 Vw Rus) 金属 基板 对 各 引 脚 间 2000 一 一 V 
温 升 Т 140 一 一 C 
注 : 表 所 示 数 据 为 非 正 式 单独 状态 的 测试 结 
D 反馈 波形 是 方 波 ，Viw =2. 2У, t=4ps, t1=1pso 
©) 反馈 为 方 波 Ум =2.2У, їһ=1из, t =35hso 
© 准 谐振 运用 ， 了 驱动 信号 Vis 的 脉 宽 和 电压 值 均 需 提高 。 
表 2-45 ”STR-G6551 极限 参数 
控制 系统 供电 ,Vix 35V 绝缘 电压 ,Vyy rys,) 2000V 
DS 极 电压 ,Vps 650V 控制 系统 功 耗 ,Pb 0.8W 
р 极 电流 (平均 值 ) ,了 2.7A FET 沟 道 温 升 ,7 +150°С 
D 极 电流 (脉冲 ) ,tw <1шв 7.2A 内 部 芯片 温 升 ,7 +125°С 
雪崩 击 穿 能 量 158mJ 使 用 温度 ,7。 -20~ +125% 
过 电流 保护 的 电压 范围 ,Yocp -0.3~+6V 保存 温度 ,了 -40~+125%C 
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STR-G6551 参考 代 换 型 号 有 ICE2A765P 等 。 


2.52 ”TL082 双 运 算 放 大 器 


TL082 为 通 月 








2) 输出 没有 短路 保护 。 
3) 输入 级 具有 较 高 的 输入 阻抗 。 
4) 内 建 频率 补偿 电路 ， 较 高 的 电压 摆动 率 。 
5) 最 大 工作 电压 为 18V。 


TL082 引 脚 功能 如 表 2-46 所 示 ， 内 部 结构 如 图 2-66 所 示 ， 应 月 


Н Ј-ЕЕТ ААК, H 
1) ИК Лт К ЕН 





z% 
E Yit o 


点 如 下 : 








表 2-46 TL082 引 脚 功 能 


电路 如 图 2-67 所 示 。 
































引 脚 号 引 脚 名 功能 引 脚 号 引 脚 名 功能 
1 Output 1 输出 5 Non-inverting input 2 正 向 输入 2 
2 Inverting input 1 反 向 输入 1 6 Inverting input 2 反 向 输入 2 
3 Non-inverting input 1 正 向 输入 1 7 Output 2 输出 2 
4 Vcc- 电源 - 8 Vect 电源 + 


Output 
Inverting input 
Non-inverting input 


Усс 


1 


1 


1[3 














Output2 


Inverting input 2 





Non-inverting input 2 


图 2-66 ”TL082 内 部 结构 











































































































R199 1kQ 
0, 
l/8W 5% GBs 
|| 
4n7 50У 
R196 10КО з TL082 
0, 
1/8W 1% | cl34 U55 1 
==4n7 
шу 2 二 VS1:4 
R197 +у$1:8 
1/8W OVSI 
0, 
1% УК лы C138 
1/2W | 
VR27 10n 
50V 
1/2W 27V R192 1k62 5% 
CF di U55 +VSI 1/8W 1% 6 REF 
C139 C136 9 055 т 9 
|| || 
1 11 
1001 1001 2 а о 
50V 50V T 
-VSI VS1:8 
图 2-67 ”TL082 应 用 电路 
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TL082 参考 代 换 型 号 有 ECG858M、LF353、LF353N、MC34002P、NJM072D、NTE858M、 


TLO72CP、 TLO82CP、 UA772ARC, UA772ATC, UA772BTC, UA772RC、 UA772TC、 
XR082CP 等 。 


2.53 ”TL084 运算 放大 器 Ж 


TL084 为 精密 通用 双 电 源 4 运算 放大 器 ， 其 内 部 结构 如 图 2-68 所 示 ， 内 部 原理 图 如 图 
2-69 所 示 。 




























































































































































































































































































原理 图 (每 个 放大 器 ) 
Усс* 
A 4 
N 
1 14 Non-inverting 
3 input m 
2 13 Inverting 4-1 L A | Ше 
Input о 
© || 2009 
3 12 ~ Output 
с 
4 11 зоко| S 
5 10 У 74 H 
N | 
6 9 СЕ A 
7 8 [N ~ 
ЖК. K в2ко|| 本 
С с 
1зко|| & 1зко || | пооо 
се се 
Усс 
Æ 2-68 ”TL084 内 部 结构 图 2-69 ”内 部 原理 图 


TL084 参考 代 换 型 号 有 ECG859、HA5084-5、LF347、LF347N、MC34004P、NTE859、 
SK4826 、TCG85$9 、TLO74CN 、TL084CDP 、TL084CN 、UA774LDC 、UA774LPC 、XR084CP 等 。 


2.54 TL431 可 调 分 流 基 准 芯片 Ж 


TL431 为 可 调 分 流 基 准 芯片 ， 有 的 资料 上 称 为 电压 调节 器 、 三 端 取样 集成 电路 、 精 密 卓 
压 基准 集成 电路 。 

它 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 能 提供 稳定 、 精 确 的 2.5V 参考 电压 。 

2) 稳 压 值 从 2. 5~36V 连续 可 调 。 

3) 参考 电压 源 误差 为 +1. 0% 

4) 低 动态 输出 电阻 ， 典 型 值 为 0. 220。 

5) 输出 电流 为 1.0~100mA。 

6) 全 温度 范围 内 温度 特性 平坦 ， 典 型 值 为 50x10…。 

7) 低 输 出 电压 噪声 。 

TL431 有 两 种 封装 形式 : ТО-92 封装 、 双 列 直 搬 8 脚 塑 封 结构 。TL431 封装 与 引 脚 分 布 
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如 图 2-70 所 示 ，TL431 符号 如 图 2-71 所 示 ， 


示 。TL431 的 引 脚 有 CATHODE 阴极 、ANODE 阳极 、 


制 端 、R 取样 端 、A 接地 端 。TL431 后 绥 
I 为 工业 品 〈(-40~+85%C ) ， 


(—-10-+70°С), 


LP 后 级 
塑料 封装 
外 壳 29 
(TO-92) 


内 部 结构 如 图 2-72 所 示 ， 原 理 图 如 图 2-73 所 


REF 参考 极 。 男 外 ， 也 有 定义 为 K 控 
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P 后 缀 
塑料 封装 
外 壳 626 


8 ї 
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DD 后 级 
une s 3 
外 壳 751 
(SOP-8) 
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(俯视 图 ) 


字母 表示 产 
М 为 军品 (-55~+125%C ) 。 


品级 别 及 工作 温度 范围 ，C 为 商业 品 
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DM 后 级 
塑料 封装 
外 壳 846A $ в 
(Місго-8) 


Æl 2-70 TL431 封装 与 引 脚 分 布 
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图 2-71 TL431 
符号 


TL431 的 性 能 好 坏 ， 可 以 月 
1) 红 表 笔 接 阳极 A, 


在 几 千 欧 。 
2) 红 
几 千 欧 。 


表 





3) 红 表笔 接 参 考 极 R， 


为 20КО 左右 。 


4) 如 果 测 量 某 两 脚 间 阻 值 很 小 或 为 零 
TL431 的 参考 代 换 型 号 


笔 接 参 考 极 К, 





6 阳极 (A) 


图 2-72 ”内 部 结构 


2.4k 
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阳极 (A) 
图 2-73 原理 图 








黑 表 笔 接 阴极 K， 阻 值 正常 应 为 无 穷 大 w% ， 对 调 表笔 


黑 表 笔 接 阳极 A， 阻 值 正常 应 为 30kQ 左右 ， 对 调 表笔 测量 


HHHX Rx1k 挡 来 测量 ， 具 体 方法 如 下 : 
黑 表 笔 接 阴极 K， 阻 值 正常 应 为 无 穷 大 (o ) ， 


对 调 表笔 测量 


各 测量 应 在 


Еа. 


里 


应 


， 则 说 明 管 子 已 击 穿 损坏 。 
有 ECG999SM 、KA431CD 5К10516, 、TL431ACD 、TL431CD、 


хуй 2 集成 电路 维修 即 查 ус усуе ус ут — 81 一 





TA76L431FT, КА431, А431, 1М431, ҮІА31, 5431, ТА764315, иРС10931] 等 。 


2.55 ТІ.7705АСЮ 电源 电压 监控 器 Ж 


TL7705ACD 为 电源 电压 监控 器 ， 其 引 脚 分 布 如 图 2-74 所 示 ， 原 理 图 如 图 2-75 所 示 ， 参 
数 如 表 2-47 所 示 。 













































































































































































Усс È 
基准 电压 Ө | =100uA J п 
3 — RESET 
CT 
7 ДГ 
SENSE -一 一 = 5 
— RESET 
T ha 
T 
Кэ 
е: 
= SA 
RESIN i 
4 ` КЕР 
GND 
/TL7702A:RI=0Q R2=open ^ 
1TL7705A:RI=7.8kQo R2=10kQ | 
| TL7709A:R1=19.7kQ R=10kQ | 
| TL7712A:R1=32.7kQ R2=10kQ 
\TL7715A:R1=43.4kQ R2=10kQ ; 
图 2-74 TL7705ACD 图 2-75 TL7705ACD 原理 图 
引 脚 分 布 
表 2-47 TL7705ACD 参数 
参数 符号 名 称 最 小 值 最 大 值 单位 
Vec 工作 电源 电压 3.5 18 V 
Ун RESIN 端 输入 电压 高 电 平 2 V 
Vi, RESIN 端 输入 电压 低 电 平 0.6 у 
Vi SENSE 端 输入 电压 0 10 V 
Тон RESET 端 输出 电流 ,高 电 平 -16 mA 
Го, RESET 端 输出 电流 , 低 电 平 16 mA 




















2.56 TLP181 AHS ЛҮ Ж 


ТІР181 (P181) Æ TOSHIBA ЛУК. TLP181 (P181) 包含 一 个 发 光 二 极 管 ， 
该 发 光 二 极 管 可 以 把 光 耦 合 到 光敏 晶体 管 上 ， 从 而 达到 隔离 、 转 换 等 作用 。 其 应 用 电路 如 图 
2-76 所 示 ， 型 号 分 类 如 表 2-48 所 示 。 
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Æl 2-76 TLP181 应 用 电路 
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表 2-48 TLP181 型 号 分 类 





























电流 传输 比 (7/1 ) (%) 电流 传输 比 (76 ) (%) 
型 号 与 分 类 І =5тА Vee=5V Т7, = 25°С 型 号 与 分 类 Ip=5mA Væ =5V, T, =25% 
最 小 值 最 大 值 最 小 值 最 大 值 
TLP181 50 600 TLP181YH 75 150 
TLP181Y 50 150 TLP181GRL 100 200 
TLP181GR 100 300 TLP181GRH 150 300 
TLP181BL 200 600 TLP181BLL 200 400 
TLP181GB 100 600 




















TLP181 的 主要 参数 如 下 : 

1) 电流 转换 率 一 一 50% (最 小 ) 。 

2) 隔离 电压 一 一 3750V (rms) (最 小 )。 

3) 最 高 耐 压 一 一 6000V (PK), 

4) 集 电极 一 发 射 极 电压 一 一 80V (最 小 )。 

5) 最 大 操作 隔离 电压 一 一 565V (РК). 

TLP181 的 参考 代 换 型 号 有 PS2701、PC357、PC352N、PC357N、SFH690ABT、LTV- 
356T、KPC357NT 等 。 











2.57 TLP250 光 耦 合 器 Ж 


TLP250 为 光 耦 合 器 ， 其 主要 参数 特点 如 下 : 

1) 输入 于 电流 阔 值 一 -SmA。 

2) 电源 电压 一 一 10~35V。 

3) 输出 电流 一 一 +0. 5A。 

4) 隔离 电压 一 一 2500V。 

5) 开通 / 关 断 时 间 (гн ьн.) 0. 5uso 

6) 可 直接 驱动 IGCBT 一 一 50A 1200V 的 IGBT 模块 。 

ЖЖ Ж TLP250 输出 电路 是 采用 互补 式 电压 跟随 融 输 出 电路 ， 上 电 检 测 中 ， 其 2 脚 、 
3 脚 输入 电流 通路 接 通 时 ，6 脚 、7 脚 则 与 其 8 脚 正常 情况 下 电压 相近 或 相等 。 当 2 脚 、3 脚 
输入 电流 为 零 时 ，6 脚 、7 脚 则 与 其 5 脚 电 位 正常 情况 下 相近 或 相等 。 如 果 2 脚 、3 脚 输入 
电压 有 变化 ， 但 输出 脚 无 电压 变化 ， 或 输出 脚 一 直 保 持 一 个 固定 不 变 的 低 电 平 或 者 高 电 平 ， 
则 说 明光 耦合 器 TLP250 损坏 。 

TLP250 内 部 电路 如 图 2-77 MR, BERUK 2-49 所 示 。 




























































































NC 1 8 Vec 
Anode 2 7 Vo 
Cathode 3 6 Vo (Output) 
NC 4 5 GND 











Æl 2-77 TLP250 内 部 电路 
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表 2-49 TLP250 内 部 真 值 表 










































































LED 输入 Trl Tr2 
通 通 т 
т 断 通 

Icc 
о ү, 
8 CC 
Ip mK (їп) 
2+ о— о Vo 
Vp 立 主 不 7 
3— © o Vo 
Шы lo 6 
(Тг2) 
о GND 
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TLP250 参考 代 换 型 号 有 НСРІ-Т250, НСРІ.-250, НСРІ.-3120#560, РС923 等 。 


2.58 TLPS21-1 系 列 光 耦合 器 Ж 





TLP521-1 СКИ, НР НЕ ЕЩЕ 2-78 所 示 。 








TLP521 











Æl 2-78 ”TLP521 内 部 电路 


TLP521-1GB 的 参考 代 换 型 号 有 TLP785GB 等 ，TLP521-2 的 参考 代 换 型 号 有 TLP621-2 
等 ，TLP521-3 的 参考 代 换 型 号 有 TLP621-3 等 ，TLP521-4 的 参考 代 换 型 号 有 KP1040 等 。 


2.59 TOPSwitch- П 系列 开关 芯片 Ж 
美国 TOPSwitch 公司 生产 的 第 一 代 ТОР 开关 芯片 在 开关 电源 的 设计 中 已 得 到 了 广泛 应 





用 。 后 来 ， 该 公司 又 推出 了 第 二 代 开 关 世 片 TOPSwitch- П 系列， 与 第 一 代 ТОР 开关 相 比 ， 





性 能 有 很 大 提高 ，ACZDC 效率 高 达 90% ， 并 具有 输出 功率 范围 大 、 成 本 低 、 集 成 化 程度 高 


等 特点 。 另 外 ， 芯 片 内 的 一 些 





电路 做 了 改进 。 


下 面 以 TOP224P 为 例 进 行 介绍 。 
TOP224P 具有 漏 极 端 、 控 制 端 、 源 极端 。 漏 极端 (DRAIN W) 与 输出 MOSFET 漏 极 连 





接 。 启 动 时 ， 提 供 内 部 偏 置 电 
大 器 与 反馈 电流 的 输入 端 。 正 
流 旁 路 与 自动 启动 /补偿 电路 上 





流 ， 控 制 端 (CONTROL 脚 ) 控制 输出 占 空 比 。 这 也 是 误差 放 
常 工作 时 ， 由 内 部 并 联 稳 压 器 提供 内 部 偏 置 电流 ， 也 可 以 作 电 


























接 ， 也 是 开关 电源 初级 电路 的 


容 的 接点 。 源 极端 (SOURCE H) 与 输出 MOSFET 的 源 极 连 
公共 点 与 参考 点 。 
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TOP224 引 脚 分 布 如 图 2-79 所 示 ，TOP224 内 部 结构 如 图 2- 80 所 示 。 


DRAIN: 内 部 功率 MOSFET 漏 极 接 入 端 。 该 端 同 时 还 是 内 部 电流 的 检测 端 ， 
该 端 内 接 高 压 电 流 源 ,在 其 启动 过 程 中 ,向 内 部 功能 电路 提供 偏 置 电流 





SOURCE: 内 部 功率 MOSFET 
DRAIN 源 极 接 入 诊 , 是 一 次 侧 电路 $ 
ете УБ ар 
SOURCE 的 公共 端 ,功率 的 返回 端 和 参考 点 
CONTROL 
C 


CONTROL: 占 空 比 控制 端 。 该 端 内 接 分 流 调节 器 ,在 正常 工作 状态 下 提 









































S(HVRTN) 
S (HV RTN) 
S (HV RTN) 





D 













































































































































































































































































ЖИЙ EÑ БИП ЕНН 0х, A Z EUA ЕТАР ARRA H с 
图 2-79 ТОР224 引 脚 分 布 
ЖОЙС 控制 电压 К 高 压 电流 源 Е 
QD о ўй 
zc ЕИБ = D 
PEERKE 重启 动 电路 
~ 
ET ар ч 
Fo 4 8 分 频 器 过 电流 
3 比较 器 PpsoN 
482 mm 
кь БЕЯ [ЧЧ сз, = 8 
юв | 电压 源 | (0350) Q 
Lc кя о 
振荡 器 主 控 门 DRAA — 功率 
Dyax 1 © | MOSFET 
Л 
CLOCK а] 
saw OAAS РМ ке. = 
СТЕ кн кб 前 沿 闭 鲁 
И PWM 电路 
Rx 比较 器 最 小 导 通 
— | 时 间 延 过 
Кез CA 
+o 源 极 
L J $ 





图 2-80 ”TOP224 内 部 结构 


TOPSwitch- 开 系 列 的 输出 功率 如 表 2-50 所 示 。 





表 2-50 TOPSwitch- 外 系 列 的 输出 功率 














型 号 输出 功率 范围 (85~265V)/W 型 号 输出 功率 范围 (85~265V)/W 
TOP221P 7 TOP225P 60 
TOP222P 15 TOP226P 75 
TOP223P 30 TOP227P 90 
TOP224P 45 











2.60 TOPSwitch- GX 集成 离线 式 开关 


TOPSwitch- GX 采 月 











* 





日 与 TOPSwitch 相同 的 拓扑 电路 。 其 将 高 压 MOSFET, PWM F3 Їйї, 


故障 自动 保护 功能 、 其 他 控制 电路 集成 到 一 个 硅 片 上 。TOPSwitch- GX 还 集成 了 多 项 新 功能 。 





хуй #2%% 


аео 
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TOPSwitch- GX 系列 一 些 蕊 片 除 标准 的 漏 极 、 源 极 、 控 制 极 外 ， 不 同 封 装 的 TOPSwitch 


还 具有 1~3 只 引 脚 。 这 些 引 脚 根据 不 同 封装 形 式 ， 可 以 实现 以 下 一 些 功 能 : 
电压 、 电 压 前 馈 、 外 部 精确 设 定 流 限 、 远 程 开 / 关 控 和 











TOPSwitch- GX 系列 输出 功率 如 表 2-51 所 示 。 





过 电压 、 欠 
央 、 软 启动 、132 kHz 开关 频率 、 述 湿热 关 















































表 2-51 TOPSwitch- GX 系列 输出 功率 
产品 AC230V+15% AC85~265V 
“пп 
适配器 DEN 适配器 开放 式 
TOP242P #ў С 9W 15W 6.5W 10W 
TOP242R 15W 22W 11W 14W 
ТОР242Ү 或 下 10W 22W 7W 14W 
TOP243P 或 G 13W 25W 9W 15W 
TOP243R 29W 45W 17W 23W 
TOP243Y 或 下 20W 45W 15W 30W 
TOP244P 或 G 16W 28W 11W 20W 
TOP244R 34W 50W 20W 28W 
ТОР244Ү 或 下 30W 65W 20W 45W 
TOP245P 或 G 19W 30W 13W 22W 
TOP245R 37W 571W 23W 33W 
ТОР245Ү 或 下 40W 85W 26W 60W 
TOP246P 或 G 21W 34W 15W 26W 
TOP246R 40W 64W 26W 38W 
ТОР246Ү 或 下 60W 125W 40W 90W 
TOP247R 42W 70W 28W 43W 
TOP247Y 或 下 85W 165W 55W 125W 
TOP248R 43W 75W 30W 48W 
TOP248Y 或 下 105W 205W 70W 155W 
TOP249R 44W 79W 31W 53W 
TOP249Y 或 下 120W 250W 80W 180W 
TOP250R 45W 82W 32W 55W 
ТОР250Ү 或 下 135W 290W 90W 210W 








TOPSwitch- GX 系列 引 脚 分 布 如 图 2- 81 所 示 。 
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TOPSwitch- GX 系列 引 脚 分 布 
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TOPSwitch- GX 系列 引 脚 功能 如 表 2-52 所 示 。 
表 2-52 TOPSwitch-GX 系列 引 脚 功能 


符号 引 脚 解 说 


























1) 误差 放大 器 与 反馈 电流 的 输入 端 ,用 于 占 空 比 控制 
C 控制 端 2) 与 内 部 并 联 调整 器 相连 接 , 提供 正常 工作 时 的 内 部 偏 置 电流 
3) 也 用 作 电 源 劳 路 与 自动 重启 动 /补偿 电容 的 连接 点 




















1) 高 压 功率 MOSFET 的 漏 极 输 出 
D 漏 极端 2) 通 过 内 部 的 开关 高 压 电流 源 提供 启动 偏 置 电流 
3) 漏 极 电流 的 内 部 流 限 检测 点 

























































































1) 选 择 开 关 频 率 的 输入 端 
Р 频率 端 ( 仅 限 Y、R 或 了 2) 如 果 连 接 到 源 极端 , 则 开关 频率 为 132kHz, 若 连接 到 控制 端 , 则 开关 频率 
封装 ) 为 66kHz 
3)P 与 G 封装 只 能 以 132kHz 开关 频率 工作 
线 电 压 检 测 端 ( 仅 限 ко 电压 (OV) ` 欠 电压 (UV) ,降低 DCMAX 的 线 电 压 前 馈 、 远 程 开 / 关 和 同步 的 
LO | YR 或 封装 ) MAR ИЕ | 
2) 连接 到 源 极端 , 则 禁用 该 引 脚 的 所 有 功能 












































1) 该 引 脚 集 Y 封装 的 线 电 压 检测 ( 工 ) 与 外 部 流 限 (X) 引 脚 功能 于 一 体 
а Р 2) 该 引 脚 是 过 电压 (OV) 、 欠 电压 (UV) .降低 DCMAX 的 线 电 压 前 馈 、 远 程 开 / 关 
功能 端 PG 
М 多 功能 端 ( 仅 限 P 或 与 同步 的 输入 站 




































































Fy 装 
封装 ) З) 连接 到 源 极端 , 则 禁用 该 引 脚 的 所 有 功能 ,并 使 TOPSwitech-GX 以 简单 的 三 端 
模式 工作 ( 如 TOPSwitch- П ) 
1) 该 引 脚 是 功率 MOSFET 的 源 极 连 接点 ,用 于 高 压 功率 的 回路 
S 源 极 端 


2) 该 引 脚 也 是 初级 控制 电路 的 公共 点 及 参考 点 

















外 部 流 限 端 ( 仅 限 Y、R 1) 外 部 流 限 调 节 远程 开 / 关 控制 与 同步 的 输入 端 
或 下 封装 ) 2) 连 接 到 源 极端 , 则 禁用 该 引 脚 的 所 有 功能 












































2.61 ULN2003A 达 林 顿 蝇 体 管 阵列 Ж 


ULN2003A 为 高 耐 压 、 大 电流 达 林 顿 晶 体 管 阵列 ， 它 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 继电器 驱动 应 用 。 

2) 具有 输出 钳 位 二 极 管 。 

3) 输入 兼容 多 种 逻辑 。 

4) 最 大 峰值 输出 电流 为 500mA。 

5) 最 大 输出 电压 为 50V。 

6) 最 大 转换 电压 为 50V。 

ULN2003A 引 脚 分 布 如 图 2- 82 所 示 ， 内 部 结构 如 图 2-83 所 示 。 

ULN2003A 参考 代 换 型 号 有 BA12003、ECG2013、M54523P、MC1413P、MX-4821、 
NTE2013、SK9093、TCG2013、TD62003P、TM2013、ULN-2003A、ULN2003、ULN2003AJ、 
ULN2003AN 、ULN2013A 、UPA2003 ОРА2003С, ХК2203СР 等 。 
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> COM 
1B 了 > lé 1c 
> 
2 15 
1 1С 2B 2C 
2 2C > БЫ jä 
3 3C зв = > 3C 
4 4С D А 
5 5С дв > L 4с 
$ 6С 5 > 12 
7 7С 5В 5С 
8 сом > 
P> 1 єс 
mw > 10 ос 
Ё 2-82 ULN2003A 引 脚 分 布 图 2-83 ”ULN2003A 内 部 结构 
2. 62 VIPER100SP PWM 控制 器 Ж 


VIPER100 为 PWM 控制 器 ， 其 系列 差异 如 表 2-53 所 示 ， 引 脚 分 布 如 图 2- 84 所 示 。 
表 2-53 系列 差异 








型 号 Vpss/V „А Къ) 
VIPer100/SP 620 3 259 
УІРег100А/АЅР 700 3 2.8 
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В 2-84 VIPER100 引 脚 分 布 
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西门 子 PLC 


【 问 1】 西 门 子 PLC 维修 项 目的 特点 有 哪些 ? 
DEZ] 西门 子 PLC 维修 项 目的 特点 如 表 3-1 所 示 。 





















































表 3-1 西门 子 PLC 维修 项 目的 特点 
项 目 解 说 
1) 西门子 PLC 的 CPU 坏 了 ,一 般 会 导致 PLC 报警 (SF 灯会 亮 ) 输入 /输出 点 不 正常 .通信 跟 不 上 等 
CPU 元 件 故障 现象 
2) 损坏 的 原因 有 瞬间 供电 过 高 线路 老化 等 
КАМ 是 存储 工作 数据 的 地 方 ,可 以 实现 掉 电 数据 保持 的 作用 。 如 果 КАМ 异常 , 则 会 引起 程序 丢失 
等 现象 
1) КОМ 主要 存储 系统 程序 ,实现 指令 的 解释 报警 处 理 等 作用 。 如 果 КОМ 异常 , 则 会 引起 开 不 了 
ROM 机 报警 灯亮 等 异常 现象 
2) 西门 子 PLC 维修 故障 中 ,ROM 的 故障 率 比 例 大 。 因 此 ,备份 保存 ROM 程序 ,对 维修 将 有 帮助 
运行 指示 灯 运行 指示 灯 是 判断 西门 子 PLC 是 否 正常 运行 的 主要 依据 。 西 门 子 PLC 在 正常 运行 时 绿灯 亮 ,停止 
时 只 有 黄 灯 亮 。 如 果 红 灯亮 , 则 说 明 西门 子 PLC 出 现 了 故障 




















【 问 2】 西门 子 PLC 停机 故障 中 的 软件 原因 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 西门子 PLC 使 CPU 进入 STOP 状态 的 原因 比较 多 ， 如 地 址 调用 错误 、 没 有 下 载 需要 


的 DB 块 、 编 程 错误 等 。 如 果 需 要 避免 PLC 出 现 错误 时 使 CPU 进入 停止 状态 ， 


则 可 以 在 程 







































































3) 如 果 发 生 了 启动 事件 以 及 0B73 没有 编程 ,CPU 不 会 转 为 STOP 模式 





序 中 加 入 特殊 的 ОВ 块 ， 从 而 在 出 现 问题 时 ， 调 用 相应 ОВ 块 。 这 样 ， 当 出 现 错 误 时 ，PLC 
对 错误 不 会 做 任何 人 处理， 而 是 继续 运行 。 
一 些 ОВ 块 的 特点 如 表 3-2 所 示 。 
表 3-2 一 些 OB 块 的 特点 
类 型 Ж 说 
1) 程序 块 执行 被 中 止 后 ,CPU 操作 系统 调用 ОВ88 
2) 导致 该 中 断 的 原因 可 能 有 分 配 本 地 数据 时 出 错 、 同 步 出 错 的 殴 套 深度 过 大 ` 块 调用 (TU 堆栈 ) 
OB88 的 散 套 深度 过 大 
处 理 中 断 OB 3) 如 果 没 有 对 0B88 编程 以 及 程序 块 执 行 被 中 止 , 则 CPU 会 进入 STOP 模式 。 如 果 在 优先 级 
28 下 中 止 了 程序 块 执行 , 则 CPU 会 进入 STOP 模式 。 此 时 可 以 借助 于 SFC39 到 42 禁用、 延迟 、 启 
用 处 理 中 断 ОВ 
ыр 发 生 同 程序 处 理 错误 导致 的 事件 ,CPU 会 调用 0B121 
编程 出 错 OB 5а БЕ 
ав: 访问 模块 上 的 数据 时 出 错 ,CPU 会 调用 0B122 
0 访问 出 错 ОВ КД = 
1) 57 Жр ЕТИК ЛА КН, Н CPU 会 调用 0B73( 在 57 通信 中 才 会 有 容错 57 连 
OB73 接 ) 
m È JE R 2) 如果 其 他 容错 57 连接 发 生 了 和 宛 余 丢 失 , 则 不 会 再 有 0873 启动 。 直 到 为 具有 容错 功能 的 所 
错 ОВ 有 57 连接 恢复 元 余 后 , 才 会 出 现 另 一 个 0B73 1% 
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(Ж) 
1) 无 论 何 时 执行 OB 时 出 错 ,S7-300 CPU 会 调用 ОВ80 
ОВ80 2) 该 错误 包括 超出 周期 时 间 ТАЙТ ОВ 时 出 现 确认 错误 、 提 前 了 时 间 而 使 OB 的 启动 时 间 被 跳 
时 间 出 错 ОВ 过 .CiR 后 恢复 КОМ 模式 等 
3) 可 以 使 用 SFC39 到 42 禁用 或 延迟 和 重新 启用 时 间 出 错 OB 
1) 发 生 由 错误 或 故障 所 触发 的 事件 ,该 错误 或 故障 又 与 电源 ( 仅 S7-400 上 ) 或 备用 电池 ( 当 事 
件 进 入 /离开 时 ) 有关, 则 57-300 СРО 会 调用 ОВ81 
电源 出 错 OB 2)57-400 中 ,如 果 已 使 用 BATT. INDIC 开关 激活 了 电池 测试 功能 , 则 只 有 在 出 现 电 池 故 障 时 才 
аки 会 调用 0B81。 如 果 0B81 没有 编程 , 则 CPU 不 会 转 为 STOP 模式 
3) 可 以 使 用 SFC39 到 42 禁用 或 延迟 ,以 及 重新 启用 电源 出 错 OB 
1) 具有 诊断 功能 的 模块 检测 到 错误 , 则 会 输出 一 个 诊断 中 断 的 请 求 给 СРО, 操作 系统 会 调 
OB82 
OB82 
诊断 中 断 0B 2) 0B82 的 局 部 变量 包含 逻辑 基 址 .四 字 节 的 故障 模块 诊断 数据 
Е 3) 如 果 0B82 没有 编程 , 则 CPU 会 转 为 STOP 模式 
4) 可 以 使 用 SFC39 到 42 禁用 或 延迟 ,以 及 重新 启用 诊断 中 断 ОВ 
ОВ83 1) 下 面 情况 CPU 会 调用 0B83 : 插 人 /删除 已 组 态 模块 后 .在 STEP 7 下 修改 模块 参数 与 在 运行 
插 人 /删除 模块 | 期 间 将 更 改 下 载 到 CPU 后 等 
Ж ОВ 2) 可 以 借助 SFC39 到 42 禁用 /延迟 /启用 插入 /删除 中 断 OB 
ona 1) 下 面 情况 CPU 中 的 0S 会 调用 0B84: 已 检测 到 以 及 更 正 了 内 存 出 错 后 、 如 果 两 个 CPU 间 的 
ры 宛 余 链接 性 能 下 降 (S7-400H) 
CPU 优 作 故障 ОВ | 。 2) 可 以 使 用 SFC39 到 42 禁用 或 延迟 CPU 硬件 出 错 O0B ,再 启用 即 可 
ОВ85 下 面 情况 CPU 会 调用 0B85 :没有 装载 的 OB( 0B81 除外 ) 的 启动 事件 .操作 系统 访问 模块 时 出 
优先 级 出 错 OB 错 、 系 统 更 新 过 程 映像 期 间 出 现 VO 访问 错误 等 
1) 分布 式 VO 中 检测 到 中 央 扩 展 机 架 ( 不 带 57-300) .DP 主 站 系统 或 站 故障 ( 进入 事件 与 离开 
OB86 事件 时 ) ,CPU 会 调用 0B86 
机 架 故 障 ОВ 2) 如 果 0B86 没有 编程 , 当 检 测 到 该 类 出 错时 ,CPU 会 转 为 STOP 模式 
3) 可 使 用 SFC39 到 42 禁用 或 延迟 ,以 及 重新 启用 ОВ86 
ogi 1) 发 生 通信 出 错 导 致 的 事件 ,CPU 会 调用 ОВ87 
муа SAS м 
通信 出 错 OB 2) 如 果 0B87 没有 编程 ,CPU 不 会 转 为 STOP 模式 





3) 可 以 使 用 SFC39 到 42 禁用 或 延迟 ,以 及 重新 启用 通信 出 错 OB 














【 问 3】 怎样 维修 西门 子 PLC 的 一 些 故障 ? 


【 精 答 】 维修 西 1 


故障 


JF PLC 的 一 些 故障 方法 与 要 点 如 表 3-3 所 示 。 


表 3-3 ”维修 西门 子 PLC 的 一 些 故障 方法 与 要 点 
Ж 6 





ЕМ450-1 在 接 好 
线 后 为 什么 读 不 出 
编码 器 的 值 














FM450- 1 在 接 好 线 后 读 不 出 编码 器 的 值 的 一 些 原因 如 下 : 
1) 要 检测 连接 是 否 接 好 

2) FM450-1 的 参数 化 是 否 与 外 部 设备 一 致 

3) 编码 器 的 电源 信号 与 CPU 的 地 是 否 隔离 

















为 什么 在 FM350- 
1 中 选 24V 编码 器 





1) 需 要 在 软件 组 态 中 选择 编码 器 类 型 
2) 需 要 检查 FM350-1 侧面 的 跳 线 开关 ( 默认 开关 设置 为 5V 编码 器 ) , 一般 用 户 没有 设置 开机 
























































启动 后 SF 灯 常 亮 ， 
FM350- 1 不 能 工作 


后 ,SF 灯 常 亮 
3) 另 外 ,可 以 通过 在 线 硬件 诊断 来 查找 故障 原 





[>Н 




















— 90 一 


Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з ус с усу 





故障 


维 


修 























1) 西门子 PLC 电池 一 般 是 3V 或 3. 6V 的 不 可 


2) 电 池 用 久 了 ,电压 会 下 降 





























3) 电 池 电 压 下 降 到 不 足以 保 i 

































































充电 上 





4 锂电 池 , 电 池 的 使 用 寿命 一 般 是 五 年 左右 








Е КАМ 中 数据 时 ,RAM 中 的 程序 就 会 丢失 
























































HIE PLC 电池 Po i PLC 内 部 设 有 电池 电压 检测 电路 , 当 电压 下 降 到 一 定 程度 时 ,PLC 就 会 报警 ,提醒 更 换 
5) 一 般 而 言 ,PLC 在 断 电 后 ,PLC 上 RAM 电源 端 接 有 充电 电容 ,即使 暂时 把 电池 去 掉 , 电 容 上 
充电 电量 也 足够 RAM 内 的 数据 保持 一 定时 间 , 但 是 ,时 间 有 限 , 一 般 在 Smin 内 
6) КАМ 电源 端 接 的 充电 电容 容量 下 降 与 回路 有 灰尘 、 油 泥 等 有 关 
7) 西门子 PLC 有 带 卡 的 ,有 不 带电 池 的 。 也 有 带 卡 的 ,带电 池 的 
1) 经 过 检查 发 现 该 故障 是 因 受 到 外 界 环境 干扰 ,引起 PLC 程序 丢失 ,于 是 拔 下 MLFB 
6ES53730AA21 的 EEPROM 模板 ,插入 西门 子 编 程 器 的 MODUL 插口 。 然 后 在 屏幕 菜单 中 选择 
EPROM EEPROM MANAGEMENT,EPROMS。 查 该 模板 对 应 PROGNUMBER 为 12, 读 模板 字 节 数 为 0, 说 明 的 确 是 


模板 上 的 PLC 程序 








PLC 程序 丢失 了 











2) 清 除 EEPROM 模板 程序 ， 


切 正常 





wy 


H-H 














新 烧 录 程序 ,检查 无 误 后 ,把 EEPROM 模板 重新 插 好 , 试 机 ,一 








3) 如 果 丢 失 的 程序 无 软件 备份 ,又 无 任何 文字 资料 , 则 可 以 用 IC 烧 录 测试 仪 复制 同型 号 的 同 
功能 的 EEPROM 芯片 内 容 、 程 序 , 然 后 再 把 复制 内 容 写 和 人 该 EEPROM 芯片 中 





跨 接地 址 错误 





在 日 常 的 PLC 维修 工作 中 发 现 ,这 种 
H 现 停机 故障 ， 
可 以 确定 是 PLC 模板 出 现 故障 ,这 种 故障 属 了 





SIMENS 8M 系统 数控 机 床 ,1 


错误 常 











出 现在 维修 后 的 数控 机 床 。 例 如 ,维修 后 的 
内 置式 PLC 模板 上 红 灯 点 亮 ,表明 “PLC 停止 工作 ”。 
F 硬 件 故 障 。PLC 维修 时 ,查阅 维修 记录 ,得 知 上 次 





PLC 维修 曾 换 过 PLC 上 的 子 模板 ,因此 怀疑 可 能 为 安装 与 接线 引起 。 根 据 被 更 换 的 子 模板 型 号 





及 相关 技术 手册 , 查 到 该 子 模板 的 安装 地 址 。 责 








j 该 板 要 求 采用 “ 川 " 形 跳 码 插入 规定 的 插座 位 置 





(相应 的 地 址 ) ,从 现场 发 现 跳 码 插入 了 错误 位 置 的 插座 内 。 跨 接地 址 错误 ,应 该 是 报警 停机 故障 





的 成 因 。 更 正 跨 接地 址 ,故障 排除 。PLC 维修 
































站, 需 注意 的 是 ,如 果 新 机 床 在 调试 阶段 出 现 该 故 











障 ,难以 立即 定位 故障 。 又 因为 PLC 本 身 不 工作 而 不 可 能 采用 PLC 程序 法 。 此 时 ,PLC 维修 可 以 





应 用 自动 编程 器 ( 如 PG675) 来 检查 子 模块 的 





(号 ) .错误 地 址 





【 问 4] 怎样 维修 西门 子 $7-200 485 通信 口 损坏 故障 ? 
【 精 答 】 西门子 S7-200 485 通信 口 容易 损坏 的 原因 与 维修 方法 如 表 3-4 所 示 。 
表 3-4 ”西门 子 S7-200 485 通信 口 容易 损坏 的 原因 与 维修 方法 









































FP 断 堆栈 , 找 出 PLC 停止 于 其 上 的 那个 程序 模块 










































































































































































项 目 解 说 
1) 西 门 子 S7-200 PLC 是 采用 隔离 的 DC/DC 将 24V 电源 与 5V 电源 隔离 。 因 此 ,维修 时 ,不 得 改动 隔离 
РӨ 2) 维修 时 ,为 了 保护 RS485 通信 口 不 易 损坏 , 则 可 以 选择 响应 速度 更 快 、 承 受 瞬 态 功 率 更 大 的 保护 器 件 
TVS 或 BL 浪 涌 吸 收 器 
3) 维修 代 换 时 ,最 好 选择 带 静 电 保 护 过 热 保护 输入 失效 保护 等 保护 措施 完善 的 RS485 芯片 
1) 维修 西门 子 $7-200 PLC 时 ,尽量 选择 隔离 的 PC/PPI 电缆 ,不 选择 非 隔离 电缆 
2) 通 信 接 口 芯片 附近 的 熔断 器 ,可 以 用 同型 号 的 熔断 器 代替 ,也 可 以 用 导线 直接 短路 
3) 维修 西门 子 $7-200 PLC 时 ,可 以 在 РІС 的 RS485 口 联网 时 采用 隔离 的 总 线 连接 器 
PLC 外 部 4) 维修 西门 子 $7-200 PLC 时 ,可 以 将 RS485 通信 线 采用 PROFIBUS 总 线 专用 屏蔽 电缆 ,从 而 保证 屏蔽 
层 接 到 每 台 设 备 的 外 过 ,以 及 最 后 接 大 地 
5) 维修 西门 子 57-200 PLC 时 ,对 于 有 架空 线 的 系统 ,总 线 上 最 好 设置 专门 的 防 雷 击 设施 
6) 维修 西门 子 $7-200 PLC 时 ,不 要 带电 插 拔 未 隔离 的 连接 电缆 
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【 问 5】 维修 西门 子 S7-200 PLC 时 连接 绝对 型 编码 融 需 要 注意 哪些 事项 ? 
【 精 答 】 维修 西门 子 S7-200 PLC 时 连接 绝对 型 编码 右 需 要 注意 的 一 些 事 项 如 表 3-5 所 示 。 
表 3-5 需要 注意 的 一 些 事项 
项 目 解 说 
1)S7-200 PLC 可 以 连接 并 行 输出 的 绝对 型 编码 器 
绝对 型 编码 器 输 2) 串 行 输出 ,总线 型 输出 ` 变 送 一 体型 输出 等 绝对 型 编码 器 需要 PLC 具有 相应 的 接口 或 组 态 能 
出 类 型 力 , 不 能 与 西门 子 S7-200 PLC 直接 连接 
3) 并 行 输出 的 绝对 型 编码 器 输出 有 多 少 位 ,就 要 占用 PLC 的 多 少 位 触 点 






































编码 器 信号 输出 1) 接 入 57-200 PLC 的 绝对 型 编码 器 信号 输出 最 好 是 格雷 码 
格式 2) 如 果 接 入 的 是 纯 二 进 制 码 ,在 数据 刷新 时 可 能 有 多 位 变化 ,读数 会 在 短 时 间 里 造成 错 码 




















与 PLC 输入 点 的 1) 对 绝对 型 编码 器 进行 接线 时 ,必须 确保 其 与 PLC 输入 点 连接 好 
连接 2) 如 果 有 个 别 连 接 不 良 点 ,该 点 电位 始终 是 0, 将 会 造成 错 码 而 无 法 判断 








绝对 型 编码 器 在 每 圈 的 每 个 位 置 都 有 唯一 的 编码 ,由 于 PLC 数据 更 新 受 程序 扫描 周期 的 影响 ， 
所 以 ,经 РІС 读 取 , 以 及 换算 后 的 编码 器 位 置 值 相对 于 编码 器 当前 位 置 值 存在 一 定 的 误差 














误差 














【 问 6】 西 门 子 S7-200 PLC 维修 中 的 子 程序 调用 特点 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 西门 子 57-200 PLC 维修 中 的 子 程序 调用 特点 如 下 : 

1) 西门 子 $7-200 PLC 维修 中 会 遇 到 PLC 的 子 程序 调用 问题 。 

2) 局 部 变量 区 的 大 小 为 64 字 节 ， 其 中 最 后 4 字 节 被 系统 所 占用 ， 实 际 可 供 子 程序 使 用 
的 为 60 字 节 。 

3) 局 部 变量 区 的 数据 不 能 带 到 下 一 扫描 周期 ， 因 此 只 能 用 于 存储 程序 运算 中 的 中 间 
值 ， 可 以 减少 对 全 局 变量 区 的 占用 。 

4) 局 部 变量 区 在 子 程序 被 调用 时 才 被 分 配 ， 且 在 分 配 时 不 对 数据 区 进行 初始 化 ， 因 
此 ， 其 初始 值 是 不 确定 的 。 为 此 ， 在 程序 中 用 到 这 些 存储 区 的 值 的 指令 前 ， 需 要 有 对 该 存储 
区 地 址 的 赋值 操作 ， 以 免 出 现 错误 。 

5) РІС 局 部 变量 所 存储 的 值 都 变 成 一 样 时 ， 在 程序 的 开始 必须 有 对 该 存储 区 地 址 的 赋 
值 操作 〈 即 初始 化 ) 。 




















E к о еы ы ы, N 变量 建立 两 个 (一 个 设备 运行 状态 作 
为 计时 开始 ， 一 个 是 清 零 状态 ) ，OUT 变量 建立 三 个 ， 分 别 是 秒 、 分 钟 、 小 时 。 这 些 变量 均 


是 使 用 局 部 变量 ， 也 就 是 以 工 开头 的 存储 区 。 

7) 局 部 变量 是 分 配给 每 个 子 程序 的 临时 存储 区 。 

8) 当 子 程序 被 调用 时 ， 系 统 分 配 局 部 变量 区 给 子 程序 。 子 程序 执行 完成 后 ， 该 局 部 
变量 区 被 释放 。 释 放 时 ， 其 中 存储 的 值 也 同时 丢失 ， 不 能 在 下 一 扫描 周期 再 被 子 程序 
使 用 。 

9) 子 程序 中 存在 大 量 的 跳 转 指令 时 ， 容 易 出 现 漏 掉 对 局 部 变量 赋值 的 情况 ， 因 此 ， 需 
要 注意 。 

10) PLC 维修 时 ， 对 于 计数 建议 用 保持 寄存 器 V 区 间 。 

【 问 7】 西 门 子 $7-200 PLC 报警 SF 灯亮 的 原因 有 哪些 ? 
【 精 答 】 西门 子 S7-200 РІС 报警 SF 灯亮 的 一 些 原因 与 分 机 如 下 : 

1) 23 版 的 存储 卡 与 S7-200 CN СРО 完全 兼容 。 
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2) 23 版 的 存储 卡 可 以 用 在 23 版 以 上 的 SIMATIC 57-200 上 ,也 可 以 用 在 57-200 
CN 上 。 

3) 23 版 以 下 的 存储 卡 与 S7-200 CN СРО 不 完全 兼容 ， 从 而 限制 中 国 以 外 的 用 户 使 用 
S7-200 CN CPU。 也 就 是 限制 了 通过 存储 卡 从 SIMATIC CPU 到 CN СРО 的 程序 转移 。 

4) 如 果 需 要 通过 存储 卡 向 CN CPU 传送 程序 ， 则 存储 卡 需 要 在 CN CPU 上 编程 ， 或 者 
重新 采用 另外 一 张 23 版 的 存储 卡 。 

5) 西门 子 S7-200 PLC 维修 时 ， 需 要 解决 PLC 报警 SF 错误 ， 则 可 以 使 用 菜单 命令 
PLC 一 存储 卡 擦 除 ， 再 执行 PLC 一 上 电 复 位 ， 可 能 会 出 现 以 下 情况 : 

D 出 现 程序 错误 造成 SF 灯亮 ， 则 可 能 是 CPU 电源 电压 过 低 ， 需 要 检查 供电 电源 。 

(©) CPU 运行 错误 或 硬件 元 件 损坏 。 此 时 ， 如 果 Micro/WIN 能 够 在 线 ， 则 可 以 通过 菜单 
命令 进入 PLC 一 Information 在 线 查看 ， 然 后 根据 错误 描述 进行 处 理 。 

【 问 8】 维修 西门 子 57-200 PLC 时 有 关 时 钟 指令 设置 是 怎样 的 ? 
DEZ] 维修 西门 子 S7-200 PLC 时 有 关 时 钟 指令 设置 的 一 些 方法 、 特 点 如 下 : 

1) 为 提高 运算 效率 ， 应 避免 每 个 程序 周期 都 读 取 实 时 时 钟 。 

2) 使 用 西门 子 S7-200 РІС 的 READ_RTC ( 读 取 实时 时 钟 ) 与 SET_RTC (设置 实时 时 
钟 ) 指令 时 ， 读 取 、 设 置 的 数据 格式 均 为 BCD 码 的 。 

3) 如 果 觉 得 ВСЮ 码 不 便 计 算 、 处 理 ， 可 以 使 用 Clock Integer 指令 库 。 

4) Clock_Integer 指令 库 可 以 将 BCD 码 格式 的 57-200 日 期 、 时 间 转 换 为 十 进 制 整数 格 
式 ， 也 可 以 将 十 进 制 整数 格式 的 日 期 、 时 间 值 设 定 为 S7-200 时 钟 。 

【 问 9】 西 门 子 S7-200 PLC 定时 器 TON 的 断 电 保持 功能 的 特点 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 西门 子 57-200 PLC 定时 器 ТОМ 的 断 电 保持 功能 的 特点 如 下 : 

1) 定时 器 只 能 够 保持 有 记忆 定时 器 (TONR) ， 而 且 只 有 定时 器 、 计 数 器 的 当前 值 可 定 
义 为 保持 。 

2) 断 电 保持 是 指 断 电 再 上 电 时 ， 如 果 PLC 不 停电 从 STOP 到 RUN， 则 任何 值 不 会 变 
化 ，PLC 也 不 会 在 STOP 时 将 数据 清 零 。 

【 问 10] 怎样 修正 西门 子 57-200 PLC 的 压力 、 温 度 偏差 ? 
【 精 答 】 修正 西门 子 57-200 PLC 的 压力 、 温 度 偏差 的 方法 如 下 : 

1) 调整 变 送 器 的 电位 器 ， 使 输入 、 输 出 对 应 正确 。 

2) 如 果 变 送 器 最 大 量程 是 3000， 则 VWOxAIW0/32000，VW0 的 默认 值 是 3000，VW0 
增 大 则 输出 增 大 ，VW0 减少 则 输出 减少 。 

3) 不 同 变 送 需 的 计算 系数 大 小 不 同 ， 但 要 保证 系数 变化 得 大 ， 输 出 不 能 变化 得 更 大 ， 
这 样 有 利于 细 调 。 

【 问 11】 怎样 诊断 与 维修 S7- 300 内 部 错误 ? 
[152] 57-300 具有 强大 的 故障 诊断 功能 ， 可 以 通过 STEP7 编程 软件 获得 其 硬件 故障 与 编 
程 错误 的 信息 ， 从 而 能 够 迅速 地 查找 到 故障 、 排 除 故障 。 

这 里 所 讲 的 诊断 是 指 S7-300 内 部 集成 的 错误 识别 、 记 录 功 能 。 其 错误 信息 在 CPU 的 
诊断 缓冲 区 内 。 有 错误 或 事件 发 生 时 ， 标 有 日 期 、 时 间 的 信息 被 保存 到 诊断 缓冲 区 ， 时 
间 保 存 到 系统 的 状态 表 中 。 如 果 需 要 对 有 关 的 错误 处 理 组 织 块 编程 ，CPU 将 调用 该 组 
织 块 。 

诊断 与 维修 57-300 内 部 错误 的 方法 、 特 点 如 表 3-6 所 示 。 
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表 3-6 诊断 与 维修 57-300 内 部 错误 的 方法 、 特 点 
项 目 Ж 说 


1) 在 SIMATIC 管理 器 中 用 菜单 命令 View 一 Online 打开 再 现 窗 口 ,以 及 打开 站 ,可 以 查看 CPU 
错误 ,故障 诊断 符号 

2) 诊 断 符号 表示 模块 的 运行 模式 ,模块 故障 状态 。 如 果 模 块 存在 诊断 信息 , 则 在 模块 符号 上 将 
会 增加 一 个 诊断 符号 ,或 者 模块 符号 的 对 比 度 降低 

3) 当前 组 态 与 实际 组 态 不 匹配 诊断 符号 表示 被 组 态 的 模块 不 存在 ,插入 了 与 组 态 的 模块 的 型 
号 不 同 的 模块 

4) 无 法 诊断 诊断 符号 表示 无 线 上 连接 ,该 模块 不 支持 模块 诊断 信息 

5) 强制 符号 表示 在 该 模块 上 有 变量 被 强制 。 强 制 符号 可 以 与 其 他 符号 组 合 在 一 起 显示 

6) 通过 在 线 SIMATIC 管理 器 的 窗口 .在线 的 硬件 诊断 功能 打开 的 快速 窗口 ,在线 的 硬件 组 态 窗 
口 , 均 可 以 观察 到 诊断 符号 

7) 通 过 观察 诊断 符号 ,可 以 判断 CPU 模块 的 运行 模式 ,是否 有 强制 变量 .CPU 模块 是 否 有 故 
障 .功能 模块 (FM) 是 否 有 故障 等 

8) 打 在 线 窗 ,在 SIMATIC 管理 器 中 执行 PLC—Diagnostics/ Setting— Hardware Diagnostics, 可 
以 打开 硬件 诊断 快速 浏览 窗口 。 在 该 窗口 中 显示 PLC 的 状态 ,诊断 功能 模块 的 硬件 故障 ,双击 故 
障 模块 可 以 获得 详细 的 故障 

1) 建立 与 PLC 在 线 连接 后 ,在 SIMATIC 管理 器 中 选择 检查 的 站 ,执行 菜单 命令 PLC 一 Diagnos- 
tics/ Setting— Module Information ,将 打开 模块 信 息 窗 口 .显示 站 中 CPU 的 信息 

2) 模 块 信息 窗口 中 的 诊断 缓冲 区 Diagnostic Buffer 选项 中 ,给 出 了 CPU 中 发 生 的 事件 一 览 表 

3) 诊 断 事 件 包 括 模块 故障 .过 程 写 错 误 .CPU 中 的 系统 错误 .CPU 运行 模式 的 切换 .用 户 程序 的 
错误 ,用户 用 系统 功能 SFC52 定义 的 诊断 事件 等 
4) 模块 信息 窗口 中 ,编号 为 1, 位 于 最 上 面 的 事件 是 最 近 发 生 的 事件 
5) 诊 断 中 断 与 DP 从 站 诊断 信息 用 于 查找 模块 .DP 从 站 中 的 故障 原因 

6) Memory( 内 存 ) 选 项 给 出 了 所 选 的 CPU 、M7 功能 模块 的 工作 内 存 .装载 内 存 当 前 的 使 用 情况 

7)5сап Cycle Time( 扫描 循环 时 间 ) 选 项 卡 用 于 显示 所 选 CPU .M7 功能 模块 的 最 小 循环 时 间 最 
大 循环 时 间 .当前 循环 时 间 等 
8) Performance Data( 性 能 数据 ) 选项 卡 给 出 了 所 选 模块 CPUZFM 可 以 使 用 的 地 址 区 ,及 可 以 使 
的 ОВ SFB „SFC 等 
9) Communication( 通信 ) 选项 卡 给 出 了 所 选 模块 的 传输 速率 .可 以 建立 的 连接 个 数 .通信 处 理 占 
扫描 周期 的 百分比 

10) Stacks( 堆栈 ) 选 项 卡 只 能 在 STOP 模式 或 HOLD 保持 模式 下 调用 ,显示 所 选 模块 的 B Б: 
堆栈 

11) 在 模块 信息 窗口 各 选项 卡 的 上 面 显 示 了 附加 的 信息 

12) 从 Accessible Nodes 窗口 打开 的 非 CPU 模块 的 模块 信息 中 ,不 能 显示 CPU 本 身 的 操作 模 
式 .所 选 模块 的 状态 


1) 组 织 块 是 操作 系统 与 用 户 程序 间 的 接 

2)57 提供 了 各 种 不 同 的 组 织 块 (OB) 

3) 用 组 织 块 可 以 创建 在 特定 时 间 执 行 的 程序 响应 特定 事件 的 程序 

4) 系统 程序 可 以 检测 下 列 错误 :系统 程序 执行 中 的 错误 、 不 正确 的 CPU 功能 、 用 户 程 序 中 的 错 

错误 处 理 组 织 RNO 中 的 错误 等 
5) CPU 检测 到 错误 时 ,会 调用 适当 的 组 织 块 。 如 果 没 有 相应 的 错误 处 理 0B,CPU 将 进入 STOP 

模式 
6) 为 避免 发 生 某 种 错误 时 CPU 进入 停机 ,可 以 在 CPU 中 建立 一 个 对 应 的 空 的 组 织 
7) 可 以 利用 ОВ 中 的 变量 声明 表 提 供 的 信息 来 判别 错误 的 类 型 与 原因 
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利用 СРО 诊断 组 
冲 区 分 析 详 细 故 障 

















































































































































































































【 问 12】 怎样 利用 S7-300 组 织 块 ? 

【 精 答 】 57 可 以 通过 组 织 块 对 其 进行 错误 处 理 。 其 错误 分 为 异步 错误 、 同 步 错 误 。 其 中 ， 蜡 
步 错误 是 与 PLC 的 硬件 、 操 作 系统 相关 的 错误 ， 与 程序 执行 无 关 。 蜡 步 错误 不 能 直接 归 因 
于 运行 中 的 程序 。 异 步 错误 包括 优先 级 类 的 错误 、 自 动 化 系统 中 的 错误 (故障 模块 )、 匈 余 


一 94 一 kkrk PLC 故障 信息 


与 维修 代码 速 查 手册 зс с ус тс ус 





错误 等 。 
~ 0B87, 


一 些 异步 错误 组 织 块 如 表 3-7 所 示 。 


异步 错误 的 后 果 一 般 都 比较 严重 。 异 步 错 
操作 系统 检测 到 一 个 异步 错误 时 ， 将 会 


背 误 对 应 的 组 乡 


只 块 为 0B70~ 0B73 和 ОВ80 


启动 相应 的 ОВ, 


组 织 块 


表 3-7 一 些 异步 错误 组 织 块 
解 





时 间 错 误 处 理 组 
织 块 (0B80) 











1) ОВ 执行 时 出 现 故障 ,S7-300 CPU 的 操作 系统 会 调用 OB80 
2) 打 开 0B80, 可 以 从 0B80 的 临时 变量 中 得 到 相关 故障 信息 

















3) 该 类 故障 包括 循环 时 间 超 出 、 向 前 移动 时 间 跃 过 了 ОВ 的 启动 时 间 、 执 行 ОВ 时 应 答 故 障 、 


CLR 后 恢复 RUN 方式 等 





4) 如 果 0B80 没有 编程 ,CPU 变 为 STOP 方式 , 则 可 以 使 用 SFC39 到 42 封锁 或 延 时 

















5) 如 果 循 环 中 断 ,OB 仍 在 执行 前 





次 调 














时 ,该 ОВ 块 的 启动 事件 发 生 ,操作 系统 会 调 











OB80 














6) 如 果 在 同一 个 扫描 周期 中 ,扫描 时 间 超 出 0B80 被 调用 两 次 ,CPU 变 为 STOP 方式 , 则 可 以 通 


过 在 程序 中 适当 的 位 置 调用 SFC43“ RE_TRIGR” 来 避免 该 种 情况 的 发 生 























电源 故障 处 理 组 
织 块 ( 0B81) 








1) 与 电源 ( 仅 57-400) .后 备 电 池 有 关 故 障 发 生 时 ,S7-300 СРО 的 操作 系统 会 调用 OB81 

















2) 如 果 0B81 没有 编程 ,CPU 不 转换 为 STOP 方式 , 则 可 以 使 用 SFC39 到 42 来 禁用 





使 用 电源 故障 ( OB81) 




















\、 延 时 或 

















诊断 中 断 处 理 组 
织 块 ( 0B82) 














1) 模 块 具 有 诊断 能 力 , 又 使 能 了 诊断 中 断 , 则 当 它 检测 到 错误 时 ,会 输出 
CPU。 当 错误 消失 时 ,操作 系统 会 调用 0B82 


























2) 一 个 诊断 中 断 被 触发 时 ,存在 问题 的 模块 会 自动 地 在 诊断 中 断 ОВ 的 启动 信息 与 诊断 缓冲 
会 断 数据 .模块 起 始 地 址 , 可 以 用 SFC39 到 42 来 禁用 、 延 时 或 再 








中 存 入 4 字 节 的 论 
(OB82) 
3) 一 些 СОМЕ 数组 字 节 的 含义 如 下 : 
QD COME[1] =B#16#D 表示 通道 错误 ,外 部 故障 、 模 块 问题 
@ COME[ 2] = B#16#15 表示 该 段 信息 为 模拟 量 模 块 的 通道 信息 
(9) COME[3 
@ COME[4] 
5] 
6] 
7] 






































=B#16#0 表示 无 字 节 3 中 标示 的 故障 信息 
] =B#16#71 表示 模拟 量 输入 
=B#16#8 表示 模块 的 每 个 通道 有 8 个 诊断 位 
(7) COME[7]=B#16#8 表示 模块 的 通道 数 
@СОМЕ[ 8 ] =B#16#3 表示 0 通道 错误 与 1 通道 错误 ,其 他 通道 正常 
© COME[ 9] =B#16#10 表示 0 通道 断 线 
10 COME[ 10] =B#16#10 表示 1 通道 断 线 
=B#16#0 表示 2 通道 正常 ,其 他 通道 


(5) СОМЕ[ 
(6) СОМЕ[ 

















оо 





























首 与 2 通道 相同 























] = В#16#0 表示 СРО 处 于 运行 状态 ,无 字 节 2 中 标示 的 故障 信息 


一 个 诊断 中 断 请 求 给 








z% X 


使 用 诊断 中 





插入/ 拔 出 模块 中 
晶 织 块 (O0B83) 





@ COME[ 11] 
组 态 的 模块 插入 / 拔 出 后 
到 CPU 后 ,CPU 操作 系统 会 调 














ОВ83 








或 在 STEP7 下 修改 了 模块 的 参数 ,以 及 在 RUN 状态 把 所 做 修改 下 载 





CPU 硬件 故障 处 
晶 织 块 (0B84) 











1) CPU 检测 到 MPI 网 络 的 接口 故障 .通信 ， 
系统 会 调用 ОВ84 


2) 故 障 消除 时 ,也 会 调 


总 线 的 接口 故障 、 分 布 式 











该 OB 








1O 网 卡 接口 故障 时 ,操作 








优先 级 错误 处 理 
组 织 块 (0B85) 


1) 以 下 情况 可 能 会 触发 优先 级 错误 中 断 : 
D 访问 一 个 系统 功能 块 үт и 











© 产生 了 一 个 中 断 事件 ,但 是 


© 刷新 过 程 映像 表 时 ,IO б Г 


十 应 的 ОВ 没有 下 载 到 CPU 
1 错 ,模块 不 存在 或 有 故障 





2) 编写 0B85 程序 时 ,需要 根据 ОВ85 的 启动 信息 ,来 判 》 


定 是 哪个 模块 损坏 或 没有 插入 





架 故 障 组 织 块 








1) 出 现下 列 故障 或 故障 消失 时 ， 
рр 主 站 系统 故障 、 分 布 式 1/О 故障 
2) 故障 产生 与 故障 消失 时 , 均 会 产生 中 断 
3) 编写 0B86 的 程序 时 ,需要 根据 0B86 的 启动 信息 
4) 可 以 使 用 SFC39 到 42 封锁 或 延 时 ,以 及 使 能 0B86 


























会 触发 机 架 故 障 中 断 ,操作 系统 会 调用 0B86: 扩 





展 机 架 故 障 、 


判断 是 哪个 机 架 损 坏 或 找 不 到 
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(Ж) 

组 织 块 解 说 
1) 使 用 通信 功能 块 或 全 局 数据 (GD ) 通信 进行 数据 交换 时 ,出 现下 列 通信 错误 ,操作 系统 会 调 
ОВ87: 
D 接受 全 局 数据 时 ,检测 到 不 正确 的 帧 标识 符 (ID ) 

通信 和 错误 组 织 @ 全 局 数据 通信 的 状态 信息 数据 块 不 存在 或 太 短 
(OB87) @ 接受 到 非法 的 全 局 数据 包 编 号 

2) 如 果 用 于 全 局 数据 通信 状态 信息 的 数据 块 丢失 ,需要 用 0B87 生成 该 数据 块 ,将 其 下 载 
到 CPU 

3) 可 以 使 用 SFC39 到 42 封锁 或 延 时 ,以 及 使 能 通信 错误 ОВ 


同步 错误 组 织 块 的 一 些 特点 如 下 ，; 

1) 同步 错误 在 处 理 特定 操作 的 过 程 中 被 触发 ， 其 与 执行 用 户 程 序 有 关 的 一 些 错误 ， 可 
以 归 因 于 用 户 程 序 的 特定 部 分 。 程 序 中 如 果 存 在 不 正确 的 地 址 区 、 错 误 编 号 、 错 误 地 址 ， 均 
会 出 现 同步 错误 ， 则 操作 系统 会 调用 同步 错误 0B。 

2) 同步 错误 组 织 块 具体 包括 OB121 用 于 对 程序 错误 的 处 理 、0B122 用 于 处 理 模 块 访问 
错误 。 同 步 错误 ОВ 的 优先 级 与 检测 到 出 错 块 的 优先 级 是 一 致 的 。 

3) 同步 错误 可 以 采用 SFC36 MASK_FLT 来 屏蔽 ， 使 一 些 同步 错误 不 触发 同步 错误 ОВ 
的 调用 ， 但 是 CPU 在 错误 寄存 器 中 会 记录 发 生 的 被 屏蔽 错误 。 

4) 调用 SFC37 DMSK_FLT， 以 及 在 当前 优先 级 被 执行 完 后 ， 将 会 解除 被 屏蔽 的 错误 。 

5) 可 以 用 SFC38 READ_ERR 读 出 已 经 发 生 的 被 屏蔽 错误 。 

6) 可 以 在 不 同 的 优先 级 屏蔽 一 些 同步 错误 。 

7) 对 于 57-300 (KR CPU318 以 外 ) ， 不 管 错误 是 否 被 屏蔽 ， 错 误 均 会 被 送 入 诊断 缓冲 
X, H. CPU 的 组 错误 LED 会 点 亮 。 

8) 一 些 同步 错误 ， 可 以 调用 系统 功能 SFC44， 为 输入 模块 提供 一 个 替代 错误 值 ， 从 而 
可 以 使 程序 继续 执行 。 如 果 错 误 发 生 在 输入 模块 ， 则 可 以 在 用 户 程序 中 直接 替代 。 如 果 错 误 
发 生 在 输出 模块 ， 则 输出 模块 可 以 自动 地 用 组 态 时 定义 值 替代 。 替 代 值 不 一 定 能 够 反映 真实 
的 过 程 信号 ， 但 是 可 以 避免 进入 STOP 模式 与 终止 用 户 程序 。 

9) 一 些 组 织 块 的 特点 如 表 3-8 所 示 。 

表 3-8 ”一 些 组 织 块 的 特点 
да 解 说 







































































































































































1) 有 关 程 序 处 理 的 故障 事件 发 生 时 ,CPU 操作 系统 会 调用 ОВ121 
2)0B121 与 被 中 断 的 块 在 同一 优先 级 中 执行 
3)ОВ121 程序 在 CPU 执行 错误 时 执行 ,这 些 错误 不 包括 用 户 程序 逻辑 错误 .功能 错误 等 



















































































4) 打开 事先 已 经 插入 的 ОВ121 编写 程序 ,然后 在 项 目 Blocks 下 插入 FC1, 打 开 ЕСІ 编写 程序 ， 

编程 错误 组 织 再 打开 ОВІ 编写 程序 ,将 硬件 与 OB1 下 载 到 CPU 中 。 此 时 ,CPU 能 够 正常 运行 
(OB121) 5) 打开 事先 已 经 插入 的 0B121 编写 程序 ,在 Blocks 下 插入 Variable Table, 再 打开 , 填 入 MWO, 
M10.0, 再 点 击 键 ,程序 能 够 运行 正常 。 将 M10. 0 EX true 后 ,CPU 会 报错 停机 ,可 以 通过 CPU 的 


























诊断 缓冲 区 信息 查看 编程 错误 。 将 OB121 下 载 到 CPU 中 ,再 将 M10.0 EX true, СРО 会 报错 ,但 
是 其 不 会 停机 。MWO0 立刻 为 W#16#88,W#16#88 表示 ОВ 程序 错误 ,检查 发 现 FC1l 没有 下 载 。 下 
载 FC1 后 ,将 M10.0 置 为 true, 这 时 СРО 不 会 报错 ,程序 也 不 会 调用 0B121 


















































LO 访问 错误 组 1) 对 模块 的 数据 访问 出 现 故障 时 ,CPU 操作 系统 会 调用 0B122 
织 块 (0B122) 2) 0B122 与 被 中 断 块 在 同一 优先 级 中 执行 
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【 问 13】 怎样 更 换 西 门 子 S7-300 后 备 电池 ? 
【 精 答 】 更 换 西门 子 57-300 后 备 电 池 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 一 般 应 在 使 用 一 年 后 更 换 锂电 池 。 

2) 只 能 够 在 系统 通电 时 更 换 ， 以 免 丢 失 用 户 存储 器 中 的 程序 、 数 据 。 

3) 更 换 时 ， 打 开 CPU 模块 的 前 盖 ， 然 后 用 螺钉 旋 具 把 旧 的 后 备 电 池 从 电池 盒 中 取出 ， 
再 把 新 的 电池 的 连接 需 搬 和 人 电池 盒 ， 然 后 把 电池 推 和 人 电池 盒 ， 再 盖 上 CPU 模块 的 前 盖 。 

4) ММС 需要 在 断 电 的 情况 下 拔 出 或 插入 存储 卡 。 

【 问 14] 怎样 更 换 西门 子 S7-300 的 信号 模块 ? 
【 精 答 】 更 换 西门 子 S7- 300 的 信号 模块 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 更 换 西门 子 S7-300 信号 模块 时 ， 需 要 把 CPU 切换 到 STO 状态 ,切断 负载 供电 
电源 。 

2) 切断 负载 供电 电源 后 ， 首 先 打开 信和 号 模块 的 前 盖 ， 松 开 并 取 下 模块 的 前 连接 器 ， 然 
后 松 开 模 块 的 紧 固 螺钉 ， 取 下 旧 的 模块 。 再 取 下 新 模块 编码 器 的 上 半 部 分 ， 然 后 将 新 模块 固 
定 在 导轨 上 ， 再 将 接 好 线 的 前 连接 器 插入 模块 ， 并 将 它 放 到 正常 的 位 置 ， 然 后 关 好 模块 的 前 
盖 ， 再 接 通 负载 电源 ， 执 行 一 次 CPU 的 完全 再 启动 。 

3) CPU 正在 通过 MPI 交换 数据 时 ， 不 能 更 换 模块 。 如 果 不 能 确定 MPI 是 否 交换 数据 ， 
则 可 以 拔 下 CPU 的 MPI 口上 的 连接 器 。 

【 问 15] 怎样 更 换 西 门 子 S7-300 信和 号 模块 的 熔断 器 ? 
【 精 答 】 更 换 西 门 子 57-300 信号 模块 熔断 器 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) SM322 16* АС 120V 与 SM322 8* АС 230V 数字 量 输出 模块 有 熔断 器 ， 需 要 使 用 
8 AZ250V 的 熔断 器 。 

2) 更 换 时 ， 模 块 开 关 需 要 调 到 STOP 位 置 。 

3) 首先 切断 负载 电源 ， 再 拆 下 前 连接 器 ， 松 开 模 块 的 紧 固 螺钉 ， 再 取 下 模块 ， 然 后 拧 
下 模块 的 熔断 器 座 ， 更 换 熔 断 需 后 重新 拧紧 熔断 器 座 ， 再 安装 模块 ， 然 后 插 和 人 前 连接 器 ， 再 
重新 接 通 负载 电源 。 

【 问 16] 维修 西门 子 S7-300 PLC 时 如 何 确定 ММС 的 大 小 ? 
【 精 答 】 维修 西门 子 57-300 PLC 时 确定 ММС 大 小 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 确定 ММС 的 大 小 ， 以 便 完整 地 存储 STEP 7 的 项 目 。 

2) 为 了 给 项 目 选择 合适 的 MMC， 需 要 了 解 整个 项 目的 大 小 、 加 载 块 的 大 小 。 

3) 先 归档 STEP 7 项 目 ， 再 在 Windows 资源 浏览 器 中 打开 已 归档 项 目 ， 并 确定 其 大 小 ， 
这 样 可 以 查看 归档 文件 的 大 小 。 

4) 将 块 加 载 人 CPU， 选 择 PLC 一 Module Information 一 Memory。 在 Load memory ВАМ + 
EPROM 中 ， 可 以 查看 分 配 加 载 内 存 的 大 小 。 

5) 将 查看 分 配 加 载 内 存 值 与 已 经 确定 的 归档 项 目 大 小 相 加 ， 即 可 得 出 在 一 个 ММС 上 
保存 整个 项 目 所 需要 总 内 存 的 大 小 。 

【 问 17】 西门 子 $7-300 CPU 全 面 复位 后 哪些 设置 会 保留 下 来 ， 哪 些 没 有 保留 下 来 ? 
【 精 答 】 西门 子 $7-300 CPU 全 面 复 位 后 设置 会 保留 与 没有 保留 下 来 的 一 些 项 目 如 下 : 

1) 复位 CPU 时 ， 内 存 没 有 被 完全 删除 。 

2) 主 内 存 被 完全 删除 了 。 

3) 另 一 个 PROFIBUS 地 址 被 完全 删除 ， 不 能 再 访问 。 
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4) BA MPI 接口 或 一 个 组 合 MPIZDP 接口 的 CPU 只 在 全 部 复位 前 保留 接口 所 采用 的 当 
前 地 址 、 波 特 率 。 

5) 加 载 内 存 中 数据 、 保 存在 Flash-EPROM 存储 卡 (MC)、 微 存储 卡 (MMC) 上 的 数 
据 全 部 保留 下 来 。 

6) 除 加 载 内 存 外 ， 计 时 器 ( 除 CPU 312 ТЕМ 以 外 ) 与 诊断 缓冲 被 保留 。 

【 问 18】 为 什么 不 能 通过 MPI 在 线 访问 西门 子 S7-300 СРО? 
【 精 答 】 不 能 通过 MPI 在 线 访问 西门 子 $7-300 СРО 的 一 些 原因 与 维修 方法 如 下 : 

1) 如 果 在 CPU 上 已 经 更 改 了 MPI 参数 ， 则 需要 检查 硬件 配置 。 

2) 比较 MPI 参数 与 在 Set PG/PC interface 下 的 参数 ， 看 是 否 存 在 不 一 致 。 

3) 打开 一 个 新 的 项 目 ， 创 建 一 个 新 的 硬件 组 态 。 在 CPU 的 MPI 接口 的 属性 中 为 地 址 、 
传送 速度 设置 各 自 的 值 ， 将 空 项 目 写 入 存储 卡 (适应 具有 存储 卡 接口 的 S7-CPU) 中 。 把 该 
存储 卡 插入 到 CPU， 再 重新 打开 CPU 的 电压 ， 将 位 于 存储 卡 上 的 设置 传送 到 CPU。 
[19] 西门 子 57-300 错误 ОВ 有 什么 用 途 ? 

【 精 答 】 西门 子 57-300 错误 ОВ 的 一 些 用 途 如 下 : 

1) 西门 子 S7-300 如 果 发 生 一 个 所 描述 的 错误 ， 则 其 会 调用 并 处 理 相应 ОВ 

2) 如 果 西 门 子 S7-300 没有 加 载 描述 错误 相应 调用 的 ОВ, M) CPU 会 进入 STOP (KR 
0B70、0B72、0B73、0B81 等 外 ) 。 

【 问 20】 怎样 使 西门 子 S7-300 的 保留 区 会 被 重 写 或 者 不 被 重 写 ? 
DEZ] 使 西门 子 S7-300 的 保留 区 被 重 写 与 不 被 重 写 的 方法 如 下 : 

1) 在 STEP7 硬件 组 态 中 ， 定 义 一 个 块 为 保留 块 ， 而 它 在 CPU 中 不 存在 ,或 者 只 是 临 
时 安装 过 ， 则 这 些 区 域 的 部 分 内 容 会 被 重 写 。 

2) 在 STEP7 硬件 组 态 中 ， 把 几 个 操作 数 区 定义 为 保留 区 。 这 样 可 以 在 掉 电 后 ， 即 使 没 
有 备份 电池 ， 依 旧 可 以 保持 该 区 域 中 的 内 容 。 

【 问 21] 57-300 CPU 经 过 完全 复位 后 ， 其 运行 时 间 计 数 需 是 否 被 复位 ? 
[1825] 57-300 时 间 计 数 器 是 否 被 复位 的 特点 如 下 : 

1) 西门 子 $7-300 有 带 硬 件 时 钟 〈 也 就 是 内 置 的 实时 时 钟 ) 与 带 软件 时 钟 。 

2) 对 于 无 后 备 电 池 的 软件 时 钟 CPU， 运 行 时 间 计数 器 在 CPU 被 完全 复位 后 ， 其 最 后 
值 会 被 删除 。 

3) 对 于 有 后 备 电池 的 硬件 时 钟 CPU， 和 运行 时 间 计 数 器 的 最 后 值 在 CPU 被 完全 复位 后 
会 被 保留 。 

4) 西门 子 CPU 318, 57-400 СРО 的 运行 时 间 计 数 器 在 CPU 被 完全 复位 后 ， 其 最 后 值 
会 被 保留 。 
【 间 22】 西门 子 57-300 无 备用 电池 下 断 电 的 影响 与 完全 复位 有 差异 吗 ? 

【 精 答 】 西门 子 57-300 无 备用 电池 下 断 电 的 影响 与 完全 复位 是 有 差异 的 ， 具 体 表现 如 下 : 

1) 无 备用 电池 与 存储 卡 情 况 下 断 电 ， 硬 件 配置 信息 (R MPI 地 址 外 ) 、 程 序 被 删除 。 
但 是 ， 剩 磁 存 储 器 没有 影响 。 

2) CPU 被 完全 复位 情况 下 ， 其 硬件 配置 信息 被 删除 (ЇЙ MPI 地 址 外 ) 、 程 序 被 删除 、 
剩 磁 存 储 器 被 清 零 。 

【 问 23] 维修 西门 子 S7-300 时 能 将 2 线 制 传感器 连接 到 紧凑 型 CPU 的 模拟 输入 端 吗 ? 
【 精 答 】 维修 西门 子 S7- 300 时 可 以 将 2 线 制 和 4 线 制 的 传感器 连接 到 CPU ЗООС 的 模拟 输入 端 。 
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使 用 2 线 制 传感器 时 ， 需 要 在 硬件 组 态 中 将 电流 设置 为 测量 类 型 。4 线 制 传感器 的 设置 
与 其 一 样 。 

另外 ， 需 要 注意 以 下 事项 : 

1) 紧凑 型 CPU 只 支持 有 源 传感器 〈 即 4 线 制 传感器 ) 。 如 果 使 用 无 源 传感器 (Вр 2 Ж 
制 传感器 ) ， 需 要 使 用 外 部 电源 。 

2) 连接 时 ， 需 要 注意 所 允许 的 最 大 输入 电流 。 因 此 ，2 线 制 传感器 连接 时 ， 往 往 需要 
加 电流 限制 ,或 者 与 传感器 串联 一 只 РТС 热 敏 电阻 。 
【 问 24】 怎 样 设置 S7-300 CPU 的 DP 从 站 接口 才 可 以 使 用 它 进行 路 由 选择 ? 
【 精 答 】 如 果 使 用 СРО 作为 LSlave， 以 及 CPU 也 起 57 路 由 器 作用 ， 则 需要 注意 用 于 路 由 
选择 从 站 的 DP 接口 需要 设置 为 活动 状态 。 该 设 定 可 以 在 HW Config 中 完成 : DP 接口 属性 
对 话 框 中 ， 把 选项 Commissioning/Test operation 或 Programming, status/modify 激活 。 

如 果 必 须 通 过 DP 接口 来 建立 一 个 与 位 于 其 机 架 上 的 通信 伙伴 连接 时 ， 需 要 使 用 一 个 路 
由 连接 。 对 于 通过 MPI 与 一 个 位 于 其 机 架 上 的 通信 伙伴 的 连接 ， 则 不 使 用 路 由 连接 资源 
(不 适用 于 CPU 318). 
【 问 25】 西门 子 57-300 变量 是 如 何 储存 在 临时 局 部 数据 中 的 ? 
【 精 答 】 西 门 子 S7-300，L 堆栈 以 地 址 0 开始 。L 堆栈 中 ， 会 为 每 个 数据 块 保留 相同 个 数 的 
字 节 ， 作 为 存放 每 个 块 所 拥有 的 静态 、 局 部 数据 。 如 果 某 个 块 终 止 ， 它 的 空间 也 会 随 之 被 重 
新 释放 出 来 。 

另外 ， 指 针 总 是 指向 当前 打开 块 的 第 一 个 字 节 。 
【 问 26】 为 什么 使 用 S7-300 СРО 的 内 部 运行 时 间 表 时 没有 任何 返回 值 ? 
【 精 答 】 使 用 S7-300 CPU 的 内 部 运行 时 间 表 时 没有 任何 返回 值 的 原因 如 下 : 对 CPU 312IFM 
到 316-2DP 参数 化 系统 功能 块 SFC2 、SFC3 、SFC4 时 ， 为 一 个 运行 时 间 表 规定 了 一 个 大 于 
B#16#0 的 标识 符 ， 则 会 出 错 ， 且 所 需 的 功能 也 无 法 使 用 。 遇 到 这 种 情况 ， 需 要 在 块 的 
RETVAL 输出 处 输出 标识 符 8080h, 
【 问 27】 对 紧凑 型 CPU 313C-2 PtP 与 CPU 314-2 PtP 作业 同步 处 理 时 有 哪些 注意 事项 ? 
【 精 答 】 对 紧凑 型 CPU 313C-2 PtP 与 CPU 314-2 PiP 作业 同步 处 理 时 ， 需 要 注意 的 事项 如 
F: 用 户 程序 中 ,不 可 以 同时 编程 SEND 作业 与 FETCH 作业 。 
【 问 28】 如 何 使 用 西门 子 S7-300 的 SFC65、SFC66、SFC67、SFC68 进行 通信 ? 
【 精 答 】 使 用 西门 子 S7-300 的 SFC65、SFC66、SFC67、SFC68 进行 通信 的 方法 与 要 点 如 表 3-9 
所 示 。 






































表 3-9 ”通信 的 方法 与 要 点 





类 型 ж 说 
1) 使 用 系统 功能 SFC67 (X_GET) 一 一 从 一 个 被 动 站 读 取 数据 
单 向 基本 通信 2) 使 用 系统 功能 SFC68(X_PUT) 一 一 将 数据 写 入 一 个 被 动 站 ( 服务器) 




















3) 这 些 块 只 有 在 主动 站 中 才 调 
1) 调 用 站 中 的 系统 功能 SFC65 (X_SEND) ,在 该 站 中 将 数据 发 送 到 另 一 个 主动 站 






























































双向 基本 通信 2) 主动 的 主动 接收 站 中 ,数据 将 通过 系统 功能 SFC66 (X_RCV) 记录 
D 两 种 类 型 的 基本 通信 中 ,每 次 抉 调用 可 以 处 理 最 多 76B 的 用 户 数据 
i ие 
单 双向 基本 通信 2) 对 于 57-300 CPU ,数据 传送 的 数据 一 致 性 是 8B 


3) 对 于 S7-400 CPU ,数据 传送 的 数据 是 全 长 
4) 如 果 连 接 到 S7-200 , 则 需要 考虑 到 S7- 200 只 能 用 作 一 个 被 动 站 
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【 问 29】 西 门 子 S7-300 自由 分 配 10 地 址 有 哪些 特点 ? 
【 精 答 】 西门 子 S7-300 自由 分 配 IO 地 址 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 西门 子 S7-300 地 址 的 自由 分 配 : 可 以 对 每 种 模块 (5М/ЕМ/СР) 自由 地 分 配 一 个 
地 址 。 

2) 自由 分 配 地 址 可 以 优化 地 使 用 可 用 地 址 空间 。 

3) 在 创建 标准 软件 时 ， 分 配 地 址 过 程 中 可 以 不 考虑 所 涉及 的 57-300 的 组 态 。 

4) 西门 子 $7-300 地 址 分 配 可 以 在 STEP7 里 进行 。 

5) 西门 子 S7-300 地 址 分 配 ， 可 以 先 定义 起 始 地 址 ， 然 后 模块 的 其 他 地 址 以 它 为 
基准 。 

【 问 30】 西 门 子 S7-300 诊断 缓冲 器 有 什么 作用 和 特点 ? 
【 精 答 】 西门 子 S7- 300 诊断 缓冲 器 的 作用 和 特点 如 下 : 

1) 诊断 缓冲 器 是 一 个 带 有 单个 诊断 条 目的 循环 缓冲 器 ， 诊 断 条 目 显示 在 事件 发 生 序列 
中 。 第 一 个 条 目 显示 的 是 最 近 发 生 的 事件 。 缓 冲 器 如 果 已 满 ， 则 最 早 发 生 的 事件 会 被 新 的 条 
Н Ж тшт 

2) 诊断 缓冲 器 中 的 条 目 包括 故障 事件 、 用 户 定义 的 诊断 事件 、 操 作 模 式 转 变 及 其 他 对 
用 户 重 要 的 操作 事件 。 

3) 操作 模式 STOP 下 ， 在 诊断 缓冲 器 中 尽量 少 存储 事件 ， 以 便 能 够 很 容易 在 缓冲 器 中 
找到 引起 STOP 的 原因 。 为 此 ， 只 有 当 事 件 要求 产 生 一 个 响应 或 必须 注册 重要 信息 时 ， 才 将 
条 目 存储 在 诊断 缓冲 器 中 。 

Д) 根据 不 同 的 CPU， 诊 断 缓冲 器 的 大 小 或 者 固定 ,或 者 可 以 在 HW Config 中 通过 参数 
进行 设置 。 

5) 具备 诊断 缓冲 器 ， 能 够 更 快 地 识别 故障 源 。 

6) 具备 诊断 缓冲 器 ， 能 够 提高 系统 可 用 性 。 

7) 诊断 缓冲 器 能 够 评估 STOP 前 的 最 后 事件 ， 并 寻找 引起 STOP 的 原因 。 

【 问 31】 为 什么 S7-300 CPU 31xC 不 能 从 默认 地 址 124, 125 读 取 完整 输入 ? 

【 精 答 】 对 于 CPU313C (6ES7 313-5BE0. -0AB0)、313C-2DP (6ES7 313-6CE0. -0AB0)、 
313C-2PTP (6ES7 313-6BEO.-0ABO)、 314C-2DP (6ES7 314-6CFO0.-0ABO)、 314C-2PTP 
(6ES7 314-6BF0. -0AB0) 等 ， 需 要 检查 24V 电压 是 否 接 入 1 脚 。 

【 问 32】 西 门 子 S7-300 硬件 配置 编辑 器 中 时 钟 修正 因子 有 什么 作用 
【 精 答 】 西门 子 S7-300 硬件 配置 中 ， 可 以 通过 CPU 一 Properties 一 Diagnostics/Clock 进入 时 
钟 一 域内 指定 一 个 修正 因子 。 该 修正 因子 只 会 影响 CPU 的 硬件 时 钟 。 

【 问 33] 57-300 如 何 通过 PROFIBUS DP 用 功能 块 实现 主 、 从 站 间 数 据 交换 ? 

【 精 答 】 实现 S7-300 主 、 从 站 间 数 据 交换 的 方法 如 下 : 

1) 主 站 PLC 可 以 通过 调用 SFC14 DPRD_DAT 和 SFC15 DPWR_DAT 来 完成 与 从 站 的 数 
据 交 换 。 

2) 从 站 PLC 可 以 调用 FCL DP_ SEND 和 FC2 DP_ КЕСУ 完成 数据 的 交换 。 

【 问 34】 可 以 从 S7 CPU 中 读 出 哪些 标识 数据 ? 
【 精 答 】 读 出 标识 数据 可 以 通过 SFC 51 RDSYSST 来 读 出 订货 号 、CPU 版 本 号 。 相 关 索 引 
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1) 1 为 模块 标识 。 
2) 6 为 基本 硬件 标识 。 
3) 7 为 基本 固件 标识 。 
【 问 35】 使 用 CPU 315F 与 ЕТ 2005 时 ， 怎 样 避免 出 现 通信 故障 消息 ? 
【 精 答 】 使 用 CPU 57 315Е, ЕТ 200S、 故 障 安全 риро 模块 ， 则 会 调用 0B35 故障 安全 程 
序 ， 如 果 接 受 所 有 监控 时 间 的 默认 设置 值 ， 并 愿意 接收 通信 故障 消息 。 
另外 ，0B35 默认 设置 为 100ms， 如 果 将 F 10 模块 的 F 监控 时 间 设 定 为 100ms， 则 至 少 
每 100ms 寻 址 一 次 VO 模块 。 由 于 每 100ms 才 调 用 一 次 0B35， 所 以 会 发 生 通信 故障 。 
为 避免 出 现 通信 故障 消息 ， 需 要 确保 0B35 的 扫描 间隔 与 F 监控 时 间 有 所 差别 ， 并 确保 
F 监控 时 间 大 于 0B35 的 扫描 间隔 时 间 。 
【 问 36】DP 从 站 不 可 用 时 ，PROFIBUS 上 S7-300 СРО 的 监控 时 间 是 多 少 ? 
【 精 答 】 可 以 通过 CPU 属性 对 话 框 中 的 Startup 选项 卡 查 看 时 间 。 
【 间 37] 57-300 数据 通信 (交换 ) 的 特点 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 57-300 数据 通信 (交换 ) 的 一 些 特点 如 下 : 
1) 全 局 数据 通信 用 于 交换 小 容量 数据 。 全 局 数据 (GD) 可 以 是 输入 和 输出 、 标 记 、 
数据 块 中 的 数据 、 定 时 器 与 计数 器 功能 。 
2) 数据 交换 是 指 在 连 入 单 向 或 双向 GD IRAY CPU 间 ， 以 数据 包 的 形式 交换 数据 。GD 
环 由 GD 环 编号 来 标识 。 
3) 数据 交换 的 类 型 如 下 : 
D 单 向 连接 一 一 某 一 CPU 可 以 向 多 个 CPU 发 送 GD 数据 包 。 
(©) 双向 连接 一 一 两 个 CPU 间 的 连接 ， 每 个 CPU 均 可 以 发 送 与 接收 一 个 GD 数据 包 。 
4) 通过 相应 通信 块 来 交换 数据 ， 则 需要 进行 通信 块 间 的 连接 。 
5) 通过 定义 一 个 连接 ， 可 以 简化 通信 块 的 设计 。 
【 问 38】 怎 样 维修 S7- 300 的 一 些 故 障 ? 
【 精 答 】 57-300 的 一 些 故障 维修 如 表 3-10~ 表 3-12 所 示 。 


表 3-10 CPU, VO 扩展 装置 故障 维修 























































































































现 g H H 维修 
D 电压 切换 端子 设 定 不 良 1) 需 要 正确 设 定 切换 端子 
[POWER] LED HA3 2) D REEK 
1) 电压 切换 端子 设 定 不 良 1) 需 要 正确 设 定 切换 端子 
FR yy > Л 
G 2) 线路 短路 或 烧 坏 2) 需 要 更 换 电源 单元 
1 程序 错误 1) 需 要 修改 程序 
2) 电源 线路 不 良 2) 需 要 更 换 CPU 单元 
RUN | LED А ey a 
р" di 3) VO 单元 号 重复 3) 需 要 修改 1/O 单元 号 
4) 远 程 1/0 电源 关 , 无 终端 4) 需 要 接 通 电源 
运行 中 输出 端 没 闭合 ( [POWER] 灯 亮 》 | 电源 回路 不 良 需要 更 换 CPU 单元 
绩 号 的 继电器 不 动作 го 总 线 不 良 需要 更换 基板 单元 
编号 后 的 继电器 不 动作 го 总 线 不 良 需要 更 换 基板 单元 
特定 的 继电器 编号 的 输出 (入 ) 不 接 通 | 1/O 总 线 不 良 需要 更 换 基板 单元 
特定 单元 的 所 有 继电器 不 接 通 го 总 线 不 良 需要 更 换 基板 单元 
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表 3-11 输入 单元 故障 维修 
现 ж K ж m E 
没有 加 外 部 输入 电压 需要 供电 
加 外 部 给 入 电压 低 需要 加 额定 电源 电压 
输入 全 部 不 接 通 ( 动作 指 | 一 
Жы. 端子 螺钉 松动 需要 拧紧 
Е 需要 把 端子 板 补充 插入 锁 紧 ， 或 者 更 换 端 子 

端子 板 连 不 ту 、 о 

端子 板 连接 器 接触 不 良 
输入 全 部 断 开 (输入 指示 输入 回路 不 良 需要 更 换 单 元 
灯 灭 ) 
输入 全 部 不 关 断 输入 回路 不 良 需要 更 换 单 元 

输入 器 件 不 良 需要 更 换 输 入 器 件 

输入 配 线 断 线 需要 检查 输入 配 线 

КЕТҮҮ] 需要 拧紧 

ZEE Пуш Р: рр А 浙 紧 。 或 者 更 换 端 

特定 继电器 编号 输入 不 | ”端子 板 连接 器 接触 不 良 л ЕЕ сш 
Me 板 连 接 器 

外 部 输入 接触 时 间 短 需要 调整 输入 组 件 

输入 回路 不 良 需要 更 换 单 元 

иер 旨 仿 中 用 了 输入 继 日 

ы OUT 指令 中 用 了 输入 继 电 需要 修改 程序 

AE 

输入 回路 不 良 需要 更 换 组 件 
панда 一 Dp 
© то J OUT 指令 中 用 了 输入 继 需要 修改 程序 

外 部 输入 电压 低 需要 使 外 部 输入 电压 在 额定 值 范围 


输入 不 规则 ON/OFF 动作 





























噪声 引起 误 动 作 








需要 具有 抗 干扰 措施 :安装 绝缘 变 压 吉 安装 尖 
峰 抑 制 器 ,用 屏蔽 线 配 线 等 




















































































































端子 螺钉 松动 需要 拧紧 
ае 端子 板 补 充 ШО ну ЖЫЛ 
庙 子 板 和 连接 器 接触 不 良 | 需要 把 端子 板 补充 插入 、 锁 紧 。 或 者 更 换 端 子 
板 连接 器 
СОМ 端 螺钉 松动 需要 拧紧 
异常 动作 的 继电器 编号 ENEN є 需要 把 端子 板 补充 插入 、 锁 紧 。 或 者 更 换 端 子 
为 8 点 单位 端子 板 连 接 器 接触 不 良 板 连 接 器 
CPU 不 良 需要 更 换 CPU 单元 
ot A 需要 更 换 单元 
WEER) 
R 3-12 输出 单元 故障 维修 
п # 原 Е + 6 
没有 加 负载 电源 需要 加 电源 
负载 电源 电压 低 需要 使 电源 电压 为 额定 值 
输出 全 部 不 接 通 端子 螺钉 松动 需要 拧紧 
需要 把 端子 板 补充 插入 、 锁 紧 。 或 者 更 换 端 子 
端子 板 连接 加 接触 不 良 需要 把 端子 板 补充 插 和 人 、 锁 紧 。 或 者 更 换 端子 











板 连接 需 








一 102 一 Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з усе усу 




























































































































































































































































































( 续 ) 
ж 象 Ж K w 23 
A LL KA W ELENA 
输出 全 部 不 接 通 1/0 总 线 接触 不 良 需要 更 换 单 元 
输出 回路 不 良 需要 更 换 单 元 
输出 全 部 不 关 断 输出 回路 不 良 需要 更 换 单元 
输出 接 通 时 间 短 需要 更 换 单元 
К л ыш ы н 程序 中 指令 的 继电器 编号 重复 需要 修改 程序 
输出 回路 不 良 需要 更 换 单元 
输出 器 件 不 良 需要 更 换 输出 器 件 
输出 配 线 断 线 需要 检查 输出 线 
енвд н 端子 螺钉 松动 .端子 连接 接触 不 良 需要 拧紧 螺钉 需要 把 端子 充分 插入 并 拧紧 
继电器 输出 不 良 需要 更 换 继电器 
输出 回路 不 良 需要 更 换 单 元 
特定 继电器 编号 的 输出 输出 继电器 不 良 需要 更 换 继电器 
不 关 断 ( 动作 指示 灯 灭 ) 漏电 流 或 残余 电压 而 不 能 关 断 需要 更 换 负 载 或 加 假 负载 电阻 
特定 继电器 编号 的 输出 程序 OUT 指令 的 继电器 编号 重复 需要 修改 程序 
不 关 断 (动作 指示 灯亮 ) 输出 回路 不 良 需要 更 换 单 元 
程序 OUT 指令 的 继电器 编号 重复 需要 修改 程序 
输出 出 现 不 规则 的 ON/ 噪声 引起 的 误 动 作 需要 具备 抗 噪声 措施 :安装 抑制 器 、 安 装 绝缘 变 
OFF 现象 压 器 .用 屏 项 线 配 线 等 
端子 螺钉 松动 需要 拧紧 
端子 连接 接触 不 良 需要 端子 充分 插 人 ,拧紧 
СОМ 端子 螺钉 松动 需要 拧紧 
异常 动作 的 继电器 编号 端子 连接 接触 不 良 需要 把 端子 充分 插入 拧紧 
为 8 点 单位 熔 丝 熔断 需要 更 换 熔 丝 
CPU 不 良 需要 更 换 CPU 单元 
мыш САНЕ | inni 需要 更 换 单元 


正常 ) 








【 间 39】 如 何 快速 找 出 STEP7 程序 (SIMATIC S7-300、S7-400 PLC) 数据 中 的 DB2. DB160? 
【 精 答 】 找 出 STEP7 程序 (SIMATIC 57-300, 57-400 PLC) 数据 中 的 DB2. DB160 的 方法 
WF: 

1) 按 Ctrl+Alt+Q 组 合 键 ， 打 开 Go To Location 窗口 ， 然 后 在 Address 文本 框 中 直接 输入 
需要 找 的 地 址 。 

2) 如 果 直 接 写 成 DB2. DBB160; DB2. DBW160; DB2. DBD160， 则 可 以 用 交叉 参考 
找到 。 

3) ЕС, ЕВ 的 引 脚 直接 填写 DB 块 的 块 号 ， 在 程序 中 打开 ， 进 行 查找 。 

4) 程序 中 用 OPN DB2， 再 后 面 直 接 用 DBB160 或 DBW160 或 DBD160， 只 能 找 DB2 的 
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引用 位 置 。 
【 问 40】 西 门 子 S7-400 电源 或 绥 冲 区 出 错 有 什么 特点 ? 
【 精 答 】 西门 子 S7-400 电源 或 缓冲 区 出 错 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 电池 故障 情况 下 ， 电 池 检 测 BATT. INDIC 开关 是 激活 的 ， 则 57-400 只 访问 0B81。 
如 果 没 有 组 态 ОВ8І, ЖШ CPU 不 会 进入 操作 状态 STOP。 如 果 0B81 不 可 用 ， 则 电源 出 错时 ， 
CPU 依旧 保持 运行 。 

2) 电源 〈 仅 西门 子 S7-400) 或 缓冲 区 中 的 一 个 错误 触发 事件 ， 则 СРО 操作 系统 会 访 
问 0B81。 错 误 纠正 后 ， 重 新 访问 OB81。 

【 问 41】 更换 西门 子 $7-400 后 备 电 池 的 方法 与 要 求 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 更 换 西门 子 57-400 后 备 电池 的 方法 与 要 求 如 下 .: 

1) 一 般 在 使 用 一 年 后 更 换 锂 电池 。 

2) 只 能 在 系统 通电 时 更 换 电 池 ， 以 免 丢 失 用 户 存储 器 中 的 程序 、 数 据 。 

3) 更 换 时 ， 打 开 电 源 盖 ， 用 带子 把 旧 的 电池 从 电池 盒 中 拉 出 ， 然 后 插入 新 电池 。 按 
FMR 按钮 清除 错误 信息 ， 再 盖 上 电源 模块 的 前 盖 。 

4) 更 换 时 ， 注 意 电池 的 极 性 。 

5) BATT INDIC 开关 用 于 设置 被 监视 的 电源 模块 、 电 池 的 特征 。 

6) ВАТ 位 置 为 单 宽度 电源 模块 (只 占 一 个 横 位 )。 

7) 1BAT 位 置 用 于 双 宽 度 或 3 宽度 电源 模块 与 一 个 电池 。 

8) 2BAT 位 置 用 于 双 宽 度 或 3 宽度 电源 模块 与 两 个 电池 。 

【 问 42】 更 换 西门 子 57-400 信号 模块 的 方法 与 要 求 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 更 换 西 门 子 57-400 信和 号 模块 的 方法 与 要 求 如 下 : 

1) 更 换 信和 号 模块 时 ， 需 要 把 CPU 切换 到 STOP 状态 ， 或 确保 用 户 程序 允许 可 以 在 RUN 
模式 下 更 换 模块 。 

2) 更 换 信号 模块 时 ， 松 开 、 取 下 模块 前 连接 器 ， 再 松 开 模块 的 紧 固 螺钉 ， 再 取 下 旧 模 
块 。 然 后 安装 新 模块 ， 再 用 螺钉 紧 固 。 取 下 新 模块 编码 器 的 上 半 部 分 ， 将 接 好 线 的 前 连接 器 
插入 模块 ， 并 拧紧 。 如 果 CPU 在 STOP 模式 ， 需 要 将 它 切换 到 RUN 模式 。 

3) CPU 正在 通过 MPI 交换 数据 时 不 能 更 换 模块 。 如 果 不 能 确定 ， 可 以 拔 下 СРО 的 
MPI 口上 的 连接 髓 。 

【 问 43] 维修 西门 子 S7- 1200 时 如 何 上 传 程序 到 57 basic? 
【 精 答 】 西门 子 S7- 1200 PLC 维修 中 ， 上 传 程 序 到 57 basic 中 的 方法 与 要 点 如 下 : 
1) 西门 子 S7-1200 PLC 维修 中 ， 上 传 程序 到 57 basic 中 可 以 利用 在 线 CPU 上 传 。 
2) STEP7 提供 了 两 种 从 在 线 CPU 上 传 用 户 程序 代码 块 的 方法 。 
【 问 44] 维修 西门 子 57-1200 时 怎样 复位 ММС F? 
【 精 答 】 维修 西门 子 S7- 1200 时 ， 用 户 不 能 格式 化 MMC 卡 ， 只 能 复位 MMC 卡 。 具 体操 作 步 
又 如 下 : 

1) 把 ММС 卡 插 在 CPU ОЮ Р ШЖ STOP LED 灯 按 一 定 频 率 慢 闪烁 ， 则 说 明 CPU 
要 求 整 机 复位 。 

2) 将 模式 转换 开关 扳 到 MRES 位 置 ， 并 在 该 位 置 保持 大 约 9s， 直 到 STOP LED 灯 持 
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3) 在 3s 内 将 转换 开关 松 开 回 到 STOP 模式 位 置 ， 并 再 次 扳 到 MRES 位 置 。STOP LED 
灯 在 删除 过 程 中 闪烁 。 
4) 如 果 经 过 上 述 操作 ，MMC 卡 依旧 继续 请 求 整 机 复位 ， 则 说 明 该 卡 可 能 出 现 故障 。 





3.2 =% PLC * 


[їз] 45] =Z PLC 的 基本 结构 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 = PLC 的 基本 结构 如 表 3- 13 所 示 。 
表 3-13 IŽ PLC 的 基本 结构 
项 НҢ 解 ”说 


三 攻 PLC 的 基本 结构 主要 由 中 央 处 理 单元 (CPU) .存储 器 (RAM ROM) .输入 /输出 单元 (1 
0) .电源 .编程 器 等 组 成 














硬件 结构 



























































1)PLC 常用 的 CPU 主要 采用 通用 微 处 理 器 .单片机 、 双 极 型 位 片 式微 处 理 器 三 种 类 型 

中 央 控 制 处 理 单 2) 通 用 微 处 理 器 有 8080 .8086 .80286 .80386 等 ,单片机 有 8031、8096 等 ,位 片 式 微 处 理 器 有 
元 (CPU) AM2900 .AM2903 等 
3)FX2 可 编程 控制 器 使 用 的 微 处 理 器 是 16 位 的 8096 单片机 


























1) 可 编程 控制 器 常 配 的 存储 器 有 系统 存储 器 用户 存储 器 
存储 器 2) 系 统 存 储 器 主要 用 于 存放 系统 的 管理 程序 
3) 用 户 存储 器 主要 用 于 存放 用 户 编制 的 控制 程序 


















































1) = PLO 通过 输入 单元 可 以 实现 将 不 同 输入 电路 的 电 平 进行 转换 ,转换 成 三 蓉 PLC 所 需 的 
标准 电 平 供 PLC 进行 处 理 
2) 接 到 三 萎 PLC 输入 接口 的 输入 器 件 是 各 种 开关 按钮 .传感器 等 
З) 24 PLC 的 输入 电路 大 都 相同 
4) = PLC 输入 电路 中 有 光 耦 合 器 隔离 ,并 设 有 RC 滤波 器 ,用 以 消除 输入 触 点 的 抖动 与 外 部 
噪声 干扰 
5)PLC 输入 电路 常 有 的 类 型 有 直流 12~24V 输入 ,交流 100 ~ 120V 输入 .交流 200~240V 输入 、 
交 直 流 12~24V 输入 等 
































输入 接口 电路 




































































1) Z2 PLC 的 输出 有 三 种 形式 :继电器 输出 、 唱 体 管 输 出 、 唱 疗 管 输出 
2) 三菱 PLC 输出 端子 有 两 种 接 法 : 

输出 接口 电路 、 输 中 一 种 是 每 4~8 个 输出 点 构成 一 组 ,共有 一 个 公共 点 ,在 输出 共用 一 个 公共 端子 时 ,必须 用 同 
出 端子 ЛЕ. 同一 电压 等 级 。 但 是 不 同 的 公共 点 组 可 以 使 用 不 同 电压 类 型 .等 级 负载 , 且 各 输出 
共 点 间 是 相互 隔离 的 
@ 另 一 种 是 输出 各 自 独 立 , 没 有 公共 点 ,各 输出 端子 各 自 形成 独立 回路 
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电源 = PLC 的 供电 电源 一 般 是 市 电 供电 ,也 有 采用 直流 24V 电源 供电 的 


1) 编程 器 可 以 分 为 简易 型 编程 器 .智能 型 编程 器 

бн 2) =% PLC PI AIHH Н Р ЛЕЛЕ IA 28 PLC 的 存储 器 
З) 可 以 用 编程 器 检查 程序 .修改 程序 
4) 可 以 利用 编程 器 监视 三 蓉 PLC 的 工作 状态 










































































【 问 46】 Z8 PLC 的 工作 过 程 是 怎样 的 ? 
ES] < PLC 工作 过 程 主要 分 为 内 部 处 理 、 通 信服 务 、 输 入 处 理 、 程 序 执行 、 输 出 处 理 
几 个 阶段 ， 具 体 一 些 工 作 过 程 如 表 3-14 所 示 。 
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表 3-14 = PLC 工作 过 程 


































































































项 Н 解 说 
内 部 处 理 阶 段 在 该 阶段 , 三菱 PLC 检查 CPU 模块 的 硬件 是 否 正 常 .复位 监视 定时 器 ,完成 一 些 其 他 内 部 工作 
通信 服务 阶段 1) 在 该 阶段 ,三 萎 PLC 与 一 些 智能 模块 通信 、 向 应 编程 器 输入 的 命令 .更 新 编程 器 的 显示 内 容 等 
2) =Z PLC 处 于 停 状 态 时 , 只 进行 内 容 处 理 .通信 操作 等 内 容 
1) 输 入 处 理 也 叫 输入 采样 
输入 处 理 2) 在 该 阶段 顺序 读 人 所 有 输入 端子 的 通 断 状态 ,将 读 和 人 的 信息 存 人 内 存 中 所 对 应 的 映像 寄存 器 。 
在 该 输入 映像 寄存 器 被 刷新 ,然后 进入 程序 的 执行 阶段 
1) = PLC 梯形 图 程序 扫描 原则 , 先 左 后 右 , 先 上 后 下 的 步 序 , 逐 句 扫描 ,执行 程序 
2) 如 果 遇 到 程序 跳 转 指令 , 则 根据 跳 转 条 件 是 否 满足 来 决定 程序 的 跳 转 地 址 
程序 执行 3) 如 果 程 序 涉及 输入 /输出 状态 ,三 菱 PLC 从 输入 映像 寄存 器 中 读 出 上 一 阶段 采 入 的 对 应 输入 端子 
状态 ,从 输出 映像 寄存 器 读 出 对 应 映像 寄存 器 的 当前 状态 
4) 根 据 程序 进行 逻辑 运算 ,运算 结果 存 人 有 关 器 件 寄存 器 中 
输出 处 理 程序 执行 完毕 后 ,将 输出 映像 寄存 器 在 输出 处 理 阶 段 转 存 到 输出 锁 存 器 ,然后 通过 隔离 电路 、 了 驱动 

















功率 放大 电路 ,从 而 使 输出 端子 向 外 界 输出 控制 信号 ,驱动 外 部 负载 


[0] 47] =Z PLC 的 运行 方式 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 ZZ PLC 的 运行 方式 如 表 3-15 所 示 。 


项 Н 





表 3-15 =% PLC 的 运行 方式 
解 说 





运行 工作 模式 


























1) 处 于 运行 工作 模式 时 , 三菱 PLC 要 进行 内 部 处 理 .通信 服务 .输入 处 理 、 程 序 处 理 、 输 出 处 理 , 再 
环 扫描 工作 

2) 运行 模式 下 , 52 PLC 通过 反复 执行 反映 控制 要 求 的 程序 来 实现 控制 功能 ,为 了 使 三 蔡 PLC 的 
输出 及 时 地 响应 随时 可 能 变化 的 输入 信和 号 ,程序 不 是 只 执行 一 次 ,而 是 不 断 地 重复 执行 ,直至 三 奏 
PLC 停机 或 切换 到 STOP 工作 模式 

3) 23 PLC 的 该 种 周而复始 的 循环 工作 方式 称 为 扫描 工作 方式 
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停止 模式 














处 于 停止 工作 模式 时 ,三 萎 PLC 只 进行 内 部 处 理 与 通信 服务 等 内 容 





[ 0] 48] =Z PLC 编程 语言 的 特点 是 怎样 的 ? 
DEE] Z2 PLC 编程 语言 的 特点 如 表 3-16 所 示 。 


表 3-16 三菱 PLC 编程 语言 的 特点 








































































































































































































项 B 解 ”说 

1) 梯形 图 编程 语言 也 叫做 梯形 图 
梯形 图 2) 梯形 图 是 沿袭 了 继电器 控制 电路 的 形式 , 即 梯形 图 编程 语言 是 在 电气 控制 系统 中 常用 的 继电器 、 

接触 器 逻辑 控制 基础 上 简化 了 符号 演变 而 来 的 编程 语言 
шакы 该 种 编程 语言 是 一 种 与 计算 机 汇编 语言 相 类 似 的 助 记 符 编程 方式 ,用 一 系列 操作 指令 组 成 的 语句 
表 将 控制 流程 表示 出 来 ,并 通过 编程 器 送 到 三 萎 PLC 中 去 
EEN 1) RH ТЕС 标准 的 SFC 语言 ,用 于 编制 复杂 的 顺 控 程 序 
顺序 功能 图 Da A ус EnS и 

2) 该 种 编程 方法 容易 编 出 复杂 的 顺 控 程 序 
状态 转移 医 类 似 于 顺序 功能 图 ,可 使 复杂 的 顺 控 系 统 编程 得 到 进一步 简化 

1) 基本 上 沿用 了 数字 电路 中 的 逻辑 门 .逻辑 框图 来 表达 

2) 一 般 用 一 个 运算 框图 表示 一 种 功能 
PEER 
н ЗААН АЕ ЕЕ ER 

4) 目前 国际 电工 协会 (IC) 正在 实施 发 展 该 种 编程 标准 
高 级 语言 采用 高 级 语言 编程 后 ,用 户 可 以 像 使 用 PC 一 样 操作 PLC 
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【 问 49】 =Z PLC 软件 类 型 有 哪些 ? 
【 精 答 】 = PLC 软件 类 型 如 表 3-17 所 示 。 
表 3-17 ZÆ PLO 软件 类 型 
项 Н 解 ”说 
1) 系统 监控 程序 用 于 控制 可 编程 序 控制 器 本 身 的 运行 




















统 监控 程序 | И м үле м Ре 
АНАИРА ТОСЕ ИТЕРЕ 
户 程序 用 户 程序 是 由 可 编程 序 控制 器 的 使 用 者 编制 的 ,用 于 控制 被 控 装 置 的 运行 


















































【 问 50】 = FX 系列 PLC 的 发 展 特 点 是 怎样 的 ? 
【 精 答 】 = FX 系列 PLC 的 一 些 发 展 特点 如 下 : 

1) FX 系列 PLC 属于 小 型 可 编程 序 控制 锅 。 

2) FX 系列 PLC ЖР АЈ Е, F1, F2 系列 PLC 产品 。 

3) FX2 是 1991 年 推出 的 产品 ，FX0 是 在 FX2 后 推出 的 超 小 型 PLC。 后 来 推出 了 把 众多 
功能 凝集 在 超 小 型 机 壳 内 的 FX0S、FX1S、FXON、FX1N 、FX2N FX2NC 等 系列 PLC, 
[51] Z2 ЕХ 系列 PLC 型 号 命名 规律 是 怎样 的 ? 

【 精 答 】 =Æ ЕХ 系列 PLC 型 号 命名 规律 如 表 3-18 所 示 。 


表 3-18 =ЖЕҤЕХ 系列 PLC 型 号 命名 规律 

















FX(1)-(2)(3)(4)-(5) 
(1) 系 列 名 称 系列 名 称 如 0.2.0S 1S ON IN 2N 2NC 等 
(2) 输 入 /输出 总 点 数 











单元 类 型 . 

E 表示 输入 /输出 混合 扩展 和 
(3) 单 元 类 型 EX 表示 扩展 输入 模块 

EY 表示 扩展 输出 模块 

M 表示 基本 单元 


输出 方式 : 

R 表示 继电器 输出 
S 表示 晶闸管 输出 
T 表 示 唱 体 管 输出 








ШУ 
БІ 























(4) 输 出 方式 





特殊 品种 : 

Al 表示 AC 电源 ,AC( AC100~ 120V) 输 入 或 AC 输出 模块 
C 表示 接 插口 输入 /输出 方式 
D 表示 DC 电源 ,DC 输出 
F 表示 输入 滤波 时 间 和 常数 为 1ms 的 扩展 模块 

HH 表示 大 电流 输出 扩展 模块 

V 表示 立 式 端 子 排 的 扩展 模块 

如 果 特 殊 品 种 一 项 无 符号 , 则 表示 为 АС 电源 .DC 输入 、 横 式 端子 排 . 标 准 输出 





























(5) 特 殊 品 种 





























例如 ，FX2N-32MT-D 表示 FX2N 系列 ，32 1/0 点 基本 单位 ， 蝇 体 管 输出 ,使 用 直流 
电源 ，24V 直流 输出 型 的 三 萎 FX 系列 РІС. 
【 问 52] 怎样 查看 三 萎 FX 系列 PLC 的 密码 ? 
【 精 答 】 EEA FX 系列 PLC 密码 的 方法 与 要 点 如 下 : 

1) 使 用 串口 调试 器 ， 并 设置 好 有 关 参 数 。 
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2) MEZZ PLC 型 号 ， 并 根据 PLC 型 号 选择 在 串口 调试 器 中 输入 对 应 字符 串 。 具 体 一 
些 PLC 型 号 与 输入 对 应 应 字符 串 如 表 3-19 所 示 。 


表 3-19 — PLC 型 号 与 输入 对 应 字符 串 























PLC 型 号 对 应 字符 串 
ЕХІМ/ЕХІХ \57Х0800808\ЕТХӨВ 
ЕХ2 \57Х0700808\ЕТХбА 
ЕХ2 ЕРКОМ \57Х0800808\ЕТХӨВ 
FX2N \STX0300808\ETX66 
FXON/FXOX \STX0800808\ETX6B 





3) 发 送 后 ， 在 接收 框 中 会 显示 一 串 字 符 串 ， 这 些 字符 串 就 是 返回 的 密码 。 

4) 例如 ，FX 系列 PLC 密码 的 解密 方法 如 下 : 

波 特 率 : 9600。 

设置 串口 ， COMI1 。 

输入 : EHX, 

数据 位 : 7。 

停止 位 : 1。 

显示 : ASC。 

校 验 : ЕЛ 

发 送 : 02 30 38 30 30 38 30 38 03 36 42 

返回 一 串 十 六 进 制 的 ASCH H, 30 为 数字 0，31 为 数字 1，01 XA, 02 为 B， 以 此 类 
推 。 例 如 : 02 30 38 30 30 38 30 38 03 36 42 

\ 57Х4236353433323130\ ETX41 

密码 为 ，B6543210 (42=В) 

5) 例如 ，A 系列 PLC 密码 的 解密 方法 如 下 : 

发 送 : A2 07 00 FF 02 05 АЕ 00 08 C3 

接收 : ОВ 00 ЕЕ 02 00 АА 77 55 ВВ ЕЕ CD АВ А4 00 

密码 为 ， ABCDEF 

发 送 : A2 07 00 ЕЕ 02 05 АЕ 00 08 C3 

接收 : ОВ 00 ЕЕ 02 00 АА 77 55 ВВ СІ ВІ A1 А4 

密码 为 : Al1B1C1 

说 明 : 密码 为 返回 字符 中 BB 到 A4 间 的 字符 ， 以 每 2 字符 为 单位 ， 从 右 往 左 读 出 即 可 。 
【 问 53】 怎样 破解 FX 系列 PLC 的 密码 ? 
【 精 答 】 如 果 有 原始 程序 ， 将 PLC 记忆 体 全 部 消除 即 可 破解 FX 系列 РОС 的 密码 。 清 除 的 
参考 方法 如 表 3-20 所 示 。 




















表 3-20 参考 方法 
п Ж 解 说 
使 用 FXN DOS 版 V2.0 在 MODE 视窗 中 出 现 相关 的 画面 中 选项 ,用 上 、 下 键 选择 MEMORY ALL CLEAR ,然后 按 
以 上 版 本 软件 Enter 键 ,这 样 PLC 内 部 记忆 体会 全 部 被 清除 ,然后 只 要 再 把 原始 程序 输入 PLC 即 可 








т} 
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( 续 ) 

п Ж 解 说 

先 将 原始 程序 显示 在 荧屏 上 ,再 将 PLC 置 于 STOP 状态 ,然后 在 画面 功能 选择 列 中 选择 
使 用 FXN Windows 版 | PLC ,再 选择 PLC memory clear, 跳 出 新 画面 后 ,将 三 项 选项 全 部 选 定 ,然后 按 Enter 键 ,画面 出 
V1.0 以 上 版 本 软件 现 确定 及 取消 选择 ,此 时 , 选 确定 ,再 按 Enter 键 。 如 果 画 面 消失 , 则 说 明 该 PLC 已 恢复 到 出 
厂 时 的 状态 ,然后 只 要 再 把 原始 程序 输入 PLC 即 可 
使 用 堂上 型 程序 书 书写 器 与 PLC 连接 后 ,选择 ONLINE 模 态 ,再 按 СО 键 ,屏幕 会 要 求 输入 密码 ,此 时 需要 按 
вз | SP 键 8 次 ,再 按 GO 键 3 次 ,这 样 PLC 就 恢复 到 出 三 时 的 状态 ,然后 只 要 再 把 原始 程序 输入 
б PLC 即 可 
























































































































































【 问 54】 = ЕХ 系列 PLC 通信 问题 的 原因 有 哪些 ? 
【 精 答 】 维修 三 萎 FX 系列 PLC 通信 问题 的 一 些 原 因 如 下 : 通信 端口 异常 、 控 制 芯 片 损坏 、 
端口 插 拨 异常、 软件 需要 启动 、 端 口 电路 异常 等 。 
【 问 55] 怎样 维修 三 菱 PLC 模拟 特殊 功能 模块 FX2N-4AD-TC 故障 ? 
【 精 答 】 35 PLC 模拟 特殊 功能 模块 FX2N-4AD-TC 能 够 将 来 自 四 个 热电 偶 传 感 器 的 信和 号 
放大 ， 并 将 其 转换 成 12 位 的 可 读数 据 ， 并 且 存 储 在 FX2N 的 主 单元 中 。 

特殊 功能 模块 FX2N-4AD-TC 摄氏 、 华 氏 数据 均 可 以 读 。 但 是 需要 注意 ，FX2N-4AD-TC 
模块 只 能 处 理 K 型 、J 型 热电 偶 ， 如 果 是 其 他 型 号 的 热电 偶 ， 则 PLC 可 能 不 能 正常 读 到 相关 
数值 。 
【 问 56】 — 202% PLC 的 CPU 模块 上 的 ВАТТ . V 红色 ТЕР 指示 灯 有 什么 作用 ? 
【 精 答 】 一 些 三 萎 PLC 的 CPU 模块 上 的 ВАТТ . У 红色 LED 指示 灯亮 时 ， 说 明 PLC 内 部 的 
锂电 池 寿 命 将 结束 ， 需 要 尽快 更 换 锂 电池 ， 以 免 PLC 内 的 程序 自动 消失 。 
【 问 57】 用 FM355 控制 一 个 PID 回路 在 test 状态 为 什么 读 不 上 РУ 值 ? 
【 精 答 】 = РІС 用 FM355 控制 一 个 PID 回路 在 tet 状态 读 不 上 PV 值 ， 可 能 是 FM355 内 
部 有 一 个 处 理 器 独立 于 CPU 人 处理 已 被 参数 化 的 PID 参数 。CPU 与 FM355 进行 数据 交换 需要 
调用 FB31、PID_FM。 

如 果 改 变 PID 值 、 设 定点 值 读 PV 值 等 ， 每 次 修改 ， 需 要 设置 参数 Load_Par 为 1， 参数 
传 到 FM355 后 ，FM355 复位 Load_Par。 

读 PV 值 等 操作 ， 需 要 置 Read_ Var ja, PV 等 变量 送 到 CPU DB 中 ，FM355 复位 Read_ 
Var， 因 此 ， 得 到 连续 的 PV 反馈 值 ， 需 要 连续 置 Read_ Var 为 1， 这 样 才 可 以 读 到 PV 值 。 
【 问 58] 为 什么 FM450-1 接 好 线 后 读 不 出 编码 器 的 值 ? 
【 精 答 】 HEREZ PLC FM450- 1 接 好 线 后 读 不 出 编码 器 值 ， 需 要 检查 的 一 些 项 目 如 下 : 

1) 需要 检测 连接 是 否 接 好 。 

2) 需要 检查 FM450-1 的 参数 化 是 否 与 外 部 设备 一 致 。 

3) 需要 检查 编码 器 的 电源 信号 与 CPU 的 地 是 否 隔离 。 如 果 编 码 器 是 外 供电 源 ， 也 需要 
把 外 部 电源 的 地 与 CPU 的 地 相连 。 
【 问 59] 为 什么 在 FM350-1 中 选 24V 编码 器 启动 后 ，SF 灯 常 亮 ，FM350-1 不 能 工作 ? 
【 精 答 】 排除 在 FM350- 1 中 选 24V 编码 器 启动 后 ，SF 灯 常 亮 ，FM350-1 不 能 工作 ， 需 要 检 
查 的 一 些 项 目 如 下 : 

1) 需要 检查 软件 组 态 中 ， 要 选择 正确 的 编码 需 类 型 (应 为 24V 的 ) 。 

2) 需要 检查 FM350-1 侧面 的 跳 线 开关 是 否 正确 。 默 认 的 开关 设置 一 般 为 SV 编码 器 。 

3) 检查 在 线 硬件 诊断 结果 ， 看 模板 是 否 损 坏 、 异 常 。 
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【 问 60] EHRE PLC 的 一 些 故障 ? 
【 精 答 】 HEREZE PLC 一 些 故障 的 方法 如 表 3-21 所 示 。 


故 ” 障 


Ж 3-21 


解 说 


НН ж PLC 一 些 故 障 的 方法 





BATT.V р 


该 红色 LED 灯亮 时 ,说 明 PLC 内 的 锂电 池 寿 命 
免 PLC 内 的 程序 自动 消失 。 如 一 


故障 


























已 经 快 结束 了 , 则 需要 尽快 更 换 新 的 锂电 池 , 以 
民 更 换 新 的 锂电 池 后 ,该 LED 灯 仍 然 亮 着 , 则 可 能 是 СРО 板 存 在 





POWER 灯 呈 闪烁 


如 果 POWER 灯 呈 闪烁 状态 , 则 可 能 是 24+ 端 子 与 СОМ 端子 短路 。 














这 时 ,需要 将 24+ 端 子 的 配 


线 拔 出 。 如 果 指 示 灯 正常 , 则 需要 检查 线路 。 如 果 指 示 灯 依然 内 烁 , 则 可 能 需要 检查 PLC 内 的 电 


源 板 





PROG · Е ED 灯 
闪烁 

















的 内 容 检查 08060 ~ 08069 


该 红色 LED 灯 闪 时 ,可 能 是 程序 回路 不 合理 的 情况 参数 设 定 出 错 、 存 在 干扰 等 。 
上 型 书写 器 FX-20P-E 检查 D8004, 然 后 根据 D8004 
































面板 上 POWER 
灯 不 亮 














1) EHL I0 扩充 机 座 O 扩充 模 组 .特殊 模 组 正面 均 有 POWER LED 指示 灯 
色 灯 亮 。 如 果 主 机 通 上 电源 后 ,该 
子 的 配 线 拔 出 。 如 果 指 示 灯 正常 亮 起 ,表示 FX2 的 DC 负载 过 大 , 则 不 要 使 月 
另行 的 DC24V 电源 供应 器 。 如 果 将 24+ 端 子 的 配 线 拔 出 后 ,指示 灯 仍 然 不 亮 ， 
则 可 能 是 PLC 内 部 熔 丝 烧 断 , 则 需要 更 换 熔 丝 并 检查 熔 丝 熔断 的 原 医 











2) 主机 通 上 电源 时 ,LED 的 绿 























DC 











电源 ,而 要 采 





= 
























































指示 灯 不 亮 , 则 需要 将 24+ 端 
Н FX2 的 24+ 端 子 的 





= 3 PLC XIN- 
60MR-001 通电 后 
ERR 灯 闪 烁 , 输入 
хо 灯 常 亮 





























清除 命令 ,并重 














污 ,再 经 过 清洗 后 通 





所 传送 程序 。 青 














切 正常 














E PLC 通电 ,结果 POWER 灯亮 .RUN 灯亮 
亮 。 于 是 检查 ХО 线路 , 发现 ХО 对 应 的 光 耦 后 级 连接 点 的 РСВ 走 线 与 大 
ВАЙ, 


ERR IT NART ВЕ EFRR е, РАВО 34 PLC 编程 软件 发 现 程序 宁 乱 。 执 行内 部 





























,ERR 灯 不 亮 .X0 输入 
i 积 覆 铜 地 线 间 存在 脏 



































































































































3.3 ”其 他 PLC Ж 
【 问 61] 怎样 维修 施耐德 premium 系列 PLC 故障 ? 
【 精 答 】 维修 施耐德 premium 系列 PLC 的 一 些 故 障 如 表 3-22 所 示 。 
表 3-22 维修 施耐德 premium 系列 РЕС 的 一 些 故障 
故 障 原 因 处 理 方 法 
CPU 上 均 处 在 监视 池 没 有 装 电池 电 需要 装 好 电池 ,需要 更 换 电 池 。 说明; 更 换 电 池 时 , 如果 发 生 电源 
状态 , 备用 电池 故障 ER ы 中 断 , 则 由 于 КАМ 存储 器 自身 具有 离线 单独 保存 功能 。 所 以 ,处 理 
灯亮 і 器 可 确保 对 КАМ 存储 器 进行 保存 
受 的 电压 超 限 .大 
ps ШЕТ оо 根据 原因 进行 排查 ,如 果 更 换 电 源 模板 ,需要 先 关 闭 故 障 模板 的 电 
мад ОЕ 源 开关 更 换 卡 件 ,然后 恢复 供电 


不 稳定 ,模板 损坏 











PLC 处 在 STOP 状 
态 . 红 灯亮 








卡 件 掉 





电 、CPU 运行 
时 间 长 期 被 硬件 中 断 
占用 、CPU 运行 时 间 超 
出 CPU 中 设 定 的 看 门 
狗 时 间 














需要 检查 卡 件 .需要 调整 CPU 中 的 时 间 





PLC 处 在 STOP 状 
态 , 所 有 灯 闪 烁 


通信 卡 件 接口 存在 
松动 











1) 需 要 检查 卡 件 接口 
2) 重 新 启动 CPU 











3) 需 要 清理 内 存 再 重新 下 载 硬 件 、 软 件 , 然 后 寻 








新 启动 CPU 
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项 目 文件 


库 受 损 .硬盘 容量 太 小 











( 续 ) 
故障 原因 处 理 方法 
需要 砚 换 模 赤 更 换 主要 步 桑 各 下 ;切断 框 菏 电源 一 切断 170 系 
ыы 统 的 电源 _, 拆 下 VO ЖЕКЕШЕ ВЕ ЕО ЭЕ ЖШ г} [НЕЕ 1/ 
{г BERBE ETENE | O 模块 的 上 下 弹性 链 扣 ,使 它们 脱出 卡 口 一 垂直 向 上 拔 出 0 模块 
= pd 插入 更 换 装 的 7O 模块 ~ 将 1/O БЕЙШЕ K RIMAGE OREN 
签 与 对 应 标记 连接 VO 模块 的 接线 一 接 通 框架 电源 和 1/O 模块 系统 
的 电源 一 调试 /0 模块 ,确认 功能 正 党 
在 Unity Pro 处 于 运 
行 状态 时 , 出现 提 示 ， 有 授权 没有 安装 需要 安装 授权 
告知 无 授权 
Unity Pro 无 法 取 到 通信 中 断 、 控 制 器 需要 检测 网 路 状况 /检测 控制 器 STEP 2000 ,可 能 是 Unity Pro 运行 
数据 йй 出 错 
Unity Po 无 法 打开 | ”项 目 文件 受 损 数据 | 需要 用 备份 文件 恢复 ,需要 检查 硬盘 容量 /删除 临时 文件 ,不 要 对 





硬盘 进行 格式 化 /磁盘 优化 /磁盘 整理 工作 以 免 造 成 授权 丢失 





PLC 上 的 CP 切 到 
STOP 模式 、PROFIBUS 





















































ЕЕЕ E ЖШТ PROFIBUS о 
ЛҮ, ыы | ， 根据 原因 进行 排查 妈 可 
端 电阻 被 接 上 .相关 
OLM 掉 电 光缆 断 线 
Тер | т | 
状态 量 信号 与 现场 р 相关 熔 丝 熔断 | MARK EIRA 





DO 隔离 继电器 不 
动作 





DO 模 件 无 输出 , 模 
件 通 道 坏 或 模 件 电源 
不 正常 ;继电器 公用 线 























检查 模 件 电源 检查 继电器 


器 损坏 





电压 不 对 或 掉 线 ; 继 电 
【 问 62】 怎样 维修 施耐德 Quantum 系列 PLC 故障 ? 
【 精 答 】 


故 mi 


Ж 3-23 


解 


维修 施耐德 Quantum 系列 PLC 的 一 些 故障 如 表 3-23 所 示 。 
维修 施耐德 Quantum 系列 PLC 的 一 些 故 障 


说 





施耐德 Quantum PLC Quantum 
双 机 热 备 系统 在 MB+ 或 以 太 网 
出 现 问题 时 ,能 否 实现 自动 切换 


故 


1) 不 能 实现 自动 切换 


2) Quantum 双 机 热 备 系 统 能 够 实现 自动 切换 的 一 些 情 况 如 下 : 主机 架 RIO 适配器 











机 架 RIO 链 路 故障 





施耐德 Quantum PLC Quantum 
系列 CPU 处 于 掉 电 状态 下 , 通 
过 电池 进行 内 存 数据 保存 多 久 





障 .主机 架 电 源 故 障 .主机 架 CPU ШЖ + 
内 存 数 据 保 存 的 时 间 如 下 : 


140CPU11302 454 天 
140CPU11303 238 天 
140CPU43412X 238 天 
140CPU53414X 119 天 





施耐德 Quantum PLC Quantum 





1) 施 耐 德 Quantum PLC Quantum 有 热 启 动 与 冷 
2) 完全 下 载 一 个 项 目 后 的 第 一 次 启动 叫做 冷 启动 。 此 外 的 任何 其 他 





启动 





启动 叫做 热 






























































有 热 启 动 与 冷 启动 吗 Е 
生动 
施耐德 Quantum PLC Quantum 1) 中 断 锁 存 模块 只 能 够 用 于 本 地 机 架 , 不 能 够 用 于 RIO 或 DIO 分 站 上 。 因 此 ,不 能 
中 断 锁 存 模块 140HLI34000 能 | 够 用 于 双 机 热 备 系统 中 
用 于 双 机 热 备 系统 中 ,以 及 Con- 

















cept 中 用 ТЕС 编程 有 中 断 指 


令 吗 














2) Concept 中 只 有 








3)IEC 中 无 中 断 指令 














984LL 中 才 有 中 断 处 理 指令 ,Quantum 中 断 有 基于 硬件 的 中 断 、 基 


定时 器 的 中 断 ,所 有 中 断 指令 在 984LL/Fast 1/0 Instructions 下 





кууу 3 


具体 PLC 故障 维 


ESEME 


= 111 — 





故 


(Ж) 





施耐德 Quantum PLC 配置 
Quantum 远程 VO ( RIO ) 时 , 需 





RIO 结构 基于 5908 的 WO 联网 ,传输 介质 为 同 轴 电 缆 , 配 置 时 需 


如 下 : 
1) КЮ 最 多 可 有 31 个 分 站 


2) 每 个 RIO 分 站 ,最 多 64 个 字 输 入 ,64 个 字 输 出 





























要 注意 的 一 些 事项 














要 注意 哪些 事项 3)RIO 不 带 中 继 器 的 传输 距离 为 4572m。 如 果 使 用 光纤 中 继 器 ,网络 总 长 能 
到 13km 
4) Quantum 双 机 热 备 支持 RIO 结构 
施耐德 Quantum PLC 如 果 连 1) 为 减少 双 宛 余 MB+ 网 同时 被 干扰 或 同时 被 损坏 的 可 能 , 一 般 需 要 把 CableA Ca- 


成 双 宛 余 MB+ 网 ， 则 对 CableA 
与 CableB 在 长 度 上 有 哪些 要 求 





bleB 分 开 跑 线 ,并 且 系 统 对 CableA .CableB 在 长 度 上 符合 要 求 





2) 在 MB+ 网 络 上 的 任何 





[节点 间 CableA 、CableB 的 总 长 度 差 不 得 大 于 500ft( 150m ) 





施耐德 Quantum PLC 如 何 获 
得 Quantum 内 部 的 一 些 系 统 状 
态 以 及 RIO 分 站 或 DIO 分 站 每 
个 VO 模块 的 状态 














1) 如 果 在 Concept 中 








2) 功 能 块 PLCSTAT 
字 ,DIO-STAT 包含 了 106 个 字 








IEC 编程 ,可 以 通过 功能 块 PLCSTAT 获得 Quantum 内 部 的 


的 输出 PLC-STAT 包含 了 11 个 字 ,RIO-STAT 包含 了 160 个 














3) 功能 块 PLCSTAT 的 输出 DIO-STAT 只 与 RIO 分 站 上 的 状态 信息 相关 ,不 是 DIO 


分 站 上 的 信息 








4) 要 获得 某 个 RIO 分 站 或 某 个 ОТО 分 站 上 LO 模块 的 状态 ,可 以 分 别 用 功能 块 


RIOSTAT 或 DIOSTAT 





施耐德 Quantum PLC 如 何 配 
置 MB+ 光 纤 网 











1) 第 一 种 方法 :使 
或 490NRP25300 ,组 成 MB+ 光 纤 

2) 另 一 种 方法 : 直 
直接 连 光纤 























网 





CPU 上 的 MB+ 口 或 NOM 模板 ,通过 光纤 中 继 器 490NRP25400 


БИШЕ MB+ 光 纤 模 板 140NOM25200 ,不 需要 连接 光电 转换 器 ,可 








施耐德 Quantum PLC 以 太 网 
模板 140NOE771X0 上 Appl 
灯亮 


如 果 МОЕ 模板 发 生 过 系统 崩溃 ,会 在 模板 内 部 





创建 一 个 记录 文 

















上 的 Appl 灯亮 。 如 果 需 要 Appl 
NOE Diagnostics 一 进入 Crash Log 








件 , 并 且 NOE 模板 











灯 熄 灭 , 则 可 以 用 正 浏 览 需 进入 NOE 模板 一 进入 








File Diagnostics。 这 样 可 以 查看 到 崩 当 信息 ,然后 单 
击 Clear Crash Log File, 可 以 清除 骨 演 信息 ,Appl 灯会 熄灭 














施耐德 Quantum PLC 在 Inter- 
bus-S 网 络 中 有 无 终端 电阻 

















没有 终端 电阻 





施耐德 Quantum PLC 在 MB+ 


1) 最 多 安装 三 个 RR85 中 继 器 



























































网 络 或 DIO 网 络 中 ,最 多 安装 几 、 ROR 8 
个 RR85 HARS 2) 可 以 把 网 络 分 成 四 段 ,每 段 距 离 不 超过 450m 
施耐德 Quantum PLC 在 Quan- 可 以 安装 两 个 不 同 的 可 累加 电源 。 例 如 ,140CPS11410 与 140CPS11420 能 够 安装 在 
tum 的 一 个 底板 上 可 否 安装 两 | 一 个 底板 上 ,累加 的 电流 以 小 的 电流 计算 , 140CPS11410 的 电流 为 8А, 140CPS11420 
个 不 同 的 可 累加 电源 的 电流 为 11A。 因 此 ,总 的 累加 电流 为 16A 
【 问 63】 怎样 维修 永 宏 PLC 故障 ? 
【 精 答 】 维修 永 宏 PLC 的 一 些 故障 如 表 3-24 所 示 。 
表 3-24 EKE PLC 的 一 些 故 障 
故 Ж 解 说 





СВЕ/СВЕН 2 5 5 Г 
怎样 复位 充值 




















可 以 将 硬件 中 NP 选择 无 密码 保护 状态 , 然后 用 以 太 网 模 组 设 定 工具 进行 密码 重 置 或 清 
除 ,之 后 将 NP 复位 即 可 





ERR 灯 报 警 ,同时 YO 
与 ҮІ 亮 ,错误 码 LAdder 
程序 check sum 错误 ,该 
错误 是 什么 原因 引起 的 

















该 错误 可 能 是 WinProladder 在 编辑 中 














传输 干扰 .编辑 程序 有 bug 等 原 











所 引起 
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( 续 ) 
故 Ж 解 w 
ЕВ5-СМ5Н 工作 模式 1) 对 称 模式 时 ,4 个 端口 的 功能 相同 , 且 任 一 端口 接收 到 的 信息 均 会 传送 到 其 他 端口 


中 ,对 称 模式 与 非 对 称 模 | 2) 非 对 称 模式 时 ,端口 是 ! 为 主 ,其 接收 到 的 信息 均 会 传送 到 其 他 端口 。 端 口 是 2~4, 接 
式 有 什么 差异 收 的 信息 只 会 传送 到 端口 1 






























































PID 的 整定 方法 PID 的 整定 方法 包括 理论 计算 整定 法 .工程 整定 法 





计算 机 USB 口 用 Win- 
Proladder 软件 通信 无 法 
联机 








如 果 出 现 计 算 机 USB OH WinProladder 软件 通信 无 法 联机 ， 则 需要 检查 驱动 是 否 已 经 安 
装 好 .通信 参数 是 否 正确 ,以 及 需要 考虑 PLC 是 否 上 电 























ЖЖ PLC 调用 子 程序 的 一 些 方法 如 下 : 
调用 子 程序 的 方法 1) 使 用 CALL 指令 进入 子 程序 
2) 使 用 中 断 方式 调用 子 程序 


ЖЖ РОС 通信 连接 时 通信 不 上 的 一 些 原因 如 下 ; 
1) 通 信 线 接触 不 好 ,接线 存在 错误 
2) 通信 质量 不 好 ,需要 改 用 屏蔽 线 ,以 及 接地 良好 
3) 通 信 端 口 参 数 不 对 
通信 连接 时 通信 不 上 4) 通 信 指 令 错误 ,ERR 端 报错 ,SR 地 址 与 表格 地 址 不 一 臻 

5)SR 与 WR 系列 缓存 器 被 其 他 的 程序 占用 

6) 对 方 设备 不 支持 所 使 用 的 协议 

7) 多 台 相连 ,两 段 的 PLC 终端 电阻 拨 码 开关 需要 拨 为 ON 

8) 通 信 延 时 时 间 , 当 设备 距离 较 远 ,通信 质量 不 好 , 则 可 以 增加 通信 延 时 时 间 来 解决 


KE PLC 一 般 安 装 采 取 的 一 些 减少 干扰 的 措施 如 下 ; 
1) 为 抑制 电网 引入 的 干扰 ,可 以 采 异 苹 层 的 变 比 为 1 :1 的 隔离 变压器 

2) 为 减少 设备 与 地 间 的 干扰 ,可 以 在 电源 输入 端 串 接 LC 滤波 电路 

3) 将 PLC 的 IO 线 与 大 功率 线 分 开 走 线 ,如 果 必 须 在 同一 线 槽 内 , 则 需要 分 开 捆扎 交流 
线 .直流 线 
4)1/О 端的 输入 接线 不 要 太 长 

5)PLC 远离 强 干 扰 源 ,如 电焊 机 、 大 功率 硅 整 流 装 置 ,大 型 动力 设备 
6)PLC 不 与 高 压 电 器 安装 在 同一 个 开关 柜 内 

7)PLC 的 输入 与 输出 分 开 走 线 , 开 关 量 与 模拟 量 分 开 敷 设 

8) 动力 线 FEHR PLC 的 电源 线 IVO 线 分 别 配 线 

9) 隔离 变压器 与 PLC IO 间 采 用 双 绞 线 连接 
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一 般 安 装 采 取 什 么 措 
施 减少 干扰 









































Өл žy Ё BE ү a ЧА У 
怎样 维修 主机 ERR IT | 。 发 生 主机 ERR 灯 报 警 ,Y2 点 导 通 ,STACK 异 党 报警 的 原因 如 下 ;程序 异常 .PLC 处 理 不 过 


警 点 导 通 ,' 
А | 来 MSR PLC 初始 化 后 ,依旧 不 能 够 解除 报警 , 则 需要 检查 RAM SEBEPE 
жЕ =) 




















[ 18] 64] 怎样 解 台 达 DVP-32EX РІС 的 密码 ? 
【 精 答 】 台 达 DVP-32EX PLC 的 加 密 密 码 是 由 编程 软件 对 PLC 请 求 发 送 密码 ， 再 与 用 户 输 
入 的 密码 比较 。 因 此 ， 密 码 可 以 在 监测 通信 数据 中 找到 。 

具体 操作 步骤 如 下 : 

1) 运行 串口 监视 精灵 ， 并 对 串口 监视 。 

2) 运行 PLC 编程 软件 ， 并 选择 从 PLC 读 取 程序 。 

3) 编程 软件 出 现 输入 密码 时 ， 密 码 已 经 可 以 从 串口 监视 数据 中 获得 。 

4) 从 串口 数据 中 分 析 蜜 码 。 

例如 ， 在 接受 代码 中 为 : 3A 30 31 30 33 30 32 34 34 35 35 36 31 0D 0A 3A 30 31 30 31 30 
31 32 44 44 30 0D 0A 3A 30 31 30 33 30 34 33 31 33 31 33 31 33 31 33 34 0D 0A 
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其 中 最 后 一 行 的 红色 部 分 就 是 密码 。 该 部 分 先 按 ASC П 94960) FIF 31313131， 再 将 
31313131 分 隔 为 31 31 31 31， 然 后 按 ASCI 码 转 换 一 次 ， 便 可 以 查 到 密码 为 1111。 
【 问 65】 怎样 维修 欧姆 龙 PLC 故障 ? 
【 精 答 】 维修 欧姆 龙 PLC 一 些 故障 的 方法 如 表 3-25 所 示 。 


表 3-25 维修 欧姆 龙 PLC 一 些 故障 的 方法 

woo 解 й 
1) CJ1M CPU23 РІС 使 用 232 口 通信 时 ,CPU 的 DIP5 号 开关 需要 设置 为 On 

CJIM CPU23 PLC 上 传 2) CX-Programmer 软件 新 建 工程 ,网 络 类 型 可 以 选择 使 用 ToolBus 方式 ,并 在 设 定 -驱动 - 
程序 特别 慢 在 自 带 检测 波 特 率 前 面 打 钧 

3) 一 般 使 用 CS1W- CIF31 或 自 带 串口 的 计算 机 操作 

1) 新 程序 下 载 到 新 的 PLC 中 ,会 完全 覆盖 原 有 的 程序 , 原 有 的 程序 不 会 影响 PLC 的 动作 

2) 清除 PLC 原 程 序 的 操作 方法 如 下 :首先 将 PLC 与 计 算 机 在 线 连 接 , 然 后 切换 到 编程 模 
式 , 青 根据 菜单 清除 PLC 所 有 内 存 区 即 可 

СЈІМ 内 置 ETN 型 与 CJ1W-ETN21 在 功能 上 .设置 上 的 差异 如 下 : 

1)CJIM 内 置 ETN 型 不 支持 部 分 FINS 命令 

2)CJIM 内 置 ETN 型 不 支持 5МТР/РОРЗ 功能 

3)CJIM 内 置 ETN 型 不 支持 socket 功能 

1) CP1H ае 一 款 PLC, 类 型 如 下 : 

CP1H РІС 是 否 只 能 使 СРІН- 
用 CX-Programmer6. 1 的 СР1Н- хы ылаң 输入 型 
版 本 高 速 定位 型 
2)СР1Н PLC 只 能 使 用 CX-Programmer6. 1 的 版 本 

СРМІА ‚С51 或 СЛ Ж 1)СРМ1А 的 密码 是 4 位 
列 的 密码 是 几 位 2)С51 或 CJ1 系列 的 PLC ,密码 是 1~8 位 
СРМІА 欧姆 龙 PLC 在 CX-P 下 载 程序 时 提示 UM 区 被 保护 ,有 以 下 几 种 情况 : 

СРМІА 欧姆 龙 PLC 为 1) 新建 PLC 程序 时 ,设备 型 号 设置 中 选中 了 文件 内 存 为 只 读 , 维 修 时 只 需要 把 文件 内 存 只 
什么 会 在 CX-P FRE | 读 的 钩 去 掉 即 可 

























































































CJIM-CPU22 PLC Ж 
样 清 除 PLC 原 程 序 


























CJIM 内 置 ETN 型 与 
CJ1W-ETN21 在 功能 上 
设置 上 有 什么 差异 









































































































































序 时 提示 UM 区 被 保护 2) DM6602 不 为 0000 ,可 以 改 成 0000 , 断 电 再 上 电 即 可 
3) 用 户 程序 被 加 密 ,需要 先 释 放 密 码 。 该 种 情况 可 以 先 清 内 存 再 传 程序 
CPM2A PLC 外 围 端 1) CPM2A 的 232 口 旁 边 的 拨 码 开关 需要 拨 到 ON 
通信 不 上 2) 采 用 USB 口 连接 计算 机 ,可 以 考虑 采用 CS1W-CIF31+XW2Z-200S-CV 
1) 欧 姆 龙 DM HR ‚С\Т 靠 电容 可 保持 5 天 ,但 程序 可 保持 。 因 为 它们 是 用 闪存 存 









































CPM2AE 不 用 电池 , 程 
序 与 数据 可 保持 多 久 





储 的 
2)СРМ1А 读 写 DM .HR AR .CNT ,电容 可 保持 20 天 














CPM2AH 可 以 带 3 块 CPM1A-AD041, 但 是 ,需要 注意 以 下 事项 : 

1) СРМ2АН 安装 了 2 个 或 3 个 CPMI1A-AD041 时 ,该 CPU 的 服务 电源 不 能 使 用 
CPM2AH 可 否 带 3 块 2) Z T CPM1A-MAD01/MAD11/TS102/DA041 单元 ,CPU 上 的 服务 电源 DC24V 的 电流 

СРМІА-Аро41 不 应 超过 200mA 

3) 如 果 NT- А1001 的 RS422/RS485 适配器 被 连接 到 RS232 端口 , 则 只 外 

4) 如果 CJ1W-CIF11 型 RS422/RS485 适配器 连接 到 RS232C 端口 , 则 只 























6 连接 1 个 AD041 
能 连接 2 个 AD041 




















可 以 ,具体 操作 注意 点 与 要 点 如 下 : 

1) 需 要 在 CX-P 软件 设置 中 分 配 注释 内 存 

2) 下载 时 ,把 符号 打 钧 即 可 

3)CPM2A CPU 内 有 注释 内 存 , UM 默认 分 配 时 不 会 减少 梯形 图 的 编程 空间 ,但 是 如 果 增 加 
注释 空间 , 则 PLC 的 梯形 图 编程 空间 相应 减少 

4) 只 有 有 注释 而 无 名 称 的 符号 可 以 下 载 

5) 有 名 称 符 号 不 能 下 载 与 上 传 











CPM2A 的 PLC 可 否 下 
载 注释 
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( 续 ) 





CQMIH РІС ЕЩ 
间 ,频频 出 现 断 路 器 跳闸 
故障 


该 故障 需要 检查 的 内 容 如 下 : 




















电流 消耗 ( DC 5V ,6A) 


























1)PLC 所 有 模块 与 CPU 的 电流 消耗 不 能 大 于 电源 允许 的 最 大 
2)PLC 所 有 模块 与 CPU 的 功率 消耗 不 能 大 于 电源 允许 的 最 大 











电流 消耗 (总 30W) 








3) 上 电 时 的 最 大 冲击 电流 不 能 大 于 连接 断路 器 所 允许 的 最 大 承载 电流 











4) 选择 的 断路 器 考虑 允许 的 最 大 电流 外 ,也 要 考虑 一 定 的 裕 量 





CS/CJ1W-ETN21 广播 
参数 有 什么 特点 


CS/CJ1W-ETN21 广播 参数 的 一 些 特点 如 下 : 


1) CS/CJ1W-ETN21 欧姆 龙 PLC 广播 的 参数 有 4. 2BSD 4. 3BSD 


2)4.2BSD 与 4.3BSD 分 别 指 两 个 系统 


3) 早 期 4.2BSD 系统 是 将 host 位 为 全 0 定义 ,广播 地 址 后 的 4. 3BSD 系统 则 将 host 位 为 全 















































1 定义 
4) 该 处 广播 指 的 是 数据 交换 层 的 广播 
常 断 标志 P_OFF 、 
-OEE 有 什 | 向 果 有 一 段 程序 暂时 不 想 要 执行 ,但 又 不 想 删除 ,可 以 在 条 件 前 囊 人 P_OFF 
欧姆 龙 PLC C60P 怎样 欧姆 龙 PLC C60P 与 计算 机 实现 通信 的 连接 如 下 ;使 用 3G2C7( C20)-LK201-V1 通信 模块 、 
与 计算 机 通信 使 用 XW22Z-200P/500P-V(2m/5m) 连接 电缆 、 使 用 正确 的 软件 














如 何 处 理 CP1H 使 用 
USB 口 无 法 与 CX-Pro- 
grammer 软件 通信 

















1) 需 要 在 设备 管理 器 中 查看 通 
要 PLC LE E USB 通信 和 电线、 更 换 计算 机 UU 
































SB 口 或 PLC USB 











串 行 总 线 控制 器 中 是 否 有 显示 ,如 果 没 有 任何 显示 , 则 需 


硬件 接口 故障 、PLC 异常 等 


2) 在 设备 管理 器 中 出 现 感叹 号 或 者 是 显示 未 知 设备 , 则 需要 安装 USB 的 驱动 程序 .更换 计 











算 机 的 USB 口 重新 安装 驱动 等 
3) CX- Programmer 软件 新 建 工程 ,网 络 类 型 一 般 选 择 USB 











在 计算 机 侧 用 VB 编 
写 程序 发 HOSTLINK 协 
议 与 PLC 进行 串 行 通信 ， 

































































淡 内 存 区 命令 正常 。 发 1) 收 发 读 内 存 区 命令 响应 正常 ,说 明 计 算 机 与 РОС 双方 串 行 通信 硬件 上 是 正常 的 
ee Bi a 2) 检 查 写 命令 发 送 帧 格式 ,如 果 发 送 数据 部 分 写 的 ASC IRI АЕ 3F3F3F3F ,原意 是 发 送 
~ Р пр НЧ, а "ЕЕЕ Ж Й J Ум У Т ур TATE] a hh 

存 区 地 址 中 值 没有 改变 ， 数据 FFFF 到 PLC 的 DMO 中 。 因 此 ,说 明 该 故障 系 帧 格式 数据 错误 引起 的 

响应 命令 结束 代码 不 是 

正常 响应 
【 问 66】 怎样 维修 松下 PLC 故障 ? 
【 精 答 】 维修 松下 PLC 一 些 故 障 的 方法 如 表 3-26 所 示 。 

表 3-26 ”维修 松下 PLC 一 些 故障 的 方法 
故 障 解 说 
FP0-C32 程序 下 载 后 出 ey е 
现 运算 错误 产生 该 故障 需要 检查 程序 ,并 进行 PLC 设置 








FPOR- СЗ2СТ, 接收 到 ASC 
IJ 得 数据 , 想 要 转换 成 16 位 数 


据 , 执 行 会 报 运算 错误 











错误 标志 R9007\R9008 ,查看 指定 数据 是 否 超 出 范围 


FPOR 在 使 用 ASCI 码 转换 指令 时 一 般 没有 限制 。 出 现 该 故障 ,需要 监控 执行 该 指令 的 





FPOR- C32 报 E45 运算 
误 , 错 误 地 址 定位 在 F1 
指令 上 


错 
71 





产生 该 故障 的 一 些 原 





因 如 下 : 





置 为 脉冲 输出 
2)F171 指令 的 参数 表 中 的 参数 超出 范 











围 , 则 需要 检查 该 指令 


1) 没 有 正确 设置 , 则 需要 在 PLC 系统 寄存 器 设置 中 将 主 单元 输出 设置 中 的 对 应 通道 设 


的 各 项 数 




















FPOR 
不 上 


USB 通信 , 连 





接 





出 现 该 故障 ,需要 正确 安装 FPOR 用 的 USB 驱动 程序 





FP1-C40 系列 运行 时 





机 运行 灯 不 亮 , 编程 灯 总 


亮 ,报警 灯 常 亮 


开 


| 
(D 








大 








出 现 该 故障 ,可 能 是 程序 错误 或 运算 错误 .电池 异常 等 原 








引起 的 
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(2) 
Ж 解 说 
ЕР1-С72 上 电 PROG 与 | 出现 该 情况 ,可 能 是 电池 电压 低 导 至 程序 或 数据 丢失 ,因此 ,需要 检查 电池 电压 


ERR 指示 灯亮 

















FPG 电池 没 电 更 换 后 





该 故障 可 能 是 自行 设置 保持 型 


无 法 正常 运行 。 此 昌 





村 需要 监控 各 








区 中 的 数据 时 电池 没 电 , 导致 部 分 数据 丢失 ,从 而 使 程序 
字 , 查 找 错误 代码 ,错误 


地 址 





PLC 报错 
FP-X C30R 上 电 运 行 报 
E26 错误 














E26 表示 用 户 RO 


M 





区 异常 ,如 果 使 用 了 MRTC 








外 ,也 需要 检查 是 否 








是 ROM 区 域 损坏 引起 的 











插件 , 则 需要 检查 该 插件 是 否 受 损 。 男 








FP-X C30T 无 论 使 用 
F171 还 是 F167 指令 都 会 
及 运算 错误 








产生 该 故障 的 一 些 原因 如 下 : 
1) 没 有 正确 设置 , 则 需要 在 PLC 系统 寄存 器 设置 中 将 主 单元 输出 设置 中 的 对 应 通道 设 





置 为 脉冲 输出 


2) 指令 的 参数 表 中 








的 参数 超出 范围 , 则 需要 检查 该 指令 的 各 项 数据 








FP-X C30T 在 执行 脉冲 
输出 指令 时 , 报 E45 运算 


错误 














出 现 该 故障 , 需 

















eug 























先 在 系统 寄存 器 中 对 主 单元 输出 进行 相应 的 脉冲 输出 设置 ,并 确保 
设 定 值 没有 超出 设 定 范围 








FP-X C40RTOA 的 编程 
被 修改 为 通用 通信 模式 ， 
无 法 上 传 .下载 程 序 




















该 故障 可 以 通过 拨 动 模式 开关 来 解决 :将 PLC 从 [ RUN] 运行 切换 到 [ PROG. ] 编程 状态 


即 可 





FP-X C40T 通过 CH2 通 
道 发 脉冲 ,指令 原点 返回 指 
令 , 报 运算 错误 ,更 换 为 
СНІ 就 正常 执行 





出 现 该 故障 ,可 能 是 脉冲 指令 的 参数 表 中 有 不 正确 的 数值 或 系统 寄存 器 设置 不 正确 





FP-X C40T 系列 在 下 载 
程序 时 总 是 显示 运算 错 


出 现 该 故障 后 ,确保 程序 中 所 月 





有 指令 的 参数 都 在 允许 的 数值 范围 内 ,然后 清除 错误 再 



























































М en 
та 45 换 到 RUN 模式 
ЕР-Х E30R 的 扩展 报错 出 现 该 故障 ,需要 把 最 后 一 台 E30R 的 DIP 开关 全 部 置 ON 
1) 出 现 该 故障 ,可 能 是 在 PLC 没有 安装 电池 或 者 电池 电压 偏 低 的 情况 下 ,PLC 中 设置 了 


FP-X0 L40R 上 电 正 常 运 
行 ,但 ERR 指示 灯亮 





电池 异常 报警 选项 。 


一 PLC 系统 寄存 器 设置 一 异常 时 运行 ,将 
后 将 РОС 断 电 重 新 上 电 妈 可 



































因此 ,需要 消除 掉 ERR 灯 报 错 , 则 可 以 在 FPWING 软件 中 单 击 选项 
№. 4 电池 异常 时 警告 选项 的 勾 选 状态 去 掉 , 然 





2) 该 故障 ,可 以 根据 现场 监控 DT90000 中 的 数据 ,错误 代码 是 50, 表 示 电 池 异 常 报警 。 





>Н 








此 ,需要 检查 有 没 








有 安装 





电池 等 情况 





FP-X0 L60MR 编写 主 控 
程序 , 报 运算 错误 


出 现 该 情况 ,需要 根据 显示 的 错误 地 址 ,检查 相关 的 程序 是 否 编写 正确 








FP-X0 系列 РІС 使 用 
F171 指令 时 报 运算 错误 





出 现 该 故障 的 一 些 原因 如 
1) 参 数 表 中 数据 超出 范围 


F: 








2) 控 制 代码 ,频率 .加 减速 时 间 等 没有 在 允许 范 


减速 时 间 等 在 允许 范围 
3) 答 出 点 设置 不 





内 








,需要 逐个 检查 指令 参数 表 中 的 各 数据 





围 内 ,因此 ,需要 确保 控制 代码 .频率 、 加 





E 确 , 则 可 以 在 编程 软件 主 菜单 中 进入 选项 一 PLC 系统 寄存 器 设置 一 


主 单元 输出 设置 ,然后 将 使 用 的 输出 点 设置 改 成 脉冲 输出 即 可 















































FP-X0 下 载 程序 ,报警 ”| ”出现 该 故障 ,可 能 是 软件 需要 升级 
产生 该 让 障 的 一 些 原因 如 下 
Fp-X0 原点 返回 报 运算 | ”1) 没 有 正确 设置 , 则 需要 在 PLC 系统 寄存 器 设置 中 ,将 主 单元 输出 设置 中 的 对 应 通道 设 
错误 置 为 脉冲 输出 (Y* ,Y* )/ 原 点 输入 (X* ) 
2) 指 令 的 参数 表 中 的 参数 超出 范围 , 则 需要 检查 该 指令 的 各 项 数据 
FPX- AT [ [п] 导 乡 > > 
XC38AT ВЫРАЙ | 出现 该 故障 ,需要 在 PLC 系统 寄存 器 设置 中 对 No 402 等 做 相应 的 设置 ,使 指定 输出 肪 
RRG DAGA | A, a 
E 冲 的 通道 为 脉冲 输出 
错误 
FPX-C60T 原点 返回 指令 a ; , Беа 
А зазна, ИЕЛЕ Т ЭШЕ Ж ГАРЕЙ ХА 设置 为 通道 0 的 原点 输入 


F171 时 出 现 运算 错误 
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故 Ж 


解 说 


(Ж) 





FP-X 接收 了 ASC ПА 
数据 ,需要 转换 成 十 六 进 制 
数据 时 报 运 算 错误 























出 现 该 故障 ,可 能 是 因为 在 使 


























Е72 将 ASCI 码 转换 成 十 六 进 制 时 ,被 转换 的 ASC П = 
符 串 中 存在 有 0~ 9 与 A~F 以 外 的 字符 ,因此 ,需要 检查 ASCI 码 转换 时 是 否 在 范围 内 














FP-X 系列 的 编程 口中 1 
脚 SG 信号 是 否 与 外 壳 接 
地 ,电源 接地 信号 是 否 要 接 
到 PLC 的 外 壳 地 信号 














1)5С 信号 不 能 与 外 壳 接 地 相连 


2) 


电源 接地 信号 不 要 接 到 PLC 的 外 壳 地 信号 上 





FP-X 用 USB 上传. 下 载 
程序 ,显示 连接 不 上 





* 


现 该 


障 ,需要 在 计算 机 中 正确 安装 USB 驱动 





FP-X 执行 脉冲 指令 时 报 
Е45 运算 错误 


БЕ. 








数 表 中 有 超出 范围 的 数值 存在 





现 该 故障 ,可 能 是 因为 在 PLC 系统 寄存 器 对 相应 的 输出 通道 进行 设置 .脉冲 指令 的 参 





PLC 程序 报 语法 错误 , 错 
误 地 址 定位 在 定时 器 指 
FE 




















出 现 该 故障 ,可 能 的 原因 有 
1) 定时 器 的 编号 超出 默认 
改 为 较 大 值 











值 范围 , 则 需要 修改 系统 寄存 器 的 设置 ,将 计数 器 的 起 始 编号 








2) 定 时 器 的 设 定 值 的 参数 表示 


正确 ,注意 有 些 机 型 不 支持 使 











DT 作为 参数 














PLC 用 USB 与 计算 机 连 
接 , 以 前 能 连 上 , 现在 连 
不 上 





该 故障 需要 检查 FPWIN Pro 的 通信 设置 是 否 准确 .是 否 基 


被 重新 设置 























传输 程序 使 PLC 的 USB 端口 








PLC 运算 错误 ,错误 指向 
F170 指令 所 在 地 址 





出 现 该 故障 ,可 能 是 用 
PLC 报错 





户 程序 中 运算 得 到 的 PWM 占 空 比 数值 在 k1~k999 范围 外 ,导致 





PLC 运行 报 E45 运算 错 
误 , 错 误 地 址 58 是 F80 指 
令 , 这 是 为 什么 





1)[F80 BCD 1354-92 











的 数值 是 否 在 该 范围 内 


能 是 将 数据 寄存 器 中 的 二 进 制 数据 转换 成 BCD 码 
2) 数据 为 负数 或 大 于 9999 时 , 则 无 法 转换 会 产生 运算 错误 , 则 需要 检查 F80 指令 使 用 








更 换 ЕР105Н 的 CPU 单 
元 ,同样 的 程序 下 载 进 去 后 
运行 报错 














=. 
ЕЕ 





现 该 故障 ,需要 


L 





的 工具 软件 进行 数据 上 传 下 载 


认 数 据 是 否 与 原来 的 CPU 单元 的 相同 ,可 以 使 用 与 YPWIN GR 配套 








更 换 电 池 后 ,运行 PLC, 
还 是 PROG 和 ERROR 指示 
灯亮 ,上 传 程序 被 禁止 





出 现 该 故障 ,可 能 是 PLC РЧА 


数据 或 程序 已 经 丢失 ,导致 无 法 正常 运行 





监控 PLC 程序 时 出 现 数 
据 缓存 错误 ,但 是 PLC 程序 
运行 正常 





该 故障 可 能 是 由 于 计算 机 中 的 程序 在 运行 时 发 生 了 异常 而 产生 的 ,可 以 通过 确认 计算 
机 与 PLC 间 的 连接 线 正常 后 ,重新 启动 计算 机 中 的 监控 程序 与 重新 启动 操作 系统 来 解决 

















使 用 了 PLC 上 的 USB 与 
2 个 COM 口 后 ,发 现 有 一 个 
COM 口 无 法 通信 











1) 编程 口 (Tool) .USB йй 
多 同时 可 以 使 用 3 个 











2) COM2 端口 与 USB 不 能 够 同时 使 用 
3) 该 故障 可 以 通过 在 系统 寄存 器 中 去 掉 USB 端口 , 然 
也 可 以 通过 将 编程 口 设置 为 通用 通信 模式 使 用 解决 











.通信 插件 中 的 СОМІ 端口 和 COM2 端口 总 计 4 个 端 




















中 ,最 














重新 连接 COM 














解决 。 另 外 ， 





同样 程序 下 载 到 另外 一 














出 现 该 故障 ,可 能 是 项 








台 PLC 中 运行 就 会 报 运算 
错误 


【 问 67] 
【 精 答 】 





的 结果 ,可 以 利用 FPWIN GR 











怎样 维修 Kinco-K3 的 一 些 故障 ? 
维修 Кіпсо- КЗ 的 一 些 故 障 方法 如 表 3-27 所 示 。 


























为 :即使 是 相同 程序 也 会 因数 据 寄存 器 中 的 数据 不 同 而 产生 不 同 
系列 中 的 另 一 个 工具 软件 数据 编辑 器 下 载 PLC 的 数据 ,并 连 
同 程序 一 起 下 载 到 另 一 台 PLC 中 















































































































































































































































хуз 第 3 章 具体 PLC 故障 维修 与 问题 解答 с с су ус 一 117 一 
表 3-27 维修 Kinco-K3 的 一 些 故障 方法 
故 障 解 说 
Kinco-K3 提供 了 两 种 方法 将 CPU 恢复 到 出 厂 的 初始 状态 ,具体 操作 如 下 。 
1) 软 清除 
Kinco-K3 支持 软 清除 的 方式 来 清除 CPU 存储 器 中 的 数据 ,包括 用 户 程序 .配置 数据 、 密 码 等 ， 
从 而 将 CPU 恢复 成 出 三 的 初始 状态 。 软 清除 的 主要 步骤 如 下 : 
@ 让 CPU 的 编程 口 使 用 默认 的 串 行 通信 参数 
© 将 目标 CPU 断 电 ,将 其 运行 开关 拨 至 ЅТОР 位 置 ,再 对 CPU 重新 上 电 。 此 时 ,CPU 编程 口 将 
如 何 将 Kinco-K3 | 使 用 默认 的 通信 参数 :站 号 为 1 等。 说 明 : 在 软 清除 完成 前 不 要 改变 运行 开关 的 位 置 
的 CPU 恢复 到 出 厂 © 设置 计算 机 COM 口 的 通信 参数 ,准备 与 目标 CPU 进行 通信 。 也 就 是 在 PC 通信 设置 中 将 计 
的 初始 状态 算 机 COM 口 的 通信 参数 设置 为 目标 CPU 默认 的 通信 参数 
@ 执行 软 清除 命令 。 也 就 是 进入 KincoBuilder, 执 行 PLC 一 清除 命令 , 即 可 清除 CPU 存储 器 中 
的 所 有 内 容 
O 执行 完 “ 清 除 " 命 令 后 ,CPU 会 恢复 成 出 厂 状 态 , 用 户 程序 .配置 数据 密码 等 将 全 部 被 清除 。 
不 过 ,时 钟 仍然 保持 清除 前 的 设置 不 变 
© 软 清除 后 ,编程 口 的 通信 参数 被 配置 为 PLC 站 号 为 1 等 
2) 硬 清除 
上 电 后 , Kinco-K3 
的 CPU 的 ERR 指示 出 现 该 故障 的 原因 可 能 是 :用 户 工程 的 硬件 配置 中 配置 的 CPU 类 型 与 实际 的 CPU 类 型 不 一 
灯 点 亮 ,同时 程序 执 | 致 .用 户 工程 中 用 到 了 间接 寻 址 ,指针 指向 了 一 个 非法 的 变量 地 址 等 
行 异 常 
上 电 后 , Kinco-K3 
的 СРО 的 RUN 指 出 现 该 故障 的 原因 可 能 是 : 
示 灯 闪烁 (有 时 1) 用 户 工 程 中 用 到 了 间接 寻 址 ,指针 指向 了 一 个 非法 的 变量 地 址 
STOP |, ERR 灯 也 同 2) 用 户 使 用 的 编程 软件 KincoBuilder 的 版 本 与 目标 СРО 板 级 程序 的 版 本 不 匹配 


时 闪烁 ) 

















4.1 ABB АС500/$500 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


4.1.1 


1. LED 与 LCD 显示 信息 
АВВ AC500 系列 РІС 的 CPU 模块 上 有 LED 灯 。 其 LCD 背景 灯 一 般 是 关闭 的 ,文字 
“run” EÈ “stop” PARIER CPU 程序 的 运行 状态 。 
按 下 某 个 操作 按钮 RUN、DIAG、CFG 或 VAL， 则 LCD 背景 灯会 被 点 亮 ， 并 执行 相应 





АВВ AC500 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 
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功能 。 
出 现 故障 的 情况 下 ， 背 景 灯 也 会 被 点 亮 ， 且 系统 显示 故障 代码 。LED 与 LCD 显示 的 一 
些 信 息 含 义 如 表 4-1 所 示 。 
表 4-1 LED 与 LCD 显示 的 一 些 信息 含义 
LED 指示 类 | EX 颜色 LED=ON LED=OFF LED 闪烁 
表示 DC 24V __ 没有 供电 
绿色 Е JA үр 4 
PWR 供电 情况 绿色 供电 电源 正常 电源 
快速 闪烁 (4Hz) CPU 正在 
读 / 写 SD 卡 
表示 运行 oe CPU 处 于 停 闪烁 故障 LED 一 一 CPU 正在 写 
Р һуа 
RUN 状态 绿色 CPU 处 于 运行 模式 让 模式 内 闪存 EEPROM 
慢 速 闪烁 (1Hz) 系统 固件 
从 SD 卡 中 更 新 已 经 完成 无 误 
1) 表示 出 现 故 障 
2) 按 下 DIAG 键 后 ,在 没有 出 现 故 
到 M 快速 闪烁 (4Hz 与 RUN 一 
кщ OARBE] а | LCD 显示 中 会 显示 错误 | 障 或 公有 报 区 о жоо. 
指示 到 类 型 与 错误 代码 ,错误 代 | (E4 故障 ) , 该 а күп 
码 可 以 通过 DIAG 与 OK | 项 是 可 编程 的 
键 调 出 显示 
a | 表示 设备 工 | pp | 设备 安装 ,并 处 于 正常 | 不 正常 或 者 | „Гук ы ош п 
作 状 态 ”| 状态 设备 没有 安装 |e ОС 
ч 表示 要 读 或 
组 态 中 选中 的 | a e 没有 选中 
二 | 设备 ,作为 光标 ЕК. у. 设备 
随 上 下 键 移动 








2. 错误 等 级 











注 : 1. 当 故 障 出 现 后 ， 红 色 的 故障 LED 会 点 亮 ， 且 故障 信息 
2. 通过 按 DIAG 键 ， 可 以 显示 完整 的 故障 代码 与 确认 故障 。 


AC500 的 错误 等 级 如 表 4-2 所 示 。 





会 在 LCD 中 显示 。 





хоо 第 4 章 PLC 故障 信息 与 维修 代码 усе тс ут 一 119 一 





表 4-2 AC500 的 错误 等 级 




































































错误 等 级 | ”类 型 а Ж 示例 
El “| 致命 故障 | ”操作 系统 的 安全 功能 不 再 能 保证 系统 闪存 .RAM 出现 故障 
2. 操作 系统 功 能 没有 问题 但 是 系统 不 再 保证 用 户 程序 的 ee 
е2 | 严重 故障 „мелш 用 户 闪 存 故障 
户 程 序 是 否 ГА У 于 应 19 Т, ва р Hh oz | К m Ир 
nao | 轻微 故障 | ， 用 广 程序 是 奉 要 中 断 取 决 于 应 用 程序 ,用 户 可 以 决定 做 | 。 闪存 不 能 编程 VO 模块 故障 
出 相应 的 反应 




















外 设 故 障 , 仅 有 可 能 在 将 来 对 系统 有 所 影响 ,用 户 可 以 VO 模块 出 现 短 路 .电池 耗 尽 、 电 
决定 如 何 反 应 池 没 有 安装 
Е: 错误 信息 是 以 错误 代码 的 格式 在 编程 软件 Control Builder 中 显示 的 (可 通过 PLC browser 功能 查看 ) ， 错 误 是 以 文 
本 的 格式 显示 在 软件 Control Builder 的 状态 栏 里 ， 也 可 以 通过 调用 功能 块 来 进行 诊断 。 
з. dl~ d4 四 级 的 故障 代码 
故障 是 由 故障 等 级 与 数字 (0-63) 组 成 的 ， 通过 故障 代码 可 以 直接 对 故障 进行 识别 。 
d1 ~ 44 四 级 的 故障 代码 定义 了 不 同 故障 ， 具 体 如 表 4-3 所 示 。 


表 4-3 41-04 四 级 的 故障 代码 











Е4 警告 














Ше, 
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El...E4=00... 63( 故障 指示 ) | 如 错误 的 值 、 自 检 错 误 、 短 路 ,电池 耗 尽 ,电池 没有 安装 等 ,这 些 错误 直接 会 在 LCD 上 显示 
-> dl = 000...015 | 指示 发 送 故 障 的 部 件 ( СРО ,СОМ1 ЕВР IO-Bus 等 ) 
-> d2 = 000...255 定义 设备 内 部 部 件 故障 
-> d3 = 000...030 定义 模块 哪个 部 分 发 生 故 障 
-> d4 = 000...031 定义 模块 内 的 通道 











4. 故障 代码 查询 方法 

需要 得 到 全 部 的 故障 代码 ， 可 以 参照 下 列 步 又 进行 操作 : 

1) CPU 运行 ， 显示 屏 仅 显示 КОМ 状态 ， 且 背景 灯 是 关闭 的 。 

2) 故障 出 现时 ， 红 的 ERR LED 会 点 亮 ， 按 下 DIAG 键 可 以 查看 故障 信息 。 例 如 ， 在 右 
边 屏幕 显示 E4= 008， 根 据 故 障 等 级 的 不 同 ， 再 次 可 以 显示 E1~ E4。 本 例 中 E4=008 属于 警 
告 故障 (E4), 008 的 含义 为 空 或 不 存在 。 

3) 按 下 DIAG 键 ，LCD 背景 灯会 点 亮 ， 屏 幕 上 会 显示 更 深 一 层 诊断 的 故障 码 ， 显 示 
41=009 (dl 表示 细节 第 一 层 ) 009 表示 СРО 已 经 发 送 了 故障 。 

4) 再 次 按 下 DIAG 键 ， 屏 幕 显示 d2 = 022 (42 表示 细节 第 二 层 ) 022 表示 设备 为 
电池 。 

5) 第 三 次 按 下 DIAG 键 ， 屏 幕 显 示 d3=031 (43 表示 细节 第 三 层 ) 031 表示 没有 模块 





















































类 型 。 
6) 第 四 次 按 下 DIAG 键 ， 屏 幕 显 示 d4=031 (44 表示 细节 第 三 层 ) 031 表示 没有 通道 
类 型 。 

7) 如 果 单 击 OK 按钮 ， 故 障 会 被 确认 ， 显 示 画 面 会 返回 正常 状态 。 如 果 单 击 Esc 按钮 ， 
则 不 确认 故障 ， 显 示 画 面 会 返回 正常 状态 。 


4. 1.2 ABB S500 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


1. LED 与 LCD 显示 信息 
АВВ 5500 系列 РІС 的 O 模块 上 的 LED 指示 灯 指 示 运 行 状态 与 故障 信息 如 表 4-4 
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所 示 。 
表 4-4 ABB S500 系列 PLC LED 与 LCD 显示 信息 
LED 指示 灯 含义 颜色 LED=ON LED =OFF LED 闪烁 
СН-ЕВЕ * 表示 模块 故障 红色 IO 模块 内 部 故障 
表示 通道 故障 , 故 
CHLERR2 | 障 信息 以 组 的 方式 相关 组 内 发 生 严 重 相关 组 中 革 个 通道 
ОРЕН 显示 (数字 或 模拟 输 | 红色 下 应 ы 没有 故障 帮 陪 
CIl ERR4 | 入 及 输出 组 合 起 来 д И 
А 成 组 1.2.3 4) 
_. | ЕВР 与 ЕВР 接口 模块 ЕВР 与 ЕВР 接口 
FBP 示 FBP 通信 绿色 м, ЕИ 在 初始 化 阶段 
表示 Ñf 5 通信 正常 模块 通信 中 断 在 初始 化 阶段 
二 ЕВР 接口 模块 与 
е 不 -Bus ЕВР 口 模块 与 
jis | m 绿色 | ВР ОМИН ИО | ro 模块 间 没 有 | IO 扩展 模块 故障 
通信 模块 通信 运行 正常 通信 
表示 通过 端子 提 . 
рт A Hk pa HA + “К 
PWR 供 DC 24V 电源 绿色 电压 正常 电压 丢失 
严重 故障 ,数据 交换 停 例如 一 个 通道 故 
S-ERR 表示 总 和 故障 红色 | 止 ,有 赖 于 通信 主 站 的 没有 故障 障 , 数据 交换 没有 被 
表现 停止 
表示 通过 端子 提 Я 
9 下 正常 电压 丢失 
UP 供 DC24V 电源 绿色 BEIE% 电压 丢失 
输出 表示 开关 量 输 出 黄色 Ш = ON 输出 =OFF 
亮度 取决 于 模拟 量 信 TERA ЖЕ {Р 
号 的 值 量 信 号 的 值 
输入 表示 开关 量 输入 黄色 输入 =ON 输入 =OFF 
亮度 于 模拟 量 信 亮度 取决 于 模 拒 
ША 表示 模拟 量 输 入 黄色 Кы 模拟 量 1 模拟 
号 的 值 量 信 号 的 值 
Е: * 表示 CH-ERR1~CH-ERR4 所 有 的 ТЕР 都 被 点 亮 。 












































2. FBP-PROFIBUS DP 的 LED 指示 与 含义 
FBP-PROFIBUS DP 的 LED 指示 与 含义 如 表 4-5 所 示 。 


表 4-5 FBP-PROFIBUS DP 的 LED 指示 与 含义 

































































PROFIBUS 状态 设备 状态 
б ЖУ 
LED 绿 Hl | LED 红 H2 | LED 绿 Hl | LED 红 H2 
off off off off 电源 消失 
可 能 的 错误 如 下 : 
И Е Е 1) 与 总 线 主 站 没有 连接 
` 2) 总 线 适配器 PDP1/PDP2 的 从 站 地 址 没有 在 主 站 中 组 态 
3) 从 站 中 的 IZO 配置 与 主 站 的 组 态 不 一 致 
闪烁 on Е — 从 总 线 主 站 处 接收 的 设备 参数 错误 
off on — 一 与 主 站 连接 中 断 的 时 间 超 过 主 站 中 设 定 的 中 断 时 间 
on off = = 与 PROFIBUS ОР 主 站 通信 正常 
一 一 on off 与 终端 设备 通信 正常 
闪烁 [Ж 闪烁 闪烁 上 电 后 通信 适配器 自 检 
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( 续 ) 


PROFIBUS 状态 设备 状态 





S х 





LED 绿 Hl | LED 红 H2 | LED 绿 Hl | LED 红 H2 





1) 总 线 适 配器 在 等 待 从 终端 设备 发 送 来 的 组 态 数据 






































= — 闪烁 off 

Ж 2) 如 果 数 据 在 3s 内 没有 收 到 ,适配器 切换 到 并 行 模式 
= 一 off 闪烁 闪烁 发 生 可 以 补救 的 错误 
一 一 off on 发 生 不 可 以 补救 的 错误 ,更 换 总 线 适配器 


3. CPU 前 端面 板 显 示 和 操作 功能 键 

CPU 前 端面 板 是 带 有 背景 光 的 LCD 显示 ， 具 体 的 一 些 特点 如 下 : 

1) 6 位 的 七 段 码 显示 : CPU 状态 (如 RUN 或 STOP) 、 故 障 码 与 故障 等 级 、 地 址 修改 
与 集成 通信 卡 (Ethernet 或 ARCNET) 的 参数 设 定 、1/O 模块 通道 的 实际 值 等 。 

2) 三 角 显 示 : 显示 选中 的 功能 项 (激活 状态 )。 

3) 方块 显示 : 显示 СРО 与 通信 总 线 间 的 通信 状态 。 

4) ТЕР 显示 : LED 显示 的 含义 如 表 4-6 所 示 。 


表 4-6 LED 显示 的 含义 





















































LED 类 型 | ”颜色 含 Ж 
PWR 绿色 表示 CPU 的 电源 处 于 ON 状态 
RUN 绿色 表示 CPU 处 于 运行 状态 (停止 时 ,该 指示 灯 不 亮 ) 
ERR 红色 | 表示 有 故障 发 生 ( 故障 确认 后 ,该 指示 灯 关 闭 ) 














4. 模块 说 明 
(1) 开关 量 模块 DC522 与 DC523 (输入 /输出 ) 的 诊断 
开关 量 模块 DC522 与 DC523 (输入 /输出 ) 的 诊断 如 表 4-7 所 示 。 


表 4-7 DC522 与 DC523 (输入 /输出 ) 的 诊断 






























































示 示 符 а z 
E1... E4 dl 42 43 d4 R AC500 显示 <- 显 示 
000... 063 
等 级 通信 设备 模块 通道 故障 [PS501 PLC 浏览 <- 显 示 
字 节 6 字 节 6 тте 2 
Е 一 字 节 3 字 节 4 字 节 5 Е ЕВР 诊断 模块 <- 显 示 
位 6...7 位 0...5 
等 级 接口 ? 设备 2 模块 通道 错误 标示 错误 信息 修复 
DC522 与 DC523 模块 错误 
14 1...7 31 检查 核对 I/O 
3 31 19 зитине 1/O 模块 
11/12 ADR 1...7 模块 错误 
14 人 31 ио 模块 设 定 | 
3 31 3 Ета ро 模块 
11/12 ADR 1...7 超时 
14 1...7 31 模块 的 硬件 固件 
3 31 40 需要 更 换 IO 模块 
11/12 ADR 1...7 版 本 不 匹配 
14 1...7 31 И К 
3 31 43 模块 内 部 错误 “| 需要 更 换 IO 模块 
11/12 ADR 1...7 
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( 续 ) 
示 示 符 Е К 
E1... E4 41 42 43 d4 Кл. A AC500 显示 <- 显 示 
等 级 通信 设备 模块 通道 故障 Р5501 PLC 浏览 <- 显 示 
字 节 6 字 节 6 _. 
Е — 字 节 3 字 节 4 字 节 5 Е ЕВР 诊断 模块 <- 显 示 
位 6...7 位 0...5 
等 级 接口 设备 2 模块 通道 四 错误 标示 错误 信息 修复 
DC522 与 DC523 模块 错误 
14 1,57 31 К 
内 部 数据 区 
3 31 36 Обл ш PEER VO 模块 
11/12 ADR 1.2.7 Е ; 
14 1...7 31 需要 重新 开始 
3 31 9 [ymaa PA 
11/12 ADR КО, 
14 1...7 31 
3 31 26 参数 错误 需要 检查 主 站 
11/12 ADR 17 
14 1.27 31 
3 31 11 过 程 电压 太 低 | 需要 检查 过 程 电压 
11/12 ADR 7 
14 Haat 31 ETEEN 
过 程 电压 关 
4 31 45 А, с 需要 检查 过 程 电压 
11/12 ADR 1...7 СОМ => ОРЕ) 
DC522 通道 错误 
14 Ia? 31 Е 
4 0...15 47 输出 有 短路 需要 检查 连接 
11/12 ADR 27 
DC523 通道 错误 
14 Пет, 31 Е i 
4 0...23 47 输出 有 短路 需要 检查 连接 
11/12 ADR 1...7 
© 在 AC500 中 会 用 到 下 列 接口 标示 符 : 
14=1/0- ÑR 
11=СОМ1 ( 例 CS31 总 线 ) 


12=COM2 
(ЕВР 诊断 块 不 包括 这 些 标示 符 ) 
@) 使 用 Device 进行 下 列 分 配 应 用 : 
31= 模 块 自身 
1..7= 扩 展 模块 1..7 
ADR= 硬 件 地址 ( 例 DC551) 
© 使 用 Module 通过 主 站 进行 下 面 分 配 应 用 : 
模块 错误 : IO- 总 线 或 FBP: 31= 模 块 自身 ; COM1/COM2; 1..7= 扩 展 1..7 
通道 错误 : 10- 总 线 或 FBP = 模块 类 型 (2=DO); СОМІ/СОМ2; 1.. 7= 扩 展 1..7 
@ 假设 模块 错误 ， 使 用 通道 “31= 模 块 自 身 ” 输 出 。 


(2) 开关 量 模块 DC522 与 DC523 (输入 /输出 ) 的 显示 
开关 量 模 块 DC522 与 DC523 (输入 /输出 ) 的 显示 如 表 4-8 所 示 。 
(3) 开关 量 模块 DX522 (输入 /输出 ) 的 显示 

开关 量 模 块 DX522 (输入 /输出 ) 的 显示 如 表 4-9 所 示 。 
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表 4-8 DC522 与 DC523 (输入 /输出 ) 的 显示 




























































































































































































LED 
LED 灯 状态 颜色 
关 闪 
输入 /输出 er 
DC522;00...15 aa 黄色 | ”输入 /输出 = 关 输入 /输出 =ON = 
DC523:00...23 ны! 
DC 24V 过 程 电压 过 程 电 压 正 常 同 模块 初始 化 不 
P Я 过 程 电压 缺失 
接线 端子 жа) ияк |ы 正确 
СН-ЕККІ 通道 错误 
CH-ERR2 错误 信息 分 组 ( 开 红色 没有 错误 或 过 程 通信 组 内 的 严重 通信 组 的 一 个 通 
CH- ERR3 关 量 输入 /输出 组 成 | ” 电压 缺失 错误 道上 的 错误 
CH-ERR4 1.2.3.4) 
CH-ERR* 模块 错误 红色 一 内 部 错误 = 
Е: 1. = 表示 CH-ERR1 ~ CH-ERR4 所 有 的 LED 一 起 亮 。 
2. 上 电 过 程 中 ， 模 块 自动 初始 化 。 这 时 所 有 LED (接收 通道 的 LED) 都 是 开启 的 。 
3. 在 5500 系统 数据 中 ， 查 看 相同 的 部 分 LED 诊断 。 
表 4-9 “开关 量 模块 DX522 (输入 /输出 ) 的 显示 
LED 
LED 灯 状态 颜色 
关 开 N 
CH-ERR * 模块 错误 红色 在 O 模块 内 的 错误 = = 
СН-ЕВВ1 
通道 错误 .错误 信息 Мети Е 
CH-ERR2 ко a а 没有 错误 或 过 程 电压 | ”通信 组 内 存 | ”通信 组 的 一 个 
CH-ERR3 ЗА AAT y E | p 在 严重 错误 通道 上 存在 错误 
组 成 组 1.2.3 4) 
CH-ERR4 
UP DC 24V 接线 端子 绿色 有 电压 电压 丢失 == 
输出 开关 量 输 出 黄色 输出 = 输出 = 关 一 
输入 开关 量 输入 黄色 输入 = 输入 = 关 一 
Е: 1. * 表示 CH-ERR1~CH-ERR4 的 所 有 LED 一 起 亮 。 
2. 上 电 过 程 中 ， 模 块 自动 初始 化 ， 这 时 所 有 的 LED 都 是 开启 的 。 
3. 不 是 所 有 模块 都 拥有 所 有 的 LED。 








4.2 KDN-K3 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


KDN-K3 系列 РІС CPU 运 
通信 指示 灯 (Comm), 





(STOP), 
тх, 


指示 灯 


运行 


运行 


状态 指示 灯 包 括 运 
故障 指示 灯 (Ет) 


y= A 


运行 


表 4-10 各 指示 灯 对 照 的 故障 信息 




















л 


故障 信 


指示 灯 (КОМ), 
各 指示 灯 对 照 的 故障 信息 如 表 4-10 


* 


停止 指示 灯 





运行 指示 灯 
(RUN) ,停止 指示 灯 
(STOP) 


1) 运行 /停止 
2) 运 行 指示 灯 
3) 停 止 指示 灯 








名 
ai 





{т 
Ls 





者 示 灯 指示 CPU 的 运行 .停止 状态 
(RUN ) 为 绿 
(STOP ) 为 红 
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( 续 ) 

















指示 灯 故障 信息 














通信 指示 灯 1) 通 信和 指示 灯 用 以 指示 CPU 、EasyProg 或 第 三 方 设备 通信 时 的 状态 
( Comm) 2) 正 常 通信 时 绿色 通信 ( Comm ) 指 示 灯 会 闪烁 

1) 故障 指示 灯 用 以 指示 CPU 在 运行 过 程 中 发 生 通 信 程序 运行 错误 .产生 硬件 故障 等 

2) 故 障 指示 灯 ( Err) 为 红色 。 运 行 中 产生 错误 状态 时 ,CPU 会 依据 错误 状态 的 级 别 ,来 进行 错 
误 处 理 。 如 果 产 生 致 命 错误 ,CPU 会 立即 停止 执行 正常 的 工作 循环 ,将 运行 状态 切换 到 停止 状 
态 ,并且 点 亮 故 障 指示 灯 ( Err) 



























































故障 指示 灯 (Err) 

















4.3 Kinco-K3 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


Кіпсо- КЗ 系列 PLC 的 CPU 运行 状态 指示 灯 有 运行 指示 灯 (RUN)、 停 止 指示 灯 
(STOP) 、 通 信 指 示 灯 (Comm) 、 故 障 指示 灯 (Ет) 等 。 各 指示 灯 对 照 的 含义 信息 如 表 4- 
11 所 示 。 





表 4-11 各 指示 灯 对 照 的 含义 信息 
指示 灯 故障 信息 





1) 运行 指 示 灯 指示 CPU 的 运行 状态 
2) CPU 处 于 运行 状态 时 , 运行 指示 灯 (RUN ) 点 亮 
1) 停 止 指示 灯 指 示 CPU 的 运行 停止 状态 


运行 指示 灯 ( RUN) 


























=й t z) 

БИН 2) CPU 处 于 STOP 状态 时 ,停止 指示 灯 (STOP ) 点 亮 
通信 指示 灯 用 于 指示 CPU 与 其 他 设备 通信 时 的 状态 

| ое 


2) СРО 发 送 数据 时 ,绿色 通信 指示 灯 ( Comm) 会 点 亮 

1) 故 障 指示 灯 用 于 指示 CPU 检测 到 程序 运行 错误 .通信 故障 、 硬 件 故障 等 

故障 指示 灯 ( Exr) 2) 在 运行 中 检测 到 错误 时 ,CPU 会 依据 错误 状态 的 级 别 来 进行 错误 处 理 。 如 果 是 致命 错 
误 ,CPU 会 立即 停止 执行 正常 的 工作 循环 ,切换 到 停止 状态 ,并且 点 亮 故障 指示 类 












































4.4 Kinco-KS 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


1. 故障 信息 与 维修 代码 
Кіпсо- К5 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4- 12 所 示 。 
表 4-12 Кіпсо-К5 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 
代码 代码 信息 
20 PLC 硬件 配置 信息 中 ,CPU 类 型 配置 错误 
21 | PLC 硬件 配置 信息 中 ,扩展 模块 使 用 错误 ( 使 用 了 其 他 系列 的 模块 ) 


































































































25 | 上 电 时 , 读 取 PLC 保护 类 型 失败 

26 | 上 电 时 , 读 取 目 标 文 件 (明文 ) 失 败 

27 | 上 电 时 , 读 取 目 标 文件 ( 密 文 ) 失 败 

28 | 上 电 时 ,目标 文件 的 CRC 校 验 错误 

29 上 电 时 ,检查 PLC 程序 中 有 未 知 指令 

30 ”| 上 电 时 ,检查 PLC 程序 的 参数 个 数 超过 限制 
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(Ж) 


代码 代码 信息 





35 上 电 时 , 读 取 永久 存储 区 数据 失败 
40 运行 时 ,JMP 指令 跳 转 失 败 


41 运行 时 , 子 程序 调用 失败 
42 运行 时 ,中 断 子 程序 调用 失败 



































136 | 上 电 时 ,AI 通道 的 校准 值 读 取 失败 
137 | 上 电 时 ,AO 通道 的 校准 值 读 取 失 败 























138 | 校准 时 ,AI 通道 的 校准 值 写 入 失败 

139 | 校准 时 ,AO 通道 的 校准 值 写 入 失败 

300 | 运行 时 ,本 体 AI 通道 曾经 发 生 过 ОМА 错误 

301 | 运行 时 ,本 体 AI 通道 的 采样 转换 过 程 曾经 停止 过 

320 | 运行 时 ,扩展 总 线 通 信和 曾经 发 生 过 帧 格式 错误 

321 | 运行 时 ,扩展 总 线 通 信和 曾经 进入 错误 主动 状态 

322 | 运行 时 ,扩展 总 线 通信 曾经 进入 错误 被 动 状态 

323 | 运行 时 ,扩展 总 线 曾经 关闭 过 。 总 线 关闭 是 由 于 总 线 上 通信 错误 过 多 造成 的 
如 下 错误 :被 0 除 

[下 错误 :类 型 转换 指令 (LTO_B DI_TO_T) 溢 出 
I 下 错误 :LN 指令 输入 值 为 0 或 者 负数 

IH 下 错误 :LOG 指令 输入 值 为 0 或 者 负数 

错误 :SQRT 指令 输入 值 为 负数 

0 下 错误 :I_TO_BCD 指令 无 效 的 输入 值 

0 下 错误 :A_TO_H 指令 无 效 的 输入 值 

0 下 错误 :R_TO_A 指令 无 效 的 输入 值 

341 | 运行 时 ,发 生 过 如 下 错误 :FOR 指令 无 效 的 输入 值 

350 | 运行 时 ,发 生 过 如 下 错误 ;保存 永久 存储 数据 丢失 

351 | 上 电 时 ,检测 到 RAM 中 的 掉 电 保 持 数据 丢失 

360 | 后 备 电池 电量 低 
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2. 怎样 读 取 PLC 中 曾经 发 生 的 错误 

PLC 发 生 错 误 后 ， 一 般 会 自动 记录 下 错误 代码 。 查 询 错误 代码 可 以 利用 以 下 两 种 方法 
来 读 取 (致命 故障 信息 只 能 使 用 专用 软件 来 读 取 ) . 

1) 使 用 KincoBuilder。 可 以 通过 编程 口 PORT0， 在 Kincobuilder 中 执行 PLC 一 PLC 严重 
错误 或 PLC 普通 错误 命令 。 在 对 话 框 中 ， 可 以 单 击 “刷新 ”按钮 ， 刷 新 显示 PLC 内 最 新 的 
错误 记录 信息 。 

2) 使 用 Modbus RTU 通信 。 可 以 使 用 Modbus RTU 通信 命令 (功能 码 为 03、04) ， 通 过 
Port0 、Portl 或 Port2 通信 口 来 读 取 错 误 记录 信息 。 读 取 到 的 一 般 是 PLC 记录 错误 码 ， 以 字 
的 形式 来 读 取 ， 一 般 一 次 可 以 读 取 一 条 或 多 条 记录 。 

错误 记录 的 Modbus 寄存 器 地 址 如 表 4- 13 所 示 。 
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表 4-13 错误 记录 的 Modbus 寄存 器 地 址 
Modbus 寄存 器 解 说 

га PLC 本 次 上 电 后 ,最 近 发 生 的 128 个 普通 错误 的 代码 。 其 中 ,9000 为 最 新 一 次 的 错误 ,9001 为 
次 新 的 错误 ,然后 依 此 类 推 

а ЕЕ PLC 本 次 上 电 后 ,最 近 发 生 的 128 个 严重 错误 的 代码 。 其 中 ,9128 为 最 新 一 次 的 错误 ,9129 为 
次 新 的 错误 ,然后 依 此 类 推 

0256-0384 PLC 在 上 一 次 上 电 过 程 中 ,最 后 发 生 的 128 个 普通 错误 的 代码 。 其 中 ,9256 为 最 新 一 次 的 错 
误 ,9257 为 次 新 的 错误 ,然后 依 此 类 推 

ШҮ PLC 在 上 一 次 上 电 过 程 中 ,最 后 发 生 的 128 个 严重 错误 的 代码 。 其 中 ,9384 为 最 新 一 次 的 错 








误 ,9385 为 次 新 的 错误 ,然后 依 此 类 推 


4.5 M700 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


与 CNC РІС (M700 系列 ) 报警 对 应 的 PLC 诊断 内 容 、 异 常 内 容 与 原因 ， 以 及 处 理 方法 如 


表 4- 14 所 示 。 
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表 4-14 5 ONC 的 PLC 报警 对 应 的 PLC 诊断 内 容 
СМС 报警 显示 (M700) PLC 诊断 显示 错误 
= = - CNC 工作 状态 - — 
信息 标签 子 状态 1 | 子 状 态 2 错误 代码 SDO 诊断 显示 字符 串 
001 无 用 户 梯形 图 | ALM( 红 ) 紧急 停止 (S/W ЕМС) 
ALM( 红 ) | 0x04xx 步骤 数 紧急 停止 (S/W ЕМС) 4 S/W INT. ERR 
ALM( 红 ) | 0x20xx 步骤 数 紧急 停止 (S/W ЕМС) 20 JUMP LABEL ERR 
ALM( 红 ) | 0x21xx 步 又 数 紧急 停止 (S/W ЕМС) 21 DUP. LABEL(P) 
ALM( 红 ) | 0x22xx 紧急 停止 (SAW ЕМС) 22 LOCAL LABEL OVER 
ALM( 红 ) | 0x23xx 紧急 停止 (SAW ЕМС) 23 LABEL PARA. ERR 
ALM( 红 ) | 0x24xx 步 又 数 紧急 停止 (SAW ЕМС) 24 RSV. LABEL ERR 
ALM( 红 ) | 0x25xx 紧急 停止 (S/W ЕМС) 25 PRG. PARA. ERR 
U10 非 法 PLC、 | ALM( 红 ) | 0x26xx 紧急 停止 (S/W ЕМС) 26 MISSING RET INS. 
子 状态 1 的 低 зр колы 
КИ ， ALM( 红 ) | 0x27xx 步骤 数 紧急 停止 (SAW ЕМС) 27 LAD. CODE ERR 
16 位 为 “xx” 
时 ,表示 程序 编号 | ALM( 红 ) | 0x28xx 紧急 停止 (S/W ЕМС) 28 MISSING LAD( M) 
ALM( 红 ) | 0x29xx 紧急 停止 (S/W ЕМС) 29 EXE. AREA OVER 
ALM( 红 ) | 0x30xx 步 又 数 紧急 停止 (S/W ЕМС) 30 FOR INS. OVER 
ALM( 红 ) | 0x31xx 步骤 数 紧急 停止 (SAW ЕМС) 31 NEXT INS. ERR 
ALM( 红 ) | 0x32xx ЖЖ 紧急 停止 (SAW ЕМС) 32 BREAK INS. ERR 
ALM( 红 ) | 0х400 紧急 停止 (S/W ЕМС) 40 PLC SYSTEM DOWN 
WNG( 黄 ) | 0x80xx 步骤 数 PLC RUN 80 EXC.INT(BCD) 
WNG( 黄 ) | 0х81хх 步骤 数 PLC RUN 81 EXC.INT( BIN) 

















4.6 SYSMAC CS 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


SYSMAC CS 系列 PLC 包括 CS1G/H- CPU 




















Н, CS1G/H-CPU 





* 

















-EV1 等 。 
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1. SYSMAC CS 系列 PLC 错误 记录 
SYSMAC CS 系列 PLC 发 生 错 误 时 ， 其 CPU 单元 会 将 有 关 错 误 信息 存储 在 错误 记录 区 。 
с Еее 错误 内 容 、 出 错时 间 。 错 误 记 录 最 多 可 以 记录 
0 条 。 除 了 系统 产生 的 错误 外 ，PLC 也 会 记录 用 户 定 义 的 FAL 与 FALS 错误 。 当 程序 执行 
FAL (006) 或 FALS (007) 时 ， 将 会 产生 一 个 用 户 定 义 的 出 错 。 这 些 指令 的 执行 条 件 构 成 
了 用 户 定义 错误 的 产生 条 件 。FAL (006) 产生 一 个 非 致命 错误 。FALS (007) 产生 一 个 致 
命 错误 ， 并 且 使 程序 停止 执行 。FAL (006) 与 FALS (007) 的 错误 代码 如 表 4-15 所 示 。 











表 4-15 FAL (006) 5 FALS (007) 的 错误 代码 











指令 FAL 号 码 错误 代码 
FAL(006) #0001~#01FF (1~511 十 进 制 ) 4101 ~42FF 
FALS(007) #0001 ~ #01ЕЕ(1-~511 十 进 制 ) C101~ C2FF 








注 ， 当 出 错 数 超过 20 个 时 ， 最 老 的 出 错 数 据 ( A195 ~ А199) 会 被 删除 ， 同 时 会 将 最 新 的 错误 记录 存放 在 A100~ 
А104 的 区 域 中 。 


错误 分 类 
SYSMAC CS1 系列 PLC 中 的 错误 类 型 如 表 4-16 所 示 。 
表 4-16 ”SYSMAC CS1 系列 PLC 中 的 错误 类 型 










































































分 类 结果 指示 器 RUN | 指示 器 ERR/ALM 解说 
2. 处 于 监控 或 运行 方式 下 的 
CPU 待机 CPU 单元 没有 启动 OFF OFF 
2 ДРЕ 产生 通信 错误 或 输出 关 
非 致 命 错误 处 于 监控 或 运行 方式 下 的 
5 闪烁 (经 И \ 其 他 指示 
(包括 FAL(006) ) | CPU 单元 将 继续 工作 л лл, 
仍然 工作 
致命 错误 处 于 监控 或 运行 模式 下 的 ОБЕ ON( 红 色 ) 电源 中 断 时 ,指示 器 将 
(包括 FALS(007) ) | СРО 单元 将 停止 工作 5 全 部 关闭 


3. линух 
单元 指示 需 指 示 含 义 如 图 4-1 所 示 。 
RUN: 当 PLC 工 作 在 运行 


БЕШ ,指示 RUN: 当 PLC 工 作 在 运行 或 BKUP: 当 数据 被 写 入 
或 监控 方式 下 ,指示 灯亮 监控 方式 下 指示 灯亮 到 闪存 时 这 
ERRVALM: 闪 烁 : 非 致命 错误 


亮 :致命 错误 








ERR/ALM: 
闪烁 : 非 致命 错误 

INH: 当 输出 关闭 位 为 ON 时 ,指示 灯亮 “ 亮 :致命 错误 
PRPHL: 当 CPU 单 元 通过 外 围 设 备 。 INI: 当 输出 关闭 位 为 
端口 进行 通信 时 ,指示 灯亮 ON 时 ,指示 灯亮 ото еы 
COMM: 当 CPU 单 元 通过 RS232C 端 品 PRPHL: 当 CPU 单 元 通过 人 

ЭКЕНДЕН АНКЕНИ 外 设 设备 端口 进行 通信 通信 时 ,指示 灯亮 
时 ,指示 灯亮 
a) b) 


图 4-1 单元 指示 器 指示 含义 
а) CPU 单元 指示 器 b) CS1-H CPU 单元 指示 器 


工作 于 运行 或 监控 方式 下 的 CPU 单元 ， 在 错误 产生 时 期 指示 器 的 状态 如 表 4-17 所 示 。 
4. 错误 代码 与 错误 标记 
错误 代码 与 错误 标记 如 表 4- 18 所 示 。 一 些 错误 代码 的 含义 如 表 4- 19 所 示 。 
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表 4-17 错误 产生 时 期 指示 器 的 状态 
指示 器 “| СРО 出 错 | СРО 重 置 | CPU 待机 | 致命 错误 „ж“ pee кз 
RUN OFF OFF OFF OFF 
ERR/ALM ON OFF OFF ON 闪烁 
INH OFF OFF ON 
PRPHL 
COMM OFF 
表 4-18 错误 代码 与 错误 标记 
分 类 错误 代码 
008B 中 断 任 务 错误 
009А 基本 10 错误 
009B PLC 安装 设置 错误 
00E7 1O 认证 错误 
02F0 内 搬 板 错误 
非 致命 系统 错误 “| 0200~ 020F CS1 系列 CPU 总 线 单元 错误 
0300 ~ 035Е 特殊 IO 单元 错误 
00A0~00A1 SYSMACBUS 错误 
00F7 电池 错误 
0400~ 040F CSI 系列 CPU 总 线 单 元 设置 错误 
0500 ~ 055Е 特殊 O 单元 设置 错误 
用 户 定 义 非 致命 错误 | C101~ C2FF FAL(006) 错误 (4101~42FF 留 给 FAL 号 001~511) 
用 户 定 义 致命 错误 | 4101~42FF FALS(007) 错误 (C101~C2FF 留 给 FALS 号 001~511) 
80F1 存储 器 错误 
80С0 ~ 80С7 .80CF 1/0 总 线 错 误 
80CB 1/О ДНЯ В 
80Е9 数字 重复 错误 
80Е1 1/0 点 过 多 
致命 系统 错误 
80E0 1/О 设置 错误 
80F0 程序 错误 
809F 周期 过 长 
80EA 扩展 机 架 号 重复 
82F0 致命 内 插 板 错误 
表 4-19 一些 错误 代码 的 含义 
pe ни к 标志 与 字数 据 原因 解决 方法 
存储 器 | MEMORY мы ? р Е а с Е | ш x Ка КТЕР 
80F1 错误 A403 .存储 器 错误 了 校 验 码 错误 ,检测 到 非法 需要 检查 程序 ,修正 错误 
位 置 
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(2%) 
错误 | 错误 | 手持 编程 器 час кырс Н 
代码 | 类 型 显示 标志 与 字数 据 原因 解决 方法 
A40115 :存储 器 错 
Зб 存储 器 | MEMORY | 误 标志 A403040N: PLC 配置 中 产生 需要 清空 整个 PLC 设置 为 
错误 ERR A403 :存储 器 错误 | 了 校 验 码 错 误 0000 ,并 重新 输入 设置 
位 置 
A40115 :存储 器 错 
аур 存储 器 | MEMORY | 误 标 志 A403050N :登记 的 WO 表 中 初始 化 已 登记 的 VO K, 
错误 ERR A403 :存储 器 错误 | 产生 了 校 验 码 错误 并 生成 一 个 新 的 IO Ж 
位 置 
A40115 :存储 器 错 
存储 器 | MEMORY | 误 标 志 A403070N :在 子 程序 表 中 产 初始 化 进程 表 , 并 重新 输 
错误 ERR A403 :存储 器 错误 | 生 了 校 验 码 错误 AK 
位 置 
A40115 :存储 器 错 
A40308ON: 在 CS 系列 CPU Е 
ТЯ 存储 器 | MEMORY | 误 标 志 КҮҮ с. ев 初始 化 CPU 总 线 单元 设 
错误 ERR A403: 存 储 器 错误 | ， ТОТ 置 ,并 重新 加 入 设 定 
ч 错误 
位 置 
A40115: 存 储 器 错 
й ` A403090N : 当 系统 启动 ,从 存 зз 
šči 存储 器 | MEMORY | 误 标 志 储 卡 自 确保 存储 器 卡 安装 正确 ， 
错误 ERR A403: 存 储 器 错误 N БЕ 并 含有 正确 的 文件 
е 错误 
位 置 
A40115 :存储 器 错 
存储 器 | MEMORY | 误 标志 | 重新 传送 用 户 程序 与 参数 
80Е1 A403100N :闪存 赴 
错误 | ERR A403: 存 储 器 错误 н 数据 
位 置 
CPU 51/0 单元 间 的 总 线 发 生 ei ee 
soto A40114:1/0 总 线 | 错误 。A40400 ~ A40407 包含 二 进 к Ея 
Ё 总 线 错误 标志 错误 搬 槽 编号 (00~09)。OF л 
8oc7 О ^ R| IO BUS | 错误 标 И ШШ жы 09) 表 2 如果 错误 没有 更 正 则 
错误 ERR А404:1/О 总 线 插 | 示 插 覃 无 法 确定 。A40408~ A4045 | 、、 i ea _ 
80СЕ э SL, L 2 关闭 电源 并 检查 NO 单元 、 
槽 和 机 架 号 包含 二 进 制 错误 机 架 编号 (00~ 机 保 间 的 电缆 连接 
07) ОЕ 表示 机 架 无 法 确定 Ра 
Мо 总 线 错误 B:CPU 单元 被 
关闭 电源 ,将 底 必 大 
ио 总线 | 1/0 BUS А404:1/О 总 线 插 | 安装 在 双 底 板 上 i ER ERA 
80CB 6 Е CS/W-BC 底板 ,并重 
错误 ERRB 槽 与 机 架 号 注 :A40400 ~ A40407 = OF hex | и 
新 打开 电源 
A40408 ~ A40415 = ОВ hex 
单元 /机 A40113: 重 复 错误 РЗ кише 
\ 止 一 个 CPU 总 线 单 25 : 
架 编号 | UNIT No. | 标志 Кс. АОН | 需要 检查 单元 号 ,并 删除 
80Е9 | 一 ,| 同 单元 号 。A41000~ А41015 位 | -一 
重复 | DPL ERR A410: CPU 总 线 对 应 着 单元 号 02F 重复 值 
en с uy VA ~ 
错误 单元 号 码 重复 标志 анан 
单元 /机 A40113 :重复 错误 Аны = 
、\ 上 一 a LO == 
架 编号 | UNIT No. | 标志 _ 不 止 一 个 特殊 VO 单元 有 相 | 。 需要 检查 单元 号 ,并 删除 
80E9 | 同 单元 号 。A4100 ~ A41615 位 | -一 
重复 | DPL ERR A411~ А416: 特殊 对 应 着 单元 号 0295 重复 值 
| W ~ 
错误 VO 编号 重复 标志 иле 
单元 /机 
30RA 架 编号 | RACK No. A409 :扩展 机 架 编 不 止 一 个 基本 IO 单元 有 相 检查 分 配给 单元 的 机 架 号 
重复 | DPL ERR | 号 重复 同 的 IO 字 ( A40900 ~ A40907:ON) 










































































































































































































































































一 130 一 зуусу PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 с с сос 
( 续 ) 
шш 标志 与 字数 据 原因 解决 方法 
单元 /机 PIR VO 机 哥 的 起 始 字 地 址 ооо. 
架 编 号 | RACK No. A409 :扩展 机 架 编 | 超过 了 С100901. А40900 ~ күч касан 
и 重复 | DPL ERR | 号 重复 A40907 的 相应 位 置 为 ON( 机 架 т С тее 
错误 号 0_7] 一 个 低 于 CIO 0901 的 有 效 字 
地 址 
PR A40112: 内 插 板 停 
ТЕ л кена 止 错误 标志 1) 内 插 板 有 错误 需要 检查 内 插 板 上 的 指示 
A A424: 内 插 板 错误 2) 内 部 总 线 发 生 一 个 错误 器 ,并 检查 内 插 板 
错误 ERR 信息 
A40713~ A40715 中 的 3 位 二 
进 制 数值 指出 了 产生 错误 的 原 
因 。 这 些 三 位 数值 也 将 输出 到 
A40700~ A40712。 可 能 的 原因 
如 下 :GD LO 表 ( 除 了 从 站 机 
架 ) PREN МО 点 总 数 超过 了 
СРО 单元 所 允许 的 最 大 值 (位 : 
000). © 中 断 输 入 超过 了 32 
| бо A40111: 太 多 10 ТС ш), © 扩展 机 架 的 数 改正 A407 所 示 的 间 题 。 
80E1 10 点 过 МАМҮІ/О 点 标志 ы М Ул 并 关 断 电源 , 再 重新 接 通 
多 错误 Di A407: 太 多 IO 点 | 没有 检测 到 C200H 特殊 IO 单 电源 Кр 
详情 元 或 没有 检测 到 远程 0 单元 
(位 数 :110) 。@ 从 站 单元 的 单 
元 号 有 重复 值 ,或 C500 从 单元 
的 VO 点 的 数量 超过 了 320( 位 : 
010)„ @ IO 接口 (除了 从 站 机 
架 ) 的 单元 号 有 重复 值 (位 : 
011), © 主 站 单元 的 单元 号 有 
重复 值 ,或 单元 号 超出 了 所 允许 
的 设 定 范围 (位 ;100) 
10% Юч 分 配 的 输入 字 与 输出 字 同 实 用 IO 表 校 验 操作 检验 
soro | 设置 | “ри | мло 设置 | 际 安装 单元 所 要 求 的 输入 /输出 | VOR, 当 系统 工作 正常 后 ， 
错误 字 不 一 致 重新 登记 ГО 表 
程序 | PROGRAM к 确保 在 оше 
80F0 错误 ЕНЕ A294- А299. 5 A29511 :无 END 错误 务 编号 ) 中 指定 的 任务 末尾 
、 有 一 条 END(001) 指令 
错误 信息 
1) 检查 启动 时 循环 任务 
Т ыт р А ОКОН 0), 
、 уи Е TKOF( 821) 控制 的 每 个 任务 
误 。 错误 产生 的 条 件 如 下 : р ey 
i 1) 无 分 配给 任务 的 程序 。 需 | 的 涩 行情 况 
A40109 :程序 错误 要 检查 A294 确 Речи 的 2) 检查 任务 号 与 程序 间 的 
sri 程序 | PROGRAM | 标记 任务 的 编号 ' 关系 , 确保 在 TKON (820), 
错误 ERR A294~ A299 :编程 | ” TKOF( 821 ) 、MSKS ( 690) 指 
2) 由 TKON (820)、TKOF | ева 
错误 信息 (821) 或 MSKS(690) 指 令 所 指 | 7 的 所 指定 的 全 部 任务 号 
定 的 任务 不 存在 КЕ 本 下 
3) 无 可 执行 的 循环 任务 ае 
不 用 的 或 没有 设置 程序 的 
LI/0 或 定时 中 断 任务 
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(2%) 
“© — T 标志 与 字数 据 原因 解决 方法 
A29510: 非 法 存 取 错误 。 以 下 
为 非法 存 取 错误 : 
1) 读 / 写 了 参数 区 域 
A40109 :程序 错误 2) 写 人 只 读 区 
ЧҮҮ 程序 | PROGRAM | 标记 3) 指 定 BCD 模式 时 不 在 找 出 发 生 错 误 的 程序 地 址 
错误 ERR A294~ A299 ;编程 4) BCD 内 的 间接 ОМ/ЕМ | (A298/A299) ,并 修正 指令 
错误 信息 地 址 
5) 写 人 了 没有 安装 的 存储 器 
6) 对 EM 文件 存储 区 进行 写 
操作 
A40109 :程序 错误 A29509: 间 接 DM/EMBCD 错 а) калы ыас 
ТЕ 程序 | PROGRAM | 标记 误 。 产 生 了 一 个 间接 DM/EM 
错误 ERR A294~ А299: фе | BCD 错误 ,以 及 PLC 配置 已 设 修正 指令 , 
错误 信息 置 为 因 指令 错误 而 停止 了 操作 27 
= Бо г A29508 :指令 错误 。 发 生 指令 | 需要 找 出 发生 错 误 的 程序 
80F0 错误 ERR А29 АЗОО, АЫ 处 理 错误 ,以 及 PLC 设置 设 为 遇 | 地 址 ( A298/A299 ) ,并 需要 
Se : Н ФИИ ЕЕЕ ЕЕ 修正 指令 
错误 信息 
_A40109 :程序 错误 | 。 A29513; 区 别 溢出 错误 。 在 线 向 程序 写 入 任何 更 改 后 ， 
程序 | PROGRAM | 标记 ч, IEn Kga 到 程序 模式 再 监 
80F0 错误 ин А294. A299 .编程 操作 期 间 过 多 已 区 别 的 指令 被 切换 到 程序 模式 ,再 返回 监 
错误 信息 插入 或 删除 控 模 式 以 继续 编辑 程序 
A40109 :程序 错误 
ЕТ 程序 | PROGRAM | 标记 A29514 :非法 指令 ЧИР 需要 重新 传送 程序 到 СРО 
错误 ERR A294~ A299: 编 程 | 包含 无 法 执行 的 指令 单元 
错误 信息 
A40109 :程序 错误 Ж 
程序 | PROGRAM | 标记 _429515:0M 溢出 错误 。 超越 | 。 需要 使 用 编程 设备 再 次 伟 
80F0 了 UM( 用 户 程 序 存 储 器 ) 中 的 | ш. 
错误 ERR A294 ~ А299; Hn fE 送 程序 
末 地 址 
错误 信息 
РГЕ э. 1) 需 要 更 改 程序 以 降低 周 
мор | 周期 超 | cyce | 。A40108: 周 期 过 长 оо о ЖЕТЕЕР БЕ ЈА АИ 0-8: 
越 错误 ”TIMEERR | 标记 БГ) 2) 检查 A440 中 的 最 大 中 
断 任务 处 理 时 间 
1) 需 要 更 改 PLC 设置 中 的 
CPU 处 理 模 式 为 普通 模式 或 
Ў СҮСІЕ 40515 :外 围 服 务 Желк тт 外 围 服务 优先 模式 ,或 重新 
809F НЕ TME | 周期 过 长 ( 仅 CS1- и 围 服务 时 | 检查 系统 以 降低 事件 负载 
OVER HCPU 单元 ) 2) 如 果 程 序 执行 时 间 ( 在 
A66) 太 短 , 则 并 行 处 理 将 无 
法 执行 
І FALS(007) 已 在 程序 中 执行 ， 
С101- т SYSFAIL A40106: FALS 错 | 代码 的 最 左 位 将 是 C, 最 右 三 位 根据 FAL 编号 ( 由 用 户 设 
С2ЕЕ 错误 FALS 误 标 记 将 是 100 ~ 2FF hex, 并 将 符合 | 置 ) 显 示 的 原因 来 更 正 错误 














FAL 编号 001~511 









































































































































































































































一 132 一 dakak PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 зе тс ус с эс 
( 续 ) 
错误 错误 | 手持 编程 器 аре е ЕТ 
кп | жя | в 标志 与 字数 据 原因 解决 方法 
已 执行 FAL 号 码 标志 位 ， 
A40215.FAL 错误 A36001 ~ A39115 对 应 FAL 号 
i 日 天 a и ноа A рц 
4101~ 系统 FAL SYSFAIL | 标志 етае аси е 需要 根据 由 FAL 号 所 指 
42FF | 错误 FAL A360~ A391: 执 行 | кела ж | 示 的 原因 加 以 纠正 
的 FAL 号 码 标志 的 数字 是 4, 最 右边 的 3 个 数字 
> 从 100~2FF( 十 六 进 制 ) ,并 对 
DL FAL 号 001—511 
PLC 配置 中 设 定 了 检查 中 断 1) 需要 检验 程序 
13: 中 出 
中 断 r | 由 人 和 任务 错误 功能 ; 当 соон 特殊 | 2) 在 PLC 配置 中 楷 止 中 电 
008B | 任务 ма еи 任务 出 | LO 单元 或 SYSMACBUS 远程 | 任务 错误 的 探测 (地 址 128, 
错误 ван | Yo 单元 进行 0 端口 刷新 时 ，| 位 14) 
中 断 任 务 执行 时 间 超过 了 10ms 3) 在 程序 中 修正 该 问题 
PLC 配置 中 设 定 了 检查 中 断 2, 
_ T 1) 需 要 检验 程序 
ГА ат AEO hh Er AT. 
я A40213 :中 断 任务 任务 错误 的 功能 E 2) TE PLC 配置 中 禁止 中 断 
ТТЕР 任务 INTRPT 出 错 标志 IORF (097 ) 指令 试图 刷新 特殊 任务 错误 的 探测 (地 址 128 
on ERR A426: PIES | VO 单元 的 VO 口 时 ,循环 IO | py и. Te i 
HIR R =. \ 
ЁТ =) 新 操作 也 要 天 端口 进 和 Š озын 
错 任务 号 刷新 作 也 要 对 IO 端口 进行 3) 在 程序 中 修正 该 问题 
刷新 
І) Ж 10 单元 (包括 C200H 
A40212: 基 本 VO | а 
од EKVO) DENSITY | 单元 错误 标志 PIRMAR | 。 检查 发 生 错 误 的 单元 号 是 
误 .基本 单 Е TAR 否 有 熔 丝 熔断 等 异常 情 ; 
错误 | IO ERR 2) А408 包含 着 错误 的 机 架 / е ш 
元 错误 , 捕 槽 号 车 
ИЛ BeA 
A40210:PLC 配置 
: БР наган АР Е 
ков LC 配置 PLC 设置 | 错误 标志 н м бы. 需要 将 指示 的 设置 改 为 有 
错误 ERR A406:PLC 配置 错 | ТС кын = | 效 配置 
кун Л А406 
误 位 置 
1) 添加 或 移 去 一 个 基本 IO 1) 需 要 执行 VO 表 校 验 操 
To ЗӘЙ VO VREY A4200: O ЖЗ, 单元 ,造成 登记 的 WO 表 与 PLC | 作 , 找 出 问题 的 位 置 
оч me |же с 中 实际 的 单元 不 一 至 2) 生 成 一 张 新 表 ,或 更 换 
л и 2) 修正 该 错误 后 ,复位 VO 确 | 单元 使 之 与 登记 的 V0 Ж 
认错 误 标 志 一 致 
40208 :内 搬 板 错 
非 致命 | NO-FTL Журе i = s 
误 标 志 检验 内 插 板 指示 器 ,并 检 
? ДИР анса 
02Е0 Е INNER A424; 内 插 板 错误 内 插 板 产生 了 一 个 错误 杏 内 插 板 是 否 正 党 
错误 ERR 信息 
1) 需要 检查 A417 所 指示 
A40207: CS 系列 1) CPU 单元 .CPU 总 线 单元 | 的 单元 , 修正 产生 错误 的 
CS 系列 CPU 总 线 单 元 错误 | 进行 数据 交换 时 产生 错误 原因 
0200~ | CPU 总 | CPU BUS | 标志 2) 在 A417 中 的 相应 标志 位 置 2) 通 过 置 位 ,重新 启动 位 
020F 线 单 ERR A417: CS 系列 | 为 ON, 依次 标识 有 问题 的 单元 。| 或 关 开 电源 , 重新 启动 该 
元 错误 CPU 总 线 单元 错误 ，| 位 A41700~ A41715 对 应 着 单元 | 单位 
单元 号 码 标志 号 0~F 3) 如 果 该 单元 不 能 启动 ， 
则 可 能 需要 维修 ,更换 
























































































































































































































хойуу Ж 4 PLC 故障 信息 与 维修 代码 стс сус эс 一 133 一 
(Ж) 
错误 错误 “| 手持 编程 器 аре у ‚Жы, 
киы | 标志 与 字数 据 原因 解决 方法 
Е ЕР 1) 需要 检查 A418 ~ А423 
1) CPU 单元 ,特殊 IO 单元 i A 
модов НО | ит РР О TREE | 所 指出 的 单元 ,并 修正 产生 
0300~ | 特殊 1/0 单元 错误 标志 “一” | 错误 的 原因 
Е 2) № A418 ~ А423 的 相应 标志 R ы аш ый E 
035Е, | 单元 | SIOUERR A418~ A423 :特殊 | луу Бран 2) 通 过 置 位 ,重启 动 位 或 
l К н ы | 位 置 转 为 ON, 指 示 有 问题 的 单 | ко не 
或 03FF | 错误 РОО E 元 。 位 А41800 ~ А42315 对 应 着 关 开 电源 ,重新 启动 该 单元 
号 码 标志 ШЫ уро ”| 3 如果 该 单元 不 能 启动 
р 则 可 能 需要 维修 ,更换 
1) 主 站 机 架 与 从 站 机 架 间 产 
生 错 误 
2) 从 站 机 中 添加 或 移 去 了 一 
A40205: SYSMAC | 个 单元 Е 
ү = 1) 检验 从 站 单 у 
00A0 或 /SYSMAC| SYSBUS | BUS 错误 标志 3) 有 影响 的 主 站 单元 的 标志 的 
00A1 BUS 错误 ERR А405: ”SYSMAC | 位 置 位 转 为 ON m р Hag 13 
BUS 主 站 错误 标志 4) A40500: 主 站 0 号 单元 标 
志 位 
5) A40501; 主 站 1 号 单元 标 
志 位 
PLC 配置 中 设 定 了 电池 错误 
| td езен 
电池 BATT A40204: 电 池 出 错 | 检验 功能 ,以 及 CPU 单元 缺少 证 
OOT ощ | Low “| 标志 备用 电池 ,或 电压 降低 时 ,发 生 | ТЖ ЕВ 
ы Мнн i 误 , 则 可 以 修改 PLC 配置 
该 错误 
A40203: CS < 7 _ 
:CS 系列 | 1) 安装 的 CPU 总 线 单元 与 注 
CS 系列 CPU 总 线 单元 设置 кН i 
0400~ CPU 总线 ”CPUBU | 错误 标志 ле 
一 DZ 1 Дл эў $ У ig 
аы! Я 2) 相应 的 标志 位 А427 置 为 | ”需要 改变 登记 的 1/0 Ж 
040F | 单元 配 | ST ERR A427: CS 系列 | ON 位 00-15 对 应 着 单元 
\ РЕ T Лу А. 
置 错误 CPU 总 线 单元 设置 | д^ 5 
错误 ,单元 号 码 标志 | “ 
1) 安 装 的 特殊 1/0 单元 与 登 
ою ЖУО SoU | 单元 设置 错误 标志 = т ^ 
7 | 单元 ~ A433: 特 т 六 改变 登记 的 
055F „о рс о с НМ 2) A428 ~ A433 相应 的 标志 位 | TO 1/0 表 
т жы в 2 Н» | шер ОМ, {у A42800 ~ A43315 
A 对 应 的 单元 号 0~95 


4.7 SLIAN S2N 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 
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SLIAN S2N 系列 PLC 的 前 面板 显示 可 以 帮助 了 解 系统 出 现 的 问题 。 通 常 运行 模式 下 ， 
RUN 与 PWR 指示 灯亮 。 如 果 指 示 灯 异常 ， 
表 4-20 ”指示 灯 异 常 与 故障 信息 对 照 





则 其 对 应 的 故障 信息 如 表 4-20 所 示 。 
































指示 灯 状 态 故障 信息 指示 灯 状 态 故障 信息 

PWR( OFF) 表示 系统 电压 不 正确 RUN( OFF) 表示 CPU 在 编程 模式 
PWR( OFF) 表示 PLC 供给 电源 错误 ERR( ON) 表示 系统 发 生 了 重度 异常 
RUN( OFF) 表示 CPU 编程 错误 ERR( ON) 表示 内 部 CPU 异常 
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4.8 ”欧姆 龙 C200Ha 系列 PLC 指示 灯 信 息 


欧姆 龙 C200Ha 系列 PLC 指示 灯 位 置 如 图 4-2 所 示 ， 指 示 灯 信 





单元 前 板 





图 4-2 欧姆龙 C200Ha 系列 PLC 指示 灯 位 置 


表 4-21 欧姆 龙 C200Ha 系列 PLC 指示 灯 信 息 


息 如 表 4-21 所 示 。 


* 









































LED 意义 指示 灯 状 态 解 ”说 

RUN( 绿 ) 表示 正在 操作 Ж 普通 操作 模式 

RUN( 绿 ) 表示 正在 操作 不 亮 单元 已 经 停止 与 CPU 单元 交换 数据 

l 示 单元 已 经 检测 型 1 ИОС Е 
ERC( 红 ) 和 TE е Ж 发 生 了 警报 或 初始 设置 不 正确 ,需要 检查 N+9 通道 
了 一 个 错误 
单元 已 经 检测 到 is : a 3 с. 
ERC( 红 ) Кы ш 检测 到 ж» | 发 生 了 警报 或 初始 设置 不 正确 
т Н 

ERROR 灯 与 RUN 灯 | 表示 错误 不 亮 特殊 IO 单元 超出 允许 范围 与 VO 总 线 错误 

















4.9 西门子 S5 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


西门 子 S5 PLC 各 指示 灯 报 警 信息 如 表 4-22 所 示 。 


指示 灯 


表 4-22 西门子 S5 PLC 各 指示 灯 报 警 信息 












































故障 信息 
BASP 灯 表示 为 禁止 数字 输出 点 输出 
QVZ 灯 表示 为 超时 ,也 就 是 一 个 模板 被 寻 址 后 60us 内 不 回答 就 会 产生 QVZ 超时 
RN 灯 表示 为 CPU 运行 指示 灯 
ST 灯 表示 为 CPU 停止 运行 指示 灯 。ST 灯 闪 亮 时 ,表示 PLC 有 故障 
ZYK 灯 表示 为 扫描 时 间 超 时 ( RS96 设 定 值 ) 











Е: 当 КМТ Я 























F 关 由 ST 位 置 拨 到 RN 位 置 时 ，RN 灯 与 ST 灯 同 时 发 亮 ， 表 示 PLC 进入 了 











4.10 西门子 57-200 故障 信息 与 维修 代码 





西门 子 $7-200 USS 执行 错误 代码 如 表 4-23 所 示 。 
西门 子 S7-200 Modbus 从 属 协议 执行 出 错 代 码 如 表 4-24 所 示 。 
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表 4-23 西门子 S7-200 USS 执行 错误 代码 



























































































































































































































































错误 代码 含义 与 故障 信息 

0 无 错 

1 驱动 器 没有 响应 

2 检测 到 驱动 器 的 响应 中 出 现 检验 与 错误 

3 检测 到 驱动 器 的 响应 中 出 现 奇偶 校 验 错误 

4 由 用 户 程 序 干 扰 所 导致 的 错误 

5 试图 运行 非法 的 命令 

6 提供 了 非法 的 驱动 器 地 址 

7 没有 设置 用 于 USS 协议 的 通信 端口 

8 通信 端口 正在 忙于 处 理 指令 

9 驱动 器 速度 输入 超出 了 输入 范围 

10 驱动 器 响应 的 长 度 不 正确 

11 驱动 器 响应 的 第 一 个 字符 不 正确 

12 驱动 器 响应 中 的 长 度 字 符 ,USS 指令 不 支持 

13 响应 了 错误 的 驱动 需 

14 所 提供 的 DB_Pr 地 址 不 正确 

15 所 提供 的 参数 数目 不 正确 

16 选择 了 无 效 的 协议 

17 USS 已 激活 ,不 允许 进行 改变 

18 指定 了 非法 的 波 特 率 

19 无 任何 通信 ,驱动 器 没有 设置 为 ACTIVE 

20 驱动 器 响应 中 的 参数 或 数值 不 正确 或 包含 了 错误 代码 

21 返回 双 字 类 型 的 数值 代替 所 请 求 的 字 类 型 的 数值 

22 返回 的 字 类 型 的 数值 代替 所 请 求 的 双 字 类 型 的 数值 

表 4-24 ”西门 子 S7-200 Modbus 从 属 协议 执行 出 错 代码 
错误 代码 含义 与 故障 信息 错误 代码 含义 与 故障 信息 

0 无 错 6 接收 奇偶 校 验 出 错 
1 内 存 范围 出 错 7 接收 CRC 出 错 
2 非法 的 波 特 率 或 奇偶 校 验 8 非法 的 功能 请 求 /功能 不 支持 
3 非法 的 从 属 装置 地 址 9 请 求 中 有 非法 内 存 地 址 
4 Modbus 参数 的 非法 数值 10 从 属 功 能 没有 启用 
5 保持 寄存 器 重 释 Modbus 从 属 装 置 符号 

















西门 子 57-200 前 面板 上 有 8 个 调制 解 调 器 模块 的 状态 指示 LED。 这 些 状态 指示 LED 的 
含义 如 表 4-25 所 示 。 

EM253 位 控 模 块 状态 LED 的 状态 含义 如 表 4-26 所 示 。 

当 西 门 子 $7-200 检测 到 严重 错误 时 ，S7-200 会 完成 下 列 任 务 : 

1) 切换 到 STOP (停止 ) 模式 。 
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2) 点 亮 “ 系 统 故障 LED” 与 “停止 LED”, 
3) 断 开 输出 。 
S7-200 保持 该 条 件 ， 直 到 严重 错误 被 更 正 。 
要 查看 57-200 的 错误 代码 ， 可 以 选择 PLC—Information (信息 ) 命令 。S7-200 的 一 些 
严重 错误 代码 及 其 含义 如 表 4-27 所 示 。 
表 4-25 ЕМ241 状态 LED 
















































































































































































































































































状态 指示 LED 含义 与 故障 信息 解 说 
当 模 块 检测 到 以 下 一 些 情况 时 该 LED 发 亮 : 
1) 没 有 DC 24V 外 接 电源 
МЕ 模块 故障 2)1/О 监视 程序 发 生 超 时 
З) 调制 解 调 器 发 生 故 障 
4) 与 本 地 CPU 的 通信 发 生 错 误 
当 没 有 模块 故障 条 件 发 生 时 ,该 LED 点 亮 。 如 果 配 置 表 中 存在 错误 或 
Me 模块 正常 用 户 为 电话 线 接口 选择 了 非法 的 国家 设置 , 则 模块 正常 ,LED 会 闪烁 。 可 
рыно 以 通过 查看 STEP7—Micro/ WIN 中 的 “PLC 信息 ”画面 ,或 读 取 SMW220 
(用 于 模块 的 0 号 槽 ) 中 关于 配置 错误 信息 的 数值 
OH 摘 机 当 EM241 正在 使 用 电话 线 时 ,该 LED 发 亮 
当 EM241 接 到 发 送信 息 的 命令 而 电话 线 上 无 拨号 音 时 ,该 LED 发 亮 。 
NT 无 拨号 音 RA ЕМ241 被 配置 为 拨号 前 检查 拨号 音 时 , 才 会 出 现 该 错误 条 件 。 当 
尝试 拨号 失败 后 ,该 LED 仍然 点 亮 约 5s 
RI 振 铃 指示 器 表示 该 LED 指示 EM241 正在 接收 一 个 拨 入 电话 
CD 载体 检测 表示 该 LED 指示 与 远程 调制 解 调 器 的 连接 已 经 建立 
Rx 接收 数据 表示 调制 解 调 器 在 接收 数据 时 ,该 LED 闪烁 
Tx 发 送 数 据 表示 调制 解 调 器 在 传送 数据 时 ,该 LED 闪烁 
表 4-26 ”位 控 模块 状态 LED 
本 地 IO 状态 指示 LED 颜色 含义 与 故障 信息 
МЕ 红色 表示 模块 检测 到 严重 错误 时 照 亮 
MG 绿色 表示 没有 任何 模块 故障 时 照 亮 ,检测 到 配置 错误 时 以 1Hz 的 频率 闪烁 
PWR 绿色 表示 模块 L+ 与 M 端子 加 上 DC 24V 电源 时 照 亮 
输入 STP 绿色 表示 “停止 "输入 打开 时 照 亮 
输入 RPS 绿色 表示 参考 点 开关 输入 打开 时 照 亮 
输入 7Р 绿色 表示 零 脉 冲 输入 打开 时 照 亮 
输入 LMT- 绿色 表示 负 限 制 输入 打开 时 照 亮 
输入 LMT+ 绿色 表示 正 限制 输入 打开 时 照 亮 
输出 РО 绿色 表示 РО 输出 发 出 脉冲 时 照 亮 
输出 Р1 绿色 表示 Р1 输出 发 出 脉冲 时 或 当 该 输出 指示 正 向 运动 时 照 亮 
输出 DIS 绿色 表示 DIS 输出 激活 时 照 亮 
输出 CLR 绿色 表示 清除 漂移 计数 器 输出 激活 时 照 亮 
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表 4-27 57-200 的 一 些 严重 错误 代码 及 其 含义 








































































































А 含义 与 故障 信息 чч 含义 与 故障 信息 
0000 | 表示 没有 严重 错误 显示 000B | 表示 用 户 程序 内 存 磁 带 检验 与 出 错 
0001 | 表示 用 户 程 序 检验 与 出 错 000C | 表示 配置 (SDB0) 参数 内 存 磁带 检验 与 出 错 
0002 | 表示 编译 的 梯形 程序 检验 与 出 错 000D | 表示 强制 数据 的 内 存 磁 带 检验 与 出 错 
0003 | 表示 扫描 监视 程序 超时 出 错 000Е | 表示 默认 输出 表 数 值 内 存 磁 带 检验 与 出 错 
0004 | 表示 内 部 EEPROM 故障 000F | 表示 用 户 数据 ,DB1 的 内 存 磁 带 检验 与 出 错 
0005 | 表示 用 户 程序 上 的 内 部 EEPROM 检验 与 出 错 0010 | 表示 内 部 软件 出 错 
0006 | 表示 配置 (SDB0) 参数 内 部 EEPROM 检验 与 出 错 | 0011 | 表示 比较 接点 间接 地 址 出 错 
0007 | 表示 强制 数据 的 内 部 EEPROM 检验 与 出 错 0012 | 表示 比较 接点 非法 浮 点 数 数值 
0008 | 表示 默认 输出 表 数 值 内 部 EEPROM 检验 与 出 错 0013 | 表示 内 存 磁 带 空白 ,或 S7-200 不 理解 程序 
0009 | 表示 用 户 数据 ,DB1 的 内 部 EEPROM 检验 与 出 错 “ || 0014 | 表示 比较 接点 范围 出 错 
000A | 表示 内 存 磁 带 故障 

注 : 1. 比较 接点 出 错 是 产生 严重 与 非 严重 错误 条 件 的 仅 有 的 错误 。 





正常 执行 程序 期 间 ， 月 
下 ，S7-200 会 产生 非 严 重 运 行 系 


























2. 产生 非 严重 错误 条 件 的 原因 是 保存 出 错 的 程序 地 址 。 











表 4-28 ” 非 严重 运行 系统 错误 代码 





日 户 程序 可 以 创建 非 严 重 错误 条 件 (如 编 址 错误 )。 在 该 种 情况 
系统 错误 代码 ， 具 体 如 表 4-28 所 示 。 






































































































































































































































错误 代码 含义 与 故障 信息 
0000 表示 没有 严重 错误 显示 ,无 错 
0001 表示 执行 HDEF 框 前 ,HSC 框 启用 
0002 表示 输入 中 断 的 冲突 已 分 配给 HSC 的 点 
0003 表示 输入 的 冲突 已 分 配给 输入 中 断 或 其 他 HSC 的 点 
0004 表示 在 中 断 例 行 程序 中 尝试 执行 ENI DISI SPA 或 HDEF 指令 
0005 表示 完成 第 一 次 前 ,尝试 执行 具有 相同 编号 的 第 二 次 HSCZPLS (中断 例 行 程序 中 的 HSC/PLS УТЕ ETEF 
中 的 HSC/PLS 冲突 ) 
0006 表示 间接 地 址 出 错 
0007 表示 TODW( 日 的 时 间 写 ) 或 TODR( 日 的 时 间 读 ) 数 据 出 错 
0008 表示 最 大 用 户 子 例 行 程序 骨 套 层 超出 
0009 表示 在 端口 0 同时 执行 XMT/RCV 指令 
000A 表示 通过 执行 男 一 个 HDEF 指令 尝试 为 相同 的 HSC 重 定义 HSC 
000B 表示 在 端口 1 同时 执行 XMT/ARCYV 指令 
000C 表示 时 钟 磁带 不 为 TODR .TODW 或 通信 的 存 取 显示 
000D 表示 尝试 当 它 为 激活 时 重 定义 脉冲 输出 
000Е 表示 РТО 图 形 段 的 数目 设置 为 0 
000F 表示 比较 接点 指令 中 的 非法 数字 值 
0091 表示 范围 出 错 ( 带 有 地 址 信息 ) ,需要 检查 操作 数 范围 
0092 表示 指令 的 计数 域 中 出 错 ( 带 有 于 数 信息 ) ,需要 校 验 最 大 计数 大 小 
0094 表示 写 人 到 带 有 地 址 信息 的 非 易 失 内 存 的 范围 出 错 
009A 表示 在 用 户 中 断 中 时 尝试 切换 到 “自由 端口 "模式 
009B 表示 非法 的 索引 (指定 起 始 位 置 数值 0 的 字符 串 操 作 ) 
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下 载 程序 时 ，S7-200 编译 程序 如 果 检 测 到 程序 违 
会 中 止 下 载 ， 并 产生 非 严重 的 编译 规则 错误 代码 ， 具 








反 编 译 规 则 (如 非法 指令 ) ， 则 S7-200 
具体 如 表 4-29 所 示 。 










































































































































































表 4-29 ”违反 编译 规则 产生 的 错误 代码 
错误 代码 含义 与 故障 信息 ( 非 严重 ) 
0080 表示 程序 太 大 而 无 法 编译 ,需要 减少 程序 大 小 
0081 表示 堆栈 下 溢 ,需要 将 程序 段 拆 分 为 多 个 程序 段 
0082 表示 非法 的 指令 ,需要 检查 指令 助 记 符 
0083 表示 丢失 MEND 或 指令 不 允许 在 主 程序 中 ,需要 添加 МЕМО 指令 或 删除 不 正确 指令 
0084 保留 
0085 表示 丢失 FOR ,需要 添加 FOR 指令 或 删除 NEXT 指令 
0086 表示 丢失 NEXT ,需要 添加 NEXT 指令 或 删除 FOR 指令 
0087 表示 丢失 标签 (LBL INT SBR) ,需要 添加 合适 的 标签 
0088 表示 丢失 ВЕТ 或 指令 不 允许 在 子 例 行 程序 中 ,需要 添加 КЕТ 到 子 例 行 程序 的 结尾 或 删除 不 正确 的 指令 
РУ 表示 丢失 КЕТІ 或 指令 不 允许 在 中 断 例 行 程 序 中 ,需要 添加 КЕТІ 到 中 断 例 行程 序 的 结尾 或 删除 不 正确 
的 指令 
008A 保留 
008B 表示 非法 JMP 到 或 从 SCR 程序 段 
008C 表示 复制 标签 (LBL ТАТ SBR) ,需要 重 命名 标签 之 一 
008D 表示 非法 标签 (LBL ІМТ SBR) ,需要 确保 允许 的 标签 数 没有 超出 
0090 表示 非法 的 参数 ,需要 校 验 指 令 允 许 的 参数 
0091 表示 范围 出 错 ( 带 有 地 址 信息 ) ,需要 检查 操作 数 范围 
0092 表示 指令 的 计数 域 中 错误 ( 带 有 计数 信息 ) ,需要 校 验 最 大 计数 大 小 
0093 表示 FOR/NEXT #х= ЫН 
0095 表示 丢失 LSCR 指令 ( 载 人 SCR) 
0096 表示 丢失 SCRE 指令 (SCR 结束 ) 或 在 SCRE 指令 前 不 接受 指令 
0097 表示 用 户 程 序 包含 没有 编号 的 与 编号 的 EV/ED 指令 
0098 表示 在 RUN( 运行 ) 模 式 中 的 非法 编辑 ( 尝试 在 程序 中 用 未 编号 的 EVED 指令 编辑 ) 
0099 表示 太 多 的 隐藏 程序 段 (隐藏 "指令 ) 
009B 表示 非法 的 索引 (指定 起 始 位 置 数值 0 的 字符 串 操作 ) 
009C 表示 最 大 指令 长 度 超出 








S7-200 中 的 错误 可 以 分 为 严重 错误 、 非 严重 错误 。 浏 览 因 错误 而 生成 的 错误 代码 ， 可 


以 通过 选择 PLC 一 信息 (Information) 命令 来 查询 。 
PLC 信息 对 话 框 。 


图 4-3 为 显示 错误 代码 、 错 误 描 述 的 





图 4-3 中 ， 最 后 一 个 严重 错误 域 表示 57-200 所 生成 先前 的 严重 错误 代码 。 如 果 КАМ 的 
内 容 保留 ， 则 该 数值 在 整个 电源 周期 内 保留 。 如 果 该 单元 的 内 容 将 清除 ， 不管 何 时 清除 
S7-200 的 所 有 内 存 ， 抑 或 在 长 时 间 停 电 后 丢失 RAM 的 内 容 。 

严重 错误 的 总 数 域 表 示 57-200 所 生成 的 严重 错误 的 总 数 。 如 果 КАМ 的 内 容 保留 ， 则 该 











数值 在 整个 电源 周期 内 保留 。 如 果 该 单元 的 内 容 将 清除 
抑或 在 长 时 间 停 电 后 丢失 RAM 的 内 容 。 








Ж, ДАНЕ Е 57-200 的 所 有 内 存 ， 
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57-200 非 严 重 错误 是 指 在 用 户 程序 的 构建 、 用 户 程 
序 指令 的 执行 、 扩 展 ГО 模块 中 所 出 现 的 问题 。S7-200 
非 严重 错误 可 以 使 用 STEP7 一 Micro/WIN 来 浏览 非 严重 中。 
错误 代码 。S7-200 有 三 种 基本 类 别 的 非 严 重 错误 ， 上 基体 ы — 
如 下 。 а= 

(1) 程序 编译 错误 с. Ж иса 

57-200 在 下 载 程序 时 将 对 程序 进行 编译 。 如 果 检 测 。 шшш 三 
到 程序 与 编译 规则 存在 冲突 ， 则 下 载 中 止 ， 并 生成 错误 、 一 
代码 。 另 外 ,已 经 下 载 到 57-200 中 的 程序 会 存在 EEP- 
КОМ 中 。 更 正 程序 后 ， 可 以 重新 开始 下 载 。 

(2) O 错误 

启动 时 ，S7-200 会 读 取 每 个 模块 的 LO 配置 。 正 
常 操 作 期 间 ，S7-200 周期 性 地 检查 每 个 模块 的 状态 ， 
并 将 其 与 启动 期 间 所 获得 的 配置 进行 比较 。 如 果 检 测 到 存在 差异 ， 则 57-200 会 设置 模块 
错误 寄存 器 中 的 配置 错误 位 ， 并 不 会 从 该 模块 中 读 取 输入 数据 ， 也 不 写 人 数据 到 该 模块 ， 
直到 模块 配置 重新 与 启动 时 获得 的 配置 相 匹 配 。S7-200 模块 状态 信息 一 般 存 储 在 专用 内 
存 (SM) 位 。 

(3) 程序 执行 错误 

S7-200 在 程序 执行 时 可 能 会 产生 错误 的 条 件 。 错 误 原因 包括 指令 的 不 恰当 使 用 、 指 令 
对 无 效 数 据 的 处 理 等 。S7-200 程序 执行 错误 信息 一 般 存储 在 专用 内 存 (SM) 位 。 程 序 可 对 
这 些 位 进行 监控 与 计算 。 

S7-200 在 检测 到 非 严 重 错 误 时 ， 不 切换 到 STOP (停止 ) 模式 。 其 只 将 事件 记录 在 SM 
内 存 中 ， 并 继续 执行 程序 。 也 可 以 将 程序 设计 为 当 检测 到 非 严重 错误 时 ， 强 制 S7-200 切换 
到 STOP (停止 ) 模式 。 

S7-200 严重 错误 会 导致 其 停止 执行 程序 。S7-200 一 般 会 根据 严重 错误 的 严重 程度 ， 致 
使 S7-200 失去 执行 某 些 或 所 有 函数 的 能 力 。S7-200 检测 到 严重 错误 时 ， 其 一 般 会 切换 到 
STOP (停止 ) 模式 ， 并 接 通 系 统 错误 LED 与 STOPLED， 清 除 输 出 表 ， 断 开 输 出 。 但 是 ， 
57-200 此 时 会 保持 原 有 状态 ， 直 到 严重 错误 的 条 件 更 正 。 更 正 严 重 错误 的 条 件 ， 可 以 使 用 
下 列 方法 重新 启动 S7-200: 

1) 断 开 电 源 ， 然 后 重新 接 通 。 

2) 将 模式 从 RUN (运行 ) 或 TERM (终端 切换 到 STOP (停止 ) 。 

3) 从 STEP7 一 Micro/ WIN 中 选择 PLC 一 电源 复位 (Power Reset) 命令 ， 以 重新 启动 
S7-200。 

重新 启动 S7-200， 将 会 清除 一 些 严 重 错误 的 条 件 ， 并 完成 电源 启动 的 诊断 测试 ， 以 验 
证 严重 错误 ， 并 且 纠 正 。S7-200 如 果 发 现 另 一 个 严重 错误 的 条 件 ， 其 又 将 设置 故障 LED， 
表示 错误 依然 存在 。 和 否则， 其 将 开始 正常 的 操作 。 

一 些 错误 条 件 会 使 S7-200 失去 通信 和 能力。 此 时 ， 将 不 能 浏览 57-200 的 错误 代码 。 这 些 
错误 表示 57-200 存在 需要 修复 的 硬件 故障 ， 或 者 不 能 通过 程序 的 切换 或 S7-200 内 存 内 容 的 
清除 来 修理 。 

S7-200 硬件 的 一 些 故 障 现 象 与 原因 如 表 4-30 所 示 。 


















































Е 1-3 57-200 PLC 信息 对 话 框 
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表 4-30 57-200 硬件 的 一 些 故障 现象 与 原因 



























































| 
1) 用 户 程序 出 错 错误 代码 : 
0003 一 一 监视 程序 出 错 1) 编程 错误 ,可 能 需要 检查 FOR NEXT, JMP 、LBL、 
ОТТУ 0011 间接 地 址 Compare 指令 的 使 用 
SF е 17 -rA А 
е 0012—4900? й 2) 电气 噪声 , 可 能 需要 检查 布线 .控制 面板 连接 情 
"95 0014 一 一 范围 出 错 况 .接地 情况 等 
2) 电气 噪声 错误 代码 :0001~ 0009 3) 检查 相关 组 件 
3) 组 件 损坏 错误 代码 :0001~0010 
当 连 接 到 外 部 设 


备 时 , 通信 网 络 损 
坏 。 计 算 机 上 的 端 














不 必要 的 电流 导致 通信 出 错 ,甚至 损 

















正确 布线 .选择 绝缘 的 PCZPPI 电线 


































































































‚57-200 上 的 端口 жаш 
或 PC/PPI 电缆 损坏 
1) 熔 丝 异 常 1) 检查 熔 丝 情况 ,并 检查 电压 峰值 的 大 小 与 持续 时 
没有 LED 点 亮 2)24V 电源 线 异 常 间 , 以 及 可 能 需要 为 系统 添加 合适 类 型 的 制动器 装置 
3) 存 在 不 正确 的 电压 2) 检查 布线 是 否 异常 
1) 受 控 设 备 引 起 损坏 ,输出 电 涌 1) 当 连 接 到 电感 负载 时 ,应 使 用 适当 的 抑制 电路 
2) 用 户 程序 出 错 2) 采 用 正确 的 用 户 程序 
输出 停止 工作 3) 布 线 松动 不 正确 3) 检查 布线 情况 
4) 负载 过 多 4) 检查 负载 点 的 额定 值 
5) 输 出 点 被 强制 5) 检查 57-200 的 强制 IO 
п 1) 检查 布线 情况 
与 高 能 设备 相关 | 1 ШН 2) 将 控制 面板 连接 到 良好 的 接地 上 高 压 布线 不 与 低 
2) 控制 机 柜 中 的 布线 错误 





的 间歇 操作 压 布线 并 行 。 另 外 ,将 DC 24V 传感器 电源 的 M 端 接地 


3) 在 系统 数据 块 中 增加 输入 过 滤 延 迟 





3) 输 入 过 滤 的 延迟 时 间 太 短 











4.11 西门 子 S7-300 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


西门 子 S7-300 具有 非常 强大 的 故障 诊断 功能 ， 可 以 通过 STEP7 编程 软件 获得 一 些 硬件 
故障 与 编程 错误 的 信息 。 

1. 错误 处 理 组 织 块 

西门 子 57-300 的 CPU 检测 到 错误 时 ， 会 调用 适当 的 组 织 块 。 西 门 子 S7-300 错误 处 理 
组 织 块 如 表 4-31 所 示 。 














表 4-31 西门子 S7-300 错误 处 理 组 织 












































OB 号 错误 类 型 优先 级 
ОВ121 表示 编程 错误 引起 错误 的 OB 的 优先 级 
0B122 表示 O 访问 错误 引起 错误 的 OB 的 优先 级 
ОВ70 表示 1/0 元 余 错 误 ( 仅 H 系列 CPU) 25 

Ов72 表示 CPU 宛 余 错误 ( 仅 卫 系列 СРО) 28 

0B73 RIA JURER H 系列 CPU) 35 

OB80 表示 时 间 错 误 26 

ОВ81 表示 电源 错误 26/28 

OB82 表示 诊断 中 断 26/28 
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(Ж) 
ОВ 号 错误 类 型 优先 级 
ОВ83 表示 插入/ 拔 出 模块 中 断 26/28 
OB84 表示 CPU 硬件 故障 26/28 
OB85 表示 优先 级 错误 26/28 
OB86 表示 机 架 故 障 或 分 布 式 1/0 的 站 故障 26/28 
OB87 表示 通信 错误 26/28 
2. 时 间 错 误 处 理 组 织 块 (ОВ80) 的 变量 声明 
时 间 错 误 处 理 组 织 块 (OB80) 的 变量 声明 如 表 4-32 所 示 。 
表 4-32 ”时间 错误 处 理 组 织 块 (0B80) 的 变量 声明 
OB80_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 与 标识 :B#16#35 
OB80_FLT_ID BYTE 故障 代码 
优先 级 :在 КОМ 方式 时 0B80 以 优先 级 26 运行 ,OB 请 求 缓冲 区 溢 
OB80_PRIORITY BYTE 出 村 以 优先 级 28 运行 1 RER 
OB80_OB_NUMBR BYTE ОВ 号 
OB80_RESERVED_1 BYTE 保留 
OB80_RESERVED_2 BYTE 保留 
OB80_ERROR_INFO WORD 故障 信息 :根据 故障 代码 来 判断 
OB80_ERR_EV_CLASS BYTE 引起 故障 的 启动 事件 的 事件 级 别 
OB80_ERR_EV_NUM BYTE 引起 故障 的 启动 事件 的 事件 号 
OB80_OB_PRIORITY BYTE 故障 信息 :根据 故障 代码 来 判断 
OB80_OB_NUM BYTE 故障 信息 :根据 故障 代码 来 判断 
OB80_DATE_TIME DATE_AND_TIME ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 
З. 电源 故障 处 理 组 织 块 (0B81) 的 变量 声明 
电源 故障 处 理 组 织 块 (OB81) 的 变量 声明 如 表 4-33 所 示 。 
表 4-33 ”电源 故障 处 理 组 织 块 (OB81) 的 变量 声明 
变量 类 型 解 。 说 
OB81_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 与 标识 :B#16#38, 离 去 事件 ;B#16#39, 到 来 事件 
OB81_FLT_ID BYTE 故障 代码 
OB81_PRIORITY BYTE 优先 级 :可 通过 STEP7 选择 ( 硬件 组 态 ) 
OB81_OB_NUMBR BYTE ОВ 号 
OB81_RESERVED_1 BYTE 保留 
OB81_RESERVED_2 BYTE 保留 
OB81_MDL_ADDR INT 位 0~2: 机 架 号 ;位 3:0= 备 用 CPU,1= 主 站 CPU; 位 4~7:1111 
OB81_RESERVED_3 BYTE 
OB81_RESERVED_4 BYTE 
OB81_RESERVED_5 BYTE ОЕ 
OB81_RESERVED_6 BYTE 
OB81_DATE_TIME DATE_AND_TIME | OB 被 调用 时 的 日 期 与 时 间 
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4. 诊断 中 断 处 理 组 织 块 (0B82) 
诊断 中 断 处 理 组 织 块 (0B82) 


тк. = 


变量 声明 
变量 声明 如 表 4-34 所 示 。 

































































































































































表 4-34 诊断 中 断 处 理 组 织 块 (OB82) 临时 变量 声明 
变量 类 型 解 w 
OB82_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 与 标识 :B#l6 妇 8 , 离 去 事件 ;B#16#39 ,到 来 事件 
OB82_FLT_ID BYTE 故障 代码 
OB82_PRIORITY BYTE 优先 级 :可 通过 STEP7 选择 (硬件 组 态 ) 
0B82_OB_NUMBR BYTE ОВ 号 
OB82_RESERVED_1 BYTE 备用 
0B82_IO_FLAG BYTE 输入 模板 :B#16#54; 输 出 模板 : В#16#55 
OB82_MDL_ADDR WORD 故障 发 生 处 模板 的 逻辑 起 始 地 址 
OB82_MDL_DEFECT BOOL 模板 故障 
OB82_INT_FAULT BOOL 内 部 故障 
OB82_EXT_FAULT BOOL 外 部 故障 
OB82_PNT_INFO BOOL 通道 故障 
OB82_EXT_VOLTAGE BOOL 外 部 电压 故障 
OB82_FLD_CONNCTR BOOL 前 连接 需 未 插入 
OB82_NO_CONFIG BOOL 模板 未 组 态 
OB82_CONFIG_ERR BOOL 模板 参数 不 正确 
OB MDL ТҮРЕ ВҮТЕ 位 0~3: 模 板 级 别 ; 位 4; 通道 信息 存在 ;位 5:; 用 户 信 息 存 在 ;位 6: 
а 来 自 蔡 代 的 诊断 中 断 ; 位 7: 备 用 
OB82_RAM_FLT BOOL RAM 故障 
0B82_ADU_FLT BOOL ADC/DAC 故障 
OB82_FUSE_FLT BOOL KA DE A ЮГ 
OB82_HW_INTR_FLT BOOL 硬件 中 断 丢 失 
OB82_RESERVED_3 BOOL 备用 
OB82_DATE_TIME DATE_AND_TIME ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 





5. 插入 / 拔 出 模块 中 断 组 织 块 (OB83 ) 
插入 / 拔 出 模块 中 断 组 织 块 (0В83) 




















变量 声明 


变量 声明 如 表 4-35 所 示 。 



































表 4-35 插入/ 拔 出 模块 中 断 组 织 块 (0B83) 变量 声明 
变量 类 型 解 ж 
事件 级 别 与 标识 :B#l6 扫 2 ,模块 参数 赋值 结束 ; B#16#33 ,模块 参数 
OB83_EV_CLASS BYTE 赋值 启动 ;B#16#38 ,模块 插入 ;B#16#39 ,模块 拔 出 或 无 反应 ,或 参数 
赋值 结束 
OB83_FLT_ID BYTE 故障 代码 
OB83_PRIORITY BYTE 优先 级 ,可 通过 STEP7 选择 (硬件 组 态 ) 
0B83_OB_NUMBR BYTE ОВ 5 
OB83_RESERVED_1 BYTE 块 模块 或 接口 模块 标识 
0B83_MDL_ID BYTE 范围 :B#16#54, 外 设 输入 ( PI) ; B#16#55 ,外 设 输出 (PQ) 
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(Ж) 





OB83_MDL_ADDR WORD 有 关 模 块 的 逻辑 起 始 地 址 





B#16#A0 ,接口 模块 号 ;B#16#C4 ,机 架 号 或 DP 站 号 ( 低 字 节 ) 或 DP 





OB83_RACK_NUM WORD К i Бае 
主 站 系统 ID (高 字 节 ) 
OB83_MDL_TYPE WORD 有 关 模 块 的 模块 类 型 











OB83_DATE_TIME DATE_AND_TIME ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 





6. СРО 硬件 故障 处 理 组 织 块 (ОВ84) 变量 声明 
CPU 硬件 故障 处 理 组 织 块 (0B84) 变量 声明 如 表 4-36 所 示 。 


表 4-36 CPU 硬件 故障 处 理 组 织 块 (0B84) 变量 声明 













































































OB84_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 和 标识 :B#l16#38 , 离 去 事件 ;B#16 扫 9 ,到 来 事件 
OB84_FLT_ID BYTE 故障 代码 

OB84_PRIORITY BYTE 优先 级 ,可 通过 STEP7 选择 (硬件 组 态 ) 
OB84_OB_NUMBR BYTE ОВ 号 

OB84_RESERVED_1 BYTE 备 

OB84_RESERVED_2 BYTE 

OB84_RESERVED_3 WORD 备 

OB84_RESERVED_4 DWORD 备 

















7. 优先 级 错误 处 理 组 织 块 (ОВ85) 变量 声明 
优先 级 错误 处 理 组 织 块 (0B85) 变量 声明 如 表 4-37 所 示 。 


表 4-37 ”优先 级 错误 处 理 组 织 块 (0885) 变量 声明 




























































































OB85_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 和 标识 
OB85_FLT_ID BYTE 故障 代码 
OB85_PRIORITY BYTE 优先 级 ,可 通过 STEP7 选择 ( 硬件 组 态 ) 
OB85_OB_NUMBR BYTE ОВ 号 
OB85_RESERVED_1 BYTE & 
OB85_RESERVED_2 BYTE 备 
OB85_RESERVED_3 INT 备 
OB85_ERR_EV_CLASS BYTE 引起 故障 的 事件 级 别 
OB85_ERR_EV_NUM BYTE 引起 故障 的 事件 号 码 
OB85_OB_PRIOR BYTE 当 故 障 发 生 时 被 激活 0B 的 优先 级 
OB85_OB_NUM BYTE 当 故 障 发 生 时 被 激活 0B 的 号 码 
OB85_DATE_TIME DATE_AND_TIME | ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 














8. 机 架 故 障 组 织 块 (0B86) 变量 声明 
机 架 故 障 组 织 块 (ОВ86) 变量 声明 如 表 4-38 所 示 。 
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表 4-38 机 架 故 障 组 织 块 (0B86) 变量 声明 







































































变量 类 型 解 。 说 
OB86_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 与 标识 :B#16#38 , 离 去 事件 ;B#16 扫 9 ,到 来 事件 
OB86_FLT_ID BYTE 故障 代码 
OB86_PRIORITY BYTE 优先 级 ,可 通过 STEP7 选择 (硬件 组 态 ) 
OB86_OB_NUMBR BYTE 0B 号 
OB86_RESERVED_1 BYTE 备 
OB86_RESERVED_2 BYTE 备 
OB86_MDL_ADDR WORD 根据 故障 代码 
OB86_RACKS_FLTD ARRAY[0..31] 根据 故障 代码 
OB86_DATE_TIME DATE_AND_TIME | ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 


9. 通信 错误 


组 织 块 (ОВ87) 


通信 和 错误 组 织 块 ( 0B87) 








лу 








变量 声明 


变量 声明 如 表 4-39 所 示 。 
































































































































表 4-39 通信 错误 组 织 块 (0B87) 变量 声明 
OB87_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 和 标识 
OB87_FLT_ID BYTE 故障 代码 
OB87_PRIORITY BYTE 优先 级 ,可 通过 STEP7 选择 ( 硬件 组 态 ) 
OB87_OB_NUMBR BYTE ОВ 号 
OB87_RESERVED_1 BYTE 备 
OB87_RESERVED_2 BYTE 备 
OB87_RESERVED_3 WORD 根据 故障 代码 
OB87_RESERVED_4 DWORD 根据 故障 代码 
OB87_DATE_TIME DATE_AND_TIME | ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 
10. 编程 错误 组 织 块 (0B121) 变量 声明 
编程 错误 组 织 块 (0B121) 变量 声明 如 表 4-40 所 示 。 
表 4-40 编程 错误 组 织 块 (OB121) 变量 声明 
OB121_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 和 标识 
OB121_SW_FLT BYTE 故障 代码 
OB121_PRIORITY BYTE 优先 级 = 出 现 故 障 的 0B 优先 级 
0B121_0B_NUMBR BYTE ОВ 号 
OB121_BLK_TYPE BYTE 出 现 故 障 块 的 类 型 (在 S7-300 时 无 有 效 值 在 这 里 记录 ) 
OB121_RESERVED_1 BYTE 备用 
改 障 源 ( 根据 代码 ) 。 例 如 ,转换 故障 发 生 的 寄存 器 ;不 正确 的 地 | 
OB121_BLK_NUM WORD 引起 故障 的 MC7 命令 的 块 号 码 (S7-300 ЖЖ) 
OB121_PRG_ADDR WORD 引起 故障 的 MC7 命令 的 块 号 码 (S7-300 ЖЖ) 
OB121_DATE_TIME DATE_AND_TIME ОВ 被 调用 时 的 日 期 和 时 间 
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11. VO 访问 错误 组 织 块 (0B122) 变量 声明 
VO 访问 错误 组 织 块 (0B122) 变量 声明 如 表 4-41 所 示 。 


表 4-41 1/O 访问 错误 组 织 块 (0B122) 变量 声明 










































































0B122_EV_CLASS BYTE 事件 级 别 和 标识 
0B122_SW_FLT BYTE 故障 代码 
OB122_PRIORITY BYTE 优先 级 = 出 现 故 障 的 0B 的 优先 级 
0B122_0B_NUMBR BYTE ОВ 号 
ОВ122_В1К_ТҮРЕ ВҮТЕ 出 现 故 障 块 的 类 型 ( 在 57-300 时 无 有 效 值 在 这 里 记录 ) 
存储 器 区 与 访问 类 型 :位 7~4。 访问 类 型 -0; 位 访问 -1; 字 节 访 问 - 
ОВ122_МЕМ_АВЕА ВҮТЕ 2; 字 访问 -3。 位 3~0 如 下 ;存储 器 区 -0;1/0 区 -1; 过 程 映 像 输 入 或 
输出 -2 
0B122_MEM_ADDR WORD 出 现 故 障 的 存储 器 地 址 
OB122_BLK_NUM WORD 引起 故障 的 MC7 命令 的 块 号 码 (S7-300 无 效 ) 
OB122_PRG_ADDR WORD 引起 故障 的 MC7 命令 的 块 号 码 (S7-300 无 效 ) 
OB122_DATE_TIME DATE_AND_TIME ОВ 被 调用 时 的 日 期 与 时 间 














4.12 汇 川 HU、H2U 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


汇 川 HIU、H2U 系列 PLC 出 错 信 息 存 储 在 寄存 器 中 〈 特殊 数据 寄存 器 08060 ~ 8067) ， 
存储 的 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4-42 所 示 。 


表 4-42 汇 川 HIU、H2U 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 












































出 错 PPR 
н 类 型 存储 器 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
0000 |PC 硬件 出 错 | M8061(D8061) | 停止 运行 | 无 异常 需要 检查 扩展 电线 的 连接 是 否 正确 
POPP 需要 检查 程序 面板 (PP ) 或 程序 接口 连 
0000 | 通信 出 错 | M8062(D8062) 继续 运行 | ”无 异常 接 的 设备 与 可 编程 序 控 制 器 (PC) 间 的 连 
ий 接 是 否 正确 
并 行 连接 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
0000 Ыз M8063( 08063) | 继续 运行 | ”无 异常 是 否 为 ON, 适 配器 与 控制 器 间 , 以 及 适 配 
реш 器 间 连 接 是 否 正确 
арти ру 编程 序 控制 器 的 运行 .用 参 
0000 | 参数 出 错 | M8064( D8064) | 停止 运行 | TRK Ша ткн 








数 方式 设 定 正 确 值 

















需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
0000 | 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 无 异常 正确 , 且 产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进 
修改 














D Ж 























ЕЕ г. ТИЕ 
00 出 M8 D8066 F эж КОБЕ В 
„айыны ida аа о. 要 修改 指令 的 相互 关系 ,使 之 正确 无 误 























运算 过 程 中 产生 错误 ,以 及 程序 的 修改 
或 应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 是 否 有 错误 








0000 | 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 没有 异常 





没有 装 IO 起 始 
元 件 号 “1020” 时 : 没有 装 的 输入 继电器 、 输 出 继电器 的 编 
1= 输 入 X(0= 输 出 | 号 被 编 人 程序 
Y) ,020= 元 件 号 





1020 IO 结构 出 错 M8060(D8060) | 继续 运行 











6101 |PC 硬件 出 错 | M8061( D8061) | 停止 运行 RAM 出 错 需要 检查 扩展 电线 的 连接 是 否 正 确 
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( 续 ) 
出 错 类 型 ў 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
代码 R 存储 器 224 ЖА i fa NA 271. 
6102 |PC 硬件 出 错 | M8061( D8061) | 停止 运行 运算 电路 出 错 需要 检查 扩展 电线 的 连接 是 否 正 确 
2. ио 总 线 出 错 эе 
6103 |PC 硬件 出 错 | M8061(D8061) | 停止 运行 ( M8069 驱动 时 需要 检查 扩展 电线 的 连接 是 否 正 确 
ЕГА р 
6104 |PC 硬件 出 错 | M8061(D8061) | 停止 运行 ты о A 需要 检查 扩展 电线 的 连接 是 否 正确 
运算 时 间 超 六 H, 需要 检查 
6105 (РС 硬件 出 错 | M8061( D8061) | 停止 运行 监视 定时 融 出 错 „ ОТИВА 
БЕ 
6106 |PC 硬件 出 错 | M8061(D8061) | 停止 运行 系统 错误 
6107 |PC 硬件 出 错 | M8061(D8061) | 停止 运行 系统 ТО 设 定 错误 
可 能 是 程序 面板 (PP ) 或 程序 接口 连接 
1 错 、 超 过 出 
6201 М M8062( 08062) | 继续 运行 ыч 错 的 设备 与 可 编程 序 控制 器 (PC ) 间 的 连接 
кн үч 存在 错误 
BAT 可 能 是 程序 面板 (PP ) 或 程序 接口 连接 
6202 通信 出 钳 M8062( D8062) | 继续 运行 通信 字符 有 误 的 设备 与 可 编程 序 控 制 器 (PC) 间 的 连接 
存在 错误 
ор 、 可 能 是 程序 面板 (PP ) 或 程序 接口 连接 
通信 数据 的 
6203 1. M8062( D8062) | 继续 运行 Т 的 设备 与 可 编程 序 控制 器 (PC) 间 的 连接 
кс 存在 错误 
POP 可 能 是 程序 面板 (PP ) 或 程序 接口 连接 
6204 | 通信 出 错 | M8062(D8062) 继续 运行 | ”数据 格式 有 误 的 设备 与 可 编程 序 控制 器 (PC ) 间 的 连接 
юп 存在 错误 
b/p? 可 能 是 程序 面板 (PP ) 或 程序 接口 连接 
6205 | 通信 出 错 | M8062(D8062) 继续 运行 | ”指令 有 误 的 设备 与 可 编程 序 控制 器 (PC ) 间 的 连接 
ы 存在 错误 
需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
并 行 ; i 过 出 ШЫ; f ё Бет 
6301 ио» M8063 (08063) | 继续 运行 ко 是 否 为 ON ‚шй її яй а l йү ЇН] ‚л їп йт ЇН] 
Не Е 连接 是 否 正确 
并 行 连接 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
6302 es M8063(D8063) | 继续 运行 通信 字符 有 误 是 否 为 ON .适配器 与 控制 器 间 适配器 间 
ee 连接 是 否 正确 
oe өче БЕ ы ЧЫ АЗЕ 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
6303 M8063(D8063) | 继续 运行 „ш 是 否 为 ON .适配器 与 控制 器 间 、 适 配器 间 
а 连接 是 否 正确 
放行 连 接 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
6304 к: M8063( 08063) | 继续 运行 | ”数据 格式 有 误 是 否 为 ON、 适 配器 与 控制 絮 间 、 适 配 带 间 
С 连接 是 否 正确 
并 行 连接 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
6305 мее м8063 (08063) | 继续 运行 Неї 是 否 为 ON .适配器 与 控制 器 间 、 适 配器 间 
аш ERRETEN 
并 行 连接 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
6306 | шин, | M8063(D8063) | 继续 运行 Милеву ван | 是 否 为 ON 适配器 与 控制 器 间 、 适 配器 间 
жы ЖЕБЕЙ 
Z f 行 连接 需要 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 的 电源 
эп | шнщ | M8063(D8063) | 继续 运行 | Ж 是 否 为 ON、 适配器 与 控制 器 间 、 适 配器 间 
А Е RETIE 
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(2%) 
出 错 К 存储 器 е PE 
代码 ы Е 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
му усы [sg А а Д 日 рр р 4 N 
ш 并 行 连接 | asao acel Josean a TI 
З 通信 出 错 (08063) | 继续 运 和 ниш 是 否 为 ON .适配器 与 控制 器 间 .适配器 间 
连接 是 否 正确 
as КОНЕ Ж 需要 检查 双方 的 可 编程 控 电源 是 
6313 Шк м8063 (08063) | 继续 运行 ЕЯ сеа» үне з 
З 通信 出 错 ( ) | 继续 运 和 Ниш 否 为 ON .适配器 与 控制 器 间 、 适 配器 间 连 
接 是 否 正确 
ks i е А 需要 检查 双方 的 可 编程 控 电源 是 
al 并 行 连接 РСМИ Ет 并 行 连接 格式 „те О ша 
3 通信 出 错 3( ) | 继续 运 和 Ниш 否 为 ON .适配器 与 控制 器 间 、 适 配器 间 连 
接 是 否 正确 
Жеш ЕЕ тА yg /二 A 
РИ 0 м8063(08063) | 继续 运行 MODBUS 从 站 地 可 能 是 СОМО 通信 出 错 , 则 需要 检查 
通信 出 错 址 设置 错误 COMO 的 通信 电缆 是 否 正 确 连接 
并 行 连接 可 能 是 Eya Ez л 
6331 С АА M8063 (08063) | 继续 运行 数据 帧 长 度 错误 i i COMO шнш, Шеш 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连接 可 能 是 Ж 信 ЕЕ 人 
6332 | 一 нее м8063 (08063) | 继续 运行 地 址 错误 可 能 是 COMO 通信 出 错 , 则 需要 检查 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连接 可 能 县 чр 位 ЕЕ 人 
6333 | 22574 | M8063(D8063) | 继续 运行 | CRC 检验 错误 реа саса 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连 Г | > 位 ZÆ A 
6334 | е М8063( D8063) | 继续 运行 不 支持 的 命令 码 "йл COMO БН ШЫ ж 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连 接 可 能 是 Eya Ez ^ 
6335 | 225% | M8063(D8063) | 继续 运行 | ”接收 超时 о ыы и 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连 接 可 能 эй 位 ЕЕ 人 
6336 ы ж M8063( 08063) | 继续 运行 数据 错误 я COMO 通信 出 铺 , 由 需要 检查 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连 接 可 能 县 э 位 ЕЕ 人 
6337 шен M8063( 08063) | 继续 运行 | ”缓冲 区 溢出 К COMO ЗЕН ШИ ва 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连 ГИ 请 们 ар 人 
6338 | 2 2 类 | M8063(D8063) | ЕТ) ИНЕ 可 能 是 COMO 通信 和 出错 , 则 需要 检查 
通信 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
并 行 连 Ж prb а хай. [зг [Бә 人 
6339 | a M8063( D8063) | 继续 运行 | ”串口 协议 错误 可 能 是 COMO 通信 出 错 , 则 需要 检查 
言 出 错 COMO 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 
可 能 а 请 位 == 
并 行 连接 | MODBUS 从 站 地 | "能 是 COMI 通信 出 销 , 则 需要 检查 
6340 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运 和 址 设置 错误 COM1 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6341 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 数据 帧 长 度 错误 ”| COMI 的 通信 电缆 是 否 正 确 连 接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 _ 可 能 是 СОМ1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6342 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 地 址 错误 COMI 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6343 | зуры, | M8063(D8063) 继续 运行 | ”CRC 检验 错误 СОМ1 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6344 通信 出 错 M8063( 08063) | 继续 运行 | ”不 支持 的 命令 码 ”| COMI 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
тже 可 能 是 COMI 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6345 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 接收 超时 COMI 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹配 
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( 续 ) 
出 错 类 型 5 
代码 类 型 存储 器 出 错 内 容 解决 方法 
并 行 连接 可 能 是 COM1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6346 通信 出 错 M8063(D8063) 数据 错误 COMI 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6347 通信 出 错 M8063 ( D8063) 缓冲 区 溢出 COMI 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 СОМІ 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6348 通信 出 错 M8063(D8063) | 继 帧 错误 COMI 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
| 并 行 连接 可 能 是 COM1 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6349 | 通信 出 错 | M8063(D8063) | 继 串口 协议 错误 COMI 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 MODBUS АЎ 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
Р 站 地 ОЛА 
350 | 通信 出 错 | 8063008063) 证 设置 错误 COM2 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6351 通信 出 错 M8063(D8063) 数据 帧 长 度 错 误 ”| COM2 的 通信 电缆 是 否 正 确 连 接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6352 通信 出 错 M8063(D8063) 地 址 错误 COM2 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6353 ЖИШШ M8063(D8063) CRC 检验 错误 COM2 的 通信 电缆 是 否 正 确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
А 并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6354 通信 出 错 M8063( D8063) 不 支持 的 命令 码 ”| COM2 的 通信 和 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
| 并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6355 通信 出 错 M8063(D8063) 接收 超时 COM2 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6356 通信 出 错 M8063(D8063) 数据 错误 COM2 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6357 通信 出 借 M8063( D8063) 缓冲 区 溢出 COM2 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6358 | 通信 出 错 “ | M8063(D8063) 帧 错误 COM2 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM2 通信 出 错 , 则 需 查 
6359 | 通信 出 错 | M8063(D8063) | 继 串口 协议 错误 COM2 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 MODBUS JA ЗЕ Ж 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需 查 
6360 | 一， M8063(D 继 ы 的 通信 电缆 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
通信 出 错 ао. 址 设置 错误 CONS Wi ТАРИИ 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
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( 续 ) 
出 错 有 存储 器 а - 
代码 类 型 Fi 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6361 通信 出 钳 M8063(D8063) | 继续 运行 数据 帧 长 度 错 误 | COM3 的 通信 电缆 是 否 正 确 连 接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
к 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
并 行 连接 2 
6362 通信 出 错 M8063(D8063) | 262124 地 址 错误 COM3 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6363 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 CRC 检验 错误 COM3 的 通信 电缆 是 否 正 确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6364 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 不 支持 的 命令 码 | COM3 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6365 | 通信 出 错 | M8063(D8063) 继续 运行 | ”接收 超时 COM3 的 通信 电线 是 否 正确 连接 , 以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6366 | 通信 出 错 | M8063(D8063) 继续 运行 | 《数据 错误 COM3 的 通信 电线 是 否 正确 连接 , 以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6367 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 缓冲 区 溢出 COM3 的 通信 电缆 是 否 正 确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6368 | 通信 出 错 | M8063(D8063) 继续 运行 | ” 帧 错误 COM3 的 通信 电线 是 否 正确 连接 , 以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
并 行 连接 可 能 是 COM3 通信 出 错 , 则 需要 检查 
6369 通信 出 错 M8063(D8063) | 继续 运行 串口 协议 错误 COM3 的 通信 电线 是 否 正确 连接 ,以 及 通信 
双方 通信 格式 是 否 匹 配 
6380 | 电路 出 错 | M8066( D8066) | 停止 运行 发 送 超时 可 能 是 本 次 САМ 通信 故障 信息 
6380 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 发 送 超 时 可 能 是 上 一 次 CAN 通信 故障 信息 
6381 电路 出 错 | M8066( D8066) | 停止 运行 接收 超时 可 能 是 本 次 CAN 通信 故障 信息 
6381 | 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 接收 超时 可 能 是 上 一 次 CAN 通信 故障 信息 
6382 电路 出 错 | M8066(D8066) | 停止 运行 САХ 发 送 忙 可 能 是 本 次 CAN 通信 故障 信息 
6382 | 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 CAN 发 送 忙 可 能 是 上 一 次 CAN 通信 故障 信息 
6383 电路 出 错 | M8066( D8066) | 停止 运行 CAN 接收 忙 可 能 是 本 次 CAN 通信 故障 信息 
6383 | 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 | CAN 接收 忙 可 能 是 上 一 次 CAN 通信 故障 信息 
6401 | 参数 出 错 | M8064( D8064) | 停止 运行 КЖ к н не 用 参 
一 数 方 式 设 定 正 而 
6402 | 参数 出错 | M8064( D8064) | 停止 运行 2 со а а 用 参 
Fik ADT IRIE EM 
6403 | 参数 出 错 | M8064( D8064) | 停止 运行 В 存 区 域 设 定 к о 用 参 
Fiz 数 方式 设 定 正太 
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( 续 ) 
出 错 类 型 ) ZITTRA ж BALY 
代码 类 型 存储 器 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
ы Е 指令 区 的 设 定 可 以 停止 可 编程 序 控制 器 的 运行 ,用 参 
参数 出 етее ; 
6404 参数 出 错 | M8064( D8064) | 停止 运行 有 误 数 方式 设 定 正 确信 
区 Е 文件 寄存 器 区 的 可 以 停止 可 编程 序 控制 器 的 运行 ,用 参 
参数 出 рар 9 Я 
6405 参数 出 错 | M8064( D8064) | 停止 运行 设 定 有 误 数 方式 设 定 正确 值 
OUTT,OUTC 后 无 需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
6503 | 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 | 设 定 值 ;应 用 指令 操 | 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
作 数 数量 不 足 修改 
需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
6504 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 1 标号 重复 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
修改 
需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
6505 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 元 件 号 范围 溢出 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
修改 
Ee 需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
se POES 使 用 了 未 定义 | _. А мч | АУЕ 
6506 | 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 | ,入 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
[= їс 
修改 
卷 标 编号 (P ) 定 需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
6507 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 т! z 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
iO FH 
修改 
中 断 输入 (了 的 定 需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
6508 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 ИТ f ig 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
ЎН 
修改 
中 断 输 入 和 高 需要 检查 编程 时 对 各 个 指令 的 使 用 是 否 
6511 语法 出 错 | M8065( D8065) | 停止 运行 | y ы нш 正确 ,产生 错误 时 可 以 用 程序 模式 进行 
十 数 器 输入 重复 修改 
1) MPS 的 连续 使 
次 数 在 9 次 以 上 ANAR y 
6At 合 不 天 =. 4н ni% 已 人 
6605 | 电路 出 错 | M8066(D8066) | 停止 运行 | 2) 在 STL 内 有 Е ЕЛАВЕ 
МС, MCR, I (中 i С 
Т) SRET 
1) 没 有 P( 指 针 ) 、 
I( 中断 ) 
2) 没 有 SRET IRET 
3)I( 中 断 ) SRET、 首 令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6606 电路 出 错 | M8066(D8066) | 停止 运行 IRET 在 主 程序 中 的 相互 关系 
4)STL КЕТ, МС, 
MCR 在 子 程序 、 中 
断 子 程序 中 
1) FOR 和 NEXT 
关系 有 错误 , 骨 套 在 
6 次 以 上 
и A А 
6607 电路 出 错 | M8066(D8066) | 停止 运行 2) FOR-NEXT 间 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 














有 STL, RET, MC, 
MCR., IRET, SRET, 
FEND END 





的 相互 关系 
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(Ж) 
出 错 、 过 
代入 类 型 存储 器 状 ; 出 错 内 容 解决 方法 
1) MC、MCR 的 关 
系 有 错误 
2)MCR 没有 N 8§ 令 组 合 不 对 , 需 时 序 中 修改 指令 
6608 | 电路 出 错 | M8066( D8066) на а о 村 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
SRET, IRET, 1 
(中 断 ) 
只 能 在 主 程序 中 
E HHAH } g 仿 组 合 不 对 , 需 程序 中 修改 指令 
6618 电路 出 错 M8066( D8066) de шы 对 ,需要 在 程序 中 修改 指 Ei 
Е ` А 254 
程序 等 ) 
FOR-NEXT 间 使 
了 不 能 用 的 指令 间 令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6619 电路 出 错 | M8066( 08066 
电路 出 销 (P8066) STL КЕТ, МС, МСК, | 的 相互 关系 
IIRET 
FOR-NEXT 间 Hx 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6620 | 电路 出 M8066(D8066 | 
ы Ия зн 的 相互 关系 
FOR-NEXT 数 的 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6621 | 电路 出 M8066( D8066 . 、 раи 
сни и 关系 有 错误 的 相互 关系 
指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6622 电路 出 错 | M8066( D8066) 没有 NEXT 指令 的 相互 关系 
此 从 组 全 不 对 起 4н ү к 已 人 
6623 | 电路 出 错 | M8066( D8066) 没有 MC 指令 Кылы, 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
的 相互 关系 
KAHAKI Æ aj Ж ы Ду 
6624 | 电路 出 错 | M8066( D8066) F| 没有 MCR 指令 саш РИКИ 
的 相互 关系 
STL 的 连续 使 用 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6625 | 电路 出 M8066(D8066 
Бя Е 次 数 在 9 次 以 上 | 的 相互 关系 
STL-RET 间 有 不 ERAR z 
组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6626 | 电路 出 错 | M8066(D8066) 了 | 能 用 的 指令 MC, | жя 
МСЕ ITSRET IRET | ` 
Ж 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6627 | 电路 出 M8066( D8066 没有 RET 指令 
电路 出 错 ( ) 没有 指令 的 相互 关系 
Е 主 程序 中 有 不 能 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6628 | 电路 出 M8066(D8066 Й 
电路 出 错 ( ) 的 指令 LSRET IRET | 的 相互 关系 
_ 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6629 | 电路 出 M8066( D8066 TPI А 
НЕЕ 1 8066) 的 相互 关系 
Е 没有 SRET, IRET 指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6630 | 电路 出 M8066(D8066 | 
к Па) 5 的 相互 关系 
RET 位 于 不 能 g 仿 组 合 不 对 , 需 REE & на 人 
6631 电路 出 错 M8066(D8066) ES S 位 于 不 能 用 间 令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 


的 相互 关系 



























































































































































































































































一 152 一 六 六 六 六 六 PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 ус усу уе 
( 续 ) 
出 错 H FI ; 云 行 状 太 出 2 ТА У 
代码 | 类型 存储 器 | 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
к 2 FEND 位 于 不 能 | ”指令 组 合 不 对 ,需要 在 程序 中 修改 指令 
6632 电路 出 错 | M8066( D8066) | 停止 运行 的 场所 的 相互 关系 
高 速 输入 与 高 速 | pa。 æ И 
人 Суф Æ n 修改 指令 
6635 | 电路 出 错 | M8066(D8066) | 停止 运行 | 输出 使 用 硬件 端口 人 
е 的 相互 关系 
超过 限 多 
1) С], CALL 没有 
跳 转 地 址 
2) 在 END 指令 后 е В 
А Ке й 可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 .程序 修改 
6701 运算 出 M8067(D8067 继续 运 外 卷 标 
ЭЕ (P067) КО py | ANDEI G AMERO AA 
或 子 程序 间 有 单独 
的 卷 标 
А САШ ИНЕ | ”可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 .程序 修改 
6702 运算 出 M8067( D8067 继续 运 а ЛИСТА 
运算 出 钳 (D8067) | ASEN | 6 层 以 上 有 错 应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
$ 5 FOR - NEXT HY ik 可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 .程序 修改 
704 站 出 错 M8067( D8067 继续 运 те, Ж АЗЕ АЙ E 
s айна 67008067) | На 在 级 在 6 层 以 上 | 有 错 .应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
_ | 应 用 指令 的 操作 | ”可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 .程序 修改 
6705 站 出 错 M8067( D8067 继续 运 和 „ы 
运算 出 销 (D8067) |ЖЕШаЙТ, 数 在 目标 元 件 以 外 “| 有 错 .应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
应 用 指令 的 操作 | о. күн 
Е нут _. 可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 .程序 修改 
706 年 出错 | M8067( D8067 继续 运行 | 数 的 元 件 号 范围 与 РИИ 
g 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运 Е 有 错 应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
没有 设 定 文件 寄 | СОЧ 
6707 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 | 存 器 的 参数 而 存 取 н ее 省 误 、 程 序 修改 
有 错 、 应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
УЕ ЕВОМ-ТО 指令 可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 程序 修改 
70 运算 出 М 7(D8067 22124 ЕЯ А k 
6708 | 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 | 好 有 错 .应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
其 他 错误 (如 
了 .| IRET, SRET 错误 ， 可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 ,程序 修改 
6709 运算 出 M8067( D8067 继续 运 和 м ыры Б ATA 
运算 出 错 (08067) | 继续 运行 | FOR_NEXT 关系 有 | 有 错 .应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 钳 
错误 等 ) 
Е ЕЕ CALL 指令 SRET 可 能 是 运算 过 程 中 产生 错误 ,程序 修改 
6720 运算 出 M8067( D8067 继续 运 和 eT ч 
айни (D8067) ЖЕШЕТ) з 有 错 .应 用 指令 的 操作 数 的 内 容 有 错 
取样 时 间 (TS) 在 | 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6730 .出 M8067( 08067 继续 运 和 ЖЕ» Я а ЕЯ 
运算 出 错 (08067) | 继续 运行 | 目标 范围 外 (TS=0) | 生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 
输入 滤波 器 常数 
_ __ i 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6732 运算 出 M8067( D8067 22124 ЕНУ УУ 
运算 出 错 (D8067) | 继续 运 he 上 | 生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 
- E EE EEES 
Є7ЗЗ 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 ШИ (KP ) Н 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 


























标 范 围 外 ( KP<0) 














生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 


















































































































































六 六 六 妆 六 第 4 音 РОС 故障 信息 与 维修 代码 оссо — 153 — 
(Ж) 
出 错 PIN 
类 型 存储 器 运行 状态 出 错 内 容 解决 方法 
z 8 积分 时 间 (TI) 在 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6734 | 运算 出 M8067( D8067) | 继续 6 В 
о (08067) | ASET | 目标 范围 外 (TI<0) | 生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 
微分 控制 (Кр) зн Ж ЧЕ ФЕ a 22 55 产 
6735 | 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 | 在 目标 范围 外 ( KD< er осн B00 
0 或 201<KD) Е Н Ён Их, тїп ж АУА: 2 
ы ул | 微分 时 间 在 目标 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6736 | 运算 出 M8067( D8067) | 继续 运 和 
ш (08067) | 继续 运行 | 范围 外 (TD<0) 生 数据 错误 ,需要 检查 参数 
z ‚| 取样 时 间 (TS ) < 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
FID 继续 4 ее; 
6740 | 运算 出 错 | M8067( D8067) | 221 运算 周期 生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 
,| 测定 值 变 量 溢出 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
GIAR. | REMEE ТЕВЕ СВОТ | SERBE вее алев 生 数据 错误 ,需要 检查 参数 
局 差 溢出 (EV<- К к 要 
下 = 、 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6743 | 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 | 32768 或 32767 E 、 
са а * < | 生 数 据 错误 需要 检查 参数 
积分 计算 值 溢出 М 
2 УВ 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6744 | 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 | (-32768 ~ 32767 以 |... аж 
外 ) 生 数 据 错 误 , 需 要 检查 参数 
因 微 分 控制 阀 А _ ка 
_ коз 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6745 | 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 (КР) н, „ы зы ас» 
分 值 溢出 生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 
微分 计算 值 溢出 
_ р 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6746 | 运算 出 错 | M8067(D8067) | 继续 运行 | (-32768 ~ 32767 以 |... аж 
外 生 数据 错 误 ,需要 检查 参数 
PID 运算 结果 洲 Е 
2 NF 产生 控制 参数 的 设 定 值 与 PID 运算 中 产 
6747 | 运算 出 错 | M8067( D8067) | 继续 运行 | 出 (- 32768 ~ 32767 |... ж 
以 外 ) 生 数 据 错 误 , 需 要 检查 参数 
ен {е ду РОТИ 运算 
ee 














等 ) 超 过 6 条 限制 
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生 数 据 错误 ,需要 检查 参数 
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HIUZH2U 系列 PLC 错误 代码 存储 的 特点 如 下 : HLUZH2U 系列 PLC 的 错误 根据 下 述 定 
时 检查 ， 把 前 项 的 出 错 代码 存 人 特殊 数据 寄存 器 D8060 ~ 08067, АКА 4-43 所 示 。 


34-43 H1U/H2U 系列 РЕС 错误 代码 存储 的 检查 

































































出 错 项 电源 OFF 一 ON | 电源 ON 后 初次 STOP 一 RUN 其 他 
M8060 IO 地 址 号 构成 出 错 检查 检查 运算 中 
M8061 PC 硬件 出 错 检查 运算 中 
M8062 РС/РР 通信 出 错 从 PP 接收 信号 时 
M8063 连接 模块 通信 出 错 从 对 方 接收 信号 时 
M8064 参数 出 错 ЛЕТ 
说 变更 时 (STOP 

M8065 语法 出 错 检查 检查 — 
М8066 电路 出 错 к 
М8067 运算 出 错 р 

运算 中 (RUN 
M8068 运算 出 错 锁 存 с 
注 : 1. 08060-08067 各 存 一 个 出 错 内 容 ， 同 一 出 错 项 目 产 生 多 次 出 错时 ， 每 当 消 除 出 错 原因 时 ， 仍 存储 发 生 中 的 出 




















错 代码 。 
2. 无 出 错时 ， 存 人 “0”。 


H1U/H2U 系列 РІС 指示 功能 如 表 4-44 所 示 。 


表 4-44 H1U/H2U 系列 指示 功能 








ін Ж 解 说 
错误 指示 灯 ( 红 色 ) 对 应 的 丝印 标识 为 "ERR” ,表示 发 生 通信 错误 时 点 亮 

















电源 指示 灯 ( 黄 绿色 ) 
发 送 数 据 指示 灯 ( 黄 绿色 ) 
接收 数据 指示 灯 ( 黄 绿色 ) 


表示 内 部 逻辑 








电源 指示 , 主 模块 上 








包 后 该 指示 灯 点 亮 

















对 应 的 丝印 为 “TXD”, 表示 当 发 送 数据 时 该 指示 灯 闪 亮 








对 应 的 丝印 为 "RXD” ,表示 当 接收 到 数据 时 该 指示 灯 内 亮 


对 应 的 丝印 标识 为 “COM” ,表示 单位 时 间 内 通信 数据 量 越 大 , 指示 灯 闪 烁 越 频繁 ， 
不 通信 时 指示 灯 不 亮 











通信 指示 灯 ( 黄 绿色 ) 














H2U 模块 用 户 接口 表 指 示 灯 指示 信息 如 表 4-45 所 示 。 
表 4-45 H2U 模块 用 户 接口 表 指 示 灯 指示 信息 
解 说 














PWR 一 一 当 与 主 模块 连接 且 主 模块 上 电 的 情况 下 ,该 指示 灯 点 亮 
COM 一 一 当 模 块 正常 工作 时 ,该 指示 灯 高 速 内 烁 。 故 障 时 ,该 指示 灯 慢 速 闪烁 
24V 一 一 当 外 部 24V 接 通 时 ,该 指示 灯 点 亮 








扩展 模块 指示 





PWR 一 一 模块 24V 供电 正常 ,该 指示 灯 点 亮 
COM 一 一 模块 进行 通信 时 ,该 指示 灯 点 亮 
ERR 一 一 有 错误 发 生 时 ,该 指示 灯 点 亮 

















指示 灯 远程 扩展 模块 指示 




















H2U- 1600ENN 、H2U- 1600ENDR 模块 用 户 接口 表 指 示 灯 指示 信息 如 表 4-46 所 示 。 
H2U-0016ERN 、H2U-0016ERDR 、H2U-0016ETN 、H2U-0016ETDR 模块 用 户 接 口 表 指 
示 灯 指示 信息 如 表 4-47 所 示 。 
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З 4-46 Н20- 1600ЕММ, Н20- 1600ENDR 模块 用 户 接口 表 指 示 灯 指示 信息 






































































































































项 目 指示 类 型 解 ”说 

PWR 一 一 模 抉 数字 电路 供电 正常 ,该 指示 灯 点 亮 

ее жишш | X00~X17 一 输入 点 指示 灯 

指示 灯 | 本 地 扩展 模 决 指 不 | АК 主 模 块 访问 扩展 模 芯 时 ,该 指示 灯 点 训 
RUN 一 一 当 模 块 正 常 工 作 时 ,该 指示 灯 点 亮 
PWR 一 一 模块 24V 供电 正常 ,该 指示 灯 点 亮 

а=) аны X00~X17 一 一 输入 点 指示 灯 

Нлл | 远程 扩展 模块 指 玉 OV 模块 进行 通信 时 ,该 指示 灯 点 亮 
ERR 一 有 错误 发 生 时 ,该 指示 灯 点 亮 

表 4-47 H2U-0016ERN 等 模块 用 户 接口 表 指 示 灯 指示 信息 

项 目 指示 类 型 解 ”说 
PWR 一 模块 数字 电路 供电 正常 ,该 指示 灯 点 亮 

me ЖИЗНИ ЧЕ: Y00~Y17 一 一 输入 点 指示 灯 

指示 灯 | 本 地 扩展 模 决 指 不 | АК 主 模 块 访问 扩展 模 芯 时 ,该 指示 灯 点 训 
RUN 一 一 当 模 块 正常 工作 时 ,该 指示 灯 点 亮 
PWR 一 一 模块 24V 供电 正常 ,该 指示 灯 点 亮 

CEP RER Y00~Y17 一 一 输入 点 指示 灯 

HSA | BEIRAREN OV 模块 进行 通信 时 ,该 指示 灯 点 这 
FRR_ 有 错误 发 生 时 ,该 指示 灯 点 亮 

4.13 УН BSP01 AR/T 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


美国 邦 纳 BSP01 АВ/Т 系列 PLC 的 LED 灯 故 障 信息 
表 4-48 美国 邦 纳 BSP01 AR/T 系列 PLC 的 LED 灯 故 障 信息 





如 表 4-48 所 示 。 

































































PWR 灯 | RUNX | BAT 灯 | ERR% 解 ”说 

K K K K 表示 电源 OFF 
Ж 闪烁 亮 表示 自我 诊断 检测 出 异常 ,所 有 程序 不 执行 ,所 有 10 不 输出 
Ж ж K ж 表示 自我 诊断 检测 出 异常 ,所 有 程序 不 执行 ,所 有 1/О 不 输出 
а 闪烁 灭 K 表示 为 停止 模式 (STOP ) 
Ж Жж K 表示 为 执行 模式 ( RUN) 
m ж K ИЖ т^ 会 断 出 逻辑 异常 ,予以 警告 ,所 有 程序 照常 执行 ,所 有 LO Ж 
Жж Жж Жж ж 其 他 

4.14 ЖаН BSP01 SR 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


美国 邦 纳 BSPO1 SR 系列 PLC 的 LED 灯 故 障 信息 如 表 4-49 所 示 。 
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表 4-49 邦 纳 BSP01 SR 系列 РІС 的 LED 灯 故 障 信息 
































PWR 灯 RUN 灯 解 说 
K K 表示 电源 OFF 
亮 慢 内 (6.4s) 表示 自我 诊断 检测 出 异常 ,所 有 程序 不 执行 ,所 有 O 不 输出 
亮 快 内 (1.6s) 表示 为 停止 模式 (STOP) 
亮 亮 表示 为 执行 模式 (RUN) 
亮 亮 其 他 
4.15 ik AH500CZ 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 





1. 清除 错误 状态 

系统 处 于 错误 状态 时 ， 可 以 采用 以 下 几 种 方式 清除 系统 的 错误 状态 。 清 除 后 ， 如 果 错 误 
来 源 仍然 存在 ， 则 系统 还 会 进入 错误 状态 。 

1) 将 主机 状态 切换 到 STOP 后 ， 再 切换 到 КОМ. 

2) 重 置 主机 或 将 主机 恢复 到 出 三 默认 值 后 ， 重 新 下 载 项 目 ， 并 执行 。 

3) 将 主机 断 电 后 重 开 。 

4) 用 ISPSoft 清除 错误 记录 。 

2. 查询 错误 记录 

错误 发 生 时 ， 系 统 将 产生 一 个 对 应 的 错误 代码 ， 并 记录 在 主机 中 。 主 机 至 多 可 储存 20 
笔 错 误 记 录 。 当 超出 20 笔记 录 时 ， 最 旧 的 记录 将 被 最 新 的 记录 和 覆盖 。 如 果 主 机 安装 有 存储 
卡 ， 在 记录 被 覆盖 前 ， 系 统 会 自动 将 主机 的 20 笔记 录 备 份 到 存储 卡 中 。 存 储 卡 至 多 可 储存 
1000 笔记 录 。 同 样 地 ， 存 储 卡 的 错误 记录 超出 1000 笔 时 ， 最 旧 的 20 笔记 录 将 被 最 新 的 20 
EWKA Mo 

查询 错误 记录 的 方法 如 下 : 

1) 启动 ISPSoft 后 ， 在 功能 工具 栏 中 选择 PLC 主机 (Р) РІС 错误 记录 。 

2) 在 错误 记录 显示 画面 中 ， 单 击 “ 更 新 ”按钮 可 以 更 新 记录 显示 ， 单 击 “清除 记 录 ” 
按钮 可 以 清除 主 窗口 与 主机 中 的 错误 记录 。 

有 关 项 目的 说 明 如 下 : 

1) FA & 插 模 编 号。 如 果 该 记录 是 由 扩充 模块 所 产生 ， 则 在 该 两 字段 会 记录 该 模块 所 
在 的 背 板 与 插 槽 的 编号 。 如 果 无 编号 ， 显 示 则 代表 产生 错误 的 是 CPU 主机 。 

2) 模块 ID。 该 字段 为 CPU 或 扩充 模块 的 识别 名 称 。 

3) 错误 代码 。 该 字段 显示 的 为 该 笔记 录 的 错误 代码 。 

4) 日 期 & 时间 。 错 误 发 生 的 日 期 、 时 间 ， 越 近期 的 错误 将 显示 在 越 上 层 。 

5) 最 后 的 字段 ， 为 该 错误 的 相关 简 述 。 

3. CPU 模块 故障 排除 

根据 СРО 模块 上 的 LED 指示 灯 状 态 ， 结 合 错误 代码 可 以 得 知 故 障 原因 。 表 4-50 所 示 是 
ERROR 灯 常 亮 情况 下 与 错误 代码 有 关 的 信息 。 

ERROR 灯 闪 烁 情况 下 与 错误 代码 有 关 的 信息 如 表 4-51 所 示 。 
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表 4-50 ERROR 灯 常 亮 情况 下 与 错误 代码 有 关 的 信息 

































































































































































































































































































































































错误 代码 T ЖЯ 解决 方法 
16#000B 表示 PLC 程序 毁损 需要 重新 下 载 项 目 程序 
Е 需要 重新 设 定 ,并 下 载 HWCONFIG 中 的 CPU 模块 
16#000D 表示 CPU 参数 毁损 = СЕКИ т 
16#0010 表示 CPU 内 存 存 取 被 拒 需要 重新 下 载 项 目 程序 或 参数 
16#0011 表示 PLC Ш 错误 (错误 标志 SM9) 需要 确认 PLC ID 
16#0012 表示 PLC 密码 错误 ( 错误 标志 SM9) 需要 确认 PLC 密码 
系统 备份 文件 内 容 有 错 ,或 该 档案 不 存在 于 SD 卡 
要 指定 路 径 中 。 如 果 已 存在 但 无 法 完成 执行 , 则 需要 重 
77201 行 系统 还 原 程 Ў HR 未 志 SM н 
16#0014 表示 无 法 执行 系统 还 原 程 序 ( 错误 标志 SM9) 新 产生 系统 备份 文件 。 如 果 出 现 此 信息 , 则 PLC 
可 能 需要 维修 
表示 CPU 模块 内 部 储存 的 模块 配置 数据 存在 错 
16#0015 表示 模块 配置 数据 错误 (错误 标志 SM10) 误 , 比 对 HWCONFIG 的 配置 与 目前 整体 的 模块 配置 
发 现存 在 差异 , 则 需要 重新 下 载 
表示 СРО 模块 内 部 储存 的 模块 设 定 存在 错误 , 需 
16#0016 表示 模块 设 定 数据 错误 ( 错误 标志 SM10) 要 确认 该 搬 槽 的 模块 版 本 与 HWCONFIG 的 模块 版 本 
是 否 不 同 。 若 不 同 , 则 更 新 后 ,再 重新 下 载 
о 表示 储存 D 对 应 装置 设 定 错误 (错误 标志 表示 CPU 模块 内 部 储存 D 对 应 装置 存在 错误 , 需 
SM10) 要 检查 HWCONFIG 的 模块 内 部 参数 是 否 正确 
И а 重新 设 定 HWCONFIG 的 СРО 模块 参数 ,并 重新 
16#001B 表示 定时 中 断 ( 编 号 0) 时间 设 置 错 误 下 载 ЕЕ 
_. Е 重新 设 定 HWCONFIG 的 СРО 模块 参数 ,并 重新 
16#001C 表示 定时 中 断 (编号 1) 时 间 设置 错误 Кү = 
Е И 25 重新 设 定 HWCONFIG 的 CPU 模块 参数 ,并 重新 
16#001D 表示 定时 中 断 (编号 2) 时 间 设 置 错误 下 载 ~ 
И 2. 重新 设 定 HWCONFIG 的 CPU 模块 参数 ,并 重新 
16#001E 表示 定时 中 断 ( 编 号 З) 时 间 设 置 错误 下 载 A 
м { | 重新 设 定 HWCONFIG 的 CPU 模块 参数 ,并 重新 
16#001F 表示 程序 扫描 超时 定时 器 设置 错误 ĝi 
Е 重新 设 定 HWCONFIG 的 CPU 模块 参数 ,并 重新 
16#0020 表示 固定 扫描 时 间 设置 错误 = 
Е 重新 设 定 HWCONFIG 的 CPU 模块 参数 ,并 重新 
16#0021 表示 固定 扫描 时 间 设置 错误 та оа 
16#0022 表示 下 载 CPU 模块 参数 校 验 错误 重新 下 载 HWCONFIG 的 CPU 参数 
16#0050 表示 停电 保持 区 SM 存储 区 块 异 常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0051 表示 停电 保持 区 SR 寄存 器 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0052 表示 停电 保持 区 M 存储 区 块 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程 序 与 参数 
16#0053 表示 停电 保持 区 T 寄存 器 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0054 表示 停电 保持 区 C 寄存 器 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0055 表示 停电 保持 区 HC 寄存 器 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0056 表示 停电 保持 区 T 存储 区 块 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
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(Ж) 
错误 代码 а X 解决 方法 
16#0057 表示 停电 保持 区 C 存储 区 块 异 常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0058 表示 停电 保持 区 HC 存储 区 块 异 常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#0059 表示 停电 保持 区 D 寄存 器 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
16#005A 表示 停电 保持 区 W 寄存 器 异常 重 置 主机 或 恢复 到 出 厂 值 后 ,重新 下 载 程序 与 参数 
表 4-51 ERROR 灯 闪 烁 情况 下 与 错误 代码 有 关 的 信息 
错误 代码 含 ЖЯ 解决 方法 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 参数 的 WDT 
16#000А 表示 扫描 超时 (WDT Error, 错 误 标志 SM8) 设 定 
2) 需 要 确认 程序 是 否 有 造成 扫描 时 间 过 长 的 设计 
16#000C 表示 下 载 PLC 程序 校 验 错误 需要 重新 编译 后 下 载 项 目 程序 
16#000E 表示 程序 或 参数 下 载 中 PLC 无 法 切换 到 RUN 需要 待 下 载 完毕 后 重 试 
жүн «РЁ НУ 果 ` ма Sb == 
РР 表示 申 行 端口 异常 ( 错误 标志 SM9) е 发 生 错 误 ,PLC 可 能 需要 
арн = -ЕҢУ 果 ЕҢ. 4 N=] Sb E 
16#0019 表示 USB 异常 ( 错误 标志 SM9) о. 
n КОИ 、 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
通信 设 定 设 i 误 吴 标 志 T 
16#0033 к COMI 通信 设 定 设置 错误 (错误 标 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 COM 
Port 参数 
1) 需 要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#0034 表示 СОМІ 站 号 设置 错误 (错误 标志 SM9) 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ 
Port 参数 
Z н К РЕТ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
йй 27 入 置 错误 吴 标 志 
16#0035 е. сом 传输 方式 设置 错误 (错误 标 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIGC 中 CPU 模块 的 СОМ 
Port 参数 
= ВЕРА ЕЕРЕЕ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#0036 _ 自动 询问 时 间 间 隔 设 置 错 误 ( 错误 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 COM 
е Port 参数 
= БИ 3 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
+ COMI 传输 错误 旬 问 次 数 设 只 
160037 | | ‚ р НАИ НЫНЕ | 。 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 COM 
ш. Port 参数 
We a de УСЕН ЕЕ Чез 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#0038 е. сом? 通信 设 定 设置 错误 (错误 标志 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ 
Port 参数 
1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#0039 表示 COM2 站 号 设置 错误 ( 错误 标志 SM9) 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ 
Port 参数 
_ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
а уула ЫКЫ 误 标 志 
16#003A ы. COM2 传输 方式 设置 错误 (错误 # 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ 
Port 参数 
Е SE E КИЕТ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#003B 表示 СОМ? 自动 询问 时 间 间 隔 设 置 错 误 ( 错误 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 COM 





标志 SM9) 











Port 参数 
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(Ж) 
错误 代码 含 X 解决 方法 
_. КОКТЕ ОО : 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
示 偷 错误 名 问 次 数 设 a 
160036 | с НАИ ВНА | 。 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 COM 
РИА Port 参数 
16#005Е 表示 存储 卡 的 初始 程序 错误 (错误 标志 SM453 ) 需要 确认 存储 卡 是 否 存 在 故障 
表示 存储 卡 中 , 欲 读 取 不 存在 的 档案 ,或 写 入 
16#005F | 需要 到 是 否 正 而 
Ки 不 存在 路 径 的 档案 (错误 标志 SM453) 震 要 确认 档案 路 径 是 否 正确 
16й00ё0 表示 CPU 模块 无 法 在 存储 卡 中 建立 预 设 数据 需要 确认 存储 卡 容 量 是 否 足够 .存储 卡 是 否 存在 
夹 (错误 标志 SM453) 故障 
16#0061 表示 存储 卡 容 量 不 足 ( 错误 标志 SM453) 需要 确认 存储 卡 容量 是 否 足够 
16#0062 表示 存储 卡 为 写 保 护 模 式 ( 错误 标志 SM453) 需要 确认 存储 卡 是 否 设 为 写 保护 
7 JRR ; А 2. j 5 
160063 o TARRA | 。 需要 确认 档案 路 径 是 否 正确 ,存储 卡 是 否 存在 故障 
示 存 储 卡 的 档案 无 法 被 读 rampen | 
1640064 «о и PRIA REIR (RIS | 。 需要 确认 档案 路 径 是 否 正 确 . 档 案 是 否 被 损毁 
表示 存储 卡 中 的 档案 为 只 读 状 态 (错误 标 需要 将 档案 设 为 非 只 读 
SM453) 
з ууу 1) 需 要 确认 存储 卡 是 否 正 常 .空间 是 否 足够 
16#0066 示 系 统 备 份 时 错误 
表示 系统 备份 时 错误 2) 需 要 重 试 备份 各 月 
е Е Ме 1) 需要 重新 编译 程序 ,再 行 下 载 
16#2000 示 PLC 程 END 指令 (错误 标志 SM5 ЕТА 
#200 表 不 PLC 程序 无 END 指令 (错误 标志 SM5) | 需要 重新 安装 ISPsoft 后 ,再 次 编译 程序 ,并 下 载 
РТ 表示 GOEND 指令 使 用 的 地 方 错误 ( 错误 标志 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
SM5) 到 PLC 
imio 表示 程序 中 使 用 的 装置 超过 可 用 范围 ( 错误 标 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
志 SM0/SM5) 到 PLC 
ПЕРЕТЕ 表示 CJ/JMP 指令 跳 转 的 P 装置 地 址 错误 ,或 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
是 P 装置 重复 使 用 (错误 标志 5М0/5М5) 到 PLC 
ls 表示 MC/MCR 指令 相对 应 的 N 值 不 同 ,或 数 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
量 不 一 样 多 ( 错误 标志 SM5) 到 PLC 
ee 表示 MC 指令 的 NN 值 不 是 从 0 开始 ,或 是 N 的 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
值 不 连续 ( 错误 标志 SM5) 到 PLC 
ieoor 表示 ZRST 指令 操作 数 使 用 不 当 ( 错 误 标 志 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
SM5) 到 PLC 
需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 KF ЖОЙ E 
16#200A 表示 无 效 的 指令 (错误 标志 SM5) TERRA TET л. 
到 PLC 
РИТЕ 表示 n 操作 数 或 其 他 常数 操作 数 超出 范围 ( 错 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
误 标 志 5М0/5М5) 到 PLC 
ЕВ ЖЧК ИНЕС Е К (Ий 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
志 SM0/SM5) 到 PLC 
让 表示 BIN 转 成 BCD 时 发 生 错 误 ( 错 误 标 志 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
SM0/SM5) 到 PLC 
IDo 表示 字符 串 没 有 0x00 当做 结尾 (错误 标志 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
SM0/SM5) 到 PLC 
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(Ж) 
错误 代码 含 X 解决 方法 
== 认 程 序 以 及 重新 编译 后 再 次 项 Б 
16#200F | ”表示 指令 不 支持 下 装置 修饰 (错误 标志 SM5) | B аса 
表示 指令 不 支持 该 装置 类 别 .编码 错误 16bit уру КН HeT 
55 了 口 ` E y Z у 项 = 
16#2010 指令 ,但 常数 操作 数 却 是 32 bit 的 编码 (错误 标 | Веч ИСТОР лл A R 
志 SM5) 
== 认 程 序 . 以 及 重新 编译 后 . 再 次 下 载 项 所 
16#2011 表示 操作 数 的 数目 错误 ( 错误 标志 SM5) Я ш, ИИИ н Т. 
== 认 程 序 , 以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 上 
16#2012 表示 除法 运算 错误 ( 错误 标志 SMO/SM5) 和 ЕТИ ИЕ PER E RN 
TTA 表示 浮 点 数 格 式 错误 ,超出 可 转换 范围 ( 错误 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
标志 SMO/SM5) 到 PLC 
КУЛ 表示 TKON/TKOFF 指令 所 指定 的 TASK 编号 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
错误 或 超出 范围 ( 错误 标志 5М5) I] PLC 
Ре RI ОВЕН HIRERE 32 层 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
(错误 标志 5МО) 到 PLC 
И 表示 FOR-NEXT 指令 超过 32 层 ( 错 误 标 志 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
ЅМ0/5М5) 到 PLC 
jemis 表示 FOR 5 NEXT 的 指令 数目 不 同 (错误 标 需要 确认 程序 ,以 及 重新 编译 后 ,再 次 下 载 项 目 
志 SM5) 到 PLC 
表示 在 FEND 后 的 P 指标 没有 相对 应 的 站 
16#2018 | SRET, 或 是 有 SRET 但 没有 P 指标 (错误 标志 А ае EEE EEN 
SM5) 2) 需要 重新 安装 ISPSoft 后 ,再 次 编译 程序 并 下 载 
РВ 表示 中 断 指针 工 的 地 址 不 是 在 FEND 后 (错误 1) 需要 重新 编译 程序 再 行 下 载 
标志 5М5) 2) 需要 重新 安装 ISPSoft 后 ,再 次 编译 程序 并 下 载 
Р 表示 IRET/SRET 的 地 址 不 是 在 FEND 后 ( 错 1) 需要 重新 编译 程序 再 行 下 载 
误 标志 SM5) 2) 需 要 重新 安装 ISPSoft 后 ,再 次 编译 程序 并 下 载 
ЕТ" 表示 中 断 指标 I 没有 对 应 的 IRET, 或 是 有 1) 需要 重新 编译 程序 再 行 下 载 
IRET 但 没有 对 应 的 中 断 指标 1( 错误 标志 SM5) 2) 需 要 重新 安装 ISPSoft 后 ,再 次 编译 程序 并 下 载 
enoe 表示 END 指令 不 是 在 程序 的 最 后 一 个 地 址 1) 需 要 重新 编译 程序 再 行 下 载 
(错误 标志 SM5 ) 2) 需要 重新 安装 ISPSoft 后 ,再 次 编译 程序 并 下 载 
ТА 表示 有 САШ, 指令 但 没有 МАБ 指令 (错误 标 1) 需要 重新 编译 程序 再 行 下 载 
志 SM5) 2) 需要 重新 安装 ISPSoft 后 ,再 次 编译 程序 并 下 载 
示 已 人 各 ВЕ етп но ма БЕ 
айр | ы 下 的 功能 代码 错误 (错误 标 | 需要 确认 指令 用 法 与 操作 数 设置 
75 МОР § 令 中 的 数据 长 度 错误 (错误 标 
юш | М0 и 人 中 的 数据 长 度 销 误 (错误 标 | 各 要 确认 指令 用 法 与 操作 数 设置 
875 MODRW 的 回应 命令 错误 误 标 志 к за 
1682020 к 的 回应 命令 错误 (错误 标志 | ”需要 确认 从 站 是 否 支 持 该 功能 代码 与 指定 的 操作 
ра 表示 MODRW 回应 命令 的 校 验 和 ( Checksum ) 1) 需 要 确认 是 否 有 干扰 ,并 重 送 命令 
错误 (错误 标志 SM102/SM103) 2) 需要 确认 从 站 装置 是 否 正常 运作 
示 指令 的 命令 不 符合 
DD 表示 MODRW 指令 的 命令 不 符合 ASCII 格式 需要 确认 命令 格式 符合 ASCII 





(错误 标志 SM102/SM103) 
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(Ж) 
错误 代码 T AX 解决 方法 
表示 MODRW 指令 的 通信 超时 (错误 标志 | лмо 下 
16#2023 SM102/5M103) 需要 检查 从 站 是 否 正常 运作 ,联机 是 否 正 常 
= ПЕТТО ч A 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
© ЛУГ {= ЖЇН Ж 吴 标志 
16#2024 表示 RS 指令 的 通信 超时 数值 无 效 ( 错误 标 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ 
SM102/SM103) рон 参数 
ortl 25 
єл RS 指令 的 通信 和 超 乓 误 标志 5 = 
16#2025 з 指令 的 通信 超时 (错误 标志 SM102/ еза оте ЕЕ БИЛЕЛЕК 
_ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
М sne ЖР R 误 ЙК ЛА E 
16#6000 шо 网 络 联机 矢 败 (错误 标 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIC 中 CPU 模块 的 以 太 
网 络 ( Ethemet) 参数 
1) 需 要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6001 表示 IP 地 址 不 合法 (错误 标志 SM1107) 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 
网 络 (Ethemet) 参数 
1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6002 表示 网 络 屏蔽 地 址 不 合法 (错误 标志 SM1107) 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 
网 络 (Ethemet) 参数 
1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6003 表示 网 关 地 址 不 合法 (错误 标志 SM1107) 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 
网 络 (Ethemet) 参数 
表示 以 太 网 络 的 ТР 地 址 过 滤 设 置 错误 (错误 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 
16#6004 үл: P 
标志 SM1108) 络 ( Ethernet) 参数 
表示 以 太 网 络 的 静态 АВР 表 设 置 错误 ( 错误 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 
16#6006 Е ө 
标志 SM1108) 络 (Ethernet) 参数 
16#6008 表示 网 络 编号 不 合法 (错误 标志 SM1107) 需要 检查 NWCONFIG 的 网 络 部 署 设置 并 重新 下 载 
16#6009 表示 节点 编号 不 合法 (错误 标志 SM1107) 需要 检查 NWCONFIG 的 网 络 部 署 设置 并 重新 下 载 
表示 E-mail 发 送 条 件 的 触发 设 定 错误 ( 错误 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 
1979101 标志 SM1112) 2 ( Ethernet) 参数 
улл ~ 2 emet ) 2 
表示 E-mail 发 送 条 件 的 发 送 时 间 间 隔 设 定 错 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 
16#6102 Ин ЗӨ нүк , М 
误 (错误 标志 5М1112) 络 (Ethemet) 参数 
表示 E-mail 附件 中 的 装置 地 址 设 定 错误 ( 错 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 
16#6103 к 
误 标 志 SM1112) 络 ( Ethernet) 参数 
ТРИ 表示 SMTP 服务 器 地 址 错误 (错误 标志 需要 确认 正确 的 地 址 后 , 重 设 HWCONFIG 中 CPU 
SM1112) 模块 的 以 太 网 络 (Ethermet) 参数 
二 > а. 235 H 5 У >л. ж 
= авла aeai 需要 确认 账号 密码 ,并 重新 设 定 HWCONFIG 中 
16#6108 表示 寄 件 服务 器 验证 错误 ( 错误 标志 SM1112) CPU 模块 的 以 大 网 络 (Ethemet) 参数 
ТӨ ЇЇ 表示 SMTP 服务 器 需要 进行 验证 (错误 标志 需要 确认 账号 密码 ,并 重新 设 定 HWCONFIG 中 
SM1112) CPU 模块 的 以 太 网 络 (Ethernet ) 参数 
_. 1) 需 要 确认 E-mail 本 身 是 否 为 正确 的 地 址 
ы су ДИ, үө. 在 在 误 标 志 бө 
16#6111 боз, ЛЕО ЕСЕ В 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIC 中 CPU 模块 的 以 太 
` 网 络 (Ethemet) 参数 
_. е _ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
М 通信 ske! 能 的 ІЙ Z 
16#6200 表示 TOP 通信 接口 (Socket) 功能 的 远程 他 地 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 





址 不 合法 (错误 标志 SM1196) 








网 络 ( Ethernet) 参数 
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(Ж) 
错误 代码 T ЖЯ 解决 方法 
_. д. . 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
$ UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 远程 卫 地 5 
1686209 бо гт ни шона 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 
АНАС ЯНИЕ ) 网 络 (Ethemet) 参数 
需要 检查 NWCONFI 和 Ether Link E, HEY 
16#6300 表示 Ether Link 只 可 用 于 装置 M.D 人 L ОИЕ 
下 载 
表示 Ether Link 装置 地 址 设 定 超过 可 用 的 装置 需要 检查 NWCONFIG 中 的 Ether Link 设置 是 否 符 
范围 合 该 主机 所 支持 的 范围 
ыы: н 需要 检查 NWCONFIG 中 的 Ether Link 设置 是 否 符 
16#6302 Š Ether Link 的 数据 长 度 超过 限制 ук j 
表示 Ether Link 的 数据 长 度 超过 限制 合 该 主机 所 支持 的 范围 
Б 表示 Ether Link 通信 命令 中 的 节点 与 本 地 节点 | ”需要 检查 NWCONFIG 中 的 Ether Link 设置 ,并 重新 
不 同 下 载 一 次 
ee 表示 模块 的 ID 或 设 定 与 Ether Link 中 的 设 定 1) 需要 检查 模块 的 参数 设 定 (HWCONFIC) 
不 同 2) 需要 检查 Ether Link 设 定 (NWCONFIG) 
表示 CPU 或 模块 的 网 络 屏蔽 设 定 与 Ether Link 1) 需 要 检查 模块 的 参数 设 定 (HWCONFIG) 
16#630B 、 
设 定 不 同 2) 需要 检查 Ether Link 设 定 (NWCONFIG) 
ш 需要 检查 NWCONFIG HW iR ESA, ЗЕЕ 
166602 | 。 表示 节点 编号 超过 限制 ( 错误 标志 SM1598) _ 的 网 络 部 署 参数 ,并 重新 
Е 2. 需要 检查 NWCONFIG В P A 0028: 20, EEY 
1686603 表示 装置 没有 定义 ( 错误 标志 SM1599) 的 网 络 部 署 参数 ,并 重新 
1) 需 要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
н ч _ $ а ( Ethernet) 参数 
16#8230 表示 9 主机 参数 有 误 : 卫 地 址 不 合 РИНЕ К 
表示 下 载 的 主机 参数 有 i 也 址 不 合法 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
本 是 否 兼容 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
i 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 网 络 屏蔽 地 址 不 | (Ethernet) 参数 
合法 2) 需要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
本 是 和 否 兼容 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
Б N E К 、 ( Ethernet) 参数 
16#8232 表示 9 主机 参数 有 误 :网关 地 址 不 合 ; кок ; 
ИЕБИ ООНА | 需要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
本 是 否 兼容 
1) 需 要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
РТИ 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : IP 地 址 过 滤 设 定 | (Ethernet) 参数 
错误 2) 需要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
KERMA 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
ЕЕЕ У ККЕ ЖЧ ( Ethernet) 参数 
16#8235 表示 主机 参数 有 误 :静态 АВР 吴 к К 
Еа 表 错 误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
KERMA 
1) 需 要 确认 NWCONFIG 的 网 络 部 署 参数 
16#8237 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 网 络 编号 不 合法 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 NWCONFIG 版 本 ,其 所 提 









































供 的 功能 是 否 支持 所 下 载 的 主机 
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(Ж) 
错误 代码 йб ЖЯ 解决 方法 
1) 需 要 确认 NWCONFIG 的 网 络 部 署 参数 
16#8238 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 节点 编号 不 合法 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 NWCONFIG 版 本 ,其 所 提 











供 的 功能 是 否 支 持 所 下 载 的 主机 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
( Ethernet) 参数 
2) 需要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
本 是 否 兼 容 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : E-mail 触发 设 定 | (Ethemet) 参数 














16#8239 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :E-mail 设 定 错误 

















































































































1678234 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
KERMA 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
Ta 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :TCP 通信 接口 | (Ethemet) 参数 
(Socket) 设 定 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
KERHA 
1) 需要 确认 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 
16#823С 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :UDP 通信 接口 ( Fthemet) 参数 
(Socket) 设 定 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 
KERHA 








4. BUS FAULT 灯 常 亮 

除了 主机 自行 侦 测 的 错误 会 令 CPU 模块 的 BUS FAULT 亮 灯 外 ， 该 灯 也 会 与 模块 
ERROR 灯 相 互 对 应 。 当 某 个 模块 发 生 错误 时 ， 主 机 的 BUS FAULT 灯会 与 该 模块 的 ERROR 
灯 呈 现 相 同 的 亮 灯 方 式 。 如 果 同 时 发 生 多 个 会 让 BUS FAULT 灯亮 的 状况 ，BUS FAULT 灯会 
选择 呈现 较 严 重 错误 的 亮 灯 方式 。 

例如 ， 同 时 有 两 个 模块 发 生 错 误 ， 其 中 模块 A 的 灯 维 持 常 亮 ， 模 块 B 则 呈现 闪烁 状态 。 
此 时 ，CPU 模块 的 BUS FAULT 灯会 维持 常 亮 。 当 模块 A 的 故障 被 排除 后 ， 如 果 模 块 B 依旧 
呈现 闪烁 状态 ， 则 CPU 模块 的 BUS FAULT 灯会 再 切换 为 闪烁 状态 。 

主机 自行 侦 测 ， 以 及 会 让 BUS FAULT 维持 常 亮 的 错误 代码 与 解决 方法 如 表 4-52 所 示 。 


表 4-52 BUS FAULT 维持 常 亮 的 错误 代码 与 解决 方法 














错误 代码 含 X 解决 方法 
РЕТИ 表示 VO 模块 无 法 设置 运行 /停止 (错误 标志 1) 模块 设 定 参数 错误 ,需要 正确 设 定 参 数 
5М10) 2) 模块 异常 ,需要 检查 模块 











1) 系 统 复 制 档案 内 容 有 错 、 档 案 不 存在 于 指定 路 径 
表示 无 法 执行 系统 复制 程序 (错误 标志 SM9; | 中 ,需要 检查 档案 内 容 .档案 路 径 























16#0014 ‚_ Ё ш. i ТОР айан шы 
该 问题 发 生 时 ,ERROR 灯 也 会 维持 常 亮 ) 2) 如 果 已 存在 ,但 是 无 法 完成 执行 , 则 可 能 需要 重 
新 产生 系统 复制 档案 
16#1400 表示 辅助 处 理 器 存 取 错 误 ( 错误 标志 SM9) 
16#1401 表示 模块 存 取 错 误 ( 错误 标志 SM9) 
Йа? 表示 实际 模块 不 符合 配置 设 定 (错误 标志 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 配置 设 定 与 实际 的 


SM9) 模块 配置 是 否 吻 合 
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(Ж) 
错误 代码 а X 解决 方法 
16#1403 表示 从 模块 读 取 数 据 错误 ( 错误 标志 SM9) 需要 检查 模块 是 否 正常 运作 
16#1404 表示 模块 发 生 WDT 超时 (错误 标志 SM9) 需要 确认 模块 是 否 存 在 故障 
Se 示 搜寻 不 到 模块 的 设 定 参 妆 误 标志 К тыгы ы М 
16#1405 Me 导 不 到 模块 的 设 定 参数 ( 错误 标 需要 重新 设 定 并 下 载 HWCONFIG 参数 
16#1406 表示 主 处 理 吉 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 需要 确认 与 排除 干扰 
16#1407 表示 辅助 处 理 器 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 需要 确认 与 排除 干扰 
16#1408 表示 模块 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 需要 确认 与 排除 干扰 
1) 需要 检查 延伸 背 板 联机 是 否 妥 善 连接 
16#1409 表示 延伸 背 板 联机 中 断 ( 错误 标志 SM9) 2) 需 要 检查 延伸 背 板 是 否 正常 工作 ,以 及 是 否 没 有 
受到 干扰 
1) 需 要 检查 延伸 背 板 联机 是 否 妥 善 连接 
16#140A 表示 延伸 背 板 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 2) 需 要 检查 延伸 背 板 是 否 正常 工作 ,以 及 是 否 没 有 
受到 干扰 
16#140B 表示 通信 模块 数量 超过 上 限 ( 错误 标志 SM9) 需要 将 通信 模块 减少 到 符合 系统 支持 的 数量 








Е: 如 果 出 现 的 错误 代码 表 





P 没 有 ， 则 需要 检查 各 模块 的 状况 是 否 正常 。 





5. BUS FAULT ТЇ 
BUS FAULT 灯 旦 闪烁 状况 时 ， 则 需要 确认 各 模块 的 工作 状态 。BUS FAULT ХТ ЙО 











































































































错误 代码 与 解决 方法 如 表 4-53 所 示 。 
表 4-53 BUS FAULT 灯 呈 闪烁 的 错误 代码 与 解决 方法 
错误 代码 会 义 解决 方法 
16#000F 表示 PLC 原始 程序 毁损 需要 重新 编译 后 下 载 
16#2026 表示 RS 指令 的 中 断 指针 错误 需要 重新 编译 并 下 载 程序 
、 1) 需 要 确认 规划 的 实际 网 络 ,以 及 同时 进行 的 TCP 联机 是 否 可 
不 ) EMRE R 
16#600A коо 机 建立 失败 (错误 | 能 超过 主机 支持 的 上 限 
БА 2) 可 能 需要 稍 后 重 试 
_. | р И 1) 需要 确认 规划 的 实际 网 络 ,其 同时 进行 的 UDP 联机 是 否 可 能 
不 建立 失 见 吴 
16#600B соо, е ке 超过 主机 支持 的 上 限 
下 党 2) 可 能 需要 稍 后 重 试 
表示 TCP 的 通信 接口 (Sookat) 1) 需 要 确认 实际 规划 的 数据 存 取 中 是 否 可 能 造成 同时 使 用 同一 
16#600C | ， она. оу “| 个 编号 的 通信 接口 (Socket) 
УНИ 2) 需要 更 换 通信 接口 (Socket) 的 编号 或 稍 后 重 试 
16#600D 表示 RJ45 口 没 有 连接 需要 检查 通信 和 电 比 
16#6100 ке E-mail БЫЛИ (НЕ | 可 能 需要 稍 后 重 斌 
志 SM1113) 
1646104 | ЖТ Email 附件 个 存在 ( 销 误 | 。 需要 确认 附件 档案 是 否 存在 于 存储 卡 中 
标志 SM1113) 
1646105 | 表示 E-mail 附件 超过 容量 ( 错 | 。 需要 确认 存储 卡 中 指定 为 附件 的 档案 大 小 ,如 果 超过 2MB 将 无 
误 标 志 SM1113) 法 指定 为 附件 
РЕТТЕ 表示 SMTP 服务 器 超时 (错误 标 1) 需要 检查 SMTP 服务 器 的 状态 是 否 正常 
志 SM1113) 2) 可 能 需要 稍 后 重 试 
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(Ж) 
错误 代码 Z X 解决 方法 
_. D 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6201 | E TEF 通信 接口 (Socket) 功 | 。 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIC 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethemet) 
能 的 本 地 端口 不 合法 参数 
Сч 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6202 | т Юн 通信 ® HC Socket) 2 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
能 的 远程 端口 不 合法 参数 
= 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 ТСР 通信 接口 (Socket ) 功 [юрди Е 
16#62 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU ЖЕР, 络 ( Etheme 
#6203 能 的 传送 数据 地 址 不 合法 Р JE HWCO 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
ы р 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 ТСР 通信 接口 (Socket) W 5 Р 
16#6204 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Etheme 
能 的 传送 数据 长 度 不 合法 JE 中 模块 的 以 太 网 络 ( Et t) 
wk КНЕ 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 ТСР 通信 接口 ( Socket) 功 а к 
16#6205 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Etheme 
能 的 传送 数据 装置 超出 范围 下 
= кыыл 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 ТСР 通信 接口 (Socket) 功 Zs де 
16#6206 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFI PU 模块 的 L 络 ( Etheme 
#6 能 的 接收 数据 地 址 不 合法 ~ JE HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Et t) 
2 игерте 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 ТСР 通信 接口 (Socket) 功 о О 
16#6207 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 络 ( Etheme 
#6 能 的 接收 数据 长 度 不 合法 кшш ГЕ HWCO 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Et t) 
= 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6208 5 с 人 снр н 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 (Ethemet) 
能 的 接收 数据 装置 超出 范围 参数 
hs 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#620А |, тт и 通信 接 Н (боеп) 功 | 2 需要 重新 设 定 HWCONFIC 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethemet) 
能 的 本 地 端口 不 合法 参数 
E N 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#620B |, тед ит 通信 ЗП (Socket) D | 2 需要 重新 设 定 HWCONFIC 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethemet) 
能 的 远程 端口 不 合法 参数 
Е 2 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 UDP 通信 接口 (Socket ) W кА © 
16#62 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU ЖЕР, 络 ( Etheme 
#620C 能 的 传送 数据 地 址 不 合法 нне WCO 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
2 рги 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 UDP 通信 接口 (Socket ) 功 Se = 
16#620D 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 L 络 ( Etheme 
6# 能 的 传送 数据 长 度 不 合法 WCO 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
ыс уто 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 UDP 通信 接口 ( Socket ) 功 кэ з 
16#620Е _ 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Etheme 
能 的 传送 数据 装置 超出 范围 新 设 定 中 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
с ENDE 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
表示 UDP 通信 接口 ( Socket ) 功 БЕГ S 
16#620F 2) 需 要 重新 设 定 HWCONFI PU 模块 的 L 络 ( Etheme 
6# 能 的 接收 数据 地 址 不 合法 ‚л WCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 (Et t) 
yp | 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
1686210 表示 UDP 通信 接口 ( Socket) 功 





能 的 接收 数据 长 度 不 合法 














2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 СРО 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 


参数 









































































































































































































































一 166 一 уос PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 е тс ус с эс 
( 续 ) 
错误 代码 E 义 解决 方法 
_ ЖӨ 1 ) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
如 Ш1ң H 水 et ) 2 2 
16#6211 Р б _ 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
BBJ IN Гаа YE A] 参数 
16#6212 表示 远程 装置 响应 超时 需要 确认 远程 装置 仍 保持 联机 
1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 
16#6213 表示 接收 数据 超过 限制 2) 需要 重新 设 定 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 以 太 网 络 ( Ethernet) 
参数 
16#6214 表示 远程 装置 拒绝 联机 需要 确认 远程 装置 运作 正常 
16#6215 к. 目前 通信 接口 ( Soeket) BE | ”需要 检查 程序 在 操作 时 序 的 设计 上 是 否 正确 
E 
示 目 前 通信 ket) 已 _ Н к . 
16#6217 ВЕТ П ( Socket ) 需要 检查 程序 在 操作 时 序 的 设计 上 是 否 正确 
HA 
表示 目前 通信 Socket) 已 1 _ 
16#6218 к 目前 通信 接口 ( Socket ) 需要 检查 程序 在 操作 时 序 的 设计 上 是 否 正确 
表示 目前 通信 Socket ) 已 І . рек _ 
1646219 | АЕН EI Boeket) 需要 检查 程序 在 操作 时 序 的 设计 上 是 否 正确 
示 目 前 通信 Жер) 已 Е . 
164621A | 示 目 前 通信 接口 ( Socket) 需要 检查 程序 在 操作 时 序 的 设计 上 是 否 正确 
зз 表示 Ether Link 的 远程 装置 中 止 1) 需要 检查 联机 与 远程 装置 的 状态 
联机 2) 需要 确认 该 远程 装置 是 否 支持 Ether Link 
1) 需 要 检查 Ether Link 布置 配置 是 否 因 建立 太 多 联机 ,超出 系统 
16#6304 表示 Ether Link 联机 忙碌 负荷 
2) 需要 稍 后 重 试 Ether Link 联机 
TON _ 1) 需要 检查 Ether Link 上 的 各 主机 是 否 正 常 运作 
16# $ Ether Link ЛЕ { 
6309 | асои 2) 需要 检查 各 主机 间 的 联机 电线 是 否 正常 
КӨӨ 表示 EMDRW 指令 操作 的 联机 1) 需要 检查 程序 是 否 修改 到 送信 标志 
数 超出 限制 或 未 设 定 送信 标志 2) 需要 重 试 设 定 标 志 与 传送 封包 
16#6401 表示 远程 装置 中 止 联机 需要 检查 远程 装置 是 否 支持 Modbus Port( 502) 
16#6402 表示 远程 装置 响应 超时 需要 检查 远程 装置 运作 是 否 正常 
= BA Hep x 
iaai 二 АРІ 指令 的 远程 耻 地 址 不 需要 检查 程序 是 否 正确 
я 
RERE 能 
16#6404 Р кез 寺 的 Modbus 功能 需要 检查 远程 装置 传送 的 命令 
EJE Modbus 回应 信息 的 В 
16#6405 Бат аи 7 | 需要 检查 远程 装置 传送 的 命令 
与 实际 的 资 米 E NIT 
EFR A HI 25 4 -E h 出 z 
16#6600 ыо 命令 的 网 络 编号 超 需要 检查 远程 装置 传送 的 命令 
1646601 网 络 部 书 参 数 中 无 定义 此 | 需要 检查 NWCONEIG 的 网 络 部 署 设置 ,并 重新 下 载 
16#6604 表示 所 有 Routing 连接 已 满 需要 稍 后 重 送 封包 
16#6605 表示 接收 到 未 预期 的 封包 需要 检查 远程 装置 传送 的 命令 
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错误 代码 含义 解决 方法 





1) 需要 检查 NWCONFIG 的 网 络 部 署 
2) 需要 检查 通信 超时 设 定 是 否 合乎 实际 应 用 





16#6606 表示 Routing 回应 超时 














1) 需 要 确认 程序 是 否 有 使 用 该 主机 所 不 支持 的 语法 ,并 考虑 该 
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ык; | 表示 下 载 的 项 目 程序 内 容 有 误 ，| 机 的 软件 版 本 是 否 有 特殊 限制 
下 载 的 程序 语法 错误 D 需要 确认 原先 开发 此 程序 的 JSPSoft 版 本 与 目前 使 用 的 版 本 是 
86 
ЛЕЕ 7 1) 需 要 缩短 程序 长 度 再 重 试 
示 下 载 的 项 目 程 FFIR: 
1648106 | ГЕНЕ АНК: | 需要 确认 原先 开发 此 程序 的 JSPSoft 版 本 与 目前 使 用 的 版 本 是 

















执行 码 超过 限制 长 度 жо 











1) 需 要 缩短 程序 长 度 再 重 试 











表示 下 载 的 项 目 程 序 内 容 有 误 : 
























































































































































































































































































































































16#8107 原始 码 超过 限制 长 度 | 2) 需要 确认 原先 开发 此 程序 的 ISPSoft 版 本 与 目前 使 用 的 版 本 是 

ду АП HJ EE ДУ PIX TH! Ж. 否 一 致 

而 

ТОЛЕ 表示 下 载 的 СОМ Port 参数 有 І) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Port 参数 设 定 

误 : 通 信 协 议 设 定 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼 容 
Е 表示 下 载 的 COM Port 参数 有 1) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

误 : 站 号 设 定 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼容 
eal 表示 下 载 的 COM Port 参数 有 1) 需 要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Port 参数 设 定 

误 :RS232/485/422 选择 错误 2) 需要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼容 
ОУ 表示 下 载 的 COM Port 参数 有 І) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Port 参数 设 定 

误 :自动 询问 时 间 间 隔 设 定 错误 2) 需要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼容 
iab 表示 下 载 的 COM Pot 参数 有 І) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

误 :传输 错误 自动 询问 次 数 错 误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 和 否 兼容 
ЕРИ 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 ; 中 断 1) 需 要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

时 间 ( 编 号 0) 数 值 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼 容 
Te 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 ; 中 断 1) 需 要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

时 间 ( 编 号 1) 数值 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼 容 
КҮ, 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 ; 中 断 1) 需 要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

时 间 ( 编 号 2) 数值 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼容 
РРР 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 ; 中 断 1) 需 要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Port 参数 设 定 

时 间 ( 编 号 3) 数 值 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼容 
ЖОО 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :程序 1) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

扫描 超时 定时 器 设 定 错误 2) 需 要 确认 日 前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼容 
ТЕК 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 固 定 І) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

扫描 时 间 设 定 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 兼 容 
Terain 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :远程 І) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Роп 参数 设 定 

执行 功能 的 设 定 错 误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 并 ЕЖ 
РТ 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 停 电 1) 需要 检查 HWCONFIG 中 CPU 模块 的 СОМ Рон 参数 设 定 

保持 区 错误 2) 需 要 确认 目前 使 用 的 HWCONFIG 版 本 与 主机 版 本 是 否 并 EX 
iskon 表示 (PLC Link) 从 站 1 的 数据 1) 需 要 检查 程序 与 相关 的 SR 

交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) 2) 需 要 重 设 HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
МЕТА 表示 (PLC Link) 从 站 2 的 数据 1) 需要 检查 程序 与 相关 的 SR 

交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) 2) 需要 重 设 HWCONFIG 的 РІС Link 参数 














































































































一 168 一 УС ҮС ҮС УС УС 
PLC 故障 信息 与 
па УЯН } Е 
代码 速 查 手册 сс ус Ус 
错误 代码 
Ш б Ж 
16#9 А03 ”表示 (PLC Link) 从 站 3 的 数据 1) 需 тали 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) кта поо. 
_ И 需要 重 设 H FIG Å 
2 ТИСНЕ Di it HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) _ кте мз 
5 需要 重 设 Н FIG Á 
— ко ИИ ш Ж HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) а со. о, 
2 $ 需要 重 设 H FIG Å 
"a г Е Ы Ж HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) с. “к 
а 需要 重 设 H FIG А 
— o сист ш it HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 501590) .> ко. н 
2 к 需要 重 设 H FIG Å 
— Е е 没 HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) с. оо. 
6 需要 重 设 H FIG А 
те o сист ш Ж HWCONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) z о. о, 
_ Ё 需要 重 设 HWCONFIG й 
16#9A0A ”表示 (PLC Link) 从 站 10 的 数据 1) 需 СИ 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) _ нати поо 
Е 需要 重 设 HW Í 
= ен ое CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) . кте зу 
需要 重 设 HWCONFIG й 
— с кн CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) А еті с, 
а 需要 重 设 HWCONFIG 的 
— ЕР ы CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) si i 
2 需要 重 设 HW 的 
-a с а= CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) ме се зу. 
二 需要 重 设 HW 的 
-一 еен ы CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) _ а е 
需要 重 设 HW FIG 的 
-一 CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) _ кте е 
с. 需要 重 设 HW Сй 
— с а = CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) i кш ‚ 
_ 需要 重 设 HW FIG 的 
— УР т CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) sa 
需要 重 设 HW 的 
一 „т Е CONFIG 的 РІС Link 参数 
交换 设 定 错误 (错误 标志 5М1590) ы те күр 
_ 需要 重 设 HW f 
со ик? ое CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) ы зет шо 
a 需要 重 设 HW Н 
-一 н ы CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) е наьа о 
2 需要 重 设 HWCONFIG А 
— — ах a CONFIG 的 PLC Link 参数 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1590) s о 
2 需要 重 设 HW F 的 
— КИЕ CONFIG 的 PLC Link 参数 
1) 检查 程序 与 相关 的 SR 














эт АЕ у == 
换 设 定 错误 ( 错误 标志 5М1590) 





2) 重 设 HWCONFIG 的 РІС Link 参数 







































































































































































































































































次 
кї AR PLC 
Fo тк. рэ 
故障 信息 与 维修 代码 хох 
、 Жж 
si > 
错误 代码 a — 169 — 
16#9A18 表示 (PL 
Же C Link) 从 站 24 的 3 结 
交换 设 定 错误 ( 错误 站 24 的 数据 | ра КЖ 2 
КС 错误 标志 SM159 ) 需要 检查 程序 与 相关 1 
16#9A19 表示 (PLC Link) 从 0) | ”2) 需 要 重 设 本 关 的 SR 
股 定 错误 ( 错误 标志 SM1 居 | 1) 需要 检查 程序 C Link 参数 
NA S 分 查 程序 与 
16#9A1A 表示 (PLC Link) 从 站 2) 需要 重 设 е 
е дла 站 26 的 类 NFIG К 
交 TENE IG 的 PLC Link 参数 
ssai | FE OLC Link) 从 5 SM1590) | зува н НОС SR 
Se ink) 从 站 27 的 数据 Е WCONFIG 的 PLC Li 
设 定 错误 ( 错误 标志 SMI | DETRE C Link 参数 
то» VAK = EA 
16#9A1C 表示 (PLC Li 20) 2) 需 要 重 设 е 这 与 相关 的 SR 
Комнан, ink) 从 站 28 的 数据 WCONFIG 的 PLC Li 
股 定 错误 ( 错误 标志 SMI | “1) 需 要 检查 程 请 C Link 参数 
Ке VAK = i 
үсе. ink) 从 站 29 的 数据 WCONFIG 的 PLC Li 
没 定 错误 ( 错误 标志 SM1 Шш 1) 需要 检查 程 请 C Link 参数 
SR VAN = T 
16#9A1E 表示 (PLC Li 590) | 2) 需要 重 设 H 这 与 相关 的 SR 
к иа пк) 从 站 30 的 数据 WCONFIG 的 PLC Li 
股 定 错误 ( 错误 标志 SMI 时 | 。 1) 需要 检查 程序 C Link 参数 
M ~ VARIET м. и 
16#9A1F 表示 (PLC Link) 从 站 2) 需要 重 设 SR 
Se hi Es 站 31 ВЖ FIG Ё 
交换 设 定 错误 ( 错误 标志 н, таза G 的 PLC Link 参数 
КА SM1 全 可 程序 与 相关 下 
16#9A20 表示 (PLC Link) 从 590) | 2) тж = 与 相关 的 SR 
交换 设 定 错 ; nk) 从 站 32 的 数据 CONFIG 的 PLC 14 
设 定 错误 ( 错误 标志 SM Wi 1) 需要 检查 程 请 C Link 参数 
5 SM1 分 查 程序 与 相关 
16#9A21 表示 (PLC Link) 从 站 320) 2) 需要 重 设 и, SR 
ае ы; 站 1 通信 ЕС | 
误 (错误 标志 SM1591) 1 通信 和 错 пети IG 的 РІС Link 参数 
SAN пр эди Aa 
16#9А22 表示 (PL 2) 需 要 检查 通 的 通信 设 定 
C Li у 需要 检查 通信 电缆 
误 ( 错误 标志 a 从 站 2 通信 和 错 Колата E 28: 
未 志 SM1591) 需要 检查 两 方 的 
16#9А23 表示 (PL 2) 需要 检 со 的 通信 设 定 
C Li т 需要 检查 通信 电缆 
误 ( 错 误 标志 3 通信 错 DE = 
Кл 5М1591) 需要 检查 两 方 的 i 
16#9A24 表示 (PL 2) 需 要 检 查 两 方 的 通信 设 定 
C Li R 需要 检查 通信 电缆 
误 (错误 标志 б 从 站 4 通信 和 错 丛 查 通信 和 电线 
Ул SM1591) 需要 检查 两 方 的 通 
16#9A25 表示 (PL 2) К 两 方 的 通信 设 定 
C Li + 需要 检查 通信 和 电线 
ee ) 从 站 5 通信 和 错 Т ЭЭН [и E 
ліх SM1591) 需要 检查 两 方 的 i 
1 о mi 
误 (错误 标志 a 6 通信 错 | 1) 需要 检查 一 一 
仿 查 两 方 的 通信 i 
误 (错误 标 ink) 从 站 7 通信 和 错 查 通信 电线 
普 误 标志 SM1591 ) пн D RERAN I 
16#9A28 表示 (PLC Link) АЯ о + 
误 ( 错 误 标 志 ww 通信 错 和 AEW 
要 检查 两 方 的 通信 i 
16#9A29 表示 (PLC Li i 2) 需 要 检查 通 чынын 
误 ( 错误 标 ink) 从 站 9 通信 查 通信 电线 
(错误 标志 言 错 z 
吴 标 志 SM1591) Н 1) 需要 检查 两 方 的 通 
16#9A2A 表示 (PLC Link) АЎ r 
误 (错误 标志 SM159 站 10 通信 错 ТЕ" ЕЕ 
Тее 1) 需要 检查 两 方 的 通信 i 
16#9A2B 表示 (PLC Link) АЯ ‚ ви 
误 ( 错 误 标志 SM159 站 11 通信 和 错 DEEE A HE 2 
к 1) 需要 检查 两 方 的 通 
16#9A 表示 i DERKAN 的 通信 设 定 
2С 示 (PLC Link) 从 站 12 通信 ) 需要 检查 通信 电缆 
通信 错 | 。 1) 需要 检 
要 检查 两 方 的 通信 设 定 
А ХЕ 














ЕЕ 
误 (错误 标志 5М1591) 











2) 需要 检查 通信 电缆 





一 170 一 
次 
хос РС 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 с з ус тс ус 


























































































































































































































































































































错误 代码 8% у 
16#9А2р 表示 (PLC Link) 从 站 13 通信 和 错 че wa AA 
误 ( 错误 标志 SM1591 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
) зо а 
16#9А2Е 表示 (PLC Link) 从 站 14 i 一 一 一 一 
了 站 14 通信 和 错 1) 需要 检 
误 (错误 标志 SM1591) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
一 2) 需要 检查 通信 电缆 
16#9A2F |. 表示 (PLC Link) 从 站 15 通信 和 错 В -一 
и ( 错误 标志 SM1591) С 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
二 2) 需要 检查 通信 电缆 
16#9А30 表示 (PLC Link) 从 站 16 通 ы 
тии 6 通信 错 | ”1) 需 要 检 ИБ 
У ( 错误 标志 SM1591) __ 
а 2) 和 需要 检查 通信 电线 
16#9A31 | 示 (PLC Link) 从 站 17 通信 错 г 一 
误 ( 错误 标志 SM1591) 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
ыз 2) 需要 检查 通信 电费 Н 
16#9А32 | AT (PLC Link) 从 站 18 通信 错 г 一 
IR (RERI SM1591) a ыл рле 
_ 2) 需要 检查 通信 电费 
16#9A33 表示 (PLC Link) 从 站 19 通 ш. 
іа (д 9 通信 错 1) 需要 检 的 通 
У ( 错误 标志 SM1591) т edt 
oa 
16#9A34 表示 (PLC Link) 从 站 20 通 
= 9120 0 ШЕ 1) 需要 v j 
е ( ЯТА SM1591 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
) пуат 
16#9A35 表示 (PLC Link) 从 站 21 ii -一 一 
有 站 21 通信 和 错 1) 需 л _ 
误 ( 错 误 标志 SM1591 eran 
2 се еа 
16#9A36 表示 (PLC Link) 从 站 22 i 一 一 一 
站 22 通信 和 错 1) 需要 检 
误 (错误 标志 SM1591) _ a e 
A 2) 需要 检查 通信 电费 
go By 表示 (PLC Link) 从 站 23 通信 错 
误 (错误 标志 SM1591) С 1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
2) 需要 检查 通信 电缆 
16#9A38 | SAT Link) 从 站 24 通信 错 | ”1) 需 - 
误 ( 错误 标志 SM1591) ко 
- оюнан 
16#9А39 表示 (PLC Link) 从 站 25 i 一 一 一 一 
i Уң 25 iÑ 言 错 1) 需要 N prom 
误 ( 错 误 标 志 SM1591) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
一 2) 需要 检查 通信 电费 
16#9A3A 表示 (PLC Link) 从 站 26 3] 一 一 一 
Б сЕ Уң 26 iÑ 言 错 1) 需 Л, У 
误 ( 错 误 标 志 SM1591 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
_ ) em 
16#9A3B 表示 (PLC Link) 从 站 27 йй с 
а 站 27 通信 和 错 1) 需 А = 
误 ( 错 误 标志 SM1591 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
一 ) 2) 需要 检查 通信 电缆 人 
16#9A3C ке s(PLC Link) 从 站 28 通信 错 ЕР _ 
误 (错误 标志 SM1591) H 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
2) 需要 检查 通信 电费 
1G49A3D | С Link) 从 站 29 通信 错 | 1) - 
误 (错误 标志 SM1591) Н ) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
2) 需要 检查 通信 电 角 
16#9A3E 表示 (PLC Link) 从 站 30 i К 
е ЕН. 7930 28 Е] 1) m v 
误 (错误 标志 SM1591) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
ы оюнан 
16#9A3F 表示 (PLC Link) 从 站 31 Ñ 一 一 
а Е Уп 31 iÑ 言 错 1) 需 人 
误 ( 错 误 标志 SM1591 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
е а 
16#9A40 |, 表示 (PLC Link) 从 站 32 通信 和 错 сы 一 一 
误 ( 错 误 标 志 SM1591 л 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
уенны 
16#9А41 на Link) 从 站 1 无 回应 DÆ 一 
立 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 








丛 查 通信 电线 
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错误 代码 & X 解决 方法 

16#9A42 表示 (PLC Link) 从 站 2 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 

16#9ААЗ 表示 (PLC Link) 从 站 3 无 回应 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 电费 

16#9A44 表示 (PLC Link) 从 站 4 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 电费 

16#9A45 表示 (PLC Link) 从 站 5 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 电费 

16#9A46 表示 (PLC Link) 从 站 6 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 电费 

16#9A47 表示 (PLC Link) 从 站 7 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9A48 表示 (PLC Link) 从 站 8 无 回应 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592 ) 2) 需要 检查 通信 电费 

16#9A49 表示 (PLC Link) 从 站 9 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 和 电 绕 

16#9A4A 表示 (PLC Link) 从 站 10 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 

1680ААВ 表示 (PLC Link) 从 站 11 无 回应 1) 需 要 检查 两 方 的 通 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电费 

16#9A4C 表示 (PLC Link) 从 站 12 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 

16#9А4р 表示 (PLC Link) 从 站 13 无 回应 1) 需 要 检查 两 方 也 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 

16#9A4E 表示 (PLC Link) 从 站 14 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 

16#9A4F 表示 (PLC Link) 从 站 15 无 回应 1) 需 要 检查 两 方 世 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电 

1689А50 表示 (PLC Link) 从 站 16 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 上 

16#9A51 表示 (PLC Link) 从 站 17 无 回应 1) 需要 检查 两 方 的 通 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电 

ey 表示 (PLC Link) 从 站 18 无 回应 1) 需要 检查 两 方 的 通 
(错误 标志 SM1592 ) 2) 需 要 检查 通信 

16#9А53 表示 (PLC Link) 从 站 19 无 回应 1) 需 要 检查 两 方 的 通 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 电 4 

16%0А54 表示 (PLC Link) 从 站 20 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 和 电线 

16#9A55 表示 (PLC Link) 从 站 21 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 电线 

168956 表示 (PLC Link) 从 站 22 无 回应 | ”1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电费 
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( 续 ) 
错误 代码 §& X 解决 方法 
16#9А57 表示 (PLC Link) 从 站 23 无 回应 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电费 

16#9A58 表示 (PLC Link) 从 站 24 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需 要 检查 通信 和 电线 

16#9A59 表示 (PLC Link) 从 站 25 无 回应 1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) а 

16#9АЅА 表示 (PLC Link) 从 站 26 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电费 

16#9A5B 表示 (PLC Link) 从 站 27 无 回应 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9A5C 表示 (PLC Link) 从 站 28 无 回应 | 1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9A5D 表示 (PLC Link) 从 站 29 无 回应 1) 需 要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9АЅЕ 表示 (PLC Link) 从 站 30 无 回应 | D ерге ЕЕ 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9АЅЕ 表示 (PLC Link) 从 站 31 无 回应 | 。 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9А60 表示 (PLC Link) 从 站 32 无 回应 | 1) 需要 检查 两 方 的 通信 设 定 
(错误 标志 SM1592) 2) 需要 检查 通信 电缆 

16#9A61 表示 PLC Link Mode 设 定 错误 | ”需要 确认 主机 中 设 定 PLC Link 模式 (手动 /自动 ) 的 标志 不 可 同 
(错误 标志 SM1589) 时 为 ON 

16#9A62 表示 PLC Link 轮 询 次 数 设 定 错 | PLC Link 处 于 手动 模式 时 ,需要 确认 轮 询 次 数 设 定 值 介 于 1~ 
误 ( 错 误 标志 SM1596) 65535 间 

表示 主机 与 通信 模块 交 握 超 时 

16#9А63 f EEIE EREE ЕЕ 

( 错误 标志 SM1596) 需要 确认 通信 模块 是 否 正 ii 工作 
表示 主机 内 无 通信 模块 参数 ( 错 

16#9А64 2 人 

误 标志 SM1596) 需要 重新 下 载 HWCONFIG 参数 


6. AH500 系统 模块 故障 排除 
AH500 系统 可 以 安装 数字 模块 、 模 拟 模 块 、 温 度 模块 、 特 殊 模块 、 网 络 模 块 。 模 拟 I/O 
模块 、 温 度 模块 的 错误 代码 与 故障 排除 方法 如 表 4-54 所 示 。 
表 4-54 ”模拟 |/O 模块 、 温 度 模块 的 错误 代码 与 故障 排除 方法 







































































错误 代码 Z Ж 解决 方法 

РРР 表示 CHO 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 СНО 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

ee 表示 СНІ 输入 信 号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 СНІ 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

ENTR 表示 CH2 输入 信号 超出 便 件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH2 输入 信号 是 否 超 
格 (模块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

РТ 表示 CH3 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH3 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 
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(2%) 

错误 代码 Z X 解决 方法 

ee 表示 CH4 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH4 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

A 表示 CH5 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH5 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

ee 表示 CH6 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH6 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

ТЕ 表示 CH7 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH7 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 闪烁 ) 出 规格 

ТАА 表示 СНО 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 СНО 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 常 亮 ) 出 规格 

ТБК 表示 CH1 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 СНІ 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 常 亮 ) 出 规格 

AA 表示 CH2 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH2 输入 信号 是 否 超 
格 (模块 ERROR 灯 设 为 常 亮 ) 出 规格 

RAD 表示 CH3 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH3 输入 信号 是 否 超 
格 (模块 ERROR 灯 设 为 常 亮 ) 出 规格 

а 表示 CH4 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH4 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 常 亮 ) 出 规格 

Ds 表示 CH5 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH5 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 常 亮 ) 出 规格 

二 表示 CH6 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH6 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 常 亮 出 规格 

EAD 表示 CH7 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH7 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 常 亮 出 规格 

16#A600 表示 插 槽 电源 异常 需要 检查 背 板 是 否 正常 

2) 需 要 检查 模块 是 否 正 常 工 作 

16#A601 表示 电源 异常 需要 检查 模块 上 由 外 部 提供 的 24V 电源 供电 是 否 正常 

16#A602 表示 内 部 错误 ,CJC 补偿 异常 

16#A603 表示 内 部 错误 ,出 厂 校正 异常 

人 表示 СНО 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 СНО 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 

ТТ 表示 CH1 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 СНІ 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 

ey 表示 CH2 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH2 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 

NO 表示 CH3 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH3 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 

ee 表示 CH4 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH4 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 

РРР 表示 СН5 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH5 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 































































































一 174 一 dakak PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 зе тс ус с эс 
( 续 ) 
错误 代码 Z Ж 解决 方法 
A 表示 CH6 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :检查 CH6 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 
TEEARU 表示 CH7 输入 信号 超出 硬件 规 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .检查 CH7 输入 信号 是 否 超 
格 ( 模 块 ERROR 灯 设 为 OFF) 出 规格 














7. АНО2НС-5А/АНО4НС-5А 故障 信息 
АНО2НС-5А/АНО4НС-5А 故障 信息 如 表 4-55 所 示 。 





表 4-55 АНО2НС-БА/АНО4НС- 5А 故障 信息 




























































































































































































































































































错误 代码 Z Ж 解决 方法 
_. f 需要 在 程序 中 利用 FROMZTO 指令 将 СКО 参数 的 bit 1 设 为 ON， 
16#А001 表示 СН1 线性 累加 超过 范围 Sa ҮЗЕ 
Ж = 以 清除 线性 累加 计数 值 
DD 表示 СНІ 前 置 比例 值 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 .CH1 前 置 比例 值 在 0~ 
范围 32767 范围 内 
表示 СНІ 移动 平均 值 设 定 超 过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CHIl 移动 平均 值 设 定 在 2~ 
WE 60 范围 内 
СИР СЕСИЯ - 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : СНІ 比较 值 设 定 介 于 
16#A004 示 CHI ЕН ГЕ Е o А 
т 较 值 设 定 超过 范围 | _999999999 999999999 间 
Тек 表示 СН1 报警 输出 设 定 极限 值 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 ,CHI1 报警 输出 设 定 极限 值 
错误 介 于 -200000~ 200000 
ТЕА 表示 СНІ 中 断 编号 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH1 中 断 编号 设 定 介 于 
范围 0~31 
ст | 需要 在 程序 中 利用 FROM/TO 指令 将 CR28 参数 的 bit 1 设 为 
16#А011 示 CH2 线性 累加 超过 范围 с КСВ 
Жл CH2 线性 景 加 超过 范围 см зрее НВА 
ПЕТРЕ 表示 CH2 前 置 比 例 值 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : CH2 前 置 比例 值 在 0 ~ 
范围 32767 范围 内 
表示 CH2 移动 平均 值 设 定 超 过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH2 移动 平均 值 设 定 在 2~ 
范围 60 范围 内 
_. 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : CH2 比较 值 设 定 介 于 
16#A014 CH2 比较 值 设 定 超过 范围 А 
т 较 值 设 定 超过 范围 —999999999 ~999999999 [н] 
ТУУТ 表示 CH2 报警 输出 设 定 极限 值 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH2 报警 输出 设 定 极限 值 
错误 介 于 -200000~ 200000 
1 表示 CH2 中 断 编 号 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 ;CH2 中 断 编号 设 定 介 于 
范围 0~31 
需要 在 程序 中 利用 FROM/TO 指令 将 CR56 参数 的 bit 1 设 为 
16#A021 示 CH3 0 超过 范围 А зы 
ЖОЛ CH3 ЯШЕН | ON руе шрын 
ИРТА 表示 CH3 前 置 比例 值 设 定 超 过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : CH3 前 置 比例 值 在 0~ 
范围 32767 范围 内 
Р 表示 CH3 移动 平均 值 设 定 超 过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH3 移动 平均 值 设 定 在 2~ 
范围 60 范围 内 
16#А024 表示 CH3 比较 值 设 定 超过 范围 T E E 
7 А. 24 Н Y FB] 











-999999999 ~ 999999999 [н] 





























































































































хойуу Ж 4з PLC 故障 信息 与 维修 代码 стс ус ус эс — 175 一 
(2%) 
错误 代码 Z Ж 解决 方法 
16#А025 表示 CH3 报警 输出 设 定 极限 值 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH3 报警 输出 设 定 极限 值 
错误 介 于 -200000~ 200000 
ТРА 表示 CH3 中 断 编 号 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : CH3 中 断 编号 设 定 介 于 
范围 0~31 
12 К 需要 在 程序 中 利用 FROM/TO 指令 将 CR84 参数 的 bit 1 设 为 
16#A031 s CH4 线性 累加 超过 范围 оа кү 
表示 CH4 АЕН 。 | ON ,清除 线性 累加 计数 信 
ТЕД 表示 CH4 前 置 比 例 值 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : СНА 前 置 比例 值 在 0 ~ 
БЕС 32767 范围 内 
1 表示 CH4 移动 平均 值 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH4 移动 平均 值 设 定 在 2~ 
范围 60 范围 内 
2, n 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 : CH4 比较 值 设 定 介 于 
16#A034 х CH4 比较 值 设 定 超 过 范 十 
表示 CH4 比较 值 设 定 超过 范围 —999999999 ~ 999999999 间 
16 А035 表示 CH4 报警 输出 设 定 极限 值 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH4 报警 输出 设 定 极限 值 
错误 介 于 -200000~ 200000 
УТЕ 表示 CH4 中 断 编 号 设 定 超过 需要 确认 HWCONFIG 中 的 模块 参数 :CH4 中 断 编号 设 定 介 于 








0~31 


8. АНО5РМ-5А/АН1ОРМ-5А 故障 信息 
АНОЅРМ-5А/АНІОРМ-5А 故障 信息 如 表 4-56 所 示 。 


表 4-56 AH0O5PM-5A/AH10PM-5A 故障 信息 




































































































































































错误 代码 а Ж 解决 方法 
16#A002 表示 使 用 的 子 程序 无 内 容 所 指定 子 程序 中 必须 撰写 程序 ,不 得 为 空白 
EFR N JMP 456 fik ЛУ ЕК 
16#A003 к ©1-ОЛ JMP 指令 缺少 对 应 的 | 编写 CJ\CJN тир 指令 要 有 对 应 的 指针 
н 
16#A004 表示 主 程序 中 有 子 程序 指针 主 程序 中 不 能 有 子 程序 标志 
16#А005 表示 缺少 子 程序 不 可 调用 不 存在 的 子 程序 
16#A006 表示 同一 程序 中 的 指针 重复 同一 程序 中 的 指针 不 可 重复 
16#A007 表示 子 程 序 指针 重复 子 程序 指针 不 可 重复 
示 不 同 子 程序 中 的 跳 转 指令 指针 | ooe 
мов | | рсе БНЫН ИГЕ 
ЕЙ 46A Е у 7.48 |р фи Ду И И 
ОНА ， 指针 与 子 程序 的 指针 不 得 相同 
相同 指 和 
16#A00B 表示 单 段 速 目标 位 置 ( I ) 错误 正确 设 定单 段 速 目 标 位 置 
a | 需要 检查 单 轴 运 动 两 段 速 或 是 两 段 插入 目标 位 置 ( 工 ) 58 
16#A00C хаан ANDA T) 错误 w 
EmN WEEDE 。 | 标 位 置 ( 了) 位 置 方向 是 否 相反 
16#A00D | ”表示 单 轴 运 转速 度 ( T ) 设 定 错误 设 定单 轴 运 动 速度 
16#A00E 表示 单间 运转 速度 ( IT) 设 定 错误 设 定单 轴 第 一 段 速 运 转速 度 ( П) ЖЖ 
16#AOOF 表示 原点 回归 速度 (VRT) 设 定 错误 调整 回 原点 速度 到 适当 值 (不 可 设 为 零 ) 
表示 原点 回归 减速 速度 (VCR) 设 定 | ， 调整 回 原点 的 速度 参数 , 其 减速 速度 必须 小 于 回 原点 速度 





错误 





(不 可 设 为 零 ) 






































































































































































































































































































































— 176 — хс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 с сзсз 
( 续 ) 

错误 代码 в X 解决 方法 

16#А011 表示 寸 动 JOG 速度 设 定 错误 设 定 寸 动 JOG 速度 不 为 堆 

ОРТА | 表示 单 轴 正 转 运动 正 向 脉 波 禁止 _ 极限 Sensor и 限 Sensor 的 状态 以 及 电动 机 
输出 运作 是 否 在 正常 范围 

Т АЙА | 表示 单 轴 反 转运 动 反 向 脉 波 禁止 极限 Sensor 被 Мя ,需要 确认 极限 Sensor 的 状态 以 及 电动 机 
输出 运作 是 否 在 正常 范围 

en 表示 到 达 极 限 E А _ ,需要 确认 极限 Sensor 的 状态 以 及 电动 机 

16#А015 表示 装置 组 件 使 用 范围 错误 需要 修改 装置 范围 不 超过 使 用 范围 

16#А017 表示 V/Z 修饰 错误 需要 调整 V/Z 修饰 为 适当 数值 ,避免 超过 范围 

16#А018 表示 浮 点 数 转 换 错误 需要 修改 程序 运算 避免 导致 异常 数字 出 现 

16#А019 表示 BCD 转换 错误 需要 修改 程序 运算 避免 导致 异常 数字 出 现 

16#AO1A 表示 除法 运算 错误 (除数 =0) 需要 修改 程序 运算 避免 导致 除数 为 零 

16#A01B 表示 一 般 程序 错误 需要 修改 程序 符合 文法 

16#A01C 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 需要 修改 程序 避免 LD/LDI 指令 连续 使 用 超过 9 次 

16#A01D 表示 RPT-RPE 超过 1 层 以 上 需要 修改 程序 避免 RPT- КРЕ 指令 使 用 超过 1 层 以 上 

16#A01E 表示 SRET 使 用 在 RPT- ВРЕ 间 需要 修改 程序 避免 SRET 指令 使 用 在 RPT- КРЕ 间 

pe 表示 主 程序 没有 M102 结束 指令 怠 需要 修改 程序 使 主 程序 有 M102 结束 指令 或 运动 程序 有 M2 
运动 程序 没有 M2 结束 指令 结束 指令 

КОО, 表示 使 错误 指令 或 是 使 用 装置 超 需要 检查 与 修改 程序 避免 使 用 错 背 误 指令 或 是 确认 使 用 装置 
过 范围 是 否 超过 范围 

ШЕ: 表 中 所 指 的 程序 与 设 定 均 需 在 PMSoft (V2. 02 或 以 上 版 本 ) 中 进行 编辑 。 
9. АН20МС-5А 故障 信息 
AH20MC-5A 故障 信息 如 表 4-57 所 示 。 
表 4-57 AH20MC-5A 故障 信息 

错误 代码 含 Ж 解决 方法 

16#А002 表示 使 用 的 子 程序 无 内 容 所 指定 子 程序 中 必须 撰写 程序 ,而 不 得 空 

16#А003 表示 СЈ.СЈМ JMP 指令 缺少 对 应 的 指针 编写 CJ CJN JMP 指令 要 有 对 应 的 指针 

16#A004 表示 主 程序 中 有 子 程序 指针 主 程序 中 不 能 有 子 程序 标志 

16#A005 表示 缺少 子 程序 不 可 调用 不 存在 的 子 程序 

16#A006 表示 同一 程序 中 的 指针 重复 同一 程序 中 的 指针 不 可 重复 

16#А007 表示 子 程序 指针 重复 子 程序 指针 不 可 重复 

16#А008 表示 不 同 子 程序 中 的 跳 转 指令 指针 重复 不 同 子 程序 中 的 跳 转 指令 指针 不 可 重复 

16#A009 е ши 指令 与 调用 子 程序 指令 使 用 相同 | 指针 与 子 程序 的 指针 不 得 相同 

16#A00B 表示 单 段 速 目标 位 置 ( 工 ) 错误 正确 设 定单 段 速 目标 位 置 

16#А00С 表示 单 轴 运动 目标 位 置 ( M ) 错误 н" а 

16#A00D 表示 单 轴 运 转速 度 ( Т) 设 定 错误 设 定单 轴 和 运动 速度 














хот #4 PLC 故障 信息 与 维修 代码 次 次 六 六 六 — 177 一 











































































































































































































(Ж) 
错误 代码 а X 解决 方法 
] 16#AOOE 表示 单 轴 运 转速 度 ( I ) 设 定 错误 设 定单 轴 第 二 段 速 运转 速度 ( 工 ) 不 为 零 
16#AOOF 表示 原点 回归 速度 (VRT) 设 定 错误 调整 回 原点 速度 至 适当 值 (不 可 设 为 零 ) 
16#A010 | 。 表示 原点 回归 减速 速度 (VCR) 设 定 错误 
16#A011 表示 寸 动 JOG 速度 设 定 错误 设 定 寸 动 JOG 速度 不 为 堆 
16#A012 | 。 表示 单 轴 正 转运 动 正 向 脉 波 禁止 输出 и 
16#A013 | 。 表示 单 轴 反 转运 动 反 向 脉 波 禁止 输出 поо о ооо о — 
нон | жйяшый мкапяази твны 
16#А015 表示 装置 组 件 使 用 范围 错误 修改 装置 范围 不 超过 使 用 范围 
16#A017 表示 V/Z 修饰 错误 调整 V/Z 修饰 为 适当 数值 ,避免 超过 范围 
16#A018 表示 浮 点 数 转换 错误 修改 程序 运算 避免 导致 异常 数字 出 现 
16#A019 表示 BCD 转换 错误 修改 程序 运算 避免 导致 异常 数字 出 现 
16#AO1A 表示 除法 运算 错误 (除数 =0) 修改 程序 运算 避免 导致 除数 为 零 
16#A01B 表示 一 般 程序 错误 修改 程序 符合 文法 
16#A01C 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 修改 程序 避免 LD/LDI 指令 连续 使 用 超过 9 次 
16#A01D 表示 RPT-RPE 超过 1 层 以 上 修改 程序 避免 RPT-RPE 指令 使 用 超过 1 层 以 上 
16#A01E 表示 SRET 使 用 在 RPT-RPE 间 修改 程序 避免 SRET 指令 使 用 在 RPT-RPE 间 

















表示 主 程序 没有 M102 结束 指令 或 运动 程序 


16#A01F К =e 
没有 M2 结束 指令 


有 M2 结束 指令 





© 


多 改 程序 使 主 程序 有 M102 结束 指令 或 运动 程序 





























16#А020 表示 使 用 错误 指令 或 是 使 用 装置 超过 范围 














10. AHIOEN-SA 故障 信息 
AH10EN-5A 故障 信息 如 表 4-58 所 示 。 





装置 是 否 超过 范围 
Е: 表 中 所 指 的 程序 与 设 定 均 在 PMSoft (V2. 02 或 以 上 版 本 ) 中 进行 编辑 。 











检查 及 修改 程序 避免 使 用 错误 指令 或 是 确认 使 用 























表 4-58 AH10EN-5A 故障 信息 



































错误 代码 E A 解决 方法 
16#А001 表示 Host 1 IP 地 址 冲突 DRA IP AER у 

2) 需 要 检查 HWCONFIG 中 的 模块 设 定 参数 
RE з 中 的 模块 设 定 参数 
16#А003 表示 Host 1 DHCP 失败 
16#А004 表示 Host 2 DHCP 失败 
16#A401 表示 硬件 错误 可 到 原矿 设 定 值 看 能 和 否 排除 问题 














16#A402 表示 系统 初始 化 失败 


11. AH10SCM- 5A 故障 信息 
АН105СМ-5А 故障 信息 如 表 4-59 所 示 。 














=] 


到 原矿 设 定 值 看 能 否 排除 问题 
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表 4-59 AH10SCM-5A 故障 信息 





















































错误 代码 Җ 义 解决 方法 
16#A002 表示 UD Link 设 定 错误 或 是 通信 失败 检查 专属 组 态 工具 SCMSoft 中 的 设 定 ,并 试 着 重新 下 载 
16#A401 表示 人 硬件 发 生 错误 
1) 需 要 检查 通信 电线 是 否 接 好 
16#А804 表示 СОМ Port 通信 错误 2) 需 要 检查 HWCONFIG 与 SCMSoft 中 的 设 定 参数 ,并 
1) 需 要 检查 通信 电线 是 否 接 好 
16#A808 表示 Modbus 通信 错误 2) 需 要 检查 HWCONFIG 与 SCMSoft 中 的 设 定 参数 ,并 
重新 下 载 





12. СРО 模块 错误 代码 与 对 应 灯 显 示 信 息 

(1) 字段 简介 

1) 错误 代码 一 一 该 错误 发 生 时 系统 所 产生 的 错误 代码 。 
2) 说 明 一 一 该 错误 的 说 明 。 

3) CPU 状态 一 一 该 错误 发 生 时 ，CPU 主机 的 状态 变化 。 
O 停止 : 发 生 该 错误 时 CPU 停止 运行 。 

Q 持续 : 发 生 该 错误 时 CPU 持续 运行 。 

@) 自 定 : CPU 状态 的 变化 可 让 使 用 者 自行 定义 。 

4) 灯 显 示 状 态 一 一 该 错误 发 生 时 的 主机 灯 显 示 的 变化 。 
© ERROR: 系统 错误 灯 显 示 。 

©) BUS FAULT; LO 总 线 错 误 灯 显示 。 

@ MODULE ERROR: 模块 错误 灯 显 示 。 

(2) 各 灯 显 示 信 息 

各 灯 显 示 信 息 如 表 4-60 所 示 。 




































































表 4-60 各 灯 显 示 信息 
类 型 指 示 Л 解 说 
该 指示 灯 指 示 CPU 的 错误 状态 
常 亮 一 “说 明 系 统 发 生 严重 错误 
CPU Error ГЕР И—ИИ РЕС 
灯 灭 一 一 说 明 系 统 正 党 
闪烁 一 一 说 明 系 统 发 生 非 严重 错误 
该 指示 灯 指 示 1/0 Виз 的 错误 状态 
о с аа енн 
常 亮 一 说明 1/0 Виз 发 生 严重 错误 
CPU Bus Fault LED 
к= 灯 灭 一 说 明 1/0 Bus 正 党 
闪烁 一 一 说明 LO Bus 发 生 非 严重 错误 
该 指示 灯 指 示 MODULE 的 错误 状态 
常 亮 一 一 说 明 MODULE 发 生 严重 错误 
MODULE ERROR О гй СЕЛЕНА 
灯 灭 一 一 说 明 MODULE 正常 
闪烁 一 一 说 明 MODULE 发 生 非 严重 错误 


























(3) CPU 模块 错误 代码 与 对 应 灯 信 息 
СРО 模块 错误 代码 与 对 应 灯 信息 如 表 4-61 所 示 。 































































































































































































































































































хосоо #4% РОС 故障 信息 与 维修 代码 су осу — 179 — 
表 4-61 СРО 模块 错误 代码 与 对 应 灯 信 息 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 含 Ж CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 
16#000A 表示 扫描 超时 (WDT Error, 错 误 标志 SM8) 停止 闪烁 OFF 
16#000B 表示 PLC 程序 毁损 停止 常 亮 OFF 
16#000C 表示 下 载 PLC 程序 校 验 错误 停止 [ИЖ OFF 
16#000D 表示 CPU 参数 毁损 停止 常 亮 OFF 
16#000Е 表示 程序 或 参数 下 载 中 ,PLC 无 法 切换 到 RUN 停止 [ИЖ OFF 
16#000F 表示 PLC 原始 程序 毁损 寺 续 OFF OFF 
16#0010 表示 CPU 内 存 存 取 被 拒 停止 常 亮 OFF 
16#0011 表示 PLC ID 错误 (错误 标志 SM9) 竺 续 常 亮 OFF 
16#0012 表示 PLC 密码 错误 ( 错误 标志 SM9) Бр 常 亮 OFF 
16#0013 表示 VO 模块 无 法 设置 运行 /停止 ( 错误 标志 SM10) 停止 OFF 常 亮 
РРР 表示 无 法 执行 系统 复制 程序 ( 错误 标志 SM9; 该 问题 发 生 ж. ж ж 
时 ,ERROR&Bus Fault 灯会 维持 常 亮 ) 

16#0015 表示 模块 配置 数据 错误 ( 错误 标志 SM10) 停止 常 亮 OFF 
16#0016 表示 模块 设 定数 据 错误 ( 错误 标志 SM10) 停止 常 亮 OFF 
16#0017 表示 D 对 应 装置 设 定 错误 ( 错误 标志 SM10) 停止 常 亮 OFF 
16#0018 表示 单行 端口 异常 ( 错误 标志 SM9) Ж [ИЖ OFF 
16#0019 表示 USB 异常 (错误 标志 SM9) Ж 闪烁 OFF 
16#001B 表示 定时 中 断 ( 编号 0) 时 间 设 置 错误 停止 常 亮 OFF 
16#001C 表示 定时 中 断 ( 编 号 1) 时间 设置 错误 停止 常 亮 OFF 
16#001D 表示 定时 中 断 ( 编 号 2) 时 间 设 置 错误 停止 常 亮 OFF 
16#001E 表示 定时 中 断 ( 编号 3) 时 间 设 置 错误 停止 常 亮 OFF 
16#001F 表示 程序 扫描 超时 定时 器 设置 错误 停止 常 亮 OFF 
16#0020 表示 固定 扫描 时 间 设 置 错 误 停止 常 亮 OFF 
16#0021 表示 固定 扫描 时 间 设 置 错误 停止 常 亮 OFF 
16#0022 表示 下 载 CPU 模块 参数 校 验 错误 停止 常 亮 OFF 
16#0033 表示 СОМІ 通信 设 定 设置 错误 (错误 标志 SM9) Fa 闪烁 OFF 
16#0034 表示 СОМ1 站 号 设置 错误 ( 错误 标志 SM9) 寺 续 闪烁 OFF 
16#0035 表示 СОМІ 传输 方式 设置 错误 (错误 标志 SM9) 寺 续 闪烁 OFF 
16#0036 表示 СОМІ 自动 询问 时 间 间 隔 设置 错误 ( 错误 标志 SM9) Бр Ж OFF 
Ре? ш. СОМ1 传输 错误 自动 询问 次 数 设 置 错误 (错误 标志 ар ДЫК бЕр 
16#0038 表示 COM2 通信 设 定 设置 错误 (错误 标志 SM9) Ж 闪烁 OFF 
16#0039 表示 COM2 站 号 设置 错误 ( 错误 标志 SM9) БЕ 闪烁 OFF 
16#003A 表示 COM2 传输 方式 设置 错误 (错误 标志 SM9) F 闪烁 OFF 
16#003B 表示 COM2 自动 询问 时 间 间 隔 设 置 错误 ( 错误 标志 SM9) F 闪烁 OFF 
Ре 表示 COM2 传输 错误 自动 询问 次 数 设置 错误 (错误 标志 чи А off 
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( 续 ) 

错误 代码 їй A CPU 状态 J 
ERROR BUS FAULT 
16#0050 表示 停电 保持 区 SM 存储 区 块 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0051 表示 停电 保持 区 SR 寄存 器 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0052 表示 停电 保持 区 M 存储 区 块 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0053 表示 停电 保持 区 TT 寄存 器 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0054 表示 停电 保持 区 С 寄存 器 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0055 表示 停电 保持 区 HC 寄存 器 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0056 表示 停电 保持 区 T 存 储 区 块 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0057 表示 停电 保持 区 C 存储 区 块 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0058 表示 停电 保持 区 HC 存储 区 块 异常 停止 常 亮 OFF 
16#0059 表示 停电 保持 区 D 寄存 器 异常 停止 常 亮 OFF 
16#005A 表示 停电 保持 区 W 寄存 器 异常 停止 常 亮 OFF 
16#005E 表示 存储 卡 的 初始 程序 错误 ( 错误 标志 SM453) 村 续 闪烁 OFF 
表示 存储 卡 中 _ 欲 读 取 不 存在 的 档案 或 写 人 不 存在 路 外 

РЕ ооо, 存在 的 档案 ,或 写 人 不 存在 路 径 чн ДИ ОРЕ 
16#0060 表示 CPU 模块 无 法 建立 预 设 数据 夹 ( 错误 标志 SM453) 村 续 闪烁 OFF 
16#0061 表示 存储 卡 容 量 不 足 ( 错误 标志 SM453) а 闪烁 OFF 
16#0062 表示 存储 卡 为 写 保护 模式 ( 错误 标志 SM453) рав 闪烁 OFF 
16#0063 表示 数据 写 和 人 存储 卡 的 档案 时 有 错误 ( 错误 标志 SM453) БЕЯ 闪烁 OFF 
16#0064 表示 存储 卡 的 档案 无 法 被 读 取 ( 错误 标志 SM453) F 闪烁 OFF 
16#0065 表示 存储 卡 中 的 档案 为 只 读 状态 (错误 标志 SM453) 寺 续 闪烁 OFF 
16#0066 表示 系统 备份 时 错误 F ГАЖ OFF 
16#1400 表示 辅助 处 理 器 存 取 错误 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1401 表示 模块 存 取 错 误 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1402 表示 实际 模块 不 符合 配置 设 定 (错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1403 表示 从 模块 读 取 数据 错误 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1404 表示 模块 发 生 WDT 超时 (错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1405 表示 搜寻 不 到 模块 的 设 定 参 数 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1406 表示 主 处 理 器 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1407 表示 辅助 处 理 器 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1408 表示 模块 通信 错误 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#1409 表示 延伸 背 板 联机 中 断 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#140А 表示 延伸 背 板 通信 错误 ( 错误 标志 5М9) 停止 OFF 常 亮 
16#140В 表示 通信 模块 数量 超过 上 限 ( 错误 标志 SM9) 停止 OFF 常 亮 
16#2000 表示 PLC 程序 无 END 指令 (错误 标志 5М5) 停止 闪烁 OFF 
16#2002 表示 GOEND 指令 使 用 的 地 方 错误 ( 错误 标志 SM5) 停止 [ИЖ OFF 
isidi E 这 中 使 用 的 装置 超过 可 用 范围 (错误 标志 5МО/ че ия Ор 









































































































































































































































хойуу ЖЯ 4 PLC 故障 信息 与 维修 代码 стс ус ус эс 一 181 一 
( 续 ) 
| 灯 显 示 状 态 
错误 代码 Җ 义 CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 
示 CJ/JMP 指令 跳 转 的 P 装置 地 址 错误 ,或 是 P 装置 重 с _ 
йй ”表示 ТВ а. УКЕН) Р 装置 地 址 错误 ,或 是 P 装置 重 Т АГ ОРЕ 
复 使 用 ( 错误 标志 SMO/SM5) 
示 MC/MCR 指令 相对 应 的 М 值 不 同 ,或 数量 不 一 相 y _ 
КОТ к ё 指令 相对 应 的 N 值 不 同 , 或 数量 不 一 样 多 Бү. АГ ör? 
(错误 标志 SM5) 
т MC 指令 的 N 值 不 是 从 0 开始 ,或 是 N К 连续 _ 
16#2006 т! 5 指令 的 N 值 不 是 从 0 H 始 ,或 是 的 值 不 连续 停止 闪烁 OFF 
(错误 标志 SM5) 

16#2007 表示 ZRST 指令 操作 数 使 用 不 当 ( 错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
16#200A 表示 无 效 的 指令 (错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
== sa ТЕ ЖС н Н: {Ж Жс ТЕ ЖОШ E ye El а р | 
Ов 表示 n 操作 数 或 其 他 常数 操作 数 超出 范围 (错误 标志 де ХЫ Gp 

SM0/SM5) 
16#200C ЧН E EA (ARER SM0/SM5) НЕ 闪烁 OFF 
16#200D 表示 BIN 转 成 BCD 时 发 生 错 误 ( 错误 标志 5М0/5М5) 自 定 闪烁 OFF 
16#200Е 表示 字符 串 没有 0x00 当 作 结尾 ( 错误 标志 5М0/5М5) НЕ 闪烁 OFF 
16#200F 表示 指令 不 支持 卫 装置 修饰 ( 错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
示 指 邻 不 支持 该 装置 类 别 编码 错误 16bit ЗАА 3% | _ 
ТЇЙ ічн Ж ан, 让 指令 但 常数 Бү. АГ е 
操作 数 却 是 32bit 的 编码 ( 错误 标志 SM5) 

16#2011 表示 操作 数 的 数目 错误 ( 错误 标志 5М5) 停止 闪烁 OFF 
16#2012 表示 除法 运算 错误 (错误 标志 5М0/5М5) НЕ 闪烁 OFF 
ЛХ Ж 误 , 超 出 可 转换 范围 (错误 标志 5М0/ 
ei 表示 浮 点 数 格式 错误 ,超出 可 转换 范围 ( 错误 标志 自 定 А б 

SM5) 
示 TKON/YKOFF 指令 所 指定 的 TASK 编号 错误 或 超出 2 _ 
уш в и 指令 所 指定 的 编号 错误 或 超出 А А бЕр 
范围 (错误 标志 SM5) 
示 功 能 块 调用 功能 块 的 梨 式 结构 超过 32 层 ( 错误 标志 、 
i 表示 功能 块 调 用 功能 块 的 集 式 结构 超过 32 层 ( 错误 标 志 де А бЕр 
SM0) 
16#2016 表示 FOR- NEXT 指令 超过 32 层 (错误 标志 SM0/SM5) НЕ 闪烁 OFF 
16#2017 表示 FOR 与 NEXT 的 指令 数目 不 同 (错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
RISE FEND 后 的 P 指标 对 应 的 SRET, 或 是 
imois P 后 的 Ta Ур Лу А , 或 是 有 Т ДЖ OFE 
SRET 但 没有 P 指标 (错误 标志 SM5) 

16#2019 表示 中 断 指针 1 的 地 址 不 是 在 FEND 后 (错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
16#201A 表示 IRET/SRET 的 地 址 不 是 在 FEND 后 (错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
示 中 断 指 标 工 没有 对 应 的 IRET, 或 是 有 IRET 但 没有 大 ` 2. 

ҮРҮ a і ор а ,或 是 有 但 没有 对 Бү. АГ бур 

应 的 中 断 指标 1( 错误 标志 SM5) 
示 END 指令 不 是 在 程序 的 最 后 一 个 地 址 (错误 标志 
有 表示 指令 不 是 在 程序 的 最 后 一 个 地 址 (错误 标志 ж. д б 
SM5) 
16#201D 表示 有 CALL 指令 但 没有 MAR 指令 (错误 标志 SM5) 停止 闪烁 OFF 
клх MODRW 指令 中 的 功能 代码 错误 误 标 志 SM102/ 
ient 表示 指令 中 的 功能 代码 错误 ( 错误 标志 自 定 А Өр 
SM103) 
RIR MODRW 指令 中 的 数据 长 度 错 误 误 标 志 SM102/ 
ТОНЕ к 指令 中 的 数据 长 度 错误 (错误 标志 a TIN РЕ 
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( 续 ) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 T A CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 

16#2020 表示 MODRW 的 回应 命令 错误 ( 错误 标志 SM102/SM103) НЕ АЖ ОКЕ 
ТЕР оо 命令 的 校 验 和 ( Checksum ) 错误 ( 错误 де А еи 
РЕТИ залишу 的 命令 不 符合 ASCI 格式 (错误 标志 自 定 ТА i 
16#2023 表示 MODRW 指令 的 通信 超时 ( 错误 标志 SM102/SM103) НЕ 闪烁 OFF 
РОТУ кы RS 指令 的 通信 超时 数值 无 效 ( 错误 标志 SM102/ де TIRE От 
16#2025 表示 RS 指令 的 通信 超时 (错误 标志 SM102/SM103) 自 定 闪烁 OFF 
16#2026 表示 RS 指令 的 中 断 指针 错误 自 定 OFF OFF 
16#6000 表示 以 太 网 络 联机 失败 (错误 标志 SM1106) F 闪烁 OFF 
16#6001 表示 IP 地 址 不 合法 ( 错误 标志 SM1107) 寺 续 闪烁 OFF 
16#6002 表示 网 络 屏蔽 地 址 不 合法 (错误 标志 SM1107) Бр 闪烁 OFF 
16#6003 表示 网 关 地 址 不 合法 ( 错误 标志 SM1107) Бр 闪烁 ОЕЕ 
о кз 太 网 络 的 IP 地 址 过 滤 设 置 错误 (错误 标志 РИ" ДИ бЕр 
ТТЕР э 太 网 络 的 静态 АВР 表 设 置 错 误 ( 错误 标志 se АГ Е" 
16#6008 表示 网 络 编号 不 合法 ( 错误 标志 SM1107) 寺 续 闪烁 OFF 
16#6009 表示 节点 编号 不 合法 (错误 标志 SM1107) 寺 续 闪烁 OFF 
16#600A 表示 ТСР 联机 建立 失败 (错误 标志 SM1090) 竺 续 OFF OFF 
16#600B 表示 UDP 联机 建立 失败 (错误 标志 SM1091) Кра OFF OFF 
16#600C 表示 ТСР 通信 接口 (Socket) 已 被 使 用 ( 错误 标志 SM1109) Кра OFF OFF 
16#600D 表示 RJ45 口 没有 连接 村 续 OFF OFF 
16#6100 表示 E-mail 联机 忙碌 (错误 标志 SM1113) Бр OFF OFF 
16#6101 表示 E-mail 发 送 条 件 的 触发 设 定 错误 (标志 SM1112) ат [ИЖ OFF 
РА РЕ 发 送 条 件 的 发 送 时 间 间 隔 设 定 错误 ( 错误 标 на ТА oi 
16#6103 表示 E-mail 附件 中 的 装置 地 址 设 定 错误 (标志 SM1112) 持续 闪烁 OFF 
16#6104 表示 E-mail 附件 不 存在 ( 错误 标志 SM1113) 寺 续 OFF OFF 
16#6105 表示 E-mail 附件 超过 容量 ( 错误 标志 SM1113) F OFF OFF 
16#6106 表示 SMTP 服务 器 地 址 错误 ( 错误 标志 SM1112) 寺 续 闪烁 OFF 
16#6107 表示 SMTP 服务 器 超时 (错误 标志 SM1113) 寺 续 OFF OFF 
16#6108 表示 寄 件 服务 器 验证 错误 ( 错误 标志 SM1112) 寺 续 闪烁 OFF 
16#6110 表示 SMTP 服务 器 需要 进行 验证 (错误 标志 SM1112) 寺 续 闪烁 OFF 
16#6111 表示 指定 的 E-mail 地 址 不 存在 (错误 标志 SM1112) Ж 闪烁 OFF 






















































































































































































































































































































































































ху Жат PLC 故障 信息 与 维修 代码 сусу 一 183 一 
(2%) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 T A CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 
= AS 1 功能 的 远 4 会 小 
Toned © a (Socket) 功能 的 远程 IP 地 址 不 合法 чн 闪烁 ОЕР 
16#6201 表示 TCP 通信 接口 (Socket) 功能 的 本 地 端口 不 合法 БЕ OFF OFF 
16#6202 表示 TCP 通信 接口 (Socket) 功能 的 远程 端口 不 合法 竺 续 OFF OFF 
16#6203 表示 ТСР 通信 接口 (Socket) 功能 的 传送 数据 地 址 不 合法 Ж OFF OFF 
16#6204 表示 TCP 通信 接口 (Socket) 功能 的 传送 数据 长 度 不 合法 F OFF OFF 
РЕ а ТСР 通信 接口 (Socket) 功能 的 传送 数据 装置 超出 чн ori ort 
16#6206 表示 TCP 通信 接口 (Socket) 功能 的 接收 数据 地 址 不 合法 F OFF OFF 
16#6207 表示 TCP 通信 接口 (Socket) 功能 的 接收 数据 长 度 不 合法 F OFF OFF 
T кеш TCP 通信 接口 (Socket) 功能 的 接收 数据 装置 超出 чн ört ОЕР 
示 通信 接口 (Socket) 功能 的 远程 合法 
ТЄ ЗӨ „о о 口 (Socket) 功能 的 远程 IP 地 址 不 合法 чи 闪烁 人 
16#620A 表示 UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 本 地 端口 不 合法 Е 2А OFF OFF 
16#620B 表示 UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 远程 端口 不 合法 Ж ОЕЕ OFF 
16#620C 表示 UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 传送 数据 地 址 不 合法 БЕ OFF OFF 
16#620D 表示 UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 传送 数据 长 度 不 合法 Ж OFF OFF 
ТЕ К UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 传送 数据 装置 超出 чи РЕ Е 
16#620Е 表示 UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 接收 数据 地 址 不 合法 F OFF OFF 
16#6210 表示 UDP 通信 接口 (Socket) 功能 的 接收 数据 长 度 不 合法 寺 续 OFF OFF 
igan 表示 UDP 通信 接口 ( Socket) 功能 的 接收 数据 装置 超出 т" ОРЕ am 
范围 

16#6212 表示 远程 装置 响应 超时 БЕ OFF OFF 
16#6213 表示 接收 数据 超过 限制 Бр OFF OFF 
16#6214 表示 远程 装置 拒绝 联机 竺 续 OFF OFF 
16#6215 表示 目前 通信 接口 (Socket) 没 有 开启 F OFF OFF 
16#6217 表示 目前 通信 接口 (Socket) 已 开启 Ж ОЕЕ OFF 
16#6218 表示 目前 通信 接口 (Socket) 已 传送 寺 续 OFF OFF 
16#6219 表示 目前 通信 接口 (Socket) 已 接收 Еа OFF OFF 
16#621A 表示 目前 通信 接口 (Socket) 已 关闭 竺 续 OFF OFF 
16#6300 表示 Ether Link 只 可 用 于 装置 MD 1 Бр [ИЖ OFF 
16#6301 表示 Ether Link 装置 地 址 设 定 超过 可 用 的 装置 范围 Ж [ИЖ OFF 
16#6302 表示 Ether Link 的 数据 长 度 超过 限制 Ж [ИЖ OFF 
16#6303 表示 Ether Link 的 远程 装置 中 止 联机 F OFF OFF 
16#6304 表示 Ether Link 联机 忙碌 村 续 OFF OFF 
16#6305 表示 Ether Link 通信 命令 中 的 节点 与 本 地 节点 不 同 F [ИЖ OFF 
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( 续 ) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 їй A CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 

16#6309 表示 Ether Link 回应 超时 БЕ OFF OFF 
16#630A 表示 模块 的 ID 或 设 定 与 Rther Link 中 的 设 定 不 同 БЕ [ИЖ OFF 
16#630B 表示 CPU 或 模块 的 网 络 屏蔽 设 定 与 Ether Link 设 定 不 同 竺 续 闪烁 OFF 
о Ет EMDRW 指令 操作 的 联机 数 超出 限制 或 未 设 定 送信 эъ 5 ÖRF 
16#6401 表示 远程 装置 中 止 联机 Ж OFF OFF 
16#6402 表示 远程 装置 响应 超时 村 续 OFF OFF 
16#6403 表示 АРІ 指令 的 远程 卫 地 址 不 合法 F OFF OFF 
16#6404 表示 收 到 不 支持 的 Modbus 功能 代码 БЕ OFF OFF 
ieicios к, Modbus 回应 信息 的 Byte Count 与 实际 的 资料 长 度 э бЕр б 
16#6600 表示 接收 命令 的 网 络 编号 超出 范围 Ж OFF OFF 
16#6601 表示 网 络 部 署 参 数 中 无 定义 此 网 络 БЕ OFF OFF 
16#6602 表示 节点 编号 超过 限制 ( 错误 标志 SM1598) F WER OFF 
16#6603 表示 装置 未 定义 (错误 标志 SM1599) 寺 续 闪烁 OFF 
16#6604 表示 所 有 Routing 连接 已 满 村 续 OFF OFF 
16#6605 表示 接收 到 未 预期 的 封包 Ж OFF OFF 
16#6606 表示 Routing 回应 超时 БЕ OFF OFF 
16#8105 表示 下 载 的 项 目 程序 内 容 有 误 : 下 载 的 程序 语法 错误 БЕ OFF OFF 
16#8106 表示 下 载 的 项 目 程序 内 容 有 误 : 执 行 码 超过 限制 长 度 Ж OFF OFF 
16#8107 表示 下 载 的 项 目 程 序 内 容 有 误 :原始 码 超过 限制 长 度 F OFF OFF 
16#820Е 表示 下 载 的 СОМ Port 参数 有 误 :通信 协议 设 定 错误 寺 续 OFF OFF 
16#820F 表示 下 载 的 COM Port 参数 有 误 : 站 号 设 定 错误 寺 续 OFF OFF 
16#8210 表示 下 载 的 COM Роп 参数 有 误 :RS232/485/422 选择 错误 Ж OFF OFF 
ТӨ ӘЛ Рр 载 的 COM Port 参数 有 误 : 自动 询问 时 间 间 隔 设 定 э о ТЕЕ 
ОТ - 载 的 COM Port 参数 有 误 : 传 输 错误 自动 询问 次 数 Ри" ОРЕ бү 
16#8215 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 中 断 时 间 ( 编号 0) 数值 错误 Ж OFF OFF 
16#8216 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 中 断 时 间 ( 编号 1) 数值 错误 БЕ OFF OFF 
16#8217 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 中 断 时 间 ( 编号 2) 数值 错误 Ж OFF OFF 
16#8218 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 中 断 时 间 ( 编号 3) 数值 错误 村 续 OFF OFF 
16#8219 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 程 序 扫描 超时 定时 器 设 定 错误 F OFF OFF 
16#821A 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 固 定 扫 描 时 间 设 定 错误 村 续 OFF OFF 
16#821B 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :远程 执行 功能 的 设 定 错误 БЕ OFF OFF 
16#821D 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 停 电 保持 区 错误 Ж OFF OFF 
16#8230 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :IP 地 址 不 合法 Ж [ИЖ OFF 
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( 续 ) 
КОНЕ 
и 本 、 коо 灯 显 示 状 态 
错误 代码 & 义 CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 
16#8231 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 网 络 屏蔽 地 址 不 合法 Кра 闪烁 OFF 
16#8232 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 网 关 地 址 不 合法 Кра 闪烁 OFF 
16#8233 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :IP 地 址 过 滤 设 定 错误 和 持续 闪烁 OFF 
16#8235 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :静态 АВР RER БЕ 闪烁 OFF 
16#8237 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 网 络 编号 不 合法 寺 续 闪烁 OFF 
16#8238 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : 节点 编号 不 合法 Ж 闪烁 OFF 
16#8239 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :E-mail 设 定 错误 Кра 闪烁 OFF 
16#823A 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :E-mail 触发 设 定 错误 和 持续 闪烁 OFF 
ea 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :TCP 通信 接口 (Socket) 设 定 se ДИ бү 
ЕТ 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 : UDP 通信 接口 (Socket) 设 定 ар =- ORT 
16#823E 表示 下 载 的 主机 参数 有 误 :Web 设 定 错误 和 持续 OFF OFF 
РЯ 表示 (PLC Link) 从 站 1 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 чи örf oF 
FTA 
SM1590) 
Р 表示 (PLC Link) 从 站 2 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 se РЕ бЕр 
SM1590) т 
和 人 表示 (PLC Link) 从 站 3 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 i ФЕР or 
FTE F 
SM1590) 
ТБ ЮА. 表示 (PLC Link) 从 站 4 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 чн oti тез 
SM1590) к 
РИТИ 表示 (PLC Link) 从 站 5 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 чи 8 ort 
TAE 9 
SM1590) 
А 表示 (PLC Link) 从 站 6 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 чн ört ori 
T 
SM1590) 
ТТЕ 表示 (PLC Link) 从 站 7 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 ya otr orë 
TEE F 
SM1590) 
КО 表示 (PLC Link) 从 站 8 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 ар ече ти 
SM1590) У 
ISAD 表示 (PLC Link) 从 站 9 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 т тя o 
SM1590) ч 
16б 表示 (PLC Link) 从 站 10 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 чи OFF ort 
25 
SM1590) 
nda 表示 (PLC Link) 从 站 11 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 Ри" ori OEF 
SM1590) Б 
еей 表示 (PLC Link) 从 站 12 的 数据 交换 设 定 错误 ( 错误 标志 se ork = 
SM1590) на 
оо 表示 (PLC Link) 从 站 13 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 ар On Oi 
SM1590) = 
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( 续 ) 

错误 代码 їй A CPU 状态 J 
ERROR | BUS FAULT 

16#9А0Е кш Hink) 从 站 14 的 数据 交换 没 定 错误 ( 错误 标志 竺 续 OFF OFF 
16#9A0F я i Link) 从 站 15 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 竺 续 OFF OFF 
1689А10 е Link) 从 站 16 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 т" ОРЕ б 
TEA Link) 从 站 17 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 э ОЁ OFF 
1689А12 в Link) 从 站 18 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 手续 тта бЕЕ 
ОС ыо Link) 从 站 19 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 эъ Oi 6 
ТИЛ жо Link) 从 站 20 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 ар oik РЕ 
16#9А15 е и ы ЕИЕЕ 寺 续 OFF ОЕЕ 
1689А16 н Link) 从 站 22 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 手续 Gek ЕЕ 
16#9А17 к и Link) 从 站 23 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 ар o Б 
16#9A18 шо л te + OFF OFF 
TERIO ыо Link) 从 站 25 的 数据 交换 设 定 错误 ( 错误 标志 э ОРЕ Е 
16#9А1А н и Link) 从 站 26 的 数据 交换 设 定 错误 ( 错误 标志 э та OEF 
1 жо Link) 从 站 27 的 数据 交换 设 定 错误 ( 错误 标志 э бп бЕр 
Лем Е i Link) 从 站 28 的 数据 交换 设 定 错误 ( 错误 标志 э OEF ТЕН 
16#9А1р "и Link) 从 站 29 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 э ОЕ ОВЕ 
16#9A1E жо Hink) 从 站 30 的 数据 交 锦 设 定 销 误 ( 错误 标志 寺 续 OFF ОЕЕ 
16#9АІЕ шо Link) 从 站 31 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 э ОЕР Oi 
168920 е i Link) 从 站 32 的 数据 交换 设 定 错误 (错误 标志 э Ok OFF 
16#9A21 表示 (PLC Link) 从 站 1 通信 和 错误 ( 错误 标志 SM1591) ат OFF OFF 
16#9A22 表示 (PLC Link) 从 站 2 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) 地 续 OFF ОЕЕ 
16#9А23 表示 (PLC Link) 从 站 3 通信 错误 (错误 标志 SM1591) F OFF OFF 























































































































































































































ху Жат PLC 故障 信息 与 维修 代码 сусу — 187 — 
(2%) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 їй A CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 

16#9A24 表示 (PLC Link) 从 站 4 通信 错误 (错误 标志 SM1591) БЕЯ OFF OFF 
16#9A25 表示 (PLC Link) 从 站 5 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) а OFF OFF 
16#9A26 表示 (PLC Link) 从 站 6 通信 和 错误 ( 错误 标志 SM1591) БЕЯ OFF OFF 
16#9A27 表示 (PLC Link) 从 站 7 通信 和 错误 ( 错误 标志 SM1591) 寺 续 OFF OFF 
16#9A28 表示 (PLC Link) 从 站 8 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) 寺 续 OFF OFF 
16#9A29 表示 (PLC Link) 从 站 9 通信 错误 (错误 标志 SM1591) 村 续 OFF OFF 
16#9A2A 表示 (PLC Link) 从 站 10 通信 错误 (错误 标志 SM1591) Кра OFF OFF 
16#9A2B 表示 (PLC Link) 从 站 11 通信 错误 (错误 标志 SM1591) рав OFF OFF 
16#9A2C 表示 (PLC Link) 从 站 12 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) рах OFF OFF 
16#9A2D 表示 (PLC Link) 从 站 13 通信 错误 (错误 标志 SM1591) F OFF OFF 
16#9A2E 表示 (PLC Link) 从 站 14 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) 寺 续 OFF OFF 
16#9A2F 表示 (PLC Link) 从 站 15 通信 错误 (错误 标志 SM1591) F OFF OFF 
16#9A30 表示 (PLC Link) 从 站 16 通信 错误 (错误 标志 SM1591) F OFF OFF 
16#9A31 表示 (PLC Link) 从 站 17 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) Бр OFF OFF 
16#9A32 表示 (PLC Link) 从 站 18 通信 错误 (错误 标志 SM1591) Б А OFF OFF 
16#9A33 表示 (PLC Link) 从 站 19 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) ат OFF OFF 
16#9A34 表示 (PLC Link) 从 站 20 通信 错误 (错误 标志 SM1591) 村 续 OFF OFF 
16#9A35 表示 (PLC Link) 从 站 21 通信 和 错误 (错误 标志 SM1591) 村 续 ОКЕ ОЕЕ 
16#9A36 表示 (PLC Link) 从 站 22 通信 和 错误 (错误 标志 SM1591) 村 续 ОКЕ ОЕЕ 
16#9А37 表示 (PLC Link) 从 站 23 通信 错误 (错误 标志 SM1591) 和 持续 OFF OFF 
16#9A38 表示 (PLC Link) 从 站 24 通信 错误 (错误 标志 SM1591) 和 持续 OFF OFF 
16#9A39 表示 (PLC Link) 从 站 25 通信 错误 (错误 标志 SM1591) ра OFF OFF 
16#9A3A 表示 (PLC Link) 从 站 26 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) А OFF OFF 
16#9A3B 表示 (PLC Link) 从 站 27 通信 错误 (错误 标志 SM1591) F OFF OFF 
16#9A3C 表示 (PLC Link) 从 站 28 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) 寺 续 OFF OFF 
16#9A3D 表示 (PLC Link) 从 站 29 通信 错误 (错误 标志 SM1591) 寺 续 OFF OFF 
16#9A3E 表示 (PLC Link) 从 站 30 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) р OFF OFF 
16#9A3F 表示 (PLC Link) 从 站 31 通信 和 错误 (错误 标志 SM1591) 和 持续 OFF OFF 
16#9A40 表示 (PLC Link) 从 站 32 通信 错误 ( 错误 标志 SM1591) 和 持续 OFF OFF 
16#9A41 表示 (PLC Link) 从 站 1 无 回应 (错误 标志 SM1592) F OFF OFF 
16#9 А42. 表示 (PLC Link) 从 站 2 无 回应 (错误 标志 SM1592) Fa OFF OFF 
16#9 А43 表示 (PLC Link) 从 站 3 无 回应 (错误 标志 SM1592) 寺 续 OFF OFF 
16#9A44 表示 (PLC Link) 从 站 4 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра OFF OFF 
16#9A45 表示 (PLC Link) 从 站 5 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра OFF OFF 
16#9A46 表示 (PLC Link) 从 站 6 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра OFF OFF 
16#9A47 表示 (PLC Link) 从 站 7 无 回应 (错误 标志 SM1592) 寺 续 ОЕЕ OFF 
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( 续 ) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 їй A CPU 状态 
ERROR BUS FAULT 

16#9A48 表示 (PLC Link) 从 站 8 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра ОКЕ ОЕЕ 
16#9А49 表示 (PLC Link) 从 站 9 无 回应 (错误 标志 5М1592) Кра OFF OFF 
16#9A4A 表示 (PLC Link) 从 站 10 无 回应 (错误 标志 SM1592) 和 持续 OFF OFF 
16#9A4B 表示 (PLC Link) 从 站 11 无 回应 (错误 标志 SM1592) 竺 续 OFF OFF 
16#9A4C 表示 (PLC Link) 从 站 12 无 回应 (错误 标志 SM1592) 村 续 OFF OFF 
16#9A4D 表示 (PLC Link) 从 站 13 无 回应 ( 错误 标志 SM1592 ) 竺 续 OFF OFF 
16#9A4E 表示 (PLC Link) 从 站 14 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра ОКЕ ОЕЕ 
16#9A4F 表示 (PLC Link) 从 站 15 无 回应 (错误 标志 SM1592) Бр OFF OFF 
16#9A50 表示 (PLC Link) 从 站 16 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра ОКЕ ОЕЕ 
1649 А51 表示 (PLC Link) 从 站 17 无 回应 ( 错误 标志 SM1592) F OFF OFF 
16#9A52 表示 (PLC Link) 从 站 18 无 回应 (错误 标志 SM1592) ат OFF OFF 
16#9A53 表示 (PLC Link) 从 站 19 无 回应 (错误 标志 SM1592) 村 续 OFF OFF 
16#9A54 表示 (PLC Link) 从 站 20 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра OFF OFF 
16#9A55 表示 (PLC Link) 从 站 21 无 回应 (错误 标志 SM1592) Бр OFF OFF 
16#9A56 表示 (PLC Link) 从 站 22 无 回应 (错误 标志 SM1592) 竺 续 OFF OFF 
16#9A57 表示 (PLC Link) 从 站 23 无 回应 (错误 标志 SM1592) Бр OFF OFF 
16#9A58 表示 (PLC Link) 从 站 24 无 回应 (错误 标志 SM1592) 村 续 OFF OFF 
16#9A59 表示 (PLC Link) 从 站 25 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра OFF OFF 
16#9A5A 表示 (PLC Link) 从 站 26 无 回应 (错误 标志 SM1592) 村 续 OFF OFF 
16#9A5B 表示 (PLC Link) 从 站 27 无 回应 ( 错误 标志 SM1592) 持续 OFF OFF 
16#9A5C 表示 (PLC Link) 从 站 28 无 回应 (错误 标志 SM1592) 竺 续 OFF OFF 
16#9A5D 表示 (PLC Link) 从 站 29 无 回应 (错误 标志 SM1592) Бр OFF OFF 
16#9А5Е 表示 (PLC Link) 从 站 30 无 回应 (错误 标志 SM1592) 村 续 OFF OFF 
16#9A5F 表示 (PLC Link) 从 站 31 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра ОКЕ ОЕЕ 
16#9A60 表示 (PLC Link) 从 站 32 无 回应 (错误 标志 SM1592) Кра ОКЕ ОЕЕ 
16#9А61 表示 PLC Link Mode 设 定 错误 ( 错误 标志 5М1589) 寺 续 OFF OFF 
16#9A62 表示 PLC Link 轮 询 次 数 设 定 错误 ( 错误 标志 SM1592) а OFF OFF 
16#9А63 表示 主机 与 通信 模块 交 握 超时 (错误 标志 SM1596) а OFF OFF 
16#9А64 表示 主机 内 无 通信 模块 参数 ( 错误 标志 5М1596) 寺 续 OFF OFF 














(4) 模拟 WO 模块 与 温度 模块 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
模拟 VO 模块 与 温度 模块 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-62 所 示 。 


表 4-62 模拟 1/O 模块 与 温度 模块 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 











灯 显 示 状 态 
错误 代码 (21 义 
CPU BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#А000 表示 СНІ 输入 信号 超出 硬件 规格 闪烁 闪烁 
16#А001 表示 CH2 输入 信号 超出 硬件 规格 闪烁 闪烁 
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(2%) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 в X 
CPU BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#A002 表示 CH3 输入 信号 超出 硬件 规格 АЖ 闪烁 
16#А003 表示 СНА 输入 信号 超出 硬件 规格 Ж 闪烁 
16#А004 表示 CH5 输入 信号 超出 硬件 规格 闪烁 闪烁 
16#A005 表示 CH6 输入 信号 超出 硬件 规格 闪烁 闪烁 
16#A006 表示 CH7 输入 信号 超出 硬件 规格 闪烁 闪烁 
16#А007 表示 CH8 输入 信号 超出 硬件 规格 闪烁 闪烁 
16#A201 表示 内 部 错误 ,模块 进入 校正 模式 闪烁 闪烁 
16#A202 表示 内 部 错误 ,模块 进入 ICT 生产 模式 闪烁 Ар 
16#А203 表示 内 部 错误 ,模块 进入 CJC 校正 模式 闪烁 HER 
16#А204 表示 内 部 错误 ,模块 进入 LED 控制 模式 OFF OFF 
16#A400 表示 СНІ 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A401 表示 CH2 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A402 表示 CH3 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A403 表示 CH4 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A404 表示 CH5 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A405 表示 CH6 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A406 表示 CH7 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A407 表示 CH8 输入 信号 超出 硬件 规格 常 亮 常 亮 
16#A600 表示 搬 模 电源 异常 常 亮 常 亮 
16#А601 表示 电源 异常 常 亮 常 亮 
16#A602 表示 内 部 错误 ,CJC 补偿 异常 常 亮 常 亮 
16#A603 表示 内 部 错误 ,出 厂 校正 异常 常 亮 常 亮 
16#A800 表示 СНІ 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A801 表示 CH2 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A802 表示 CH3 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A803 表示 CH4 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A804 表示 СН5 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A805 表示 CH6 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A806 表示 CH7 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
16#A807 表示 CH8 输入 信号 超出 硬件 规格 OFF OFF 
注 : 关于 输入 信号 超出 硬件 规格 与 工程 值 超出 极限 两 种 错误 ， 模 块 会 根据 使 用 者 所 自 定 的 亮 灯 方式 ， 来 决定 送出 的 



































错误 代码 是 使 用 16#A000~16#A00F 、16#A400~16#A40F 、16#A800~ 16#A8OF 的 哪个 区 段 。 
(5) АНО4НС-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
AH04HC-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-63 所 示 。 
(6) АНОЅРМ-5А/АНІОРМ-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
АНО5РМ-5А/АН10ОРМ-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-64 所 示 。 
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表 4-63 AH04HC-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 

















































































































































































































































































































灯 显 示 状 态 
错误 代码 含 义 
СРО BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#А001 表示 СНІ 线性 累加 超过 范围 Ар NER 
16#A002 表示 CH1 前 置 比例 值 设 定 超过 范围 HER 闪烁 
16#А003 表示 СНІ 移动 平均 值 设 定 超过 范围 闪烁 ДЖ 
16#А004 表示 СНІ 比较 值 设 定 超过 范围 闪烁 NER 
16#А005 表示 СНІ 报警 输出 设 定 极限 值 错误 АЖ HER 
16#А006 表示 СНІ 中 断 编号 设 定 超过 范围 闪烁 АЖ 
16#А011 表示 CH2 线性 累加 超过 范围 闪烁 Ар 
16#А012 表示 CH2 前 置 比例 值 设 定 超过 范围 闪烁 АЕ 
16#А013 表示 CH2 移动 平均 值 设 定 超过 范围 闪烁 ДЖ 
16#A014 表示 CH2 比较 值 设 定 超过 范围 АЖ HER 
16#А015 表示 CH2 报警 输出 设 定 极限 值 错误 АЖ NER 
16#A016 表示 CH2 中 断 编号 设 定 超过 范围 闪烁 АЖ 
16#А021 表示 CH3 线性 累加 超过 范围 闪烁 HER 
16#A022 表示 CH3 前 置 比例 值 设 定 超过 范围 闪烁 闪烁 
16#А023 表示 CH3 移动 平均 值 设 定 超过 范围 闪烁 闪烁 
16#A024 表示 CH3 比较 值 设 定 超过 范围 Ар 闪烁 
16#A025 表示 CH3 报警 输出 设 定 极限 值 错误 АЖ АЖ 
16#А026 表示 CH3 中 断 编号 设 定 超 过 范围 闪烁 Ар 
16#А031 表示 СНА 线性 累加 超过 范围 闪烁 Ар 
16#А032 表示 CH4 ЙЕРИ ЕДЕН. 闪烁 HER 
16#А033 表示 СНА 移动 平均 值 设 定 超过 范围 闪烁 KER 
16#А034 表示 СНА 比较 值 设 定 超过 范围 闪烁 NER 
16#A035 表示 СНА 报警 输出 设 定 极限 值 错误 ИЖ ХИ 
16#А036 表示 СНА 中 断 编号 设 定 超过 范围 ИЖ АЖ 
表 4-64 АНО5РМ-5А/АН1ОРМ-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 в X 
CPU BUS КАЛТ | MODULE ERROR 

16#А002 表示 使 用 子 程序 无 内 容 АЖ 闪烁 
16#А003 表示 CJ CJN JMP 指令 缺少 对 应 的 P 标志 АЖ 闪烁 
16#А004 表示 主 程序 中 有 子 程序 标志 闪烁 闪烁 
16#А005 表示 缺少 子 程序 [ИЖ 闪烁 
16#А006 表示 同一 程序 中 的 指针 重复 АЖ 闪烁 
16#А007 表示 子 程序 指针 重复 闪烁 闪烁 
16#А008 表示 不 同 子 程序 中 的 跳 转 指令 指针 重复 闪烁 闪烁 
16#А009 表示 跳 转 指令 与 调用 子 程序 指令 使 用 相同 标志 闪烁 Ар 





































































































































































































































































































хойуу Ж 4з PLC 故障 信息 与 维修 代码 ос тсс ус эс 一 191 一 
(Ж) 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 & X 
СРО BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#A00A 表示 跳 转 指令 指针 与 子 程序 相同 ДИ 闪烁 
16#A00B 表示 单 段 速 目 标 位 置 ( Т) 错误 闪烁 闪烁 
16#А00С Зл Ша 5) НАП) 错误 闪烁 闪烁 
16#A00D 表示 单 轴 运 转速 度 ( 工 ) 设 定 错误 闪烁 Ж 
16#А00Е 表示 单 轴 运 转速 度 ( 工 ) 设 定 错误 ДЖ HER 
16#A00F 表示 原点 回归 速度 (VRT) 设 定 错误 闪烁 NER 
16#A010 表示 原点 回归 减速 速度 ( VCR ) 设 定 错误 闪烁 NER 
16#A011 表示 寸 动 JOG 速度 设 定 错误 闪烁 Ж 
16#А012 表示 单 轴 正 转运 动 正 向 脉 波 禁 止 输出 闪烁 Ж 
16#А013 表示 单 轴 反 转运 动 反 向 脉 波 禁 止 输出 闪烁 HER 
16#A014 表示 到 达 极 限 闪烁 АЖ 
16#А015 表示 装置 组 件 使 用 范围 错误 АЖ ЖЖ 
16#A016 表示 MODRD .MODWR 通信 超时 闪烁 NER 
16#A017 表示 V/Z 修饰 错误 闪烁 Ж 
16#A018 表示 浮 点 数 转换 错误 闪烁 АЖ 
16#A019 表示 BCD 转换 错误 [Ж NER 
16#A01A 表示 除法 运算 错误 (除数 =0) 闪烁 Ж 
16#A01B 表示 一 般 程序 错误 闪烁 HER 
16#A01C 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 闪烁 Ж 
16#A01D 表示 RPT-RPE 超过 1 АИ Е АЖ АЖ 
16#A01E 表示 SRET 使 用 在 RPT-RPE 间 闪烁 NKR 
ТРИЕ Р а M102 结束 指令 或 运动 程序 没有 M2 结 Ж А 
16#A020 表示 使 用 错误 指令 或 是 使 用 装置 超过 范围 闪烁 NER 
(7) АН20МС-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
AH20MC-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-65 所 示 。 
表 4-65 АН20МС-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 СЛ 义 
СРО BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#A002 表示 使 用 子 程序 无 内 容 闪烁 АЖ 
16#А003 表示 CJ CJN JMP 指令 缺少 对 应 的 P 标志 闪烁 闪烁 
16#A004 表示 主 程序 中 有 子 程序 标志 闪烁 NER 
16#A005 表示 缺少 子 程序 闪烁 АЖ 
16#A006 表示 同一 程序 中 的 指针 重复 ДИ HER 
16#A007 表示 子 程序 指针 重复 ДИ 闪烁 
16#А008 表示 不 同 子 程序 中 的 跳 转 指令 指针 重复 闪烁 Ж 
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( 续 ) 
错误 代码 а x си 

СРО BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#А009 表示 跳 转 指令 与 调用 子 程序 指令 使 用 相同 标志 АЖ HER 
16#A00A 表示 跳 转 指令 指针 与 子 程序 相同 А NER 
16#A00B 表示 单 段 速 目标 位 置 ( 工 ) 错误 NER Ар 
16#A00C 表示 单 轴 运 动 目标 位 置 ( ) 错误 А HER 
16#A00D 表示 单 轴 和 运转 速度 ( ) 设 定 错 误 И NKR 
16#A00E 表示 单 轴 运 转速 度 ( 工 ) 设 定 错误 ДЖ Ж 
16#AOOF 表示 原点 回归 速度 (VRT) 设 定 错误 Ар АЖ 
16#A010 表示 原点 回归 减速 速度 ( VCR ) 设 定 错误 ИЖ NER 
16#A011 表示 寸 动 JOG 速度 设 定 错误 ИЖ NER 
16#A012 表示 单 轴 正 转运 动 正 向 脉 波 禁 止 输出 А HER 
16#А013 表示 单 轴 反 转运 动 反 向 脉 波 禁 止 输出 闪烁 Ж 
16#А014 表示 到 达 极 限 Ар АЖ 
16#А015 表示 装置 组 件 使 用 范围 错误 И NKR 
16#A016 表示 MODRD .MODWR 通信 超时 ДИ Ж 
16#A017 表示 V/Z 修饰 错误 闪烁 NER 
16#A018 表示 浮 点 数 转换 错误 АЖ HER 
16#A019 表示 BCD 转换 错误 АЖ NER 
16#AO1A 表示 除法 运算 错误 (除数 =0) АЖ Ж 
16#A01B 表示 一 般 程 序 错误 NKR HER 
16#A01C 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 АЖ NER 
16#A01D 表示 RPT-RPE 超过 1 层 以 上 АЖ АЖ 
16#A01E 表示 SRET 使 用 在 RPT-RPE 间 HER 闪烁 
A Кел М102 结束 指令 或 运动 程序 没有 М2 结 А АГ 
16#А020 表示 使 用 错误 指令 或 是 使 用 装置 超过 范围 ИЖ HER 

(8) AHIOEN-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
AH10EN-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-66 所 示 。 
表 4-66 АН1ОЕМ-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信息 
错误 代码 а x а. 

СРО BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#А001 表示 Host 1 IP 地 址 冲突 闪烁 闪烁 
16#A002 表示 Host 2 IP 地 址 冲突 [И 闪烁 
16#А003 表示 Host 1 DHCP 失败 闪烁 闪烁 
16#A004 表示 Host 2 DHCP 失败 闪烁 闪烁 
16#A401 表示 硬件 错误 常 亮 常 亮 
16#A402 表示 系统 初始 化 失败 亮 常 亮 
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(9) AH10SCM-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
АНІОЅСМ-5А 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-67 所 示 。 


表 4-67 AH10SCM-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 





























































































































































































































灯 显 示 状 态 
错误 代码 含义 
СРО BUS FAULT | MODULE ERROR 
16#A002 表示 UD Link 设 定 错误 或 是 通信 失败 闪烁 闪烁 
16#A401 表示 硬件 发 生 错 误 常 亮 常 亮 
16#A804 表示 СОМ Port 通信 和 错误 OFF OFF 
16#A808 表示 Modbus 通信 错误 OFF OFF 
(10) AH10DNET-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
AHIODNET-SA 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 如 表 4-68 所 示 。 
表 4-68 AH10DNET-5A 错误 代码 对 应 灯 显 示 信 息 
灯 显 示 状 态 
错误 代码 Z X CPU MODULE 
BUS FAULT MS NS 
16#А080 表示 10DNET 扫描 模块 处 于 停止 状态 ZATIN KR 绿灯 常 亮 绿灯 常 亮 
16#A0F1 表示 没有 将 任何 从 站 配置 到 10DNET 扫描 列表 中 ZEIT NER 绿灯 闪烁 绿灯 常 亮 
16#AOE1 表示 主 站 模式 时 ,扫描 列表 中 配置 的 从 站 断 线 或 不 存在 | ТАК ТАЖ 绿灯 常 亮 
ТЯ ‚е 10DNET 模块 (从 站 ) 与 主 站 的 10 连 | > Е 绿灯 闪烁 АЖ 
ТЕ ко, 扫描 模块 正在 检测 站 号 是 否 与 网 络 上 的 ЕДЖ 绿灯 闪烁 бЁ 
16#АОЕ8 表示 10DNET 扫描 模块 正在 初始 化 ZLITIN KR 绿灯 闪烁 绿灯 闪烁 
Р Ри 10DNET 扫描 模块 的 站 号 与 其 他 节点 重复 ,或 超出 ЕПА БЕГАЙ ирк 
16#AOF2 表示 10DNET 扫描 模块 的 工作 电压 过 低 ТУТТА ТАЖ гаар 
16#AOF3 表示 10DNET 扫描 模块 进入 测试 模式 ZAT NKR FEIT HSE TEAT M SE 
16#A0F4 表示 10DNET 扫描 模块 进入 Bus- OFF 状态 ZLATNI KR 绿灯 常 亮 红 灯 常 亮 
16#А0Е5 表示 10DNET 扫描 模块 检测 到 DeviceNet 网 络 没有 电源 | 2А ТАЖ 红 灯 常 亮 
16#A0F6 表示 10DNET 扫描 模块 的 内 部 存储 单元 出 错 ZATIN KR 红 灯 常 亮 绿灯 闪烁 
16#AOF7 表示 10DNET 扫描 模块 的 数据 交换 单元 出 错 ZLITIN KR 红 灯 常 亮 绿灯 闪烁 
16#A0F8 表示 10DNET 扫描 模块 序列 号 检测 出 错 红 灯 闪 烁 红 灯 常 亮 绿灯 闪烁 
16#AOF9 表示 10DNET 扫描 模块 读 取 或 写 人 配置 数据 出 错 ТАЖ 红 灯 常 亮 红 灯 常 亮 
ТЯ ыо 扫描 模块 的 站 号 与 扫描 列表 中 配置 的 从 ДЕА КГ = 














4.16 {135 DVP 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


1. 指示 灯 故 障 信息 与 维修 代码 
RI DVP 系列 PLC 面板 指示 灯 故 障 信息 与 维修 代码 如 表 4-69 所 示 。 
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表 4-69 人 台 达 DVP 系列 PLC 面板 指示 灯 故 障 信息 与 维修 代码 
指 示 灯 解 说 


1) 台 达 DVP 系列 PLC 主机 正面 均 有 一 个 POWER LED 指示 灯 
2) 当主 机 通 上 电源 时 ,LED 的 绿色 灯亮 。 如 果 主 机 通 上 电源 时 ,该 指示 灯 不 亮 , 则 需要 将 +24V 
端子 配 线 移 出 






































电源 指示 灯 、 2. | РЕ | Я ЕЕ 
пеи 3) 如 果 该 指示 灯 正 常 亮 起 ,代表 PLC 的 直流 负载 过 大 ,该 种 状况 下 ,不 要 使 用 +24V 端子 的 直流 














电源 ,需要 另行 准备 DC24V 电源 供应 器 
4) 确认 电源 输入 正常 并 排除 上 述 原因 后 ,该 指示 灯 仍 不 亮 , 则 表示 该 PLC 已 出 现 故障 , 需要 
维修 


























1) 该 灯 是 确认 PLC 的 状态 


PLC 运转 指示 4 
С 运转 指 不 灯 | 2) 当 PLC 运转 时 ,该 灯亮 起 。 则 使 用 者 可 以 利用 HPP 或 阶梯 图 编辑 程序 下 达 命令 使 PLC RUN 















































RUN LED ob 
1) 如 果 将 不 合法 的 程序 输入 到 主机 ,或 程序 中 的 指令 组 件 超过 允许 范围 ,该 指示 灯 均 会 闪烁 。 
此 时 ,可 以 由 主机 特殊 资料 缓存 器 D1004 查询 错误 代码 并 了 解 错误 代码 含义 ,然后 根据 原因 修改 

程序 ,并 重新 传送 给 主机 
错误 指示 条 2) 如 果 发 现 无 法 与 PLC 联机 , 且 指 示 灯 快速 地 闪烁 , 则 表示 DC24V 供应 电源 不 足 。 此 时 需要 

ERROR 指示 灯 检查 DC24V 负载 是 否 过 大 

3) М ERROR 指示 灯 持 续 亮 ( 即 不 闪烁 ) ,程序 回路 执行 时 间 超 过 超时 设 定时 间 (D1000 设 定 
值 ) , 则 需要 检查 程序 回路 或 使 用 指令 WDT。 如 果 该 灯亮 , 则 需要 将 DVP 主机 电源 开关 一 次 , 然 























后 检查 RUN 信号 指示 灯 是 否 熄灭 ,如 果 无 法 熄灭 , 则 需要 检查 是 否 有 了 噪声 干扰 源 以 及 导电 性 异 
物 是 否 侵 入 PLC 内 部 








1) 输 入 点 信号 的 ONOFF 可 以 由 输入 点 指示 灯 的 亮 / 灭 来 显示 ,也 可 以 由 HPP 的 组 件 监视 功 
能 调 出 该 输入 点 的 状态 信号 来 监控 
输入 点 指示 灯 LED 2) 输 入 点 信号 动作 条 件 成 立时 ,该 指示 灯会 亮 。 如 果 发 现 有 异常 , 则 可 以 利用 HPP 指示 灯 号 、 
输入 信号 回路 有 关 信 息 来 判断 故障 原 医 
3) 使 用 漏电 流 过 大 的 电子 式 开关 , 常 造成 输入 点 出 现 不 预期 的 动作 
































1) 输 出 指示 灯 专 门 反 映 输 出 信号 的 ON/OFF 

2) 输 出 指示 灯 ON/OFF 因 负 载 不 同 而 动作 时 ,需要 注意 下 列 情况 : 

QO@ 输 出 接点 可 能 因 过 负载 .负载 短路 造成 接点 炊 掉 而 藕 住 造成 接触 不 良 

@ 输 出 点 有 不 良 动作 时 ,可 能 需要 检查 输出 配 线 的 回路 是 否 异常 .螺钉 是 否 锁 紧 等 情况 

















输出 点 指示 灯 LED 









































2. 侦 错 码 原因 对 照 

如 果 将 程序 写 入 PLC 内 部 后 ，PLC ERROR 错误 指示 灯 闪 烁 ， 则 可 能 是 指令 操作 数 (组 
件 ) 使 用 不 合法 或 程序 文法 回路 有 错 。 此 时 可 以 根据 特殊 缓存 器 D1004 的 错误 码 以 及 错误 
码 表示 的 含义 ， 得 知 错误 原因 ， 并 根据 原因 采取 解决 的 方法 ， 从 而 排除 故障 与 解决 问题 。 

PLC 发 生 错 误 的 地 址 存 于 资料 缓存 器 D1137 内 ( 如果 为 一 般 回路 错误 ， 则 D1137 的 地 
址 无 效 ) 。PLC 侦 错 码 与 原因 对 照 如 表 4-70 所 示 。 


表 4-70 PLOC 侦 错 码 与 原因 对 照 






































错误 码 原因 与 故障 信息 
C400 表示 指令 不 合法 

C401 表示 一 般 回 路 错误 

C402 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 

C403 表示 MPS 连续 使 用 9 次 以 上 

C404 表示 FOR- NEXT 超过 6 阶 以 上 
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(Ж) 
错误 码 原因 与 故障 信息 
表示 STL/RST 使 用 在 FOR-NEXT 间 
人 表示 SRET/IRET 使 用 在 FOR- NEXT 间 
表示 МС/МСК 使 用 在 FOR-NEXT 间 
表示 END/FEND 使 用 在 FOR-NEXT 间 
C407 表示 STL 连续 使 用 9 次 以 上 
表示 STL 内 使 用 MCZMCR 
表示 STL 内 使 用 WP 
лә 表示 子 程序 内 使 用 STL/RET 
表示 中 断 程序 内 使 用 STL/RET 
EA 表示 子 程序 内 使 用 MC/MCR 
表示 中 断 程序 内 使 用 MC/MCR 
C40B 表示 МС/МСК 不 是 从 NO 开始 或 不 连续 
C40C 表示 MCAMCR 相对 的 N 值 不 同 
C40D 表示 没有 适当 地 使 用 I/P 
dor 表示 IRET 不 是 在 最 后 一 个 FEND 后 出 现 
表示 SRET 不 是 在 最 后 一 个 FEND 后 出 现 
C41C 表示 扩展 机 点 数 超过 范围 
C4EE 表示 程序 中 没有 结束 指令 END 
0001 表示 DECO 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D02 表示 ENCO 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D03 表示 DHSCS 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D04 表示 DHSCR 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D05 表示 PLSY 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D06 表示 PWM 指令 操作 数 使 用 不 当 
OF04 Жок D 缓存 器 使 用 超过 范围 
0Е05 表示 DCNT 指令 操作 数 DXXX 使 用 不 当 
0F06 表示 SFTR 指令 操作 数 使 用 不 当 
0Е07 表示 SFTL 指令 操作 数 使 用 不 当 
0F08 表示 REF 指令 操作 数 使 用 不 当 
0001 表示 组 件 S 使 用 超过 范围 
0002 表示 P ж 使 用 重复 或 超过 范围 
0003 表示 KnSm 使 用 超过 范围 
0Е04 表示 С 缓存 器 使 用 超过 范围 
0Е05 表示 DONT 指令 操作 数 CXXX 使 用 不 当 
0Е18 表示 BCD 转换 错误 
0Е19 表示 除法 演算 错误 (除数 =0) 
0102 表示 1* 使 用 重复 或 超过 范围 
0202 表示 МС N * 使 用 超过 范围 
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( 续 ) 
错误 码 原因 与 故障 信息 

0302 表示 MCR N * 使 用 超过 范围 

0401 表示 组 件 X 使 用 超过 范围 

0403 表示 KnXm 使 用 超过 范围 

0501 表示 组 件 Y 使 用 超过 范围 

0503 表示 KnYm 使 用 超过 范围 

0601 表示 组 件 T 使 用 超过 范 十 

0604 表示 缓存 器 T 使 用 超过 范 轩 

0801 表示 组 件 M 使 用 超过 范围 

0803 表示 KnMm 使 用 超过 范围 

1000 表示 ZRST 指令 操作 数 使 用 不 当 

4.17 ìk DVP-ES/EX 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 

1. 指示 灯 


指示 灯 指 示 信 息 如 表 4-71 所 示 。 
































































































































表 4-71 ”指示 灯 指 示 信 息 
指示 灯 fe 说 
1) 主机 或 扩展 机 的 正面 均 有 一 个 电源 LED 指示 灯 POWER 
2) 主机 通 上 电源 时 ,该 指示 灯 LED( 绿 色 ) 亮 
3) 如 果 主 机 通 上 电源 时 ,该 指示 灯 不 亮 ,说 明 РОС 的 直流 电源 供电 存在 问题 ,这 时 ,应 检查 + 
电源 指示 灯 24V .0V 端子 配 线 是 否 正确 
4) 如 果 发 现 错误 指示 灯 LED( ERROR) 快速 闪烁 , 则 说 明 供应 PLC 电源 +24V 可 能 存在 不 足 
5) 扩 展 机 正面 还 有 一 只 指示 人 灯 “L. V”, 该 指示 灯 点 亮 时 ,说 明 扩展 机 的 输入 电源 电压 不 足 。 此 
时 ,扩展 机 输出 全 部 禁止 
1) 如果 主机 ERROR 指示 灯 没 有 闪烁 ,使 用 外 围 装置 下 达 RUN 命令 ,此 时 RUN 指示 灯 点 亮 


2) 运行 中 ,可 以 由 HPP 
































来 监视 定时 





器 (T) 计数 器 (C) нр) й 


























设 定 值 与 暂 存 值 ,并 





可 以 






































































































































运行 测试 指示 灯 强制 输出 接点 作 ыы 动作 Е | | 
й 3) 如 果 ERROR 指示 灯 点 亮 ,但 不 闪烁 , 则 说 明 使 用 程序 中 部 分 超过 预 设 的 超时 时 间 。 此 时 , 需 

要 将 RUN/STOP 开关 置 于 STOP ,并 且 查 询 特殊 缓存 器 D1008 得 知 超时 程序 的 位 置 

4)RUN LED 一 一 当 PLC 运行 时 ,该 灯 点 亮 

1) 使 用 不 合法 的 程序 输入 到 主机 程序 中 的 指令 /组 件 超过 允许 范围 ,该 指示 灯 均 会 闪烁 。 此 
时 ,由 主机 特殊 资料 寄存 器 D1004 查询 错误 代码 , 找 出 错误 的 原因 ,然后 修改 程序 ,再 重新 传送 给 
主机 即 可 解决 问题 

2) 如 果 发 现 无 法 与 PLC 联机 ,以 及 指示 灯 快 速 地 闪烁 , 则 说 明 DC24V 供应 电源 存在 不 足 现象 ， 

错误 指示 灯 ERROR | 需要 检查 DC24V 电源 是 否 正常 

З) ERROR 指示 灯 持 续 点 亮 ,不 闪烁 , 则 说 明 程 序 回路 执行 时 间 超 过 超时 设 定时 间 (D1000 设 定 
值 ) ,需要 检查 程序 回路 或 使 用 指令 WDT 来 改善 。 一 般 情况 下 ,修改 程序 完成 后 ,只 需 重 新 传人 
程序 即 可 熄灭 该 指示 灯 。 如 果 无 法 熄灭 , 则 可 以 将 电源 关闭 ,并 检查 是 否 存在 噪声 干扰 源 ,或 有 
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有 性 异物 侵入 PLC 内 部 
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指示 灯 


解 说 








1) 输 入 点 信号 的 ONMOFF 可 以 由 输入 点 指示 灯 的 亮 / 灭 来 显示 ,也 可 以 由 HPP 的 组 件 监视 功 
能 调 出 该 输入 点 的 状态 信号 来 监控 





输入 点 指示 灯 LED 2) 输 入 点 信号 动作 条 件 成 立时 ,该 指示 灯会 亮 。 如 果 发 现 有 异常 , 则 可 以 利用 HPP 、 指 示 灯 号 、 








输入 信号 回路 有 关 信息 来 判断 故障 原因 
3) 使 用 漏电 流 过 大 的 电子 式 开关 , 常 造 成 输入 点 出 现 不 预期 的 动作 























1) 输 出 指示 灯 专 门 反映 输出 信号 的 ON/OFF 






























































































































































































































































































































































































































































输出 点 指示 灯 LED 2) 输 出 指示 灯 ON/OFF 因 负 载 不 同 而 动作 时 ,需要 注意 下 列 情况 : | 
i DER ни PE ET RE АЗУ HA ER a AREL E АЕ A E ТП REER EAS 69. 
@ 输 出 点 有 不 良 动作 时 ,可 能 需要 检查 输出 配 线 的 回路 是 否 异 常 .螺钉 是 否 锁 紧 等 情况 
2. 错误 码 
错误 码 及 其 含义 如 表 4-72 所 示 。 
表 4-72 错误 码 及 其 含义 
错误 码 含 M 
0001 表示 组 件 S 使 用 超过 范围 
0002 表示 P * 使 用 重复 或 超过 范围 
0003 表示 KnSm 使 用 超过 范围 
0102 表示 1 ж 使 用 重复 或 超过 范围 
0202 表示 МС N * 使 用 超过 范围 
0302 表示 МСК № = 使 用 超过 范围 
0401 表示 组 件 X 使 用 超过 范围 
0403 表示 KnXm 使 用 超过 范围 
0501 表示 组 件 Y 使 用 超过 范围 
0503 表示 KnYm 使 用 超过 范围 
0601 表示 组 件 T 使 用 超过 范围 
0604 表示 缓存 器 T 使 用 超过 范围 
0801 表示 组 件 M 使 用 超过 范 硬 
0803 表示 KnMm 使 用 超过 范围 
0001 表示 DECO 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D02 表示 ENCO 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D03 表示 DHSCS 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D04 表示 DHSCR 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D05 表示 PLSY 指令 操作 数 使 用 不 当 
0D06 表示 PWM 指令 操作 数 使 用 不 当 
0Е04 表示 缓存 器 C 使 用 超过 范围 
0Е05 表示 DONT 指令 操作 数 CXXX 使 用 不 当 
0Е18 表示 BCD 转换 错误 
0Е19 表示 除法 演算 错误 (除数 =0) 
0Е04 表示 缓存 器 D 使 用 超过 范围 
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( 续 ) 
错误 码 含 М. 
0Е05 表示 DCNT 指令 操作 数 DXXX 使 用 不 当 
0Е06 表示 SFTR 指令 操作 数 使 用 不 当 
0Е07 表示 SFTL 指令 操作 数 使 用 不 当 
0Е08 表示 REF 指令 操作 数 使 用 不 当 
1000 表示 ZRST 指令 操作 数 使 用 不 当 
C400 表示 指令 不 合法 
C401 表示 一 般 回 路 错误 
C402 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 
C403 表示 MPS 连续 使 用 9 次 以 上 
C404 表示 FOR- NEXT 超过 6 阶 以 上 
表示 STL/RST 使 用 在 FOR- NEXT 间 
C405 表示 SRET/IRET 使 用 在 FOR- NEXT 间 
表示 MC/MCR 使 用 在 FOR-NEXT 间 
C406 表示 END/FEND 使 用 在 FOR-NEXT 间 
C407 表示 STL 连续 使 用 9 次 以 上 
сай 表示 STL 内 使 用 MC/MCR 
表示 STL 内 使 用 I/P 
Ca 表示 子 程序 内 使 用 STL/RET 
表示 中 断 程序 内 使 用 STL/RET 
Po 表示 子 程序 内 使 用 MC/MCR 
表示 中 断 程序 内 使 用 MCAMCR 
C40B 表示 MC/MCR 不 是 从 МО 开始 或 不 连续 
C40C 表示 MC/MCR 相对 的 N 值 不 同 
C40D 表示 没有 适当 地 使 用 WP 
г 表示 IRET 不 是 在 最 后 一 个 FEND 后 出 现 
表示 SRET 不 是 在 最 后 一 个 FEND 后 出 现 
C41C 表示 扩展 机 点 数 超过 范围 
C4EE 表示 程序 中 没有 结束 指令 END 


Е: 1. 如 果 将 程序 写 人 PLC 内 部 后 ，PLC ERROR 错误 指示 灯 闪 烁 ， 则 可 能 是 指令 操作 数 (组 件 ) 使 用 不 合法 或 程 
序 文法 回路 有 错 。 此 时 可 以 根据 特殊 缓存 器 D1004 的 错误 码 得 知 错误 原因 。 发 生 错误 的 地 址 一 般 存 于 资料 组 
存 器 D1137 内 。 
2. 如 果 为 一 般 回 路 错误 ， 则 D1137 的 地 址 值 无 效 。 
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АЕІТА DVP-SC 面板 指示 灯 故 障 信息 如 表 4-73 所 示 。 
表 4-73 AELTA DVP-SC 面板 指示 灯 故 障 信息 





















































指示 灯 解 说 
1) 主机 正面 均 有 一 个 POWER LED 指示 灯 
电源 指示 灯 2) 主机 通 上 电源 时 ,LED 的 绿色 灯 点 亮 
POWER LED 3) 如 果 主 机 通 上 电源 时 ,该 指示 灯 不 亮 , 则 需要 确认 DC24V 电源 供应 是 否 正常 。 如 果 排 除 上 
述 原 因 ,该 指示 灯 依 旧 不 亮 , 则 说 明 PLC 可 能 需要 维修 
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指示 灯 


解 ОЙ 


(2) 





РІС 运行 指示 灯 
RUN LED 


1) 该 指示 灯 是 确认 PLC 状态 的 表征 





或 STOP 








2) 当 PLC 运行 时 ,该 指示 灯亮 起 。 可 以 利用 HPP、WPLSoft 或 面板 








关 下 达 命 令 使 PLC RUN 

















错误 指示 灯 
ERROR LED 














1) 使 





由 主机 D1004 查询 错误 代码 。 发 生 错 误 的 地 址 一 般 存 了 





误 , 则 D1137 的 地 址 值 无 效 ) 


2) 4 
DC24V 负载 是 否 过 大 








тч 


3) 当 ERROR 指示 灯 持 续 亮 时 ,可 以 由 主机 特殊 继 





序 回路 执行 时 间 超 过 超时 设 定时 
STOP ,然后 由 特殊 资料 














间 


寄存 器 D1008 查询 出 发 生 超 








不 合法 的 程序 .指令 .装置 超过 允许 范围 输入 到 主机 ,该 指示 姑 
F 资 料 寄存 器 D1137 内 ( 芳 为 一 般 蕊 











果 发 现 无 法 与 PLC 联机 , 且 指 示 灯 快速 地 “闪烁 ”, 则 说 明 DC24V 供应 














闪烁 ” 。 此 时 ,可 以 
路 错 




















电源 不 足 ,需要 检查 


电器 M1008 来 判断 。 如 果 为 ON, 则 表示 程 


(D1000 设 定 值 ) ,此 时 需要 把 PLC RUN/STOP 开关 置 于 








时 的 程序 位 置 ,并 可 以 利 








用 指令 WDT 来 改 




















善 。 修 改 程序 完成 后 ,只 需 重新 传人 程序 即 可 熄灭 该 


指示 灯 。 如 果 无 法 熄灭 该 指示 灯 , 则 需要 将 





电源 关闭 ,并 检查 是 否 有 噪声 干扰 源 存 在 .导电 性 异物 侵入 PLC 内 部 等 异常 情况 








电池 指示 灯 
BAT LOW 





池 电 压 过 
2) 指示 灯 ВАТ. 
3) 电 池 可 以 选 


1) 电 





LOW 亮 起 时 ,说 有 
TDRTL-2150/S 


Е ощ g 


























氏 时 ,BAT. LOW 指示 灯 
电池 


锂 


会 点 亮 
电压 不 足 
电池 
































输入 点 指示 灯 LED 








1) 输 入 点 信号 
调 出 该 输入 点 的 状态 信号 来 监控 














2) 当 输 入 点 信号 动作 条 件 具备 时 
灯 号 .输入 信和 号 区 











| ,该 指示 灯会 点 亮 。 


路 是 否 正 常 ,是否 使 用 漏电 流 过 大 的 电子 式 























ON/OFF 可 以 由 输入 点 指示 灯 的 亮 / 灭 来 显示 ,也 可 以 由 HPP 的 装置 监视 功能 


如 果 发 现 有 异常 时 ,可 以 检查 HPP ,指示 








关 , 造 成 输入 点 有 不 确定 的 动作 





输出 点 指示 灯 LED 


1) 输 出 指示 灯 可 以 专门 反映 输出 信号 的 ON/OFF 














2) 输 出 指示 灯 ON/OFF 异常 动作 时 ,可 能 是 输出 接点 熔 掉 而 黏 住 造成 接触 不 





与 螺钉 没有 锁 紧 等 异常 情况 








良 输出 配 线 回路 











“RS232 .RS485” 
指示 灯 LED 
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1) 接 收 到 RS232 的 资料 时 RS232 灯会 点 亮 
2) 传 送 RS485 的 资料 时 RS485 灯会 点 亮 


1. 面板 指示 灯 故 障 信息 
DELTA DVP-SS 系列 PLC 面板 指示 灯 故 障 信 息 如 表 4-74 所 示 。 


* 


表 4-74 DELTA DVP-SS 系列 РЕС 面板 指示 灯 故 障 信息 























指示 灯 ж й 
1) 主机 正面 均 有 一 个 POWER LED 指示 灯 
电源 指示 灯 2) 主机 通 上 电源 时 ,LED 的 绿色 灯 点 亮 
POWER LED 3) 如 果 主 机 通 上 电源 时 ,该 指示 灯 不 亮 , 则 需要 确认 电源 输入 是 否 正 常 。 如 果 排 除 上 述 原 


























因 ,该 指示 姑 











依旧 不 亮 , 则 说 明 PLC 可 能 需要 维修 








PLC 运行 指示 灯 
RUN LED 


1) 该 指示 灯 是 确认 PLC 状态 的 表征 
2) 当 PLC 运行 时 ,该 指示 灯亮 起 。 可 以 利 月 








Н HPP 、 阶 梯 图 编辑 程序 下 达 命 令 使 PLC RUN 














或 STOP 
1) 使 用 不 合法 的 程序 输入 到 主机 程序 中 的 指令 /组 件 超过 允许 范围 ,该 指示 灯 均 会 闪烁 。 
错误 指示 灯 此 时 ,可 以 由 主机 特殊 资料 寄存 器 D1004 来 查询 错误 代码 
ERROR LED 2) 如果 发 现 无 法 与 PLC 联机 , 且 指 示 灯 快速 地 闪烁 , 则 说 明 DC24V 供应 电源 不 足 , 需 要 检 











查 DC24V 








ВЛЕ TIE w 
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(Ж) 
指示 灯 解 说 
3) 当 ERROR 指示 灯 持 续 亮 ( е 程序 回路 执行 时 间 超 过 超时 设 定时 间 (D1000 设 
错误 指示 灯 定 值 ) , 则 需要 检查 程序 回路 或 使 用 指令 WDT 来 改善 
ERROR LED 4) 如 果 修 改 程序 完成 后 ,也 无 法 熄灭 该 指示 灯 , 则 可 以 将 电源 关闭 ,并 检查 是 否 存在 噪声 





F 扰 源 , 或 是 否 有 导电 性 异物 侵入 PLC 内 部 

















1) 输 入 点 信号 ON/OFF 可 以 由 输入 点 指示 灯 的 亮 / 灭 来 显示 ,也 可 以 由 HPP 的 组 件 监视 
功能 调 出 该 输入 点 的 状态 信号 来 监控 
输入 点 指示 灯 LED 2) 当 输 入 点 信号 动作 条 件 具备 时 ,该 指示 灯会 点 亮 

3) 如 果 发 现 有 异常 时 ,可 以 检查 HPP 指示 灯 号 、 输 入 信号 回路 是 否 正 常 ,是 否 使 用 了 漏电 
流 过 大 的 电子 式 开关 等 情况 


















































1) 输 出 指示 灯 专 门 反 映 输 出 信号 的 ON/OFF 
输出 点 指示 灯 LED 2) 输 出 指示 灯 ON/OFF ПОИ ИИ ал 良 输出 配 线 
路 与 螺钉 没有 锁 紧 等 异常 情况 




















E 





2. DELTA DVP-SS 系列 侦 错 码 与 原因 对 照 
DELTA DVP-SS 系列 侦 错 码 与 原因 对 照 如 表 4-75 所 示 。 


表 4-75 DELTA DVP-SS 系列 侦 错 码 与 原因 对 照 





































































































































































































































































































































































































































































































































































































错误 码 原 因 错误 码 原 大 

0001 表示 组 件 S 使 用 超过 范围 0Е07 表示 SFTL 指令 操作 数 使 用 不 当 

0002 表示 P * 使 用 重复 或 超过 范围 0F08 表示 REF 指令 操作 数 使 用 不 当 

0003 表示 KnSm 使 用 超过 范围 1000 表示 ZRST 指令 操作 数 使 用 不 当 

0102 表示 1 * 使 用 重复 或 超过 范围 C400 表示 指令 不 合法 

0202 表示 МС М = 使 用 超过 范围 C401 表示 一 般 回路 错误 

0302 表示 МСЕ N + 使 用 超过 范围 C402 表示 LD/LDI 指令 连续 使 用 9 次 以 上 
0401 表示 组 件 X 使 用 超过 范围 C403 表示 MPS 连续 使 用 9 次 以 上 

0403 表示 KnXm 使 用 超过 范围 C404 表示 FOR-NEXT 超过 6 阶 以 上 

0501 表示 组 件 Y 使 用 超过 范围 C405 表示 STL/RET 使 用 在 FOR- NEXT 间 
0503 表示 KnYm 使 用 超过 范围 C405 表示 SRETVIRET 使 用 在 FOR-NEXT 间 
0601 表示 组 件 T 使 用 超过 范围 C405 表示 MC/MCR 使 用 在 FOR-NEXT 间 
0604 表示 寄存 器 T 使 用 超过 范围 C405 表示 END/FEND 使 用 在 FOR-NEXT 间 
0801 表示 组 件 M 使 用 超过 范围 C407 表示 STL 连续 使 用 9 次 以 上 

0803 表示 KnMm 使 用 超过 范围 C408 表示 STL 内 使 用 MC/MCR 

0D01 表示 DECO 指令 操作 数 使 用 不 当 C408 表示 STL 内 使 用 I/P 

0D02 表示 ENCO 指令 操作 数 使 用 不 当 C409 表示 子 程序 内 使 用 STL/RET 

0D03 表示 DHSCS 指令 操作 数 使 用 不 当 C409 表示 中 断 程序 内 使 用 STL/RET 

0D04 表示 DHSCR 指令 操作 数 使 用 不 当 C40A 表示 子 程 序 内 使 用 MC/MCR 

0D05 表示 PLSY 指令 操作 数 使 用 不 当 C40A 表示 中 断 程序 内 使 用 MC/MCR 

0D06 表示 PWM 指令 操作 数 使 用 不 当 C40B 表示 MC/MCR 不 是 从 МО 开始 或 不 连续 
0Е04 表示 寄存 器 使 用 超过 范围 C40C 表示 MC/MCR 相对 的 N 值 不 同 

0Е05 表示 DCNT 指令 操作 数 CXXX 使 用 不 当 C40D 表示 没有 适当 地 使 用 ТИР 

0Е18 表示 ВСЮ 转换 错误 C40E 表示 IRET 不 是 在 最 后 一 个 FEND 后 出 现 
0Е19 表示 除法 演算 错误 (除数 =0) С40Е 表示 SRET 不 是 在 最 后 一 个 FEND 后 出 现 
OF04 表示 寄存 器 D 使 用 超过 范围 C41C 表示 扩展 点 数 超过 范围 

0Е05 表示 DCNT 指令 操作 数 DXXX 使 用 不 当 C4EE 表示 程序 中 没有 结束 指令 END 

0Е06 表示 SFTR 指令 操作 数 使 用 不 当 
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1. 故障 显示 信息 
松下 FPY 系列 PLC 故障 显示 信息 如 表 4-76 所 示 。 


表 4-76 WT FPZ 系列 РІС 故障 显示 信息 


松下 ЕРУ 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 




































































































































































































































































机 种 LED 或 画面 显示 ERROR 显示 动作 状态 
FP1 FP-M FP2 FP2SH FP3 FP10SH LED ERROR 点 亮 
ЕРУ, .FPO .FP-X LED ERROR/ ALARM 闪烁 /点 亮 
FP-e 画面 ERR. 点 亮 
ЇЕ: ERROR 显示 因 机 种 有 所 不 同 ，LED 或 画面 显示 等 因 机 种 也 会 有 差异 。 
2. 故障 代码 与 故障 信息 на 
о 与 故障 信息 对 照 如 表 4-77 所 示 。 
表 4-77 故障 代码 与 故障 信息 对 照 
故障 代码 名 Ж 运行 状态 解 说 
、 Є 语法 中 有 错误 的 顺序 程序 被 写 入 ,可 以 切换 到 РКОС. 
Tyt Aa гт 
El Haie 停止 。 | 方式, 纠正 错误 ,加 以 解决 
1) 输 出 指令 或 保持 指令 中 多 次 使 用 了 相同 的 继电器 
2) 使 用 了 相同 的 定时 需 / 计 数 器 编号 
E2 双重 使 用 (定义 ) 错误 停止 3) 可 以 切换 到 PROG. 方式 ,重新 编程 ,使 继电器 在 1 个 
程序 中 只 输出 1 次 。 或 在 系统 寄存 器 No. 20 中 ,选择 允许 
双重 输出 
1) 例如 像 转移 (JP LBL) 成 对 使 用 的 指令 中 , 某 一 个 欠 
缺 或 位 置 关 系 有 错 而 不 能 执行 
KART рт 
ЕЗ 匹配 指令 不 成 立 停止 2) 需要 切换 到 PROG. 方式 ,在 正确 位 置 输入 成 对 使 用 的 
两 个 指令 
1) 写 人 了 不 符合 系统 寄存 器 设 定 的 指令 语句 
E4 参数 不 匹配 错误 停止 2) 切 换 到 PROG. 方 式 , 确 认 系 统 寄存 器 的 内 容 , 使 设 定 
与 指令 语句 相 一 致 
1) 可 执行 区 域 ( 主 程序 区 域 副 程 序 区 域 ) 已 确定 的 指令 
Е5 指令 位 置 错误 停止 被 写 入 在 其 区 域 以 外 的 位 置 
2) 可 以 切换 到 PROG. 方 式 , 在 指定 的 区 域 输入 指令 
1) 不 能 对 全 程序 进行 编译 
、 © 2) 可 以 切换 到 了 PROG. 方式 ,减少 程序 的 总 步 数 
Е 编译 > ЗЕН: a тт. 
Ё 编译 内 存 满 错误 停止 3) FP10SH 在 存储 器 可 扩展 的 情况 下 ,进行 存储 器 的 扩 
展 时 ,可 进行 编译 
1) 为 了 连续 执行 而 写 入 的 多 个 应 用 指令 中 ,每 个 扫描 均 
E7 应 用 指令 组 合 错误 停止 同时 存在 执行 型 与 微分 执行 型 
2) 每 个 扫描 执行 型 和 微分 执行 型 要 分 别 设置 执行 条 件 
ТА 应 用 指令 操作 数组 合 停止 1) 若干 操作 数组 合 已 确定 的 指令 中 ,其 组 合 存在 错误 
错误 2) 需 要 正确 的 组 合 登 录 操 作 数 
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( 续 ) 
故障 代码 名 Ж 运行 状态 解 说 
1) 程序 不 能 够 进行 初始 化 
Ед К 停 上 2) 程序 已 经 被 破坏 








3) 需 要 对 程序 执行 “程序 消去 ” 
4) 在 使 用 工具 软件 的 情况 下 ,需要 重新 传送 程序 




















































































































[ 具 软 件 图 像 VO 输入 方式 下 ,试图 对 RUN 中 不 能 进 
入 任何 内 容 
E20 СРО 异常 停止 需要 维修 、 更 换 硬件 
E21 КАМ 异常 1 停止 可 能 是 内 置 ВАМ ЛБ 
E22 RAM 异常 2 
E23 RAM 异常 3 
E24 RAM 异常 4 
E25 RAM 异常 5 
FP-e FPO „ЕРУ FP1 14 点 . 16 点 :可 能 是 硬件 异常 引起 
FP-X: 装 有 主 存储 器 插 卡 的 情况 ,有 可 能 是 主 存储 器 损 
坏 引起 的 
FP124 点 . 40 点 .56 点 和 72 点 FP-M: 存 储 器 单元 中 ， 
程序 不 能 正常 写 入 。 可 能 是 存储 器 损坏 引起 的 
E26 用 户 ROM 异常 停止 
1) FP2 FP2SH FP10SH FP3 安装 的 КОМ 异常 引起 的 
2) 无 法 正常 写 人 
3) 没 有 安装 ROM 


4) ROM 中 的 内 容 损 坏 了 
5) 存 储 在 КОМ 中 的 程序 大 于 本 机 КАМ 的 容量 
6) ROM 硬件 损坏 ,需要 更 换 ROM 





1) 单 元 的 安装 数 超过 了 限制 ( 链接 单元 最 多 可 安装 4 台 
E27 单元 安装 限制 错误 停止 以 上 ) 
2) 可 以 暂时 切断 电源 ,确认 单元 组 合 是 否 在 限制 范围 内 




















1) 系 统 寄 存 器 的 数据 出 现 异常 
E28 系统 寄存 器 异常 停止 2) 可 以 更 正 系统 寄存 器 的 内 容 来 解决 问题 
3) 初 始 化 系统 寄存 器 后 ,正确 设 定 














1) 检 测 到 在 MEWNET-W2 用 总 线 部 位 区 域 出 现 参数 
Е29 总 线 参 数 异 常 停止 异常 
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1) 没 有 中 断 请 求 的 情况 下 产生 了 一 个 中 断 
E31 中 断 异 常 1 停止 2) 可 能 存在 硬件 问题 存在 干扰 产生 错误 
3) 暂 时 切断 电源 ,检测 以 及 改善 噪声 环境 



































1) 产生 的 中 断 没有 对 应 的 中 断 程序 
ЕЗ2 中 断 异 常 2 停止 2) 需 要 确认 中 断 程序 的 编号 , 并 修改 为 与 相应 的 中 断 请 
求 一 致 的 编号 
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кз | СРО ИШЕНИ сыр | 复合 CPU 系统 中 使 用 时 发 生 错误 






































































































































































































































хойуу Ж 4з PLC 故障 信息 与 维修 代码 ос тсс ус эс 一 203 一 
(Ж) 
故障 代码 名 Ж 运行 状态 解 ”说 
1) 安装 了 异常 的 单元 
2)FPS、FP-X、FP2、FP2SH、FP10SH 可 以 通过 DT90036 
E34 о 状态 异常 停止 来 确认 横 编 号 ,并 将 异常 单元 更 换 为 正常 的 单元 
3)FP3 可 以 通过 DT9036 来 确认 槽 编号 ,并 把 异常 的 单 
元 更 换 为 正常 的 单元 即 可 
站 的 主 基板 上 安装 了 远程 & а 法 使 用 芯 
ы. MEWNET-F ДН ЕЗ КИ кол 了 远程 VO 系统 中 无 法 使 用 的 
TAR ү дк ри з н Н 
了 禁止 安装 的 单元 的 错误 D) 拆除 禁止 安装 的 单元 即 可 
бе MEWNET-F 远程 VO 使 停止 1) 远 程 VO 系统 中 的 模 数 或 0 点 数 超过 了 限制 
- 限制 ш 2) 将 槽 数 与 /0 点 数控 制 在 限制 内 即 可 
з л | ы} 证 天 了 人 ee эү [= Уң "лт 
MN о t a e 站 1 站 4) 号 的 设 定 中 ， 
ЕЗ7 重复 错误 或 超过 范围 党 ко o 
ы 信 止 2) 需要 重新 进行 设 定 ,避免 出 现 各 /0 号 的 重复 ,或 防 
IS 止 超过 范围 
1) 对 远程 VO 终端 板 .远程 7O 终端 单元 .I/O 链接 单元 
i MEWNET-F 1/О 终端 登 ць 进行 IO 号 登录 时 存在 错误 
录 异 常 2) 确认 各 从 站 的 WO 占有 点 数 , 并 重新 正确 地 进行 设 定 
即 可 
1) 由 IC 存储 器 卡 执行 读 出 程序 时 :没有 安装 IC 存储 器 
卡 .无 程序 文件 或 者 已 经 被 破坏 .已 进行 了 禁止 IC 卡 存 取 
К 的 DIP SW 设 定 、.AUTOEXEC. SPG 出 现 异常 . 卡 中 所 存储 
E3 IC 卡 读 出 异常 2 с. i 
9 Сиш 停止 ”| 的 程序 容量 比 主机 中 的 大 等 原因 
2) 需 要 安装 正确 记录 有 程序 文件 的 IC 存储 器 卡 ,并 重 
新 执行 读 出 指令 
1) 存 在 异常 的 IO 单元 
2)ЕРУ FP-X 可 以 利用 DT90002 对 发 生 异 常 的 FPY 扩 
展 单元 进行 确认 ,并 加 以 修复 
3) FP2 FP2SH 可 以 利用 DT90002 .DT90003 对 发 生 异 常 
的 IO 单元 进行 确认 ,并 加 以 修复 
4) 系 统 寄存 器 No. 21 中 ,可 以 选择 1: 继 续 运 行 ;0: 停 止 
у= vE 
Kag ro жй 选择 5) 在 FPWIN CR/Pro 中 ,可 以 利用 状态 显示 功能 内 的 
“IO 错误 ”加 以 确认 
6) E40 1/0 错误 选择 MEWNET-TR 接收 发 送 异 常 
7)FP3 FP10SH 可 以 利用 DT9002、DT9003 对 发 生 接收 
发 送 异 常 的 主 单元 或 发 生 异 常 的 VO 单元 进行 确认 ,并 加 
以 修复 
1) 智 能 单元 中 发 生 异 常 
2)ЕРУ FP-X 可 以 利用 DT90006 对 发 生 异 常 的 FPS 智 
能 单元 加 以 确认 
3)FP2 FP2SH .FP10SH 可 以 利用 DT90006 , DT90007 对 
他 生 异 常 的 智能 单元 加 以 确 ; 
БА] 特殊 单元 失控 к 发 生 异 常 的 智能 单元 加 以 确认 














4) 系 统 寄 存 器 No. 22 中 ,可 以 选择 1: 继 续 运 行 ;0: 停 目 

5)FP3 可 以 利用 DT9006 .DT9007 对 发 生 异 常 的 智能 单 
元 加 以 确认 

6) 在 FPWIN GR/Pro 中 ,可 以 根据 状态 显示 功能 内 的 
“特殊 异常 (特殊 单元 错误 )” 加 以 确认 

















— 204 — 


отео PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з усе усу 





故障 代码 


解 


( 续 ) 


说 











E42 


МО 校 验 异常 








DAAE 
存在 不 同 








展 单元 ) 的 连接 状态 与 电源 接 通 时 








2) 对 于 连接 状况 发 生 改变 的 输入 /输出 单元 ,在 ЕРО 的 














情况 下 ,可 以 利用 DT90010 进 


行 确 认 ; 在 ЕРУ FP-X 的 情 


况 下 ,可 以 利用 DT90010、DT90011 加 以 确认 ; 在 FP2、 
FP2SH FP10SH 的 情况 下 ,可 以 利用 DT90010、DT90011 加 





以 确认 





3) 系统 寄存 器 No. 23 中 ,可 以 选择 1; 继续 运行 ;0: 停 止 


4) 在 FPWIN GR/Pro 中 ,可 





“ 校 验 异 常 (VO 校 验 错误 ) "加 以 确认 


以 根据 状态 显示 功能 内 的 





E43 


运算 停滞 WDT (运算 停 
EFE watchdog timer 的 
超时 ) 





1) 顺序 程序 的 扫描 花费 时 间 


超过 了 规定 的 时 间 























2) 需要 重新 对 程序 或 规定 时 间 进 行 分 析 , 使 其 能 够 在 规 


定时 间 内 完成 运算 





3) 系统 寄存 器 No. 24 中 ,可 以 选择 1 :继续 运行 ;0: 停 止 





Е44 


远程 从 站 连接 超时 


1) 经 过 由 系统 寄存 器 No. 35 所 设 定 的 、 超 时 的 时 间 后 ， 
与 远程 从 站 的 接收 发 送 仍然 不 能 够 成 立 情况 下 发 生 的 


故障 





2) 系统 寄存 器 No. 25 中 ,可 以 选择 1: 继 续 运行 ;0: 停 目 





Е45 





я 























1) 某 个 应 用 命令 变 为 不 可 能 进行 运算 的 状态 ,其 运算 错 








误 的 原因 因 命令 的 不 同 而 有 所 




















差异 


2) 系 统 寄存 器 No. 26 中 ,可 以 选择 1 :继续 运行 ;0: 停 目 


3) FP2 、FP2SH FP10SH 情 
DT90018 对 发 生 了 运算 错误 的 

4) ЕРЗ 情况 下 ,可 以 利 
误 的 命令 的 地 址 加 以 确认 

5) Æ FPWIN GR/Pro 中 ,可 
“运算 错误 ”加 以 确认 





























况 下 , 可 以 利用 DT90017、 
命令 的 地 址 加 以 确认 








DT9017 .DT9018 对 发 生 运算 错 


以 根据 状态 显示 功能 内 的 





E46 


远程 /0 更 新 异常 


1)S-LINK 错误 ,在 检测 到 仅 在 FP0-SL1 发 生 














2)S-LINK 错误 (ERR1.、3、4) 








的 其 中 一 项 发 生 情 况 下 ,将 


对 错误 代码 E46( 远程 /O(SLINK) 更 新 异常 ) 加 以 存储 
3) 系统 寄存 器 No. 27 中 ,可 以 选择 1; 继 续 运 行 ;0: 停 止 


(省 略 补充 值 为 1) 





E47 


远程 O 接收 发 送 异 常 


1) MEWNET-F 接收 发 送 异 常 
2) 电 源 断 开 传送 电缆 断 开 等 原因 ,引起 有 的 从 站 不 能 














进行 接收 发 送 














3) ЕР2, ЕР25Н, ЕРІОЅН 情况 下 ,可 以 利用 DT90131 ~ 
DT90137 对 不 能 进行 接收 发 送 的 从 站 号 进行 确认 





4) ЕРЗ 情况 下 ,可 以 利用 DT9131 ~ DT9137 对 不 能 进行 











接收 发 送 的 从 站 号 进行 确认 

















5) 系统 寄存 器 No. 27 中 ,可 以 选择 1 :继续 运行 ;0: 停 目 





E49 


扩展 电源 顺序 异常 








1) 扩 展 单元 的 电源 在 控制 单元 后 被 接 通 
2) 需要 与 控制 单元 同时 或 先 于 控制 单元 接 通电 源 














Е50 























电池 异常 (电池 脱落 或 


电压 低 ) 

















1) 备 份 用 的 电池 电压 低 于 规定 值 或 在 控制 装置 中 没有 




















安装 电池 
2) 需 要 确认 备份 电池 











3) 系统 寄存 右 No. 4 中 ,可 设 定 为 对 该 自 诊断 错误 报警 






























































































































































































































































зоо Ж 4 PLC 故障 信息 与 维修 代码 ос тс усуе эс 一 205 一 
(Ж) 
故障 代码 名 Ж 运行 状态 解 ”说 
i 1) 远 程 WO 系统 中 的 终端 站 的 设 定 存 在 错误 
E51 终端 站 设 定 错误 继续 运行 2) 需 要 确认 各 站 的 终端 站 设 定 开关 ,以 及 只 将 处 在 终端 
A E 的 2 站 设 定 为 终端 站 
з MEWNET-F 远程 V0 继续 运行 在 保持 RUN 模式 的 状态 下 开始 运行 。 在 仍然 是 错误 的 
刷新 同步 异常 情况 下 ,请 与 公司 联系 
复合 CPULO 登录 不 一 WER TE г : 
3 继续 运 和 合 CPU 52 E 用 时 发 生 的 错误 
Е53 致 ( 仅 由 CPU2 REIRE) 2324 复合 CPU 系统 下 使 用 时 发 生 的 错误 
IC 卡 电池 异常 (IC 卡 数 EEN 1) 1C 存储 器 卡 用 的 电池 电压 低 于 额定 电压 
E54 继续 运 和 oy | 
据 没 保证 ) 2)BATT. LED 不 点 亮 ,需要 更 换 电池 
IC 卡 电池 蜡 常 (IC 卡 数 1)1С 存储 器 卡 用 的 电池 的 电压 低 于 额定 电压 
E55 Ж 继续 运 和 Ее Ё 
据 可 保证 ) 2) BATT. LED 不 点 亮 ,需要 更 换 电池 
没有 对 应 的 IC 存储 器 继续 运行 1) 正 在 安装 不 能 使 用 的 IC 存储 器 卡 
卡 安装 Wie 2) 确 认 IC 存储 器 卡 ,可 能 需要 更 换 IC 存储 器 卡 
1) MEWNET-W2 在 由 总 线 数据 所 指定 的 槽 中 没有 安装 
Е57 无 总 线 对 象 单元 W2 链接 单元 
2) 需 要 指定 覃 中 的 安装 单元 ,或 对 参数 进行 改写 
E100~ E199 F148 设 定 的 自 诊 断 错误 停止 发 生 应 用 指令 F148 任意 设 定 的 错误 
E200~ E299 F148 设 定 的 自 诊断 错误 继续 运行 发 生 应 用 指令 F148 任意 设 定 的 错误 
! 21 NACK 错误 表示 链接 错误 
WACK 错误 ( 对 方 地址 接 
22 а: 示 链 Бе 
| 收 缓冲 器 溢出 ) 
1 23 单元 号 重复 表示 链接 错误 
1 24 传送 格式 错误 表示 链接 错误 
1 25 链接 单元 硬件 错误 表示 链接 错误 
1 26 单元 号 设 定 异 常 表示 链接 错误 
1 27 NOT 支持 错误 表示 链接 错误 
1 28 无 应 答 错误 ( 等待 应 答 ) 表示 链接 错误 
! 29 缓冲 器 关闭 错误 表示 链接 错误 
1 30 超时 (不 能 发 送 的 状态 ) 表示 链接 错误 
Rk уу ма ае 组 у 
| 32 不 能 传送 错误 ( 主 站 缓冲 表示 链接 错误 
ЖЕЙ) 
1 33 通信 停止 表示 链接 错误 
! 36 对 方 地 址 不 存在 表示 链接 错误 
! 38 其 他 通信 和 异常 表示 链接 错误 
! 40 BCC 错误 表示 所 接收 的 数据 发 生 了 传送 错误 
1 41 格式 错误 表示 接收 了 不 符合 格式 的 命令 
1 42 NOT 支持 错误 表示 接收 了 不 被 支持 的 命令 
1 43 多 帧 步 又 错误 表示 在 对 多 帧 的 处 理 中 ,接收 了 除 此 以 外 的 命令 
1 50 链接 设 定 错误 表示 指定 了 不 存在 的 路 径 号 
! 51 发 送 超 时 错误 表示 发 送 缓冲 器 出 现 了 停滞 ,不 能 向 其 他 设备 发 送 
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( 续 ) 
故障 代码 名 Ж 运行 状 解说 
1 52 不 能 发 送 错 误 表示 不 能 对 其 他 设备 进行 发 送 处 理 
表示 因 正 在 对 多 帧 进行 处 理 中 ,不 能 接受 命令 处 理 。 或 
и 操作 中 错误 因 处 理 中 的 命令 处 于 停滞 状态 ,不 能 接受 
! 60 参数 错误 表示 所 指定 的 参数 内 容 不 存在 ,或 不 能 使 用 
表示 接点 .数据 区 域 .数据 号 的 指定 .大 小 的 指定 .范围 、 
Ж 1 дЕ 
к 数据 错误 形式 指定 出 现 错误 
NEKI ЖСП, Ë 的 情 ? 或 者 是 在 TE 状态 
es Шынын 表示 在 登录 数 已 超 限 的 情况 下 ,或 者 是 在 未 登录 的 状 
下 进行 了 操作 
1 63 PC 模式 错误 表示 在 RUN 模式 中 ,执行 了 不 能 进行 处 理 的 命令 
1 64 外 部 存储 不 良 错误 表示 用 户 КОМ .通用 存储 器 不 存在 ,或 者 存在 硬件 不 良 
表示 在 保护 (利用 密码 设 定 或 DIP SW 等 ) 模 式 ,或 者 
1 65 保护 错误 ROM 运行 模式 的 情况 下 ,执行 了 程序 或 者 系统 寄存 器 的 写 
入 操作 
о ТРИ 表示 地 址 数据 的 代码 形式 出 现 错误 ,或 者 超出 、 及 不 足 
i ша 的 情况 下 ,范围 的 指定 出 现 了 错误 
ы ы 表示 在 程序 区 域 无 程序 ,或 者 存储 器 的 内 容 发 生 异常 ， 
кё 无 程序 错误 /无 数据 错误 因此 不 能 进行 读 操 作 。 或 者 试图 读 出 并 没有 登录 的 数据 
表示 RUN 中 ,试图 对 不 能 改写 的 命令 语句 ( ED、SUB、 
! 68 RUN 中 不 能 改写 的 错误 КЕТ INT IRET SSTP 、STPE ) 进行 编辑 。CPU 单元 中 ,无 
法 写 和 任何 内 容 
1 70 SIM 超 限 错 误 表示 在 程序 的 写 入 处 理 过 程 中 ,超越 了 程序 区 域 
171 排斥 控制 错误 表示 执行 了 不 能 与 处 理 中 的 命令 同时 进行 处 理 的 命令 























4.21 Т FP 系列 FPO PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


松下 FP 系列 ЕРО РІС LED 指示 含义 如 表 4-78 所 示 。 
表 4-78 松下 FP 系列 FPO PLC LED 指示 含义 



























































控制 单元 上 的 状态 指示 发 光 二 极 管状 态 
运行 编程 错误 /报警 说 明 Ж 态 
(RUN) (PROG) (ERROR/ALARM) 
亮 K K 运行 模式 下 的 正常 操作 操作 
K 55 K 编程 模式 下 的 正常 操作 停止 
闪 亮 K K 在 运行 模式 下 使 用 强制 1/0 功能 操作 
= K 闪 亮 操作 
自我 诊断 出 现 错误 时 
K 亮 w 停止 
K K 5 系统 看 门 狗 定时 器 发 生 错误 时 停止 
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4. 22 


艾默生 EC10 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


1. PLC 工作 状态 与 IO 状态 
艾默生 EC10 系列 PLC 不 能 正常 工作 时 ， 可 以 按照 


指示 灯 


* 


下 面 的 顺序 检查 : 


1) 检查 电源 线路 的 连接 是 否 正常 ， 相 关 开 关 与 保护 电 顺 的 状况 是 否 正常 ， 确 保 PLC 有 


可 靠 的 供电 





2) 检查 用 户 端子 的 接线 是 否 牢固 。 
3) 检查 模式 选择 开关 的 位 置 是 否 正确 。 





另外 ， 检 查 艾 默 生 EC10 系列 PLC 故障 ， 














也 可 以 根据 其 


工作 状态 与 VO 状态 指示 灯 进 行 





































































































分 析 、 检 查 ， 具 体 如 表 4-79 所 示 。 
表 4-79 РІС 工作 状态 与 ИО 状态 指示 灯 
现象 原因 解决 方法 
POWER 及 其 他 LED 
ко 电源 失 压 ,电压 过 低 需要 检查 电源 状况 
POWER 及 其 他 LED 
к 电源 开关 断 开 、 坎 断 器 熔断 需要 检查 开关 导线 或 熔断 器 状况 
POWER 及 其 他 LED 
ко 电源 接线 异常 需要 检查 开关 .导线 或 熔断 器 状况 
| 1) 检查 LLN 端子 间 电 压 是 否 属 于 正常 范围 
POWER Н { LED 
ко 电源 板 损坏 2)24V 与 COM 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 
载 过 大 等 异常 情况 
1) 检查 LN 端子 间 电 压 是 否 属于 正常 范围 
POWER LED 间歇 内 亮 | ”电源 线路 接触 不 民 2)24V 与 СОМ 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 





载 过 大 等 异 


常情 况 





POWER ТЕР ів] [Дз 


扩展 模块 接 入 太 多 导致 限 流 


载 过 大 等 异 











DRA LN 端子 间 电 压 是 否 属于 正常 范围 
2)24V 与 COM 端子 间 是 否 存 在 短路 或 负 
常情 况 











POWER LED [й] [ХХ 


限 流 














24V/COM 辅助 电源 输出 存在 短路 ,导致 





载 过 大 等 异 








DRA LN 端子 间 电 压 是 否 属于 正常 范围 
2)24V 与 COM 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 
常情 况 























ERR LED NÆ 














] 户 程序 存在 错误 














可 以 用 Control Star 环境 重新 编辑 用 户 程 

















字 , 排 除 错误 后 再 下 载 

















ERR LED NÆ 


实际 运行 时 间 超 过 WDT 设 定时 间 





需要 加 大 WDT 设 定时 间 


















































RUN LED 不 亮 模式 选择 开关 不 在 ON 位 置 可 以 将 开关 拨 到 ON 位 置 
将 运行 控制 模式 设 为 端子 方式 , 而 端子 处 
RUN LED ЖЖ | aeae ea ERETTA 
于 OFF 位 置 
RUN LED KÈ 被 上 位 机 设备 遥控 停机 令 上 位 机 遥控 开机 
RUN LED 不 亮 系统 错误 停机 需要 检查 PLC 应 用 系统 























































































































































































































































































































一 208 一 Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з усе усу 
( 续 ) 
现象 原因 解决 方法 
2. 可 以 将 外 部 电路 电气 参数 修正 到 合适 范 
输入 状态 指示 灯 与 输 、 Е Ра й = 
ы S 有关 线 路 的 导 通电 阻 过 大 围 ,具体 措施 例如 有 缩短 导线 长 度 、 不 使 用 过 
Еи 细 的 导线 等 
输入 状态 指示 灯 与 输 |. 2 a 
e ti SA SRR 检查 连接 情况 ,并 且 排除 故障 
输出 无 法 关闭 ( OFF) 外 部 连 线 接触 不 良 需要 检查 连接 情况 ,并 排除 故障 
可 以 把 频繁 动作 的 继电器 端口 与 闲置 端口 
输出 无 法 关闭 (OFF) | 继电器 触 点 损坏 Mo 
调换 
状态 指示 灯 与 输出 端 | ， шмш ышкын. 可 以 把 频繁 动作 的 继电器 端口 与 闲置 端口 
继电器 老化 损坏 .指示 灯 损 坏 ек 
М1 的 DA 
不 能 下 载 上 传 .监控 ина 需要 使 用 PLC 下 载 专用 通信 电线 
串 行 能 够 控制 其 2 、 ы 、 а э 
б ТЕЕ 电缆 连接 不 良 .连接 线路 的 信和 号 属性 错误 | ”需要 将 信号 线 连接 正确 
串 行 口 不 能 够 控制 其 РИК К 1 Е. 
ти Я 通信 主 从 机 特性 设 定 不 一 至 需要 将 通信 参数 设置 为 一 至 
г ш 通信 主 从 机 使 用 协议 不 一 至 需要 将 通信 协议 设置 为 一 至 
VO 扩展 模 应 Е. 
© A 扩展 电缆 接触 不 良 断 电 检查 ,排除 问题 后 ,重新 上 电 
以 在 计数 输入 端 并 联 22nF 50V к 
低速 计数 不 准 АЁ ЕНЕН ДЕ ЖЕ к. шл. 
1) 如 果 程 序 执行 需要 的 时 间 太 长 ,可 以 将 
кар 被 检测 信号 的 周期 短 于 PLC 的 程序 执行 | 计数 信号 安排 在 高 速 计数 端口 





周期 





2. 错误 代码 与 类 型 
错误 代码 与 类 型 如 表 4- 80 所 示 。 








2) 如 果 设 定 为 恒定 扫描 ,需要 合理 设 定 扫 
描 时 间 


















































R 4-80 ”错误 代码 与 类 型 
错误 代码 含义 错误 类 型 说 明 

0 表示 无 错误 发 生 

1~19 系统 保留 
1) 停 止 用 户 程序 

20 表示 本 机 I/O 严重 错误 系统 错误 2) 错误 灯 常 亮 
3) 消除 本 错误 ,需要 停电 检查 硬件 

1) 错误 灯 闪 烁 
21 ЛК! 1O 严重 错误 БЕ 吴 
表示 扩展 严重 错误 系统 错误 2) 错误 消失 ,自动 清除 
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(ж) 
TIRRI ах 错误 类 型 ттт 
Е. кы | “了 D 错 误 灯 闪烁 
22 表示 特殊 模块 严重 错误 РРА 
а и ПЕГЕ 
23 表示 实时 时 钟 错误 刷新 系统 错误 | Олору пышы 
时 кые a | ОРТА 
24 表示 EEPROM 读 写 操作 错误 系统 错误 2) 错误 消失 自动 清除 
_ ПИГ" 
示 本 地 ИЕ а At 吴 
25 表示 木 地 模拟 量 错 误 | 
1 停止 用 户 程序 
40 表示 用 户 程序 文件 错误 系统 错误 “| о) тох 
3) 消除 条 件 :下载 新 程序 /格式 化 
1) ЕДТ 
而 表示 系统 配置 文件 错误 系统 错误 “| DERRITE 
3) 消除 条 件 :下 载 新 系统 配置 文件 /格式 化 
1) 停止 用 户 程序 
5 表示 数据 块 文件 错误 系统 错误 ”2) 错 误 灯 常 亮 
3) 消除 条 件 :下 载 新 数据 块 文件 /格式 化 
1) 不 停止 用 户 程序 
43 表示 电池 备份 数据 丢失 错误 。 | 系统 错误 о атр 
3) 消除 条 件 :清除 元 件 /格式 化 /复位 后 检测 无 错误 
1) 不 停止 用 户 程序 
У | “人情 误 灯 闪烁 
709 5% 吴 PI 吴 = 
Е 表示 强制 表 丢 失 错 误 系统 错误 ,消除 条 件 ,清除 元 件 /强制 操作 /格式 化 /复位 后 检测 
无 错误 
1) 不 停止 用 户 程序 
45 表示 用 户 信息 文件 错误 系统 错误 “| ”2) 错 误 灯 不 指示 
3) 消除 条 件 ;下载 新 程序 与 新 数据 块 文件 /格式 化 
46~59 保留 
= ES PoP 1) 停 止 用 户 程序 
示 ш үзе деч 6 ЕНГ 2 a 
60 表示 用 户 程 序 编译 错误 执行 错误 2) 错误 灯 棠 训 
è Ира рә 
61 表示 用 户 程序 运行 超时 ыш | OTE ER 
2) 错误 灯 常 亮 
表示 执行 到 非法 的 用 户 程序 aa | 1) 停止 用 户 程序 
02 | 指令 МТ | „ыштыш 
表示 指令 操作 数 的 元 件 类 型 | O | DEEP 
63 | 非法 TRR уат 
тетте 
64 表示 指令 操作 数 数值 非法 мання | 。! 不 停止 用 户 程序 执行 























2) 错误 灯 不 





指示 ,但 会 在 SD20 中 指示 错误 类 型 代码 
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( 续 ) 
错误 代码 含义 错误 类 型 说 明 
К 表示 指令 操作 数 元 件 编号 超出 | 1) 不 停止 用 户 程序 执行 
范围 “” | “分 错误 灯 不 指示 ,但 会 在 SD20 中 指示 错误 类 型 代码 
= РИ с, 1) 不 停止 用 户 程序 执行 
66 5 1 НИ 不 on А 
ТЕ 交错 误 |。 错误 灯 不 指示 ,但 会 在 SD20 中 指示 错误 类 型 代码 
_ О. ея 1) 不 停止 用 户 程序 执行 
67 ~ HESR 5 溢出 1 吴 a = 
表示 用 户 中 断 请 求 队列 溢 央行 错误 2) 错误 灯 不 指示 ,但 会 在 SD20 中 指示 错误 类 型 代码 
m 表示 非法 的 标号 跳 转 或 子 程序 | apang | 1) 不 停止 用 户 程序 执行 
调用 “” | “分 错 误 灯 不 指示 ,但 会 在 SD20 中 指示 错误 类 型 代码 
к 1) 不 停止 用 户 程序 执行 
6 RS 零 除 错误 4 R А =: 
ри МЕ отита Н ЛЕ SD20 中 指示 错误 类 型 代码 
e 
J0 表示 栈 定义 非法 执行 错误 ЫШ ! \ 栈 中 元 素 个 数 小 于 零 或 栈 中 元 素 个 数 大 于 
栈 尺 寸 限制 
71 保留 
po | _ 表 去 未 定义 用 户 子 程序 或 中 断 | 执行 错误 
子 程序 
73 表示 特殊 模块 地 址 无 效 ТИЙ 
74 表示 访问 特殊 模块 出 错 ТЕНЕ 
75 表示 I/O 立即 刷新 出 错 央行 错误 
76 表示 时 钟 设置 出 错 执行 错误 
77 表示 PLSR 指令 参数 错误 执行 错误 
78 表示 特殊 模块 BFM 单元 超 界 执行 错误 
79 表示 ABS 数据 读 取 超时 执行 错误 
80 表示 ABS 数据 读 取 和 校 验 错误 | 执行 错误 


< 
Е 
t 




















Е. 1. 外 设 错误 (20-23), 


2. 存储 错误 (40~45) 。 
3. 指令 执行 错误 (60-75), 


4. 23 











艾默生 EC20 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


艾默生 ЕС20 系列 PLC 不 能 正常 工作 时 ， 可 以 按照 下 面 的 顺序 检查 : 

1) 检查 电源 线路 的 连接 是 否 正 常 ， 相 关 开关 与 保护 电器 的 状况 是 否 正 常 ， 确 保 PLC 有 
可 靠 的 供电 。 

2) 检查 用 户 端子 的 接线 是 否 牢固 。 

3) 检查 模式 选择 开关 的 位 置 是 否 正确 。 

另外 ， 检 查 艾 默 生 EC20 系列 PLC 故障 ， 也 可 以 根据 其 工作 状态 与 VO 状态 指示 灯 进 行 
分 析 、 检 查 ， 具 体 如 表 4-81 所 示 。 
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现象 


Ж 4-81 
原因 


PLC 工作 状态 与 VO 状态 指示 灯 


解决 方法 








POWER 及 其 他 LED 
均 不 亮 





电源 失 压 .电压 过 低 














需要 检查 电源 状况 

















POWER 及 其 他 LED 
125 








电源 开关 断 开 ,熔断 器 熔断 


需要 检查 开关 导线 或 熔断 器 状况 








POWER 及 其 他 LED 





电源 接线 异常 








需要 检查 开关 导线 或 熔断 器 状况 




















POWER 及 其 他 LED 











区 














1) 检 查 工 N 端子 间 电 压 是 否 属于 正常 范围 
































IKA 电源 板 损 坏 2)24V 与 COM 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 
载 过 大 等 异常 情况 

DIRE LN 端子 间 电压 是 否 属于 正常 范围 

POWER LED HKW | 电源 线路 接触 不 良 2)24V 与 COM 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 


载 过 大 等 异常 情况 





POWER LED [й] [А25 


扩展 模块 接 入 太 多 导致 限 流 




















1) 检 查 LN 端子 间 电 压 是 否 属于 正常 范围 
2)24V 与 СОМ 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 
载 过 大 等 异常 情况 








POWER LED [й] [ХХ 














24У/ СОМ 辅助 电源 输出 存在 短路 ,导致 
限 流 























DRE LN 端子 间 电 压 是 否 属于 正常 范围 
2)24V 与 СОМ 端子 间 是 否 存在 短路 或 负 
载 过 大 等 异常 情况 














ERR LED NÆ 


用 户 程序 存在 错误 











可 以 用 Control Star 环境 重新 编辑 用 户 程 
Фф ,排除 错误 后 再 下 载 




















== 



























































ERR LED [ДЖ 实际 运行 时 间 超 过 WDT 设 定时 间 需要 加 大 WDT 设 定时 间 

RUN LED 不 亮 模式 选择 开关 不 在 ON 位 置 可 以 将 开关 拨 到 ON 位 置 

RUN LED 不 亮 с а Ши 需要 将 设 定 的 控制 运行 端子 闭合 
RUN LED 不 亮 被 上 位 机 设备 遥控 停机 令 上 位 机 遥控 开机 

RUN LED ЖЖ 系统 错误 停机 需要 检查 PLC 应 用 系统 







































































































































































不 正确 








„лынын 可 以 将 外 部 电路 电气 参数 修正 到 合适 范 
маң 有 关 线 路 的 导 通 电阻 过 大 围 ,具体 措施 例如 有 缩短 导线 长 度 、 不 使 用 过 
入 端子 状态 不 一 至 оү 
细 的 导线 等 
输入 状态 指示 灯 与 输 | we ИКЕ 
ткы 信号 回路 接触 不 良 需要 检查 连接 情况 ,并 且 排 除 故障 
输出 无 法 关闭 ( OFF) 外 部 连 线 接触 不 良 需要 检查 连接 情况 ,并 排除 故障 
可 以 把 频繁 动作 的 继电器 端口 与 闲置 端口 
输出 无 法 关闭 (OFF) 继电器 触 点 损坏 | п] LAPEAN ZEZ ЕН Ж НВ, йз 5 闲置 端口 
调换 
状态 指示 灯 与 输出 端 лыы ER 可 以 把 频繁 动作 的 继电器 端口 与 闲置 端口 
и 继电器 老化 损坏 .指示 灯 损 坏 й% 
Е SR PLC 的 ON/TM/OFF 位 Р Е 
不 能 下 载 .上 传 .监控 | ВЕЗА PLC И) ON/TM/OFF 位 置 | 需要 使 用 PLC 下载 专用 通信 电缆 
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( 续 ) 
现象 原因 解决 方法 
品行 口 不 能 够 控制 其 | 电费 连接 不 良 .连接 线路 的 信 呈 属性 错误 | 。 需要 将 信号 线 连 接 正确 
他 设备 
品行 口 不 能 够 控制 其 通信 主 从 机 特性 设 定 不 一 致 需要 将 通信 参数 设置 为 一 致 
他 设备 
Е СЕТОТ Я 需要 将 通信 协议 设置 为 一致 
他 设备 
1O 扩展 模块 无 反应 _ 
i Е АСЕ 新 电 检查 ,排除 问题 后 ,重新 上 和 
接触 不 良 断 电 检查 ,排除 问题 后 ,重新 上 电 
以 在 计数 输入 端 并 联 22nF 50V 217 
低速 计数 不 准 输入 信号 波形 存在 较 大 干扰 шлш ИИ е 














1) 如 果 程 序 执行 需要 的 时 间 太 长 ,可 以 将 
被 检测 信号 的 周期 短 于 PLC 的 程序 执行 | 计数 信号 安排 在 高 速 计数 端口 

周期 2) 如 果 设 定 为 恒定 扫描 ,需要 合理 设 定 扫 
描 时 间 











低速 计数 不 准 














4.24 ВЖ EC/EP 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


1. 输出 指示 灯 ТЕР 
每 个 输出 指示 灯 LED 对 应 PLC 内 部 一 个 输出 继电器 的 接 通 或 断 开 的 状态 。PLC 内 部 继 
电器 接 通 时 ， 指 示 灯 LED 点 亮 。PLC 内 部 继 电 需 断 开 时 ， 指 示 灯 ТЕР 熄灭 。 
PLC 输出 指示 灯 LED 编号 与 输出 (OUT) 端子 对 应 关系 如 表 4-82 所 示 。 
表 4-82 PLC 输出 指示 灯 LED 编号 与 输出 (OUT) 端子 对 应 关系 



































LED 编号 0 1 2 3 4 5 6 7 
输出 端子 号 ҮО ҮІ Y2 Y3 Y4 Y5 Y6 Y7 
LED 编号 10 11 12 13 
输出 端子 号 Y10 ҮП Ү12 Y13 





























Е. 指示 灯 LED 是 由 CPU 程序 点 亮 或 熄灭 的 ， 当 CPU 不 能 正常 工作 时 ， 该 种 对 应 关系 被 破坏 。 

2. PLC 状态 指示 灯 LED 

PLC 状态 指示 灯 LED 有 POWER 状态 指示 灯 、RUN 状态 指示 灯 、ERR 状态 指示 灯 ， 各 
指示 灯 对 照 的 含义 信息 如 表 4-83 所 示 。 

表 4-83 ”各 指示 灯 对 照 的 含义 信息 















































指示 灯 故障 信息 
POWER 灯亮 表示 PLC 工作 电源 正常 
POWER 灯 熄 表示 PLC 没有 上 电 或 电源 不 正常 
RUN 灯亮 表示 PLC 正 处 于 运行 状态 
RUN 灯 熄 表示 PLC 处 于 停止 状态 ( 又 称 设置 状态 ) 
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(2) 


指示 灯 故障 信息 























ERROR 灯亮 表示 程序 运行 时 出 错 








图 例如 下 : 


0POWER| [I POWER I POWER 


D RUN 0 RUN D RUN 0 RUN 
0ERPOR| 0 ERPOR П ERPOR П ERROR 





4.25 ЕІ АХІЅ 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


Е АХІЅ 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4-84 所 示 。 
表 4-84 巨匠 AX1S 系列 РІС 故障 信息 与 维修 代码 






































指示 灯 故障 信息 
POWER 灯亮 表示 PLC 工作 电源 正常 
POWER 3718 表示 PLC 没有 上 电 或 电源 不 正常 
RUN 灯亮 表示 PLC 正 处 于 运行 状态 
RUN 7/9 表示 PLC 处 于 停止 状态 (又 称 设 置 状 态 ) 
ERR 指示 灯 表示 程序 运行 时 出 错 
4.26 =Ж PLC 电池 警报 显示 信息 Ж 


1. 报警 代码 
如 果 将 三 菱 一 些 PLC 前 面板 作为 监视 模式 的 报警 执行 模式 时 ， 则 会 显示 表 4-85 所 示 的 
警报 信息 ， 图 例如 图 4-4 所 示 。 





表 4-85 ”报警 信息 










































































































































































报警 代码 含义 内 容 锁 存 时 间 * 1 
AO 表示 超载 警告 负载 率 保护 等 级 的 85% 以 上 1~10s 或 者 © 
Al 表示 过 再 生 警 告 再 生 负 载 率 等 级 的 85% 以 上 105 或 者 oo 
A2 表示 电池 警告 电池 电压 3.2V 以 下 © 固定 
A3 表示 风扇 警告 风扇 停止 状态 持续 1s 1~ 105 或 者 x 
编码 器 通信 异常 的 连续 发 生 次 数 超过 规 
A 表示 编码 回 通 信和 警告 _ 编码 器 通信 异常 的 连续 发 生 次 数 超过 规 1 10s 或 者 
定 值 
А5 表示 编码 器 过 热 警 告 检测 出 编码 器 过 热 警 告 1~10s 或 者 wm 
A6 表示 振动 检测 警告 检测 出 振动 状态 1~10s 或 者 wm 
A7 表示 寿命 检测 警告 电容 或 风扇 的 剩余 寿命 已 变 短 оо 固定 
А8 表示 外 部 光栅 尺 异 常 警告 反馈 光栅 尺 检测 出 警告 1~10s 或 者 w 
Б) 通信 异常 的 连续 发 生 次 数 起 S 
да ЗКО ШЫ ИЕА RINER 次 数 超 1 _10。 或 者 
过 规定 值 
注 : 报警 可 以 用 报警 清除 进行 清除 。 报 警 清除 输入 (A-CLR) 为 ON 状态 情况 下 ， 报 警 始 终 被 清除 。 一 般 情况 下 ， 
需要 将 报警 清除 输入 置 于 OFF。 另 外 ， 可 以 在 用 户 参 数 中 选择 1~ 10s 或 w 。 但 由 于 电池 报警 在 编码 器 一 侧 被 锁 
存 ， 因 此 为 w 固定 。 一 般 情况 下 ， 一旦 发 出 寿命 报警 后 ， 则 持续 发 出 ， 因 此 为 w 固定 。 

















— 214 — Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з усе усу 





前 面板 作为 监视 模式 的 警报 执行 模式 时 , 则 会 显示 下 述 敬 报 。 
eal |- -|…… 未 发 生 敬 报 状态 


гп 全 … 显示 优先 顺序 高 的 警报 


警报 编号 
г 190 
UA АФ 
A O “显示 各 警报 的 发 生 状况 
nl5 引 -| 
图 4-4 报警 图 例 


2. 电池 报警 清除 方法 

出 现 电池 报警 后 ， 需 要 更 换 绝对 式 编码 器 电池 。 更 换 电 池 时 ， 可 以 采用 下 列 一 种 方法 清 
除 电池 报警 。 

1) 把 连接 器 X4 的 报警 清除 输入 端 (A-CLR) 连接 到 速率 为 120ms 以 上 COM 端口 。 

2) 用 仪表 板 的 辅助 功能 模式 执行 报警 清除 功能 ， 如 果 使 用 绝对 值 编 码 器 清除 功能 ， 则 
需要 进行 初始 化 。 

3) 按 下 安装 支援 软件 PANATERM 监视 器 表示 窗口 的 警告 清除 按钮 。 

3. 相关 状态 错误 

外 部 光栅 尺 状态 〈L) 一 用 1 表示 发 生 错误 ， 具 体 如 图 4-5 所 示 。 














外 部 光栅 尺 状态 (L) 
[ol 








оо ө © © © о 
图 4-5 外 部 光栅 尺 状 态 (L) 


各 位 含义 如 下 : 

D 报警 号 码 A8“ 外 部 光栅 尺 异常 报警 ”。 

@) 报 警号 码 A8“ 外 部 光栅 尺 异 常 报警 ”。 

@) Err51. 5“ 外 部 光 棚 尺 状态 5 异常 保护 ”。 

D Exr51.4“ 外 部 光栅 尺 状 态 4 异常 保护 ”。 

(5) Err51.3“ 外 部 光栅 尺 状 态 3 异常 保护 ”。 

© Err5l.2“ 外 部 光栅 尺 状态 2 异常 保护 ”。 

D Err51.1“ 外 部 光栅 尺 状 态 1 异常 保护 ”。 

Err51. 0“ 外 部 光栅 尺 状态 0 异常 保护 ”。 

外 部 光栅 尺 状态 ( 瑟 ) 一 以 1 表示 发 生 错 误 报 警 ， 具 体 如 图 4-6 所 示 。 


外 部 光栅 尺 状态 (H) 


ыы БЕ. ек р] 
| мна ы, TAIAHA 
ЗЫШЭЕШЛОКБ( ОНЫН 0 ~S ABA 





4-6 外 部 光栅 尺 状态 (H) 
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КА 〈L) 一 用 1 Жол ЕНЕ, НА 4-7 所 示 。 


编码 器 状态 (L) 
| r | ote | ste | a [3t | otr | i ов | 





Ё 4-7 编码 器 状态 (L) 








各 位 含义 如 下 : 

D 表示 超速 一 一 Err42. 0“ 绝 对 式 编码 器 过 速 异 常 
D 表示 全 绝对 状态 一 一 Err47.0“ 绝 对 式 编 码 右 过 
@ 表示 计数 错误 Err44.0“ 绝 对 


保护 ”。 
速 异 常 保护 ”。 


编码 器 状态 (H) 





式 编码 器 单 圈 计数 异常 保护 ”。 

@ 表示 计数 器 溢出 一 一 Err41.0“ 绝 
对 式 编码 器 计数 器 溢出 异常 保护 ”。 

© 表示 多 圈 计 数 器 错误 Err43. 0 
“绝对 式 编 码 器 多 圈 计 数 异 常 保护 ”。 

© 表示 电池 错误 一 一 Err40.0“ 绝 对 
位 置 系统 故障 异常 保护 ”。 

@ 表示 电池 报警 一 一 报警 号 码 A2“ 电 池 报 警 ” 。 

















图 4-8 编码 器 状态 (Н) 


编码 器 状态 (Н) — 1 表示 发 生 错误 警示 ， 具 体 如 图 4-8 所 示 。 


4.7 ”三菱 FX 系列 错误 信息 报警 


1. ZA FX 系列 错误 信息 报警 如 表 4-86 所 示 。 


表 4-86 三菱 FX 系列 错误 信息 报警 








olof | _ [90[9]|9 [|2 | 


| 
电池 错误 
电波 警报 、 多 圈 计 数 器 错误 、 计 数 器 溢出 、 
计数 错误 ` 全 绝对 状态 、 超速 中 发 生 任 一 错误 时 










































































错误 编号 错误 信息 错误 内 容 维修 
NO ERROR 一 无 异常 错误 需要 检查 主机 与 VO 扩充 机 
D806 * ) :0000 常 发 
ee а ОЛОТ ГЫ; 
PLC HARDWARE ERROR 、 需要 检查 主机 与 ГО 扩充 机 
D8061) :6101 、 ке = RAM 错误 мыс ынты АН к ы сш. 
х (PLC 硬件 故障 ) .PLC 停止 运转 座 / 模 组 间 连 接线 连接 是 否 正 党 
PLC HARDWARE ERROR А 需要 检查 主机 与 ГО 扩充 机 
D8061) :6102 吴 
( ): (PLC 硬件 故障 ) PLC 停止 运转 Бев 座 / 模 组 间 连 接线 连接 是 否 正常 
inea PLC HARDWARE ERROR VO Bus 错误 ,需要 先驱 动 需要 检查 主机 与 WO 扩充 机 
Ё (PLC 硬件 故障 ) PLC 停止 运转 | M8069=ON 才 有 效 座 / 模 组 间 连 接线 连接 是 否 正常 
(08061) :6104 РІС HARDWARE ERROR VO 扩充 机 座 24V 异常 , 必 需要 检查 主机 与 WO 扩充 机 
Е (PLC 硬件 故障 ) PLC 停止 运转 | 须 先 驱动 M8069=ON FAX | 座 / 模 组 间 连 接线 连接 是 否 正常 
PLC HARDWARE ERROR 需要 检查 主机 与 ГО 扩充 机 
D8061) :6105 5 ТЕ Ыр Ж СР POPR ч 2 
(D8061) : (рис 硬件 故障 ) .PLC 停止 运转 | СОЛТ 赤 / 模 组 间 连 接线 连接 是 否 正常 












































PLC/PP COMMUNICATION 


(08062 ) :6201 Parity/ Frame Error 


ERROR (PLC/ 书 写 器 通信 和 异常) 











连接 是 否 正 常 





需要 检查 主机 与 20P 或 PC 间 
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(Ж) 
错误 编号 错误 信息 错误 内 容 维修 
р8062) :6202 PLC/PP COMMUNICATION 通信 字句 异 党 需要 检查 主机 与 20P 或 PC 间 
t : ERROR (PLC/ 书 写 器 通信 异常 ) шш. 连接 是 否 正常 
PLC/PP COMMUNICATION 需要 检查 主机 与 20P 或 РС 间 
: 通信 资料 总 合 检查 不 一 开 рар 
(D8062) :6203 | ERROR (PLC/ 书 写 器 通信 异常 NS ы Как 
рои PLC/PP COMMUNICATION Я 需要 检查 主机 与 20P 或 PC [Н] 
(08062); ERROR (PLC/ 书 写 器 通信 异常) кл 连接 是 否 正常 
D8062) ,6205 PLC/PP COMMUNICATION | БИ» ЕЕ 需要 检查 主机 与 20P 或 PC 间 
( ERROR (PLC/ 书 写 器 通信 异常 ) A 连接 是 否 正 党 
шоп LINK ERROR (并 需要 检查 两 人 PLC HIEI f 
(08063) :6312 Арн 并 列 运转 字句 异常 开 与 并 列 运转 模 组 间 的 
= 连接 线 是 正确 连接 着 
PARALLEL LINK ERROR (并 需要 检查 两 名 PLC 的 电源 是 否 
(08063 ) :6301 列 运 转 通信 ( Parity/ Frame Error FE, 主机 与 并 列 运转 模 组 间 的 
I 连接 线 是 否 正确 连接 着 
ао LINK ERROR (并 TR EM f PLG 的 电源 是 全 
( D8063) :6302 列 运 转 通信 踢 通信 字句 异常 开 着 ， n 与 并 列 运 转 模 组 间 的 
“Йй 连接 线 是 否 正确 连接 着 
PARALLEL LINK ERROR (并 СОЗИШ еле 
(08063) :6303 рн 言 资料 总 合 检查 不 一 致 | FE, 主机 与 并 列 运转 模 组 间 的 
а 连接 线 是 否 正 确 连接 着 
PARALLEL LINK ERROR (并 тоа 
(108063) :6304 ра 通信 字 串 异常 开 着 ， _` Е 间 的 
列 运 转 通信 和 异常 ) 确 ; 
连接 线 是 确 连接 着 
PARALLEL LINK ERROR (并 WU 
(08063) :6305 列 运转 通信 踢 通信 指令 异常 开 着 , 主机 与 并 列 运 转 模 组 间 的 
HAN 连接 线 是 否 正 确 连接 着 
PARALLEL LINK ERROR (并 TERAP AONIAEE 
( D8063) :6306 яр 超过 监视 时 间 开 着 , 主机 与 并 列 运 转 模 组 间 的 
и. 连接 线 是 否 正确 连接 着 
PARALLEL LINK ERROR (并 和 
( D8063) :6313 列 运转 通信 踢 并 列 运转 总 合 检查 不 一 致 | 开 着 , 主机 与 并 列 运 转 模 组 间 的 
ии 连接 线 是 否 正 确 连 接着 
кышып LINK ERROR (并 人 
(08063) :6314 列 运转 通信 中 并 列 运转 字 串 异常 开 着 , 主机 与 并 列 运转 模 组 间 的 
л 连接 线 是 否 正确 连接 着 
®% z 需要 将 PLC 拨 到 STOP 的 状 
ТООК, РАВАМЕТЕВ ERROR (参数 程序 总 合 检查 不 一 致 需要 将 拨 到 К 





错误 ) 








态 , 并 检查 参数 设 定 是 否 正确 
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(D8064) :6402 


PARAMETER ERROR (参数 
错误 ) 


需要 将 PLC 拨 到 STOP 的 状 
态 , 并 检查 参数 设 定 是 否 正确 





(08064) :6403 


PARAMETER ERROR (参数 
错误 ) 








停电 保持 区 域 设 定 不 正确 





要 将 PLC 拨 到 STOP 的 状 
Ж, 并 检查 参数 设 定 是 否 正 丰 


Е 








PARAMETER ERROR (参数 

















需要 将 PLC 拨 到 STOP 的 状 
















































































































































































D8064) :6404 注解 区 域 设 定 不 正确 ' ona BE 
раб) 错误 ) к B, 并 检查 参数 设 定 是 否 下 
Сао e405 PARAMETER ERROR (参数 档案 暂 存 器 区 域 设 定 不 需要 将 PLC 拨 到 STOP 的 状 
错误 ) 正确 态 , 并 检查 参数 设 定 是 否 正确 
PARAMETER ERROR (参数 需要 将 PLC 拨 到 STOP 的 状 
D8064) :6409 其 他 的 设 定 不 正 而 ; ПОГИНЕ 
Е 错误 ) шемын 态 , 并 检查 参数 设 定 是 否 下 
(08065) :6501 SYNTAX ERROR (PLC 停止 指令 与 运算 元 的 组 合 不 请 检查 程式 中 每 一 个 指令 的 使 
运转 ,文法 错误 ) 正确 用 方法 是 否 正确 
L065) 6502 SYNTAX ERROR (PLC 停止 设 定 值 前 并 无 OUT T, OUT 需要 检查 程式 中 每 一 个 指令 的 
运转 ,文法 错误 ) C 指令 使 用 方法 是 否 正 古 
банын SYNTAX ERROR (PLC 停止 OUTT,OUT С 后 无 设 定 值 、 请 检查 程式 中 每 一 个 指令 的 使 
运转 ,文法 错误 ) 应 用 指令 的 运算 元 个 数 不 足 “| 用 方法 是 否 正确 
P 的 号 码 重 新 插 
SYNTAX ERROR (PLC 停止 P Po 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
(08065) :6504 |. 入 端 号 码 与 高 速 计数 输入 端 инш 
运转 ,文法 错误 ) СОЕ ЕЕ 
号 码 重复 使 用 
SYNTAX ERROR (РІС 停止 l 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
D8065):6505 |, 所 指定 的 元 件 超 过 范围 эн 
08065) 运转 ,文法 错误 ) = 使 用 方法 是 否 正 有 
SYNTAX ERROR (PLC 停止 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
D8065) :6506 |, ‚у. 使 用 未 定义 的 指令 Е 
(D8063 运转 ,文法 错误 ) иш 让 用 方法 是 否 正 
SYNTAX ERROR (PLC 停止 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
D8065):6507 |... Р 号 码 错 э 
人 运转 ,文法 错误 ) й E EEEN 
SYNTAX ERROR (PLC 停止 _ 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
D8065):6508 |. 1 号码 错 i 55 
ОЗО) 运转 ,文法 错误 ) к; 使 用 方法 是 否 正 
SYNTAX ERROR (PLC 停止 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
08065) :6509 |, aon 其 他 Малена 
(28063) 运转 ,文法 错误 ) 使 用 方法 是 否 正 
И, SYNTAX ERROR (PLC 停止 MC/MCR 的 N 号 码 使 用 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 
运转 ,文法 错误 ) 不 当 使 用 方法 是 否 正确 
SYNTAX ERROR (PLC 停止 中 断 插入 端 号 码 与 高 速 计 需要 检查 程序 中 每 一 个 指令 的 


(08065 ) :6511 

















运转 ,文法 错误 ) 


2. Z2 FX 系列 LED 指示 灯 含 义 
9% FX 系列 LED 指示 灯 含 义 如 表 4-87 所 示 。 








数 输入 端 号 码 重复 使 用 









































更 用 方法 是 否 正 忆 
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表 4-87 三菱 FX 系列 LED 指示 灯 含 义 
指示 灯 解 说 
1) 向 PLC 基本 单元 供电 时 ,基本 单元 表面 上 设置 的 POWER LED 指示 灯会 亮 
电源 指示 灯 (POWER 2) 如 果 电 源 合 上 ,但 是 POWER LED 


LED 指示 ) 


3) 如 果 同 一 电源 有 驱动 传感器 等 
4) 如 果 问 题 依旧 , 则 可 能 是 PLC 内 混入 导电 性 异物 或 其 他 异常 . 熔 丝 熔断 等 情况 


F, 


指示 灯 不 亮 , 则 需要 检查 电源 接线 
需要 确认 有 无 负载 短路 .过 电流 等 现象 








出 错 指 示 灯 ( ERROR 
LED 闪烁 ) 


1) 程序 语法 错误 ,有 异常 噪声 . 导 








LED 会 闪烁 ,PLC 处 于 STOP 状态 ,和 

















电 性 异物 混入 等 原因 引起 程序 内 存 内 容 变化 时 ,ERROR 
偷 出 

2) 发 生 错误 时 ,8009 .8060~8068 HH 
A D8004 中 内 容 是 8064, 则 可 以 通过 查看 D8064 的 内 容 知道 出 错 代码 


全 部 变 为 OFF 
之 一 的 值 被 写 人 特殊 数据 寄存 器 D8004 中 ,如 果 写 





出 错 指 示 灯 (ERROR 
LED 灯亮 ) 


200ms , Й 


3) 如 果 ERROR LED 
D8012 可 知 最 大 扫描 时 间 
4)PLC 内 部 异常 ,也 会 引 


1)PLC 内 部 混 人 导电 性 异物 、 受 外 前 














了 异常 噪声 的 影响 ,导致 CPU 失控 或 运算 周期 超过 


| WDT 出 错 ,ERROR LED 灯亮 ,PLC 处 于 STOP ,输出 全 部 变 为 OFF 











2) 如 果 出 现 ERROR LED 灯亮 一 闪烁 的 变化 , 则 需要 检查 程序 











直 保持 灯亮 状态 , 则 需要 确认 

















起 ERROR LED 灯亮 


程序 运算 周期 是 否 过 长 (监视 



























































































































































输入 指示 灯 1) 不管 输入 单元 的 LED 灯亮 还 是 灭 ,需要 检查 输入 信号 开关 是 否 确实 在 ON 或 OFF 状态 
2) 如 果 输 入 开关 的 额定 电流 容量 过 大 、 有 油 侵入 等 ,容易 产生 接触 不 良 
输出 指示 灯 不 管 输出 单元 的 LED 2 亮 还 是 灭 ,如 果 负载 不 能 进行 ON 或 OFF , 则 主要 是 由 于 过 载 . 负 
载 短路 ,容量 性 负载 的 冲击 电流 等 引起 的 
4.28 =ЖЕХ1М 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 * 
1. 指示 灯 
= ЕХІМ 系列 PLC 指示 灯 对 照 含 义 如 图 4-9 所 示 。 
电源 指示 “[POWER] LED 指示 ”一 一 向 基本 单元 供电 时 ， 基 本 单元 表面 上 设置 POWERLED 灯会 亮 
电源 虽 合 上 但 LED 灯 不 亮 ， 确 认 电 源 接线 ， 确 认 有 无 负载 短路 或 过 电流 
出 错 显示 “[ERROR] LBD 闪烁 "一 一 超 规格 使 用 、 回 路 不 良 、 有 异常 噪声 、 导 电 性 异物 混入 等 原因 引起 程序 内 存 
内 容 变化 时 ，LED 会 闪烁 ， 可 编程 序 控制 器 STOP ， 同 时 输出 全 部 变 为 OFF 
发 生 错误 时 ， 在 特殊 数据 寄存 器 D8004 中 8009, 8060 ~ 8068 的 值 被 写 入 ， 假 
设 这 个 写 人 内 容 是 8064， 则 通过 查看 D8064 的 内 容 便 可 知道 出 错 代码 
出 错 显示 “[ ERROR] LED 灯亮 ” 


2. 故障 代码 


图 4-9 














可 编程 序 控制 器 内 部 混 人 导电 性 异物 或 受 外 部 异常 噪声 的 影 








向 ， 导 致 CPU Ж 


控 或 运算 周期 超过 200ms， 则 WDT 出 错 ，LED 灯亮 ， 可 编程 序 控制 器 STOP, 


同时 输出 全 部 变 为 OFF 
=ЖЕХ1М 系列 PLC 指示 灯 对 照 含义 


= FXIN 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4-88 和 表 4-89 所 示 。 









































表 4-88 三菱 FX1N 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 
(特殊 数据 寄存 器 D8060~ D8067 内 保存 的 出 错 代码 编号 及 其 出 错 内 容 ) 
类 别 出 错 代 码 出 错 内 容 处 理 方法 
0000 无 异常 
M8061(D8061) 检查 扩展 电缆 的 连接 是 否 正确 
运转 停止 6102 扫描 回路 出 错 
6103 1/0 总 线 出 错 ( M8069 驱动 时 ) 
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(Ж) 
类 别 出 错 代码 出 错 内 容 处 理 方法 
0000 无 异常 
6301 奇偶 检验 错误 ,溢出 错误 ,成 帧 错误 
6302 通信 字符 错误 
6303 通信 数据 和 校 验 不 一 致 
并 联 链接 6304 数据 格式 错误 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 电源 
通信 出 错 ГА EDERE 是 否 为 ON ,通信 选 件 板 (适配器 ) 与 
M8063( D8063) ВЕБЕ 可 编程 序 控制 器 间 的 连接 ,通信 选 
运行 继续 6306 监视 定时 器 超时 件 板 (适配器 ) 间 的 连接 是 否 正确 
6307~6311 无 
6312 并 联 链接 字符 错误 
63013 并 联 链 接 和 数 错误 
6314 并 联 链接 格式 错误 
0000 无 异常 
6401 程序 的 和 数 不 一 致 
к 6402 内 存 容 量 设 定 错误 
参数 出 错 у 编程 = + СД ES: 
M8064 ( 08064) 6403 保持 区 域 设 定 错误 „о шы STOP ,用 参数 
运转 停止 — RINE ТЕ 
全 6404 注释 区 域 设 定 出 错 
6405 文件 寄存 器 区 域 设 定 错误 
6409 其 他 的 设 定 错误 
0000 无 异常 
指令 一 软 元 件 助 记 符 一 软 元 件 编 号 的 组 合 
6501 
错误 
6502 设 定 值 前 无 OUT T.OUT С 
e © OUT T. OUT C 的 后 面 无 设 定 值 
@ 应 用 指令 的 操作 数 不 足 
6504 GD 标号 重复 
语法 错误 @ 中 断 输入 及 高 速 计数 器 输入 重复 编程 完成 时 ,检查 每 个 指令 的 使 
М8065( D8065) 6505 煞 出 软 元 件 编号 范围 方法 是 否 正确 , 发生 错误 时 ,用 程 
运行 停止 а 序 编辑 模式 修正 指令 
6506 使 用 未 定义 指令 
6507 标号 (了 ) 定义 错误 
6508 中 断 输 入 (ID) 定义 错误 
6509 其 他 
6510 MC 的 艇 套 编号 大 小 方面 错误 
6511 中 断 输入 和 高 速 计数 器 输入 重复 
0000 无 异常 
6601 LD LDI 9 次 以 上 作为 梯形 图 块 的 全 体 ,在 指令 的 
回路 错误 © хр, LDI 指令 ,无 线圈 。LD .LDI 与 ANB、| 组 合 方法 上 不 正确 ,或 成 对 指令 的 
M8066(D3066) ORB 的 关系 不 正确 | 关系 不 正确 时 ,会 发 生 这 种 错误 ,在 
运行 停止 6602 @ STL、RET、MCR、P( 指 针 )1( 中断 ) EI DI, | 程序 编辑 模式 下 将 指令 的 相互 关系 
SRET IRET, FOR NEXT, FEND END 未 与 母线 | 修改 正确 
连接 上 
忘记 了 MPP 
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(Ж) 
类 别 出 错 代 码 出 错 内 容 处 理 方法 
6603 MPS 的 连续 使 用 次 数 达 12 次 以 上 
6604 MPS 与 MRD „MPP 的 关系 不 正确 
Ф STL 的 连续 使 用 次 数 达 9 次 以 上 
6605 @ STL 内 有 MC、MCR 1( ЁЁ) SRET 
®© STL 外 有 RET 无 RET 
D 无 P( 指 针 ) ICPE) 
©) 无 SRET IRET 
6606 © 主 程序 中 区 中断) SRET IRET 
@ 子 程序 或 中 断 程序 中 有 STL, RET, MC, 
MCR 
O FOR 与 NEXT 的 关系 不 正确 , 艇 套 6 重 以 上 
6607 (©) FOR-NEXT 之 间 有 STL, RBT, МС, МСК, 
ПОВИ В 作为 梯形 图 块 的 全 体 ,在 指令 的 
梯形 图 错误 组 合 方法 上 不 正确 或 成 对 指令 的 关 
M8066( D8066) D MC 与 MCR 的 关系 不 正确 系 不 正确 时 会 发 生 这 种 不 良 情况 ， 
运行 停止 6608 @ 无 MCR NO 在 程序 编辑 模式 下 将 指令 相互 的 关 
@ MC- MCR 之 间 有 SRET IRET I( 中 断 ) 系 修改 正确 
6609 其 他 
6610 LD LDI 的 连续 使 用 次 数 达 9 次 以 上 
6611 ANB ORB 指令 比 LD LDI 指令 数量 多 
6612 ANB ORB 指令 比 LD LDI 指令 数量 少 
6613 MPS 连续 使 用 次 数 达 12 次 以 上 
6614 忘记 了 MPS 
6629 无 PI 
6630 无 SRET IRET 指令 
6631 有 不 能 使 用 SRET 的 地 方 
6632 有 不 能 使 用 FEND 的 地 方 
0000 无 异常 
@) СІ, CALL 的 转移 地 址 没有 
6701 @ END 指令 以 后 有 标号 
®© FOR- NEXT 之 间或 子 程序 之 间 有 单独 的 标号 
6702 CALL КН 6 EWE 
6703 中 断 程 序 中 有 EI 指令 (不 可 以 多 重 中 断 ) 
a 7 EE 运算 执行 中 有 错误 发 生 , 重新 检 
шоо инд Р 查 程序 或 检查 一 下 应 用 指令 的 操作 
运行 停止 6705 立 用 指令 的 操作 数 在 对 象 软 元 件 以 外 数 内 容 , 即 使 没有 发 生 语法 、 回 路 、 
гет 立 用 指令 操作 数 的 软 元 件 编 号 范围 或 数据 值 错误 
溢出 
6707 在 没有 进行 文件 寄存 器 的 参数 设 定 下 ,访问 文 
件 寄存 器 
6708 FROM/TO 指令 错误 
те 其 他 (IRET SRET 遗忘 ,FOR-NEXT 关系 不 正 








确 ) 
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(Ж) 
类 别 出 错 代码 出 错 内 容 处 理 方法 
6730 采样 定时 器 (Ts) 在 对 象 范围 外 (Ts<0) 
ЗБ 输入 滤波 常数 (a) 在 对 象 范围 外 (a<0 或 100 
<a) 
停止 PID 
6733 比例 增益 (Kp) 在 对 象 范围 外 ( Kp<0) 
6734 积分 时 间 (TI) 在 对 象 范围 外 (TI<0) 
微分 增益 ( KD) 在 对 象 范围 外 ( KD<0 或 201= 
KD) 
运算 出 错 控制 参数 的 设 定 值 
ст 6736 微分 时 间 (TD ) 在 对 象 范围 外 (TD<0) 或 PID 运算 中 发 生 数 
M8067( D8067) е 
运行 停止 6740 采样 时 间 (TS) < 扫描 周期 据 错 误 
检查 参数 内 容 
测定 值 变化 量 溢出 (APV<32768 或 32767 < 
6742 К 
АРУ) 将 运算 
数据 作为 
674 = ( EV<-32768 或 32767 <EV 
3 偏差 溢出 (EV<-32768 或 32767 <EV) 最 大 值 继 
6744 积分 计算 值 溢出 ( -32768~32767 以 外 ) 续 进 行 运算 
6745 微分 增益 ( KP) 溢出 导致 微分 值 溢 出 
6746 微分 计算 值 溢出 (-32768~32767 以 外 ) 
6747 PID 运算 结果 溢出 (-32768~32767 以 外 ) 
整定 开始 时 的 测 
定 值 和 目标 值 的 差 为 
150 以 下 ,或 在 自 整 定 
K6750 自 整定 结果 不 好 自 整定 结果 始 时 的 测定 值 和 目 
标 值 的 差 为 /3 以 上 
时 结束 ,确认 测定 值 和 
目标 值 后 ,再 次 自 整定 
从 自 整定 开始 时 的 
测定 值 考虑 的 动作 方 
向 和 自 整 定 用 的 输出 
运算 错误 ЮГЕ ww | 实际 动作 方向 不 一 
M8067( D8067) K6751 自 整 定 动作 方向 不 一 致 自 整 定 继续 致 正确 设 定 测定 
运行 停止 值 , 自 整定 输出 和 目 
标 值 相互 间 关 系 后 ， 
再 次 实施 自 整 定 
整定 中 设 定 值 上 
下 波动 ,无 法 实现 正 
确 的 自 整定 。 此 时 ， 
И ‚| 考虑 是 否 将 采样 时 间 
K6752 整定 М: 整定 结 ы. 

5 自 整定 动作 不 良 自 整 定 结束 设 为 远大 于 输出 变化 
同期 或 增 大 输入 滤波 
常数 。 设 定 变 更 后 ， 
再 次 实施 自 整 定 




















FXIN 的 错误 通过 表 4-99 所 示 的 时 序 检 出 ， 前 项 的 出 错 代 码 存 人 特殊 数据 寄存 器 
D8061 ~ 8068, 
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表 4-89 时序 检 出 出 错 项 目 






































电源 电源 ON 后 的 

出 错 项 K f 

出 错 项 目 OFF-ON 第 一 次 STOP-RUN 时 
M8061. PC 硬件 出 错 检查 一 运算 中 
M8063 链接 .通信 错误 一 一 接收 来 自 对 方 站 的 信号 时 

рут o 
pi te a ran M8067 运算 错误 
M8065 їй Hin кн ка M8068 运算 错误 锁 存 
M8066 回路 错误 
程序 变更 时 ( STOP) 运 
运算 中 (RUN 

程序 传送 时 (STOP ) Pe | 














08061 ~ 08068 中 各 存 人 一 个 出 错 内 容 。 相 同 的 出 错 项 日 如 发 生 多 次 的 话 ， 尽 管 出 错 的 
原因 被 逐个 排除 但 发 生 中 的 错误 代码 仍然 被 保存 。 另 外 ， 无 错误 时 存 人 [0]。 
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1， 软 元 件 编号 与 错误 代码 





















































































































































= ЕХ2М№ 软 元 件 编号 、 错 误 代 码 如 表 4-90 所 示 。 
表 4-90 = 3 FX2N 软 元 件 编号 、 错 误 代码 
编号 含义 说 明 
[D]8001 表示 PLC 类 型 与 版 本 
[D]8002 表示 存储 器 容量 
[ Р ]8003 表示 存储 器 种 类 
[D]8011 表示 最 小 扫描 时 间 ( 单 位 为 0.1ms) 
[D]8012 表示 最 大 扫描 时 间 ( 单位 为 0.1ms) 
[D]8020 表示 输入 滤波 器 调整 (0~60ms) 初始 值 10ms 
wE ` 旨 示 灯会 闪烁 ,通过 监控 
1218065 мш боо a ы еа 
[0 ]8068 表示 运算 出 错 发 生 步 
[M]8000 表示 RUN 监控 RUN 时 常 闭 
[M]8001 表示 RUN 监控 RUN 时 常 开 
[M]8002 表示 初始 化 脉冲 RUN 后 输出 一 个 扫描 周期 的 ON 
[M]8003 表示 初始 化 脉冲 RUN 后 输出 一 个 扫描 周期 的 OFF 
[М]8011 表示 10ms 时 钟 以 10ms 为 周期 振荡 
[M]8012 表示 100ms 时 钟 以 100ms 为 周期 振荡 
[М]8013 表示 1s 时 钟 以 1s 为 周期 振荡 
[M]8014 表示 lmin 时 钟 以 lmin 为 周期 振荡 
[M]8020 表示 零 标 志 应 用 指令 用 运算 标识 
[M]8021 表示 借 位 标志 应 用 指令 用 运算 标识 
[M]8022 表示 进位 标志 应 用 指令 用 运算 标识 
[M]8065 表示 语法 出 错 可 编程 序 控制 器 停止 运行 
[M]8067 表示 运算 出 错 可 编程 序 控制 器 继续 运行 
[M]8068 表示 运算 出 错 锁 存 M8067 的 保存 
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2. 开启 加 强加 密 功能 的 方法 

普通 的 加 密 口令 ,保密 性 能 一 般 ， 有 的 可 以 借助 串口 通信 软件 读 出 。 如 果 需 要 较 高 要 求 
加 密 ， 则 可 以 使 用 加 强 的 加 密 功能 。 具 体操 作 与 其 特点 如 下 : 

1) 将 用 户口 令 设 置 为 12345678， 可 以 彻底 封闭 读 梯形 图 程序 的 功能 ， 从 而 保护 了 用 户 
的 程序 。 

2) 在 该 加 密 状 态 下 (加 强加 密 功能 ) ， 不 能 够 修改 用 户口 令 与 读 出 梯形 图 程序 ， 只 能 
够 通过 上 位 机 监控 软件 清除 PLC 存储 空间 来 恢复 到 不 加 密 状态 。 
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= FX1S 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4-91 和 表 4-92 所 示 。 
表 4-91 三菱 FX1S 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 
(特殊 数据 寄存 器 D8060~ D8067 内 保存 的 出 错 代 码 编号 及 其 出 错 内 容 ) 





















































类 别 出 错 代码 错误 内 容 处 理 方法 
0000 无 异常 
6101 ВАМ 出 错 
PC 硬件 出 错 | 6102 扫描 回路 出 错 检查 扩展 电缆 的 连接 是 否 正确 
M8061( D8061) ee 
运行 停止 6103 TO 总 线 出 错 ( M8069 驱动 时 ) 
6104 
6105 WDT 出 错 扫描 时 间 超 过 D8000 的 值 ,检查 程序 
0000 无 异常 
6301 奇偶 检验 错误 .溢出 错误 ,成 帧 错误 
6302 通信 字符 错误 
6303 通信 数据 校 验 和 不 一 致 
并 联 链接 6304 数据 格式 错误 检查 双方 的 可 编程 序 控制 器 电源 是 否 为 
通信 出 错 一 ON ,通信 选 件 板 ( 适配器) 与 可 编程 序 控制 
6305 间 令 错误 нө саен аы АКСА 
M8063 ( 08063) Же Н] УЗЕ a E FA OE ш йт) 间 的 连 
运行 继续 6306 监视 定时 器 超时 接 是 否 正确 











6307~6311 无 
ЗЕ 


















































6312 并 联 链接 字符 错误 
6313 并 联 链接 和 数 错误 
6314 并 联 链接 格式 错误 
0000 无 异常 
6401 程序 总 和 数 不 一 致 
ПЕ 6402 内 存 容量 设 定 错误 
Po n ) 6403 保持 区 域 设 定 错误 ы шы 

运转 停止 6404 注释 区 域 设 定 出 错 
6405 文件 寄存 器 区 域 设 定 错误 
6409 其 他 的 设 定 错误 
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(Ж) 
类 别 出 错 代码 错误 内 容 处 理 方法 
0000 无 异常 
6501 指令 一 软 元 件 符号 一 软 元 件 编号 的 组 合 错误 
6502 设 定 值 前 无 OUTT .OUTC 
МР Q@ OUTT .OUTC 的 后 面 无 设 定 值 
@ 应 用 指令 的 操作 数 不 足 
Bai 人 标号 重复 
语法 错误 © 中 断 输 入 及 高 速 计数 器 输入 重复 编程 完成 时 , 检查 每 个 指令 的 使 用 方法 
M8065( D8065) Ет Е 是 否 正确 ,发 生 错 误 时 ,用 程序 编辑 模式 修 
运行 停止 6505 超出 软 元 件 编号 范围 正 指令 
6506 使 用 未 定义 指令 
6507 标号 (了) 定义 错误 
6508 中 断 输 入 (了 1) 定义 错误 
6509 其 他 
6510 MC 的 从 套 编号 大 小 方面 错误 
6511 中 断 输入 和 高 速 计数 器 输入 重复 
0000 无 异常 
6601 LD LDI 的 连续 使 用 次 数 9 次 以 上 
错 。 无 线圈 。LD、 | 2 Е КОРА 
M8066( 08066) ANB ORB 的 关系 不 正确 > МЕЙ ы 
运行 信 止 ТЯ Отт, пит, мов, РС) тС) т, | с л ланыр 
DI,SRET, IRET, FOR, NEXT, FEND, END Ж 将 指令 的 相互 关系 修改 正确 
与 母线 连接 上 
忘记 了 MPP 
6603 MPS 的 连续 使 用 次 数 达 12 次 以 上 
6604 MPS 与 MRD „MPP 的 关系 不 正确 
STL 的 连续 使 用 次 数 达 9 次 以 上 
6605 @ STL 内 有 MC,MCR ,I( 中断 ) ,SRET 
@ STL 外 有 RET。 无 RET 
D 无 P( 指 针 ) ,I( 中断 ) 
@ 无 SRET,IRET 
6606 © 主 程序 中 (中断 )SRET,IRET КО ШКОЛ 
梯形 图 错误 @ 子 程序 或 中 断 程 序 中 有 STL, RET, 作为 梯形 图 块 的 全 体 ,在 指令 的 组 合 方 
M8066( D88066) MC MCR 法 上 不 正确 或 成 对 指令 的 关系 不 正确 时 会 
运行 停 上 т 一 发 生 这 种 不 良 情况 ,在 程序 编辑 模式 下 将 
| _ 与 NEXT їй ЖЖ ЖЕЙ» BEX | 指令 相互 的 关系 修改 正确 而 进行 修正 
(©) FOR-NEXT 之 间 有 STL, RET, MC, 
МСЕ „IRET SRET FEND END 
OD MC 与 MCR 的 关系 不 正确 
6608 @ 无 MCR NO 
@МС-МСВ 之 间 有 SRET,IRET,I( т) 
6609 其 他 
6610 LD LDI 的 连续 使 用 次 数 达 9 次 以 上 
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( 续 ) 
类 别 出 错 代码 错误 内 容 处 理 方法 
6611 ANB,ORB 指令 比 LD LDI 指令 数量 多 
6612 ANB, ORB 指令 比 LD LDI 指令 数量 少 
6613 MPS 连续 使 用 次 数 达 12 次 以 上 
6614 忘记 了 MPS 
6615 忘记 了 MPP 
аб 遗忘 了 MPS-MRD ,MPP 之 间 的 线圈 ,或 
关系 不 对 
应 该 从 母线 开始 的 命令 STL, RET、P、I、 
6617 DIEI, FOR NEXT SRET IRET FEND END 
未 与 母线 连接 
人 | ааз атое ктш, ЕКВ ате вва 
M8066( 08066) МСВ 1 ІВЕТ С ИИ азн п о. TI ir 
A ji д 发 生 这 种 不 良 情况 ,在 程序 编辑 模式 下 将 
运行 停止 6619 FOR-NEXT 之 间 有 不 能 使 用 的 指令 各 令 的 相互 关系 修改 正确 
6620 FOR- NEXT #ХЖй h 
6621 FOR- NEXT 数 的 关系 不 对 
6622 无 NEXT 指令 
6623 无 MC 指令 
6624 无 MCR 指令 
6625 STL 的 连续 使 用 次 数 在 9 次 以 上 
ee STL-RET 之 间 有 不 能 使 用 的 命令 МС, 
MCR,I,SRET,IRET 
6627 无 RET 命令 
6628 在 主 程序 内 有 主 程序 不 能 使 用 的 指令 
6629 无 P.I 
梯形 图 出 错 6630 无 SRET IRET 指令 
M8066( D8066) 
运行 停 上 6631 有 SRET 不 能 使 用 的 地 方 
6632 A FEND 不 能 使 用 的 地 方 
0000 无 异常 
Ф) CJ CALL 的 转移 地 址 没有 
@ END 指令 以 后 有 标号 
(9 FOR- NEXT 之 间或 子 程序 之 间 有 单独 
的 标号 
6702 CALL Н 6 重 以 上 
ЖИНЕЛ 3 EL 
运算 出 错 ш ЕЕ БЫН 运算 执行 中 有 错误 发 生 ,重新 检查 程序 
M8067(D8067) 一 或 检查 一 下 应 用 指令 的 操作 数 内 容 。 即 使 
运行 停止 6705 应 用 指令 的 操作 数 在 对 象 软 元 件 以 外 没有 发 生 语 法 .回路 错误 
iie 应 用 指令 操作 数 的 软 元 件 编号 范围 或 数 
据 值 溢出 
ут 在 没有 进行 文件 寄存 器 的 参数 设 定 下 , 访 
问 文件 寄存 器 
6708 FROM/TO 指令 错误 
EH 他 ( IRET, SRET 遗忘 ,FOR- NEXT 关系 
6709 








不 正确 ) 
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(Ж) 
类 别 出 错 代码 错误 内 容 处 理 方法 
6730 采样 定时 器 (Ts) 在 对 象 范围 外 (Ts<0) 
ар 输入 滤波 常数 (a) 在 对 象 范围 外 (a<0 或 
100<а) 
6733 比例 增益 (Kp ) 在 对 象 范围 外 (Kp<0) 
停止 PID 运算 
6734 积分 时 间 (TI) 在 对 象 范围 外 (TI<0) 
Eas 微分 增益 (KD ) 在 对 象 范围 外 (KD<0 或 
201 <KD) 
运算 出 错 若 控制 参数 的 设 
„л 6736 微分 时 间 (TD ) 在 对 象 范围 外 (TD<0) 定 值 或 PID 运算 中 
M8067(D8067) es үө 
运行 停止 6740 采样 时 间 (TS) < 运算 周期 发 生 数据 错误 。 检 
' 查 参 数 内 容 
6749 测定 值 变 化 量 溢出 (APC< -32768 或 
32767<АРС) 
6743 偏差 溢出 (EV<-32768 或 32767<EV) 将 运算 数据 作为 
最 大 值 , 继续 进行 

6744 积分 计算 值 溢出 (-32768~32767 以 外 ) 运算 

6745 微分 增益 (KP ) 溢出 导致 微分 值 溢出 

6746 微分 计算 值 溢 出 (-32768~32767 以 外 ) 

6747 PID 运算 结果 溢出 (-32768~32767 以 外 ) 











FXIS 的 错误 通过 表 4-92 所 示 的 时 序 检 出 ， 前 项 的 出 错 代 码 存 人 特殊 数据 寄存 器 
D8060~8067。 














表 4-92 时 序 检 出 出 错 项 目 








电源 电源 ON 后 的 
Li i 页 其 
出 错 项 目 OFF—ON 第 一 次 STOP 一 RUN 时 他 
M8061 PC 硬件 出 错 检查 一 运算 中 
M8063 链接 .通信 错误 一 一 接收 来 自 对 方 站 的 信和 号 时 





M8064 参数 错误 
M8065 语法 错误 检查 检查 
M8066 回路 错误 


程序 变更 时 ( STOP) 
程序 传送 时 ( STOP) 











M8067 运算 错误 


е 28 — 运算 中 RUN 
M8068 运算 错误 锁 存 














D8060~ 08067 中 各 存 和 人 一 个 出 错 内 容 。 相 同 的 出 错 项 目 如 发 生 多 次 的 话 ， 尽 管 出 错 的 
原因 被 逐个 排除 但 发 生 中 的 错误 代码 仍然 被 保存 。 另 外 ， 无 错误 时 存 人 [0] 。 


4.31 =% MELDAS 60/605 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


* 


9% MELDAS 60/605 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4-93 所 示 。 
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表 4-93 =% MELDAS 60/605 系列 РІС 故障 信息 与 维修 代码 
报警 编号 报警 信息 | 子 状态 1 | 子 状 态 2 报警 内 容 报警 时 的 状态 报警 解除 方法 
下 载 PLC 环境 选择 参数 
无 用 户 JE GCPPW 梯形 图 、 М 
001 р КОИ HEA ЕМС 状态 (位 选择 #51/bit4) 中 所 选 格 
梯形 医 [НУ 
梯形 图 PLC4B 梯形 图 时 式 的 梯形 图 
| 扫描 时 间 蜡 常 ( 扫 | рше PA AEE 
U10 ЗЕ РІС | 0х0010 描 时 间 为 1s 以 上 ) 只 显示 报警 缩小 梯形 图 大 省 
梯形 图 动作 模式 
错误 .下载 并 启动 了 TER 下 载 与 重启 电源 或 接 通电 
AD 与 指定 模式 不 符 的 | ЕМСЕ | 源 时 相同 格式 的 梯形 图 
梯形 图 
CPPW 梯形 图 代 下 载 正常 的 GPPW 格式 的 
х! Ж ; 状态 К 
Ox0080 码 错误 进入 EMG 状 梯形 图 
PLC4B 梯形 图 代 
码 错误 .PLC4B 梯形 
图 时 回路 存在 错误 、 | ГЕРА 下 载 正常 的 PLC4B 格式 的 
BITI PC 中 速 回路 | 
错误 .BIT2 PC 高 速 
可 路 错误 
软件 错误 质 入 、 软 а 
ІЯ 牛 命令 代码 错误 与 
0x0400 ~ 进入 EMG 状态 2) 如 果 错 误 没有 消除 , 则 
Т К 可 能 需要 下 载 正 常 的 梯形 图 
У ДЕ. е РА 
КР ВИНЕ BIN BCD 错误 只 确认 BCD BIN 功能 命令 
Е 的 使 用 方法 
图 处 理 异常 停止 时 | ТО 
л: BITO BIN 命令 运算 
0x800 错误 /BIT1 BCD ff Ун 
КЕ 令 运算 错误 /BIT6 | 进入 BIN BCD 以 | PER 
CALL/CALLS/RET | 外 的 EMG 状态 2) 如 ү T 有 消除 , 则 
命令 错 误 /BIT7 可 能 需要 下 载 正 常 的 梯形 图 
ІКЕТ 命令 执行 错误 
梯形 图 梯形 图 停止 中 (用 ‚ерд 
DO | 停止 中 户 梯 形 图 没有 运行 ) е 
在 线 编辑 操作 中 ， 设 定 显示 装置 中 将 显示 与 操作 对 应 的 信息 。 显 示 信 息 包 括 错误 信息 与 
功能 信息 Wo FN 其 中 错误 信 息 如 表 4- 94 所 示 。 
表 4-94 错误 信息 
错误 信息 错误 发 生 条 件 解除 方法 
PLC 程序 正在 运行 过 程 中 ,试图 进行 编辑 
PLC RUN 中 时 会 发 生 该 错误 信息 .PLC 正在 运行 的 状态 通过 系统 选择 开关 CS2, 停 止 用 户 PLC 编辑 
下 试图 执行 禁止 操作 时 会 发 生 该 错误 信息 
1) 输入 了 错误 的 按键 数据 会 发 生 该 错误 
ЕЙ =! 
>g наг пл 需要 输入 正确 前 кж. 
АКТ ЛТ с ель | Алы 








个 数 的 内 容 会 发 生 该 错误 信息 








— 228 — Жойс PLC 故障 信息 与 维修 代码 速 查 手册 з ус с ус ус 











































































































( 续 ) 
错误 信息 错误 发 生 条 件 解除 方法 
操作 错误 执行 了 错误 的 操作 会 发 生 该 错误 信息 需要 执行 正确 的 操作 
H-H E ANni 重复 Har р 司 一 线 2% > 
тепа | 生生 号 人 错误 ,看 复 指定 了 同一 线 因 会 发 | 出 现 错误 信息 ,但 可 以 写 人 信息 
生 该 错误 信息 
1) 转换 模式 下 , 回路 大 小 超过 登录 大 小 
时 会 发 生 该 错误 信息 1) 利用 文件 功能 增 大 登录 大 小 
登录 大 小 超 限 2) 信息 使 用 个 数 的 登录 中 , 设 定 的 使 用 2) 需要 将 使 用 个 数 的 设 定 调整 为 最 大 使 用 个 数 
个 数 超过 了 最 大 使 用 个 数 时 会 发 生 该 错误 | 以 下 
信息 








他 在 转换 模式 下 无 法 转换 的 回路 时 会 发 
мв | А л 会 ”| 需要 天 际 或 关 换 加 路 
E H [о 













































































折返 后 的 区 Hit 1 和 时 会 发 生 该 钳 误 
回路 大 小 超 限 н WE 要 变更 为 折返 后 18 段 内 的 回路 
写 人 模式 2) 命令 时 会 
命令 代码 错误 | 人 从 人 于 会 需要 写 人 正确 的 顺序 命 人 
£ КҮН Асл 
句 设 定 区 写 人 了 错误 的 数据 时 会 发 生 该 
设 定 错误 同 设 定 区 写 人 了 错误 的 数据 时 会 发 生 该 名 要 向 设 定 区 输入 正确 的 数据 





错误 信息 





没有 执行 步 又 搜索 .线圈 搜索 等 读 取 操 | 
0 作 , 试 图 进行 写 和 时 会 发 生 该 错误 信息 ТЕРТ 
































1) 在 读 取 模 式 下 ,执行 了 元 件 搜索 、 命 令 
搜索 .线圈 搜索 时 ,匹配 的 元 件 、 命 令 、 线 圈 1) 需要 设 定 梯形 图 回路 中 使 用 的 元 件 、 命 令 、 
无 匹配 程序 不 存在 时 会 发 生 该 错误 信息 线圈 

2) 打印 输出 时 ,匹配 的 梯形 图 与 信息 数 2) 需要 重新 指定 存在 的 程序 
据 不 存在 时 会 发 生 该 错误 信息 





















































无 法 正确 判断 信息 大 小 会 发 生 该 错误 
= 


алл 
































信息 链接 错误 需要 执行 信息 初始 化 中 的 登录 











Е 写 入 模式 下 , 写 入 了 无 法 指定 的 元 件 编 号 2 = 
H дрэ TE oa Em Ak A> ытын у =! 
元 件 编号 错误 时 会 发 生 该 错误 信 | 需要 重新 替换 为 可 指定 的 元 件 编号 














证 









































1) 有 折返 的 回路 中 , 折返 开始 位 置 存在 
坚 线 时 会 发 生 该 错误 信息 1) 需要 将 竖 线 移动 至 折返 后 
折返 错误 2) 存在 多 条 折返 的 回路 中 ,试图 执行 折 2) 通 过 写 入 操作 新 建 回路 或 采取 类 似 方法 来 
返 次 数 2 次 以 上 的 插入 操作 时 会 发 生 该 错 | 解决 
误 信 息 





; 创建 梯形 图 回路 时 ,试图 创建 存在 6 次 以 
ТОТОШ жен ЕНГЕ: АР К уе aim 
折 回 次 数 超 限 下 折返 的 回路 会 发 后 该 错误 信息 需要 变更 为 最 多 6 次 折返 的 回路 









































4.32 Ж TECO АР 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


1. LED 灯 的 状态 与 故障 信息 
东 元 TECO AP 系列 LED 灯 的 状态 与 故障 信息 如 表 4-95 所 示 。 
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表 4-95 Жл. TECO AP 系列 LED 灯 的 状态 与 故障 信息 












































PWR 指示 灯 RUN 指示 灯 解说 
K K 表示 电源 OFF 
亮 慢 闪 (6. 4s) 表示 自我 诊断 检测 出 现 异常 ,所 有 程序 不 执行 ,所 有 LO 不 输出 
亮 快 闪 (1.6s) 表示 停止 模式 (STOP) 
亮 亮 表示 执行 模式 ( RUN) 
亮 亮 其 他 








2. 故障 时 的 准备 

(1) 程序 记忆 体 与 系统 记忆 体 的 备份 

CPU 基板 异常 时 ， 可 能 无 法 由 辅助 设备 储存 现行 的 程序 ， 或 储存 的 内 容错 误 。 所 以 ， 
需要 保存 最 新 的 程序 ， 系 统 记 忆 体 在 计算 机 上 备份 。 

另外 ， 使 用 ROM 运转 的 情况 下 ， 也 可 以 在 计算 机 上 备份 。 

(2) 辅助 设备 的 准备 

一 般 需 要 准备 PC 等 辅助 设备 。 

(3) 预备 品 的 准备 

异常 发 生 时 ， 需 要 具备 的 一 些 模 组 。 因 此 ， 需 要 准备 一 些 模 组 备品 。 

(4) 系统 记忆 体 与 设 定 ，1/O0 继电器 分 配 表 的 准备 

为 了 快速 排除 故障 ， 需 要 准备 系统 记忆 体 设 定 表 与 0 分 配 表 。 

3. 有 关 时 间 

有 关 时 间 如 表 4-96 所 示 。 






























































表 4-96 ”有关 时 间 
时 间 解 说 
一 般 输入 端 延迟 时 间 2. Sms ,不 可 调 
中 断 或 高 速 信号 延迟 时 间 10hs ,不 可 调 
使 用 者 程序 扫描 执行 时 间 参考 特殊 缓存 器 D8010 的 使 用 
输出 点 动作 延迟 时 间 ный 
H 型 号 脉冲 输出 端 延迟 时 间 约 5hs( 仅 晶体 管 模 块 ) 





4. 错误 代码 
有 关 错 误 代 码 如 表 4-97 所 示 。 
表 4-97 有 关 错 误 代 码 


























D 
р 区 分 M 继续 运行 
错误 代码 错误 内 容 
0000 没有 异常 Ү 
D8060 | 扩充 卡 错误 M8060 一 一 - 
6006 无 扩充 通信 (无 扩充 卡 却 使 用 了 扩充 卡 相 关 指 令 ) Y 
0000 没有 异常 Ү 
D8061 РС 硬件 检查 M8061 6101 ВАМ 错误 N 
6102 ROM 错误 N 
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( 续 ) 
D 
D 区 分 M 1620324 
错误 代码 错误 内 容 

6103 本 体 VO 总 线 错 误 N 
6104 用 户 程序 错误 N 

D8061 | PC 硬件 检查 M8061 6105 监视 定时 器 溢出 N 
6106 RAM 地 址 线 错 误 N 
6107 RAM 运行 错误 N 
0000 没有 异常 Y 
6401 程序 与 参数 不 一 致 N 

D8064 参数 错误 M8064 6402 存储 器 容量 设 定 不 良 N 
6406 RAM 不 足 N 
6409 其 他 不 良 N 
0000 无 异常 Y 
6501 Б ИШТ ЛЕ N 
6504 标号 重复 N 
6505 元 件 地 址 号 范围 溢出 N 

D8065 语法 错误 M8065 
6506 使 用 未 定义 指令 N 
6507 标号 (P) 定 义 不 良 N 
6508 中 断 标号 (IT) 定义 不 良 N 
6509 其 他 N 
0000 没有 异常 Y 
6603 MPS 连续 使 用 8 次 以 上 N 
6604 MPS MRD MPP 关系 错误 N 
6605 STL 连续 使 用 16 次 以 上 N 
6607 在 主 程序 中 有 IIRET SRET N 
рая FOR NEXT 之 间 有 STL, КЕТ, МС, МСЕ, SMCS, 

SMCR JCS JCR 

6609 CALL У 16 次 N 
6610 FOR NEXT 不 匹配 N 

D8066 回路 错误 M8066 6611 JCS JCR 关系 错误 N 
6612 STL КЕТ 关系 错误 N 
6613 MC 、MCR 关系 错误 N 
6614 SMCS .SMCR 关系 错误 N 
6615 IIRET 关系 错误 N 
6616 在 STL_RET 中 有 MC、MCR SMCS SMCR SRET N 
6617 FOR NEXT WEE 16 次 N 
6618 Ж END N 
6619 IRET 返回 地 址 不 对 N 
6621 其 他 错误 N 
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(Ж) 
р 区 分 M P 继续 运 和 
错误 代码 错误 内 容 
0000 无 异常 Ү 
6705 地 址 矛盾 Ү 
6706 参数 错误 Y 
6709 其 他 错误 Ү 
6710 参数 间 不 匹配 Ү 
6730 PID 采样 时 间 TS 在 对 象 范围 以 外 (Ts<0) ү 
6732 PID 输入 滤波 常数 在 对 象 范围 以 外 Y 
6733 PID 比例 增益 在 对 象 范围 以 外 Y 
6734 PID 积分 时 间 在 对 象 范围 以 外 Y 
6735 PID 微分 增益 在 对 象 范围 以 外 Ү 
D8067 | ”运算 错误 M8067 6736 PID 微分 时 间 在 对 象 范围 以 外 Ү 
6740 PID ЖР) «за E ИЯ Ү 
6742 PID 测定 值 变化 量 溢出 Ү 
6743 PID 偏差 值 溢出 Ү 
6744 PID 积分 计算 值 溢出 Y 
6745 PID 微分 增益 溢出 导致 微分 值 溢出 Y 
6746 PID 微分 计算 值 溢 出 Ү 
6747 PID 运算 结果 溢出 Ү 
6750 PID 自动 调谐 结果 不 良 Ү 
6751 PID 自动 调谐 动作 方向 不 一 致 Ү 
6752 PID 自动 调谐 动作 不 良 Ү 
08068. ”错误 步 号 一 错误 步 号 存储 应 用 指令 错误 步 序号 一 
0000 没有 异常 Y 
6903 扩充 IO 错误 Ү 
D8069 | 扩充 检查 错误 | М8069 6904 AD/DA 设置 错误 ү 
6005 AD 无 电源 或 TP03-4RD 被 设 定 使 用 的 通道 至 少 一 y 
个 没有 加 负载 
0000 没有 异常 Y 
M8124 ( 内 建 通 6760 CRC 校 验 错误 Y 
D8345 通信 错误 “| ff H )/M8324 6761 无 响应 Y 
(扩充 卡 ) 6762 回复 异常 Y 
6763 回复 的 数据 无 法 识别 Y 
D8346 错误 步 号 一 错误 步 号 | 存储 通信 错误 步 序 号 = 
4.33 ЖЕ TECO TP03 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 * 

















东 元 ТЕСО TP03 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4-98 所 示 。 
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14-98 Жл TECO TP03 系列 РІС 故障 信息 与 维修 代码 
D 继续 
р 区 分 M Кари 
错误 代码 错误 内 容 121 
扩充 卡 不 匹配 
x: 实际 安装 的 扩充 卡 
1:6AV 
2:RS485 
200x Y 
8060 HMI 口 构成 错误 8060 3:RS232 
4:2AI 
5:211 
6:10P 
6006 没有 扩充 通信 卡 Y 
0000 无 异常 N 
6101 ВАМ 错误 N 
6102 RONM 错误 N 
8061 PC 硬件 检查 8061 6103 本 体 WO 总 线 错误 N 
6104 用 户 程序 错误 N 
6105 监视 定时 器 溢出 N 
6106 RAM 地 址 线 错误 N 
6301 DTLK 错误 Y 
8063 通信 检测 8063 
6302 RMIO 错误 Y 
0000 无 异常 N 
6401 程序 与 参数 不 一 致 N 
8064 参数 错误 8064 一 一 - 
6402 存储 器 容量 设 定 不 良 N 
6409 其 他 不 良 N 
0000 无 异常 N 
6501 首 令 地 址 组 合 不 良 N 
6504 标号 重复 N 
6505 元 件 地 址 号 范围 溢出 N 
8065 语法 错误 8065 
6506 使 用 未 定义 指令 N 
6507 标号 (P) 定 义 不 良 N 
6508 中 断 标 号 (IT) 定义 不 良 N 
6509 其 他 N 
0000 无 异常 N 
6603 MPS 连续 使 用 8 次 以 上 N 
6604 MPS MRD MPP 关系 错误 N 
6605 STL 连续 使 用 16 次 以 上 N 
8066 回路 错误 8066 
6606 调用 不 存在 的 标号 N 
6607 在 主 程序 中 有 IIRET SRET N 
FOR NEXT 间 有 STL, RET, MC, MCR, SMCS, 
6608 N 














SMCR JCS JCR 
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( 续 ) 
D 区 分 м А кой 
错误 代码 错误 内 容 1217 
6609 CALL WEE 16 次 N 
6610 FOR NEXT 不 匹配 N 
6611 JCS JCR 关系 错误 N 
6612 STL RET 关系 错误 N 
6613 МС,МСЕВ 关系 错误 N 
8066 回路 错误 8066 6614 SMCS .SMCR 关系 错误 N 
6615 IIRET 关系 错误 N 
6616 STL_RET 中 有 MC MCR SMCS .SMCR、 SRET N 
6617 FOR NEXT 柑 套 超过 16 次 N 
6618 无 END N 
6621 其 他 错误 N 
6705 地 址 矛盾 Y 
6706 参数 错误 Ү 
6730 PID 采样 时 间 TS 在 对 象 范围 以 外 (Ts<0) Y 
6732 PID 输入 滤波 常数 在 对 象 范围 以 外 Y 
6733 PID 比例 增益 在 对 象 范围 以 多 Y 
6734 PID 积分 时 间 在 对 象 范围 以 多 Y 
6735 PID 微分 增益 在 对 象 范围 以 多 Y 
6736 PID PAASI EEX 00, 8 9 Y 
6740 PID REPERE < 22:7 ЯН Y 
8067 运算 错误 8067 
6742 PID 测定 值 变化 量 溢出 Ү 
6743 PID 偏差 值 溢出 Y 
6744 PID 积分 计算 值 溢出 Y 
6745 PID 微分 增益 溢出 导致 微分 值 溢 出 Y 
6746 PID 微分 计算 值 溢出 Y 
6747 PID 运算 结果 溢出 Ү 
6750 PID 自动 调谐 结果 不 良 Y 
6751 PID 自动 调谐 动作 方向 不 一 致 Y 
6752 PID 自动 调谐 动作 不 良 Y 
8068 错误 步 号 错误 步 号 存储 应 用 指令 错误 步 序号 
6903 PIRO 错误 Ү 
8069 扩充 检查 错误 8069 6904 AD/DA 设置 错误 Y 
6905 AD 无 电源 Y 


特殊 继电器 一 错误 检测 (М) 














的 地 址 号 如 表 4-99 所 示 。 
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表 4-99 ”特殊 继电器 一 错误 检测 (М) 的 地 址 号 
































地 址 号 含义 解 说 
8060 HMI 口 构成 错误 
8061 PC 硬件 检查 PLC 硬件 异常 
8063 链接 通信 错误 
8064 参数 错误 
8065 语法 错误 
8066 回路 错误 
8067 运算 错误 
8068 保留 
8069 扩展 模块 错误 














特殊 继电器 一 错误 检测 (Р) 的 地 址 号 如 表 4- 100 所 示 。 
表 4-100 特殊 继电器 一 错误 检测 (О) 的 地 址 号 

























































































地 址 号 含义 错误 代码 解 说 
扩充 卡 不 匹配 
x: 实际 安装 的 扩充 卡 
1:6AV 
2:RS485 
200x 
8060 HMI 口 构成 错误 3:RS232 
4:2AI 
5:271 
6:10P 
6006 无 扩充 通信 卡 
0000 无 异常 
6101 ВАМ 错误 
6102 ROM 错误 
8061 РС 硬件 检查 6103 本 体 ио 总 线 错误 
6104 用 户 程序 错误 
6105 监视 定时 器 溢出 
6106 RAM 地 址 线 错 误 
6301 DTLK 错误 
8063 通信 检测 - 
6302 RMIO 错误 
0000 无 异常 
6401 程序 与 参数 不 一 致 
8064 参数 错误 — 
6402 存储 器 容量 设 定 不 良 
6409 其他 不 良 
0000 无 异常 
| 6501 Б ИЛЕШ ТК ЕВ 
8065 语法 错误 
6504 标号 重复 
6505 元 件 地 址 号 范围 溢出 
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(2%) 
地 址 号 含义 错误 代码 解说 
6506 使 用 未 定义 指令 
6507 标号 (了) 定义 不 良 
8065 语法 错误 
6508 中 断 标号 (1) 定义 不 良 
6509 其 他 
0000 无 异常 
6603 MPS 连续 使 用 8 次 以 上 
6604 MPS MRD MPP 关系 错误 
6605 STL 连续 使 用 16 次 以 上 
6606 调用 不 存在 的 标号 
6607 主 程序 中 有 IIRET SRET 
6608 FOR NEXT 间 有 STL RET MC MCR ,5МС5 .SMCR \JCS JCR 
6609 CALL WEH 16 次 
6610 FOR NEXT 不 匹配 
8066 回路 错误 
6611 JCS JCR 关系 错误 
6612 STL RET 关系 错误 
6613 MC .MCR 关系 错误 
6614 SMCS .SMCR 关系 错误 
6615 IIRET 关系 错误 
6616 在 STL_RET 中 有 MC、MCR SMCS .SMCR SRET 
6617 FOR NEXT HEE 16 次 
6618 Ж END 
6621 其 他 错误 
6705 地 址 矛盾 
8067 运算 错误 
6706 参数 错误 











4.34 ДЇ DL05 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


1. 错误 信息 的 类 型 
在 线 时 ， 如 果 有 一 个 错误 发 生 ， 编 程 装置 会 显示 错误 信息 。DirectSOFT 显示 该 错误 号 与 
一 个 错误 信息 。 手 持 编程 器 会 显示 错误 号 与 该 错误 的 短 描述 信息 。 
错误 码 的 位 置 一 般 位 于 特殊 存储 器 中 ， 一 些 错 误 信息 的 类 型 如 表 4-101 所 示 。 
表 4-101 一 些 错误 信息 的 类 型 




































































错误 等 级 错误 类 型 诊断 存储 器 
用 户 自 定 义 使 用 了 错误 语句 的 错误 代码 R7751 
致命 的 错误 代码 R7755 
系统 错误 主要 的 错误 代码 R7756 
一 般 的 错误 代码 R7757 
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(Ж) 
错误 等 级 错误 类 型 诊断 存储 器 
发 生 文法 错误 的 地 址 R7763 
语法 错误 
文法 检查 过 程 中 发 生 的 错误 代码 R7764 
CPU 从 编程 模式 转换 为 运行 模式 后 的 扫描 数 R7765 
当前 扫描 时 间 R7775 
CPU 扫描 
最 小 扫描 时 间 R7776 
最 大 扫描 时 间 R7777 





2. 错误 代码 
光 洋 DL05 系列 PLC 错误 代码 可 以 通过 CPU 或 手持 编程 器 在 不 同 的 时 间 检 测 到 。 不 过 ， 


大 多 数 错误 代码 是 在 刚 接 通 电源 、 进 入 运行 模式 时 或 手持 编程 器 键 输入 错误 或 发 出 一 个 非法 














申请 时 产生 的 ， 具 体 的 一 些 错误 代码 如 表 4- 102 所 示 。 
表 4-102 ЖФ DL05 系列 PLC 一 些 错误 代码 












































































































































错误 代码 含 义 错误 代码 含 义 
E003 表示 软件 暂停 E525 表示 模式 开关 不 在 编程 位 置 
E004 表示 无 效 的 语句 ( CPU 中 的 RAM 奇偶 错误 ) E526 表示 离线 单元 
E104 表示 写 失败 E527 表示 在 线 单元 
E151 表示 无 效 的 指令 E528 表示 CPU 模式 
E311 表示 通信 错误 1 E540 表示 CPU 锁定 
E312 表示 通信 和 错误 2 E541 表示 错误 口令 
E313 表示 通信 错误 3 E542 表示 口令 复位 
E316 表示 通信 错误 6 E601 表示 存储 器 满 
E320 表示 超时 E602 表示 语句 丢失 
E321 表示 通信 错误 E604 表示 参考 信息 丢失 
E360 表示 手持 编程 器 端口 通信 超时 E620 表示 存储 器 溢出 
Е501 表示 非法 进入 E621 表示 EEPROM 存储 器 不 空 
E502 表示 非法 地 址 E622 表示 无 手持 编程 器 EEPROM 
E503 表示 非法 指令 E624 表示 仅仅 R 存储 器 
Е504 表示 非法 参考 / 值 E625 表示 仅仅 编程 
Е505 表示 无 效 的 语句 E627 表示 非法 写 操作 
Е506 表示 无 效 的 操作 E628 表示 存储 类 型 错误 (应 为 EEPROM ) 
E520 表示 非法 操作 一 一 CPU 在 运行 模式 E640 表示 失去 比较 
E521 表示 非法 操作 一 一 CPU 在 测试 运行 模式 E650 表示 手持 编程 器 系统 错误 
Е523 表示 非法 操作 一 一 CPU 在 测试 编程 模式 E651 表示 手持 编程 器 ROM 错误 
E524 表示 非法 操作 一 一 CPU 在 编程 模式 E652 表示 手持 编程 器 RAM 错误 





3. 编程 错误 代码 
从 编程 模式 转换 到 运行 模式 或 使 用 AUX21 检查 程序 时 会 检测 到 编程 错误 代码 。CPU 将 
置 位 SP52， 并 将 错误 代码 存 人 R7755。 编 程 错 误 代 码 与 含义 如 表 4-103 所 示 。 
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表 4-103 ”编程 错误 代码 与 含义 

















































































































错误 代码 含义 错误 代码 含义 
F4 +» 表示 CPU 中 无 程序 Е438 表示 无 效 的 正 ND 地 址 
Е401 表示 丢失 END 状态 Е440 表示 无 效 的 数据 地 址 DLBL 
E402 表示 丢失 GLBL、CLBL Е441 表示 非 ACON/NCON 指令 
E403 表示 手持 编程 器 端口 通信 超时 E451 表示 非法 MLSZMLR 
Е404 表示 手持 编程 器 端口 通信 超时 Е453 表示 丢失 T/C 
Е405 表示 手持 编程 器 端口 通信 超时 Е454 表示 非法 ATMR 
Е406 表示 丢失 IEND E455 表示 非法 CNT 
E412 表示 GLBL/CLBL>64 E456 表示 非法 SR 
E421 表示 级 定义 号 重复 E461 表示 堆栈 上 淤 出 
E422 表示 GLBL/CLBL 定义 号 重复 E462 表示 堆栈 下 溢出 
E423 表示 手持 编程 器 端口 超时 Е463 表示 逻辑 错误 
Е431 表示 无 效 的 ISG/SG 地 址 E464 表示 回路 无 连接 
E433 表示 无 效 的 CLBL 地 址 E471 表示 线圈 定义 号 重复 
E434 表示 无 效 的 RET E472 表示 TMR 定义 号 重复 
E435 表示 无 效 的 CEND E473 表示 CNT 定义 号 重复 
E436 表示 无 效 的 ILBL 地 址 E499 表示 打印 语句 表 
E437 表示 无 效 的 КЕТІ 

















4. 指示 灯 显 示 
光 洋 DL05 系列 PLC 的 前 面板 指示 灯 指 示 状 态 如 表 4- 104 所 示 。 
表 4-104 Ж 0105 系列 PLC 的 前 面板 指示 灯 指 示 状 态 
































指示 状态 含义 
CPU(ON) 表示 电气 干扰 问题 
CPU(ON) 表示 内 部 CPU 缺陷 
PWR( OFF) 表示 系统 电压 错误 
PWR( OFF) 表示 PLC 供给 电源 错误 
RUN( OFF) 表示 CPU 编程 错误 
RUN( OFF) 表示 CPU 在 编程 模式 





4.35 Eil T COMPASS- A5 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 ЭЖ 


正 航 电子 COMPASS- А5 系列 PLC 的 CPU 运行 状态 指示 灯 有 运行 指示 灯 (RUN) 、 停 止 
指示 灯 (STOP) 、 故 障 指示 灯 (ERR)。 各 指示 灯 指 示 的 信息 如 表 4-105 所 示 。 
表 4-105 ”各 指示 灯 指 示 的 信息 
指示 灯 解 说 





КЕ 1) 运行 指 示 灯 指示 CPU 的 运行 状态 
| 
2) 运行 指示 灯 (RUN ) 为 绿色 的 
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( 续 ) 
指示 灯 解 说 
ПТ 1 停止 指示 灯 指 示 CPU 的 停止 状态 
停止 指示 灯 (STOP) | 停止 指 示 灯 (STOP) 为 红色 的 

















1) 故障 指示 灯 用 以 指示 CPU 在 运行 过 程 中 发 生 通信 .程序 运行 错误 .产生 硬件 故障 等 
2) 故 障 指示 灯 ( ERR ) 为 黄色 的 














故障 指示 灯 ( ERR ) 

















WÈ: 1. 运行 中 产生 错误 状态 时 ，CPU 会 依据 错误 状态 的 级 别 ， 来 进行 错误 处 理 ， 并 点 亮 故 障 指 示 灯 。 
2. 如 果 产 生 致 命 错 误 ，CPU 会 立即 停止 执行 正常 的 工作 循环 ， 并 将 运行 状态 切换 到 停止 状态 ， 同 时 点 亮 故 障 指 


示 灯 。 






































4.36 51 JH120 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


嘉 华 JH120 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4- 106 所 示 。 
表 4-106 5 ЈН120 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 




















指示 灯 与 现象 解 说 
1) 机 器 内 部 程序 出 错 , 可 以 采用 JH-20P 手持 编程 器 来 修改 
CPU.E 灯 闪 烁 2) 程序 丢失 , 失 电 保护 不 起 作用 ,需要 更 换 锂电 池 

















3)CPU.E 灯 常 亮 , 则 说 明 机 器 硬件 存在 故障 
1) 电源 线 没有 正确 接 好 ,需要 检查 电源 接线 端 
电源 指示 灯 不 亮 2) 机 器 内 部 掉 和 金属 颗粒 导致 短路 ,检查 熔 丝 
3)24V 指示 灯 不 亮 ,需要 检查 外 接 24V 电源 
1) 由 于 过 载 .短路 等 使 输出 触 点 熔化 或 表面 粗糙 不 平 
2) 需要 检查 输出 电路 中 的 输出 端子 或 输出 器 件 是 否 完好 
输入 指示 灯 不 亮 ,可 以 用 编程 器 检查 输入 的 通 / 断 状态 ,并 检查 输入 开关 的 工作 是 
否 正确 





























输出 指示 灯亮 ,但 输出 不 接 通 









































输入 指示 灯 不 亮 





4.37 51% CA1 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


嘉 华 САТ 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 如 表 4- 107 所 示 。 
表 4-107 iE CA1 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 


А 


指示 灯 解 说 





POWER LED: 电 源 指示 灯 电源 指示 灯 用 于 指示 电源 供电 情况 








1) 程序 错误 时 ,该 灯 闪 烁 


CPU: 软 件 .硬件 故障 灯 2 硬件 故障 时 ,该 灯 常 亮 








RUN LED :运行 信号 灯 RUN LED 用 于 指示 PLC 正常 工作 

















1) 机 器 内 部 程序 出 错 , 可 以 用 本 一 20P 手持 编程 器 修改 
| 2) 程序 丢失 , 失 电 保护 不 起 作用 
СРО 灯 内 烁 3) 可 能 需要 更 换 刍 电 池 


4) 如 果 CPU 灯 常 亮 ,硬件 可 能 存在 故障 
































1) 电源 线 没有 正确 接 好 ,需要 检查 电源 接线 端 
色 源 指示 灯 不 亮 2) 机 器 内 部 掉 入 金属 颗粒 导致 短路 
3) 需要 检查 ,更换 熔 丝 
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( 续 ) 


指示 灯 解 说 

















1) 过 载 .得 路 等 使 输出 触 点 熔化 或 表面 粗糙 不 平 
2) 需要 检查 输出 电路 中 的 输出 端子 或 输出 器 件 是 否 完 








输出 指示 灯亮 ,但 输出 不 接 通 

















输入 指示 灯 不 亮 需要 用 编程 器 检查 输入 的 通 / 断 状态 ,并 检查 输入 开关 的 工作 是 否 正 确 








4.38 德 维 森 PPC11 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


ЖЕ PPC11 系列 PLC 灯 号 显示 与 信息 (LINK10 的 LED 显示 器 ) 如 表 4-108 所 示 。 
表 4-108 ia PPC11 系列 PLC 灯 号 显示 与 信息 


Ц 
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Е 
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指示 灯 解 说 
LINK10 只 有 处 理 WO 模块 的 功能 ,因此 ,在 生产 时 并 没有 如 同 CPU 模块 般 的 附 上 电池 。 因 此 ， 
BAT_LO 2. 
ВАТ ТО 灯 一 直 是 亮 的 
ERC 灯 用 来 显示 LINK10 的 站 号 , ATCS CPU11/R 的 LINK10 共 可 连接 15 站 ,其 站 号 系 由 
LINK10 模块 的 SW2 的 1~4 号 拨 码 开关 来 设 定 
КАЙ, FAIL 灯 用 来 指示 LINK10 模块 是 否 可 正常 运作 。 如 果 LINK10 遇 到 一 些 故 障 (例如 电力 不 足 、 








硬件 错误 ) ,会 导致 LINK10 无 法 正常 开机 运作 ,该 指示 灯会 闪烁 








1)LINK10 没有 与 CPU 模块 连接 上 ,或 连接 断 线 时 ,该 LED 闪 动 
RCFG 2)LINK10 与 CPU 模块 连接 上 后 ,RCFG 灯 便 会 熄灭 

З) КСЕС 用 来 指示 CPU 模块 与 LINK10 间 的 连接 状况 

1) RUN 用 来 表示 L ERC INKI0 的 动作 状态 

2) 主 控 CPU 在 一 般 状态 (STOP) 时 ,LED 的 频率 为 5Hz 

3) 当 PLC 在 运行 模式 时 (RUN) ,有 对 LINK10 的 IO 模块 作 响应 ,因此 ,该 灯 闪 动 的 频率 
为 20Hz 
RX1 TX1 .RX2 TX2 这 两 组 LED 是 规划 用 来 当 作 远程 Hi- View 编程 软件 使 用 的 
























































RUN 









































4.39 7: FBs-PLC 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


ЖЖ ЕВѕ- РОС 主机 面板 上 的 LED 指示 灯 如 图 4- 10 所 示 ， 这 些 指示 灯 对 照 的 有 关 信 息 如 
表 4-109 所 示 。 
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J B 输出 状态 指示 “Yn” 
或 错误 码 指示 
CHH ERR” RÆK) 















































4-10 ЖЖ FBs-PLC 主机 面板 上 的 LED 指示 灯 
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表 4-109 ”指示 灯 对 照 的 有 关 信 息 
指示 灯 解 说 
1)PLC 送 电 后 ,如果 电 源 与 配 线 都 正确 ,PLC 面板 中 央 的 POW LED 指示 灯 将 会 点 亮 ( 表明 电 源 
供应 正常 ) 。 如 果 无 法 点 亮 ,可 以 试 着 将 接 在 Sensor 用 DC 24V 输出 电源 的 配 线 暂 时 移 开 。 如 果 
= LED 恢复 正常 , 则 表示 接 在 DC 24V 输入 电路 用 电源 的 负载 过 大 ,致使 PLC 电源 进入 过 载 的 低 电 
电源 指示 灯 POW ө 
压 输出 保护 
2) 如 果 POW LED 依旧 无 法 点 亮 ,并 且 确 认 PLC 电源 输入 端子 L/N 间 ( АС 电源 ) 或 +/- 间 
( DC 电源 ) 电 源 输入 正确 , 则 说 明 PLC 可 能 需要 维修 
1) 只 要 CPU 正常 ,在 停止 (STOP ) 状态 下 ,该 指示 灯 为 4Hz WEN ( 亮 2s、 灭 2s8) 。 当 进入 运转 
(КОМ) 状态 , 则 为 0.1Hz N (OS 版 本 在 V4.10 以 前 版 本 为 0.5Hz) 
2)PLC 刚 出 厂 时 , 必 处 于 停止 ( STOP) 状态 ,要 使 PLC 进入 运转 状态 ,或 由 RUN 变 回 STOP ДХ 
态 , 需 要 借 由 程序 规划 器 ( FP-07C 或 WINPROLADDER ) 来 执行 。 一 旦 PLC 被 设 为 RUN 或 STOP 
后 ,其 状态 将 一 直 保 持 。 唯 一 例外 的 是 当 PLC 的 程序 匣 ( КОМ РАСК) 插座 上 搬 上 含有 效 程序 
运转 指示 灯 RUN ( 即 语法 正确 ) 的 程序 匣 时 , 无 论断 电 前 为 运转 还 是 停止 , 只 要 PLC 青 恢 复 供电 , PLC 将 自动 加 
载 该 程序 匣 内 的 程序 并 进入 运转 状态 
3) 在 PLC 正常 运转 中 , 只 要 有 错误 发 生 , PLC 将 会 自动 转 和 停止 状态 , 并 点 亮 错误 指示 灯 
ERR。 如 果 此 错误 属于 次 要 , 则 只 要 断 电 再 恢复 供电 即 可 恢复 运转 状态 。 如 果 为 重大 错误 , 则 需 
要 将 引发 错误 的 故障 排除 后 ,利用 程序 规划 器 才能 再 次 运转 PLC。 如 果 始 终 无 法 使 PLC 进入 运 
转 状 态 , 则 说 明 PLC 可 能 需要 维修 
1)PLC 运作 正常 时 ,无 论 PLC 为 RUN 还 是 STOP ,该 指示 灯 都 不 会 有 任何 指示 ,也 就 是 不 亮 。 
如 果 有 点 亮 , 则 说 明 系 统 存 在 错误 
2) 如 果 该 指示 灯 为 恒 亮 , 则 需要 关闭 电源 ,然后 再 打开 。 如 果 仍 为 恒 亮 , 则 表明 CPU 硬件 存在 
故障 
3) ERR 指示 灯 以 亮 0. 5s, 灭 0. 5s 频率 闪烁 时 , 则 说 明 PLC 存在 异常 ,此 时 ,，Y0~Y3 的 状态 指 
示 灯 转换 为 错误 码 指示 用 (其 对 应 的 输出 点 不 会 动作 ) УО ~ ҮЗ 可 以 指出 1~ 15 种 错误 码 ,其 对 
应 错误 码 如 下 : 
үз | Y2 | Yl | Yo | 错误 码 解说 
0 0 0 1 1 表示 应 用 程序 超出 本 CPU 功能 
0 0 1 0 2 表示 PLC Ш 与 程序 ID 不 符 
0 0 1 1 3 表示 LADDER 程序 check sum 错误 
错误 指示 灯 ERR 0 1 0 0 4 表示 系统 STACK 异常 
0 1 0 1 5 表示 看 门 狗 异常 
0 1 1 0 6 表示 超出 主机 I 了 /0 
0 1 1 1 7 表示 语法 检查 不 合格 
1 0 0 0 8 表示 扩展 WO 模块 超出 范围 
1 0 0 1 9 表示 扩展 WO 点 数 超出 范围 
1 0 1 0 10 表示 系统 FLASH ROM CRC 错误 
1 0 1 1 11 保留 
1 1 0 0 12 保留 
1 1 0 1 13 保留 
1 1 1 0 14 保留 
1 1 1 1 15 保留 
1) 这 两 只 LED 指示 灯 用 来 指示 内 含 通信 端口 (Port0 ) 的 收 /发 状况 ,其 中 RX 灯 号 (绿色 ) 用 来 
指示 РОС 收 到 外 界 传人 的 信号 ,TX 灯 号 (红色 ) 用 来 指示 PLC 传送 给 外 界 的 输出 信号 
2)PLC 与 外 界 设备 (计算 机 等 ) 通 信 时 , 因 FBS-PLC 的 Poro 通信 端口 只 能 当 被 动 模式 (PortL~4 
内 含 通信 端口 (Port0) | 则 可 为 主动 或 被 动 ) 。 因 此 ,在 运作 时 PLC 首先 要 接收 到 外 界 传人 的 信号 ( 即 RX 灯 点 亮 ) 后 ,PLC 
传送 /接收 指示 灯 | 才 会 回 传 信号 给 外 界 设备 ( 此 时 TX 灯 点 亮 ) 
ТХ .RX 3) 通 信 不 通 时 ,可 以 通过 这 两 个 指示 灯 的 指示 ,鉴别 是 PLC 没收 到 信号 或 PLC 没 回 信号 。 男 








外 ,两 个 LED 的 显示 电流 都 为 固定 大 小 ,而 亮点 的 时 间 的 长 短 则 与 接 
居 量 越 多 或 收 /发 速度 (bit/s) Riz, 则 收 /发 时 间 越 长 ,显示 时 间 越 长 (视觉 上 越 亮 ) ШЖ 








高 速 , 且 资料 量 少 , 则 只 感觉 短暂 微 亮 


























或 传送 的 时 间 成 正比 , 收 / 
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(2) 


指示 灯 解 说 

















1) 外 部 输入 点 Xn ON 时 ,其 相对 的 LED 指示 灯 Xn 会 点 亮 。 反 之 , 则 熄灭 

2) 如 果 无 法 根据 外 部 输入 动作 而 灯亮 或 灯 灭 时 , 则 需要 检查 配 线 端 子 是 否 接 触 不 良 、 用 电压 于 
输入 状态 指示 灯 Xn | EM Xn 与 共 点 C 间 电 压 是 否 随 输 入 ON/OFF 而 有 约 0V/22V 的 电压 变化 指示 。 如 果 有 , 则 说 明 
为 PLC 的 输入 电路 或 显示 LED 故障 ,或 者 可 以 利用 程序 规划 器 的 监视 模式 来 监视 该 输入 点 的 状 
态 是 否 与 外 部 输入 动作 一 致 来 判断 不 良 的 原因 






































1) PLC 的 输出 点 Yn 状态 为 ON 时 ,其 相对 的 输出 指示 灯 Үп 会 点 亮 ,并 使 外 部 负载 ON。 如 果 
外 部 负载 的 ON/OFF 情况 与 输出 指示 灯 不 一 致 , 则 需要 检查 负载 .电源 .端子 的 配 线 是 否 接触 不 
良 。 如 果 接 触 良好 、 正 确 , 则 说 明 PLC 的 输出 组 件 存在 故障 

2) 引 发 РИС 输出 组 件 不 良 的 一 些 原因 如 下 : 

D 过 负载 或 短路 造成 输出 组 件 烧 毁 ,造成 永远 开路 或 短路 

D 没有 过 载 ,但 电容 性 负载 的 突入 电流 造成 继电器 接点 在 ON 瞬间 熔接 在 一 起 而 始终 处 于 ON 
状态 ,或 使 晶体 管 或 门 流体 烧毁 ,而 始终 处 于 永远 ON 或 OFF 状态 

O 没有 过 载 ,但 电感 性 负载 没有 加 入 合适 的 突 波 吸收 电路 造成 继电器 接点 在 OFF 瞬间 的 高 压 
火花 而 产生 积 痰 ,阻隔 接点 而 造成 始终 处 于 OFF 或 断断续续 ON/OFF 状态 ,或 使 晶体 管 、 晶 闸 管 
因 高 压 击 穿 而 始终 处 于 ON 或 OFF 状态 









































输出 状态 指示 灯 Yn 






























































4.40 ”施耐德 premium 系列 PLC 故障 信息 与 维修 代码 Ж 


1. 电源 单元 (PS407) 状态 灯 信 息 
施耐德 premium 系列 PLC 电源 单元 (PS407) 状态 灯 信 息 如 表 4-110 所 示 。 
表 4-110 电源 单元 (PS407) 状态 灯 信 息 























卡 件 型 号 状态 灯 正常 状态 

INTF Ж 

BAF Ж 
ВАТТІЕ 不 亮 

PS407 

BATT2F Ж 
DC 5V 绿色 
DC 24V 绿色 








2. 中 央 处 理 单元 (CPU TSX 5T2634M) 状态 灯 信 息 
施耐德 premium 系列 PLC 中 央 处 理 单元 (CPU TSX 5T2634M) 状态 灯 信 息 如 表 4-111 
所 示 。 





表 4-111 PLC 中 央 处 理 单 元 (CPU TSX 5Т2634М) 状态 灯 信 息 




















卡 件 型 号 状态 灯 正常 状态 
RUN 绿色 
STOP 不 亮 
ERR 不 亮 
TSX 5T2634M 
ГО 红色 
TER 橙色 闪烁 

















FIP 橙色 闪烁 
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3. VO 单元 (TSX DEY16D2/T2) 状态 灯 信 息 
施耐德 premium 系列 PLC 1/О 单元 (TSX DEY16D2/T2) 状态 灯 信 息 如 表 4-112 所 示 。 
表 4-112 О 单元 (TSX DEY16D2/T2) 状态 灯 信 息 














卡 件 型 号 状态 灯 正常 状态 
TSXDEY16D2 SF 不 亮 
TSXDEY16T2 SF 不 亮 





4. 在 线 诊 断 与 测试 
(1) CPU 的 状态 显示 信息 
CPU 的 状态 显示 信息 如 表 4-113 所 示 。 

表 4-113 СРО 的 状态 显示 信息 











































































































LED 指示 灯 接 通 闪烁 WFF 
1) PLC 没有 进行 配置 ,应 用 程 
序 丢失 无效 或 者 不 兼容 
ERR( 错误 ) (红色 А БОЕ 2)PLC РОК нй К A Р 
е 处 理 器 错误 或 者 系统 错误 0 ймы 
指示 灯 ) 错误 
3) 存储 卡 错误 
4)X BUS 错误 
FIR( 黄色 指示 灯 ) FIPIO 总 线 接口 开启 接口 关闭 
从 一 个 模块 一个 通道 输出 的 
LO( 输 偷 出 _ 
GAAGA | 输入 /输出 错误 ,或 一 个 配置 | X BUS 错误 正常 状态 
(红色 指示 灯 ) 
错误 
Ир E PLC 未 进行 配置 ,应 用 
RUN( 运 和 5 АКЕ i PLC 于 停机 状态 或 软件 ‚_ MES 
CEDE | 运行 正常, 程序 正在 执行 | 
色 指 示 灯 ) 错误 e 
TER( 黄色 指示 灯 ) 终端 接口 开启 接口 关闭 











(2) 诊断 的 类 型 与 内 容 
UNITY PRO 的 诊断 类 型 如 表 4- 114 所 示 。 
表 4-114 UNITY PRO 的 诊断 类 型 
名 称 їй 说 
系统 自动 执行 , 当 PLC 检测 到 一 个 系统 错误 ,信息 会 被 发 送 到 诊断 查看 器 。 如 果 在 项 目 设 置 中 选 了 一 个 
系统 诊断 复 选 框 ,诊断 查看 器 会 显示 一 个 错误 消息 


项 目 诊 断 利用 EFB 与 SFC 中 集成 的 诊断 在 诊断 查看 器 产生 的 报警 




















系统 诊断 















































在 线 诊断 检查 的 内 容 如 下 ， 检查 在 线程 序 系统 未 来 状况 、 检 查 各 模 件 的 运行 状况 、 检 查 
通信 网 络 的 状况 等 。 

(3) 在 线 系统 诊断 的 操作 步 又 

1) 选择 Tools 一 Project Settings (结果 : 项 目 设 置 配置 窗口 显示 ) 。 

2) 在 Build 选项 卡 的 Diagnostics 区 域 中 选中 System diagnostics 复 选 框 。 

з) 单 击 OK 按钮 确认 。 

4) 编译 需要 的 项 目 。 

5) 将 需要 的 项 目 传 送 到 РІС. 
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б) 
(4) 


通过 选择 命令 打开 诊断 查看 器 : Tools 一 Diagnostic Viewer, 
在 线 诊 断 项 目的 操作 步骤 (EFB 或 DFB 项 目 ) 


EFB 或 РЕВ 的 在 线 诊 断 项 目的 操作 步骤 如 下 : 


1) 
2) 
3) 
4) 
5) 
б) 
7) 
8) 
9) 
(5) 








选择 Tools 一 Project Settings (结果 : 项 目 设置 配置 窗口 显示 ) 。 

在 Build 选项 卡 的 Diagnostics 区 域 中 选中 Application diagnostics 复 选 框 。 
在 查看 器 中 选择 消息 的 语言 。 

选择 Application level (报警 原因 搜索 层次 ) 。 

单 击 OK 按钮 确认 。 

在 需要 的 应 用 程序 中 集成 诊断 EFB 或 DFB。 

编译 需要 的 项 目 。 

将 需要 的 项 目 传送 到 PLC。 

通过 选择 命令 打开 诊断 查看 器 : Tools 一 Diagnostic Viewer, 

在 线 诊断 项 目的 操作 步骤 (SFC 诊断 ) 




















SFC 诊断 的 操作 步骤 如 下 : 


1) 
2) 
3) 
4) 
5) 
б) 


5. 被 监测 的 系统 报警 项 目 与 信息 








选择 Tools 一 Project Settings (结果 : 项 目 设置 配置 窗口 显示 ) 。 

在 Build 选项 卡 的 Diagnostics 区 域 中 选中 Application diagnostics 复 选 框 。 
单 击 OK 按钮 确认 。 

编译 需要 的 项 目 。 

将 需要 的 项 目 传送 到 PLC。 

通过 选择 命令 打开 诊断 查看 器 : Tools 一 Diagnostic Viewer, 











系统 诊断 服务 自动 监测 的 系统 信息 如 表 4-115 所 示 。 


表 4-115 系统 诊断 服务 自动 监测 的 系统 信息 














































































































系统 对 象 解说 系统 对 象 解说 
%SW0 表示 主任 务 扫描 周期 %S118 表示 一 般 Fipio ГО 故障 
%SW1 表示 快速 任务 扫描 周期 %5119 表示 一 般 机 架 内 O 故障 
%SW2 表示 辅助 任务 0 扫描 的 周期 %539 表示 事件 处 理 饱 和 

SW3 表示 辅助 任务 1 扫描 的 周 %551 表示 实时 时 钟 的 时 间 损 失 
%SW4 表示 辅助 任务 2 扫描 的 周 %567 表示 PCMCIA 应 用 程序 存储 卡 电池 的 状态 
%SW5 表示 辅助 任务 3 扫描 的 周 %568 表示 处 理 器 电池 的 状态 
%SW11 表示 看 门 狗 定 时 %576 表示 诊断 缓冲 区 已 配置 
%SW17 表示 浮 点 运算 的 错误 状态 %577 表示 诊断 缓冲 区 满 
%SW76 表示 诊断 功能 :保存 %S10 表示 输入 /输出 错误 
%SW77 表示 诊断 功能 :取消 登记 %511 表示 看 门 狗 溢出 

9578 表示 诊断 功能 :错误 数 %S15 表示 字符 串 故 障 

%SW125 表示 阻塞 故障 类 型 %518 表示 洪 出 或 算术 错误 

%SW146 表示 Fipio 总 线 仲裁 功能 显示 %S19 表示 任务 周期 超出 

%SW153 表示 Fipio 通道 管理 器 故障 列表 %520 表示 索引 溢出 

%SW154 表示 Fipio 通道 管理 器 故障 列表 



























































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































人 у 
5.1 =% PLC ЕХОМХ- 24/60 电源 电路 
9% PLC ЕХОМ№Ү- 24/60 维修 参考 电源 电路 如 图 5-1 所 示 。 
P(DC 300V) ТІ Ы о 
т CH2 
ЕР 08 i ka ZÑ DZ1 RD15EB3 CN2-6 
R2 47k an|] FÈ р оси со 7 | D4RMIZ |55 |с56 
3 й | УТ 49 БУ 50у 1000uF/35V Beon 
1000uF/35V ш HE3 
R3 47k DS2 5DL2CZ47| 3 ү ИМ 4800uF/35V| == C8 0.1uF 
TR R10 220 N 
` 0.470 有 TR1 C2603 
L Ik D3 RL2Z Е стол 
oT т __PCI ДА ШЕ Кы] TR2 C2603 
47nF/ ha i R11 1k 
50V 3 De 2 C12 2200pF L1 CN2 1 
Е їс = = =Ш RI4 10k ' | cp 
3| J V 2 
C13 
[PC 人 1000uFV/2SV 
Ne C11 2200pF HE2 is 
R13 3.9k CN2-4 
CN2-7 
图 5-1 =% PLC ЕХОМ-24/60 维修 参考 电源 电路 
A E A у 
5.2 =% PLC FX1N-40/60M 系列 电源 电路 六 
9% PLC FX1N-40/60M 系列 维修 参考 电源 电路 如 图 5-2 所 示 。 
P(DC 300V) S 0.33uF/50V 5 сыга 
+ 
6380n 35V Жо кром CN1-10 
RI 47k + 二 cl (сів C14 | c14 R16 
D6 小 8SE024 / 7.5k 
2 680шЕ/ 0.ШЕ .5 СМ№1-14 
р4 ЕМХ125| 3 С19 C R17 TRI 
R10 47k mam [35У E TRI 
D3 SFPL-62 + 4 э Ша 
+ R14 RIS 2) 
R3 Е ЕЕ 
R 3 іт R9 2 | "ЕЛЕ 
со | cs 2.2k R19 | 
чу D3 RK34 
ОЛЕ |47uEF/ FE 三 一 
50V = 
4 > ТРС1 l її 
а (е еже 
F Е 3 | N1-13 
v 3.3k A <7 } PC2 
l7 | С18 R20 
R1333k 7 R15 s5 2209 = C21 
ў 100 2218 c22 8204F/16V 
2ш CNI-11 
STRG6551 R3680 | c 518050 ОЕ === 
R2 0.47 | 680Р а 
28 Т CNi-9 
5-2 =Ж PLC FX1N-40/60M 系列 维修 参考 电源 电路 


уусу 55 а 


PLC #Ж®®ҢЫ усо уос 


— 245 — 





5.3 


29 PLC FXI1S 系列 开关 电源 电路 


29% PLC FX1S 系列 维修 参考 开关 电源 电路 如 图 5-3 所 示 。 
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图 5-3 


5.4 


0 
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=Ж PLC FX1S 系列 维修 参考 开关 电源 电路 


西门 子 PLC S7-200 PLC 内 部 RS485 接口 电路 


西门 子 PLC 57-200 PLC 维修 参考 内 部 RS485 接口 电路 如 图 5-4 所 示 。 


ЕЯ 


故障 现象 与 原因 








出 现 较 大 瞬 态 干扰 电流 经 该 电阻， 
瞬 态 功率 大 于 该 电阻 可 承受 最 大 
功率 时 ,该 电阻 会 烧 断 











9 lk 








SN75176 损 坏 、R1、R2 和 Z1、Z2 完 好 。 
可 能 是 受到 静电 冲击 或 瞬 态 过 电压 
速度 快 于 Z1、Z2 的 动作 速度 造成 的 
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一 协议 选择 





协议 选择 一 
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防止 RS485 信 号 
D+ 和 D- 短 路 时 六 
ЛЕНЕ 
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钳制 电压 为 6V， 


最 大 电流 为 10A 的 齐 纳 二 极 管 








o7 











C11 0.334 


c~ o4 
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D+ 或 D- 线 上 有 共 模 干扰 电压 灌 
入 时 , 桥 式 整流 电路 和 Z1、Z2 可 
将 共 模 电压 钳制 在 6.7V, 
保护 RS485 芯 片 SN75176 

作用 











图 5-4 西门 子 PLC S7-200 PLC 维修 参考 内 部 RS485 接口 电路 
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5.5 ”西门 子 PLC 87-200 系列 电源 部 分 结构 图 Ж 


西门 子 PLC 57-200 系列 维修 参考 电源 部 分 结构 图 如 图 5-5 所 示 。 
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图 5-5 西门 子 PLC 57-200 系列 维修 参考 电源 部 分 结构 图 


5.6 PLC CPU 主 控 部 分 参考 电路 


PLC CPU 主 控 部 分 参考 电路 如 图 5-6~ 图 5-9 所 示 。 
5.7 PLC SPWM 驱动 波形 生成 参考 电路 


PLC SPWM 驱动 波形 生成 参考 电路 如 图 5- 10 所 示 。 


5.8 PLC 维修 参考 电源 电路 


PLC 维修 参考 电源 电路 如 图 5-11 所 示 。 








* х * + 


5.9 PLC 整流 、 滤 波 、 电 源 、 电 压 检 测 参 考 电 路 


PLC 整流、 滤波、 电源、 电压 检测 参考 电路 如 图 5-12 和 图 5-13 所 示 。 
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5-7 PLC CPU 主 控 部 分 参考 电路 (1) 
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图 5-8 PLC CPU 主 控 部 分 参 
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图 5-9 PLC CPU 主 控 部 分 参考 电路 (3) 
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图 5-11 PLC CPU 维修 参考 电源 电路 
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5-12 PLC 整流 、 滤 波 、 电 源 电 压 检 测 参 考 电 路 (1) 
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5-13 ”PLC 整流 、 滤 波 、 电 源 电 压 检 测 参 考 电 路 (2) 
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读者 需求 调查 表 


亲爱 的 读者 朋友 : 
您 好 ! 为 了 提升 我 们 图 书 出 版 工作 的 有 效 性 ， 为 您 提供 更 好 的 图 书 产品 和 服务 ， 我 们 进行 此 次 关于 读 
者 需求 的 调研 活动 ， 恳 请 您 在 百 忙 之 中 予以 协助 ， 留 下 您 宝贵 的 意见 与 建议 ! 


























个 人 信息 
姓名 : 出 生年 月 : 学 历 : 
联系 电话 ; 手机 : E-mail; 
ТАЕ АЎ; 职务 : 
通讯 地 址 : 邮编 : 

















1. 您 感 兴趣 的 科技 类 图 书 有 哪些 ? 
自动 化 技术 口 电工 技术 口 电力 技术 电子 技术 ГИЯ я 口 建筑 电气 














































































































































































































































































































































































































其 他 ( ) 以 上 各 大 类 中 您 最 关心 的 细 分 技术 (如 PLC) Ж: ( ) 
2. 您 关注 的 图 书 类 型 有 . 

技术 手册 Ола РА 口 基础 入 门 ” 口 产品 应 用 口 产品 设计 口 维修 维护 
技能 培训 ”口技 能 技巧 ” 口 识 图 读 图 口技 术 原 理 ” 口 实 操 应 用 软件 
其 他 ( ) 
3. 您 最 喜欢 的 图 书 叙 述 形式 

问答 型 论述 型 实例 型 图 文 对 照 图 表 其 他 ( ) 
4. 您 最 喜欢 的 图 书 开本 

口袋 本 32 开 B5 16 开 图 册 其 他 ( ) 
5. 图 书信 息 获 得 渠道 : 

图 书 征订 单 ” 口 图 书目 录 口 书店 查询 ” 口 书店 广告 ” 口 网 络 书 店 口 专业 网 站 
专业 杂志 专业 报纸 口 专业 会 议 ” 口 朋友 介绍 口 其 他 ( ) 




















6. 购书 途径 
书店 OW Obot 口 单位 集中 采购 口 其 他 ( ) 

7. 您 认为 图 书 的 合理 价位 是 (元 / 册 ): 

手册 ( ) ЮЖ ( ) “技术 应 用 ( ) 技能 培训 ( ) ”基础 入 门 ( ) 其 他 ( ) 
8. 每 年 购书 费用 

100 元 以 下 口 101~200 元 口 201~300 元 口 300 元 以 上 

您 是 否 有 本 专业 的 写作 计划 ? 

F 是 (具体 情况 : ) 

非常 感谢 您 对 我 们 的 支持 ， 如 果 您 还 有 什么 问题 欢迎 和 我 们 联系 沟通 ! 
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地 址 : 北京 市 西城 区 百 万 庄 大 街 22 号 ”机 械 工 业 出 版 社 电 工 电 子 分 社 ”邮编 100037 
联系 人 : KRA KAER: 13520543780 ”传真 ，010-68326336 
电子 邮箱 : buptzjh@ 163. сот (可 来 信和 索取 本 表 电 子 版 ) 





























编著 图 书 推 荐 表 














ЖЖ. j: 职称 /职务 : 








单位 : E-mail 
通讯 地 址 : 
联系 电话 : 研究 方向 及 教学 科目 : 
个 人 简历 (毕业 院 校 专业、 从 事 过 的 以 及 正在 从 事 的 项 目 、 发 表 过 的 论文 ) 















































您 近期 的 写作 计划 有 : 























您 推荐 的 国外 原版 图 书 有 : 

















场 上 最 缺乏 的 图 书 及 类 型 有 : 











地 址 : 北京 市 西城 区 百 万 庄 大 街 22 号 ”机械 工 业 出 版 社 ， 电 工 电子 分 社 
邮编 : 100037 ДЕ: www. cempbook. com 

KRA: IKRA 电话 : 13520543780 010-68326336 (传真 ) 

E-mail; buptzjh@ 163. сот (可 来 信 索 取 本 表 电 子 版 ) 
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， 集成 电路 及 元 器 件 


地 址 :北京 市 百 万 庄 大 街 22 号 
邮政 编码 :100037 
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